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Systemubersicht

WARNING:

Dieses Benutzerhandbuch ist nur zur Verwendung in Verbindung
mit der spezifischen Gebrauchsanweisung (Instructions for Use;
IFU), die mit den einzelnen genannten Hardware-Komponenten
geliefert wird, sowie fiir die drztliche Betreuung und Schulung in
den klinischen Aspekten des Verfahrens vorgesehen. Alle
anderen, von Dritten zur Verfiigung gestellten, Komponenten,
diirfen nur in Ubereinstimmung mit ihrer eigenen spezifischen
IFU verwendet werden.

VORSICHT: Das ClearPoint-System kann in Verbindung mit MR-Conditional

Anmerkung:

verwendet werden, jedoch nicht mit MR-Unsafe-DBS-Ableitungen
oder DBS-Ableitungen, fiir die kein MR-Test ausgefiihrt wurde.
Die Platzierung von Elektroden fiir die MR-konditionierte
Tiefenhirnstimulation (DBS) unter Verwendung des ClearPoint-
Systems sollte in Ubereinstimmung mit der Gebrauchsanweisung
fiir solche MR-Conditional DBS-Elektroden erfolgen. Der
Anwender sollte die Gebrauchsanweisung fiir solche MR-
Conditional DBS-Elektroden genau durchlesen, bevor er ein
Verfahren mit dem ClearPoint-System durchfiihrt. Das Scannen
eines Patienten unter anderen als den in der
Gebrauchsanweisung fiir die DBS-Elektrode angegebenen
Bedingungen kann schwere Verletzungen oder Tod nach sich
ziehen.

Waéhrend der Installation des ClearPoint-Systems wird die
Systemgenauigkeit von einem geschulten ClearPoint Neuro-
Fachmann unter Verwendung eines kalibrierten Phantoms
gepriift. Es erfolgen mindestens zwei Gerateplatzierungen
(ClearPoint-Mandrin), 1 links und 1 rechts. Der
Systeminstallationstest weist nach, dass die Spitze des
ClearPoint-Mandrins innerhalb von 1,5 mm vom Ziel platziert
werden kann. Nach Abschluss der Systeminstallation muss der
Chirurg bestatigen, dass die Systeminstallation den
Anforderungen des Benutzers entspricht.

Dariiber hinaus sollte der Benutzer den Navigationsgenauigkeit
Abschnitt im Benutzerhandbuch lesen, um festzustellen, ob die
Genauigkeit des Systems fiir seine Bediirfnisse geeignet ist.

Die ClearPoint-Workstation ist fiir die Verwendung mit dem
Betriebssystem Windows 10 konzipiert.
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Indikationen zur Anwendung

Das ClearPoint-System soll eine stereotaktische Anleitung fir die Platzierung und
den Betrieb von Instrumenten oder Geraten bei der Planung und Durchfiihrung
neurologischer Verfahren innerhalb der MRT-Umgebung und in Verbindung mit der
MR-Bildgebung bereitstellen. Das ClearPoint-System ist als integraler Bestandteil
von Verfahren vorgesehen, die traditionell die stereotaktische Methodik einsetzen.
Diese Verfahren umfassen Biopsien, Einfuhrung von Kathetern- und Elektroden,
einschlieBlich der Platzierung von Elektroden zur Tiefenhirnstimulation (DBS). Das
System ist nur zur Verwendung mit 1,5- und 3,0-Tesla-MRT-Scannern und MR-
Conditional-Implantaten und -Geraten vorgesehen.

Kontraindikationen

Das ClearPoint-System ist kontraindiziert zur Verwendung mit MRT-Scannern mit
mehr als 3,0 Tesla.

Sicherheit

Die ClearPoint-Workstation wurde mit Sicherheitseinstellungen des Betriebssystems
konfiguriert, um unbefugten Zugriff auf das System zu verhindern. Um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten:

¢ Nicht die Konfigurationseinstellungen fir den Windows Defender und das
Security Center deaktivieren oder andern. Das wurde so konfiguriert, dass
die Workstation aktiv vor Malware, Viren und anderen
Sicherheitsgefahrdungen geschiutzt ist.

e Installieren Sie keine andere Software auf der Workstation.

e Greifen Sie nicht von dem der Workstation aus auf das Internet zu.
Verbinden Sie die Workstation ausschliefl3lich mit einer sicheren privaten
TCP-/ IP-Verbindung im Krankenhaus-Netzwerk, um Bilder von dem
Scanner zu erhalten.

o Keine Konfigurationseinstellungen fir die Windows-Defender-Firewall
abstellen, deaktivieren oder andern. Sie wurde dazu konfiguriert, um einen
nicht autorisierten Netzwerk-Traffic, der auf die Workstation flie3t, zu
sperren.
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e Schranken Sie den Zugang zur Workstation ein, um unbeabsichtigte Zugriffe
zu verhindern. Bei der Konfiguration von Benutzer-Passwort-Richtlinien
sollten die besten Vorgehensweisen verwendet werden. Hierzu zahlen die
Lange von Passwortern, eine Verschlisselung der Passwort-Speicherung,
entsprechende Passwort-Komplexitaten (also ,starke Passworter®) und ein
haufiges Andern der Passwoérter. In den HIPAA-Richtlinien kénnen weitere
Informationen zu den besten Vorgehensweisen fiir das Benutzer-
Management nachgelesen werden.

e Andern Sie keine Systemeinstellungen, die mit dem Sperren der Workstation
Uber den Bildschirmschoner zusammenhangen. Das System wurde so
vorkonfiguriert, dass ein Passwort erforderlich ist, um den Arbeitsablauf nach
30 Minuten Inaktivitat wieder aufnehmen zu kénnen.

o Installieren Sie bitte immer die aktuellsten Sicherheits-Updates fir das
Betriebssystem der Workstation.

e Ziehen Sie in Betracht, das verschliisselte Dateisystem (EFS) von Windows
zu verwenden, um auf der Workstation gespeicherte
Gesundheitsinformationen sicher zu schiitzen. Im Datenordner der
Workstation (C:\ProgramData\ClearPoint\sessions) werden Bilder aus dem
Scanner gespeichert, die geschitzte Gesundheitsinformationen beinhalten.
Es wird empfohlen, diesen Ordner zu verschliisseln, um einen nicht
autorisierten Zugriff zu verhindern.

e Erlauben Sie nur dem ClearPoint-Neuro-Personal, die aktuellsten Updates
und Patches fir die ClearPoint-Software zu installieren. Samtliche Software-
Updates werden vor Ort von einem Mitarbeiter von ClearPoint Neuro
installiert.

e Seien Sie vorsichtig, wenn Sie Wechselmedien wie USB-Laufwerke mit der
Workstation verbinden. Die Workstation wurde so konfiguriert, auch
Wechselgerate auf Malware und Viren zu scannen. Andern Sie keine
Konfigurationseinstellungen in Bezug auf den Windows Defender Antivirus.

e Verwenden Sie, wenn Sie chirurgische Verfahrensdaten von der Workstation
verschieben, immer die Funktion Session Export der ClearPoint-Software
(siehe Das Session-Fenster nutzen S. 34). Mit einem Export einer
chirurgischen Behandlung in dieser Art und Weise ist gewahrleistet, dass
samtliche Daten entsprechend anonymisiert werden, damit keine
geschutzten Gesundheitsinformationen exportiert werden.

Ubersicht iiber das ClearPoint-Systemverfahren

Nachfolgend finden Sie eine Zusammenfassung der Schritte fur ein ClearPoint-
Systemverfahren. Diese Schritte sind in sechs Abschnitte unterteilt: préoperative
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Planung, Patientenvorbereitung, Behandlungsplanung, Positionierung der Kandle,
Einfihren und Verschlieflen.

Praoperative Planung

Die praoperative Planung ist ein optionaler Schritt in ClearPoint, der die Mdglichkeit
bietet, Eintritts- und Zielpunkte vor dem Behandlungstag anhand zuvor
aufgenommener MR- oder CT-Bilder in verschiedenen Referenz-Frames zu planen.

Uber jede ClearPoint-Workstation werden Bilder von DICOM-Medien geladen oder
kénnen aus PACS oder anderen DICOM-Archiven an ClearPoint weitergeleitet
werden. Der Chirurg plant eine beliebige Anzahl an moglichen Verlaufen. Wenn die
Planung fertig ist, kann sie am OP-Tag dazu verwendet werden, die geplanten
Verlaufe in den Koordinatenraum, der anhand der Bilder vom Behandlungstag
festgelegt wurde, zu importieren.

ClearPoint wandelt die Bilder von vor der OP auf Grundlage der
Fusionstransformation, die zwischen den Bildvolumina von vor der OP und den
aktuellen Bildvolumina festgelegt wurde, in das aktuelle Bildvolumen um. Der Chirurg
kann dann seine vor der OP geplanten Verlaufe anpassen und den Ablauf fortsetzen.

Vorbereitung des Patienten

Der Patient wird auf die Operation vorbereitet, die in lokaler Betdubung oder
Vollnarkose durchgefiihrt werden kann. Der Chirurg platziert und sichert den
Patienten dann auf dem Scannertisch mit dem gewlinschten Patientenkopf-
Fixierungssystem und der/den Bildgebungsspule(n)'. Der Patient wird dann
entsprechend durch Sterilisierung und Abdeckung 2vorbereitet. Das sterile
SMARTGrid wird tber der ungefahren Einschnittstelle platziert’. Zur Darstellung der
Gefalie kann ein Kontrastmittel verabreicht werden. Der Patient wird dann in das
Isozentrum des Scanners gebracht und ein Ganzkopfvolumenscan wird
aufgenommen.

! Siehe Gebrauchsanweisung des Herstellers

2 Siehe Dokument: IFU, MR Neuroverfahrensabdeckung

3 Siehe Dokument: IFU, SMARTGrid
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Planung der Behandlung

Der Ganzkopfvolumenscan wird per DICOM-Netzwerklbertragung an die ClearPoint-
Workstation Ubertragen*. Mit Hilfe der Workstation-Software plant der Chirurg ein Ziel
und eine Laufbahn, um einen Eintrittspunkt zu bestimmen. Dies kann on-the-fly oder

durch Import eines praoperativen Plans erfolgen.

Der Chirurg bestatigt, dass das Raster von der Software korrekt identifiziert wurde,
und identifiziert die SMARTGrid-Zeilen- und Spaltenkoordinaten des Eintrittspunktes,
wie im Bildvolumen angegeben.

Der Patient wird dann aus dem Scanner bewegt, um einen direkten Zugang zur
Einschnittstelle zu ermdglichen. Die oberste Schicht des SMARTGrid wird entfernt,
sodass ein Unterlegungsgitter am Patienten befestigt bleibt. Der Eintrittspunkt wird
dann durch Abgleich der Rasterkoordinaten des Eintrittspunktes, die in der
ClearPoint-Workstation-Software angezeigt werden, mit dem physischen Raster des
Patienten identifiziert.

Hier kann der Chirurg entscheiden, einen zusatzlichen Schritt durchzufihren, um zu
Uberprifen, ob der Eintrittspunkt genau identifiziert wurde. Dazu wird eine sterile
Markierung an dem identifizierten Eintrittspunkt platziert und eine oder mehrere
zusatzliche Bildtafeln aufgenommen. Wenn die Workstation die neuen Bildtafeln
anzeigt, kann die Position der Markierung mit dem geplanten Eintrittspunkt verglichen
werden. Dieser Schritt kann helfen, wenn die Kopfhaut einer besonders starken
Bewegung relativ zum Schadel ausgesetzt ist.

Mit dem Markierungs-Tool wird die Position des Eintrittspunktes® markiert. Dann kann
die Rasterunterlegung entfernt und verworfen werden. Anhand der durch das
Markierungs-Tool hinterlassenen Markierung bringt der Chirurg einen Einschnitt und
ein Frasloch in entsprechender GréfRe ein. Der Chirurg zentriert und befestigt dann
den SMARTFrame am Patientens. Das optionale Handsteuergerat wird dann an den
SMARTFrame angeschlossen und der Patient wird wieder in das Isozentrum des
Scanners gebracht. Ein zweiter Ganzkopfvolumenscan, der den SMARTFrame
umfasst, wird aufgenommen und an die ClearPoint-Workstation Ubertragen. Der
Chirurg bestatigt die Planung erneut und nimmt Anpassungen aufgrund moglicher
dynamischer Veranderungen (d. h. Verschiebung des Gehirns) vor. Falls gewlnscht,
kann der Chirurg zur besseren Visualisierung zusatzliche hochauflésende Bildtafeln
anfertigen lassen.

4 Siehe Dokument: ClearPoint 2.0 DICOM-Konformitatserklarung

3 Siehe Dokument: IFU, SMARTFrame MRT-gefiihrter Laufbahnrahmen, Handsteuergerat und
Zubehor-Kit
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Platzieren der Kaniile

In den Abschnitten Kanllenpositionierung der ClearPoint-Software stellt die
Workstation dem Benutzer die Scanebenenparameter zur Verfiigung, die fur die
Aufnahme von Bildern erforderlich sind, mit denen die Software die Position der dem
SMARTFrame beigefligten Zielkaniile identifizieren kann. Bei der Ubertragung dieser
Bilder auf die ClearPoint-Workstation zeigt die Software die Anpassungen an, die
erforderlich sind, um die Zielkaniile auf die aktuell ausgewahlte Laufbahn
auszurichten.

Der Winkel der Kanlle wird durch Drehen der Steuerung fir das Kippen (blaues
Daumenrad) und Rollen (oranges Daumenrad) um den festgelegten Betrag
angepasst. Durch Verstellen der X (gelb) und Y (griin) versetzten Daumenrader wird
die Kanile in die entsprechende Richtung verschoben, wobei die Kanlle parallel
zum ursprunglichen Winkel gehalten wird.

Die Bildaufnahmen und Anpassungen werden iterativ wiederholt, bis das projizierte
Ziel klinisch akzeptabel ist.

Einfuhrung

Fir Verfahren, die eine Peel-Away-Scheide fur den Zugang zum Zielort verwenden,
siehe Verwendung einer Peel-Away-Scheide S.17.

Beim Einsetzen eines MRT-Conditional-Gerates (siehe Gebrauchsanweisung des
Herstellers) bietet die ClearPoint-Workstation die Méglichkeit, die Einfihrung zu
Uberwachen und auszuwerten. Dies kann nur mit einem Gerat geschehen, das sicher
im MR-Scanner abgebildet werden kann. Wenn ein Gerat mit unsicherer Bildgebung
eingefuhrt, wird der Patient zur Verbesserung des Zugangs zur Rickseite des
Scanners gebracht. Die Einfuihrung erfolgt dann ohne weitere Bildgebung.

In beiden Fallen bietet die ClearPoint-Workstation einen Einflhrungstiefenwert, der
dem Abstand von der Oberkante des SMARTFrame bis zum geplanten Ziel
entspricht. Der Chirurg misst und markiert den Abstand auf dem einzuflhrenden
Gerat und setzt dann den Anschlag auf diesen Punkt. Ein FUhrungsrohr kann zur
Aufnahme von Geraten mit unterschiedlichen Durchmessern verwendet werden
(Gerate mit mehreren Messgeraten werden unterstitzt) . Der Chirurg fihrt das Gerat
manuell in das Gehirn ein, um ein taktiles Feedback zu erlauben.

Bei Verwendung eines MRT-Conditional-Gerats kobnnen Scans angefertigt werden,
um zu uberprufen, ob das Gerat der geplanten Laufbahn folgt, und auch, um auf
Blutungen zu prifen. Anhand von wahrend oder bei Abschluss der Einfuhrung
durchgefiihrten Scans liefert die ClearPoint-Workstation auch Messungen zwischen
der Position der Geratespitze und dem geplanten Ziel.

Sobald das Gerat am Zielort eingefiihrt ist, wird das Verfahren mit dem eingefiihrten
Gerat entsprechend der Gebrauchsanweisung des Gerateherstellers fortgesetzt und
wie auf Schlielen S. 17 beschrieben abgeschlossen.
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Verwendung einer Peel-Away-Scheide

Sobald die Kombination aus Mandrin und Peel-Away-Scheide® eingefihrt wurde, wird
der Mandrin vom Kopf des Patienten entfernt, wobei die Peel-Away-Scheide als
Leitung zum Ziel verbleibt. Der Einfihrungstiefenwert wird dann an dem
einzufiihrenden Gerat gemessen und der Anschlag eingestellt. Das Gerat wird dann
durch die Peel-Away-Scheide in das Gehirn eingeflhrt. Falls durch das Verfahren
verlangt, kann die eingefiihrte Vorrichtung dann verriegelt und die Peel-Away-
Scheide entfernt werden, wobei die Vorrichtung in ihrer Position verbleibt. Fiihren Sie
das Verfahren entsprechend der Gebrauchsanweisung des Gerateherstellers durch.

SchlieRen

Sobald der Eingriff abgeschlossen ist, wird der SMARTFrame vom Patienten
entfernt. Erst wird der Turmabschnitt entfernt, dann die Basis. Der Arzt schlief3t den
Eingriff mit den Ublichen chirurgischen Wundverschlusstechniken ab, und der Patient
kann aus dem Kopffixierungssystem entfernt werden.

Siehe auch: Anhang 1 — Kopffixierungsrahmen, Bildgebungsspule(n) und MRT-
Scanner-Anforderungsspezifikationen

Navigationsgenauigkeit

Die Ergebnisse der Genauigkeitstests des Unternehmens auf dem Prufstand zeigten,
dass der mittlere Fehler Gber alle Geratekonfigurationen unter 1 mm lag, wobei die
héchste Standardabweichung 0,30 mm und die héchste Konfidenzgrenze von 99 %
0,79 mm betrug. Die Winkelfehler lagen alle unter 1°, wobei die héchste
Standardabweichung 0,08° und die héchste Konfidenzgrenze von 99 % 0,40° betrug.
Diese beobachteten Werte liegen alle unter den Genauigkeitsgrenzen von 2 mm und
2° fur ein stereotaktisches Gerat, das fur den allgemeinen neurologischen Gebrauch
bestimmt ist.

6 Siehe Dokument: IFU, SMARTFrame MRT-gefiihrter Laufbahnrahmen, Handsteuergerat und
Zubehor-Kit
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Komponenten des ClearPoint-Systems

1. Das ClearPoint-System verwendet wiederverwendbare und
Einwegkomponenten.

Wiederverwendbare Komponenten:

e Workstation-Laptop mit Workstation-Software
¢ Einweg-Komponenten:
o SMARTGrid MRT-gesteuertes Planungsgitter

o Von SMARTFrame oder SMARTFrame XG MRT-gefiihrte
Laufbahnrahmen

SMARTFrame-Zubehér-Kit
MR-Neuroverfahrensabdeckung

2. Andere erforderliche Elemente:

o Kopffixierungsrahmen — zur Immobilisierung des Patientenkopfes auf
dem Scannertisch

¢ Bildgebungsspule(n) — fir die gewlinschte Bildgebungsqualitat

3. Optionale Elemente:

e SMARTFrame-Handsteuergerat

e SMARTFrame-Daumenradverlangerungssatz
e  SMARTFrame-Fihrungsréhrchen

e SMARTFrame-Kopfhautmontagebasis

e SmartTwist-CLPT-Handbohrer

e SmartTip-CLPT-Bohrbit-Set

e Der ClearPoint-MR-Monitor

e Der ClearPoint-Passermarker

Zusammenarbeit mit MRT-Scanner

Richten Sie die ClearPoint-Workstation in der Scanner-Steuerzentrale in
unmittelbarer Nahe der MR-Konsole ein. Das System ist nur zur Verwendung mit 1,5-
und 3,0-Tesla-MRT-Scannern und MR-Conditional-lmplantaten und -Geraten
vorgesehen.
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Die ClearPoint-Workstation muss an das Netzwerk angeschlossen sein, um zu
funktionieren. Die MRT-Konsole muss so konfiguriert werden, dass die ClearPoint-
Workstation als glltiges DICOM-Speichergerat erkannt wird.

o |P-Adresse (wie von Ihrem Standortadministrator konfiguriert)
o AE-Titel: SVDBG
e Port: 4467

Nach dem erstmaligen Anschluss der ClearPoint-Workstation an den Scanner muss
der System-Konfigurations-Dialog (siehe Das Programm konfigurieren und Benutzer-
Einstellungen S. 40) verwendet werden, um bestimmte Informationen Uber den
Scanner einschlief3lich Bohrungsdurchmesser und Hersteller anzugeben. Der
Bohrungsdurchmesser zeigt der ClearPoint Workstation an, wie viel Spielraum beim
Einbringen eines Gerats vorhanden ist. Mit dem Feld Scanner-Hersteller wird das
Format festgelegt, dass die ClearPoint-Workstation bei der Festlegung bestimmter
Parameter der Scan-Ebene fir die aufzunehmenden Bilder verwendet. Die
ClearPoint-Workstation stellt im Verlauf des Verfahrens mehrere Male spezifische
Satze von Parametern der Scanebene bereit, die manuell in die User-Schnittstelle
der flir den Betrieb des Scanners zu verwendenden Konsole eingegeben werden
mussen. Die Workstation kann diese Parameter in einem Format anzeigen, die nur
fur folgende drei MR-Scanner-Hersteller geeignet sind:

e Siemens Healthcare
e Philips Medical Systems
e GE Healthcare

Die von der ClearPoint-Workstation angezeigten Parameter kdnnen dann manuell in
die Scanner-Konsole eingegeben werden, die dazu verwendet wird, Bilder wahrend
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des Verfahrens aufzunehmen. Bei Scannern von Siemens Healthcare beispielsweise
werden die Parameter der Scanebene, wie nachfolgend dargestellt, als doppelt
schrage Werte angegeben.

Caution: Aus Griinden der Patientensicherheit ist sicherzustellen, dass
Ihr MR-Scanner ordnungsgemaR kalibriert und gewartet wird,
bevor Sie ihn mit dem ClearPoint-System verwenden. Falls der
Scanner nicht kalibriert wurde, kann es zu einer falschen
Platzierung des eingefiihrten Gerats kommen. Selbst auf einem
kalibrierten System kdnnen Bilder durch fallspezifische Faktoren
wie Patientenimplantate verzerrt sein. Priifen Sie die
aufgenommenen Bilder sorgféltig auf sichtbare Verzerrungen.

Wenn lhr Scanner nicht korrekt kalibriert ist und geometrische Verzerrungen die
aufgenommenen Bilder, die in folgenden Fallen verwendet werden, beeinflussen, gibt
die Software entsprechende Warnhinweise in diesen Féllen an:

o Bilder, die zur Identifizierung der in der Basis des Rahmens montierten
Passermarken verwendet werden. Siehe SMARTFrame-Marker
inkonsistent mit den Hardware-Spezifikationen S.210.

e Bilder, die zur Erkennung der Position der distalen Spitze (Peilkugel)
des Rahmens verwendet werden. Siehe Rahmen-Ballmarker erscheint
auBerhalb der Position S.212.

e Bilder, die zur Erkennung der Position der Zielkanule verwendet
werden. Siehe Anpassungsschritt Kanulenposition festlegen S.125.

e Bilder, die zur Erkennung des Pfads des eingebrachten Gerats
verwendet werden. Siehe Einsetzspur erscheint nicht gerade S.224.

Wichtige Hinweise zur Verwendung von Siemens-Scannern

Sicherstellen der richtigen Vorzeichen und Richtung

Bei der Eingabe von Scanebenenparametern in die Oberflache der Siemens MR-
Konsole ist darauf zu achten, dass die angezeigte positive Richtung (L/R, P/A, H/F)

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 21 von 230

mit den von der ClearPoint-Workstation gelieferten Richtungen lbereinstimmt. Die
Workstation legt die Richtungen fest, wobei die positiven Richtungen Links, Hinten
und Kopf sind. Wenn ein negativer Wert auf der Siemens-Konsole eingegeben wird,
wird dieser jedes Mal auf einen positiven Wert umgeschaltet und der Sinn der
positiven Richtung umgekehrt.

Sie kdnnen etwa eingeben: L= -32,5. Die Konsole andert diesen Eintrag in R=32,5.
Wenn Sie diesen Dialog das nachste Mal 6ffnen, werden Sie aufgefordert, einen
Wert fir R statt flr L einzugeben. Die Richtung zum Patientenrecht wird nun korrekt
als positiv verstanden. In diesem Fall wirde die Eingabe des ,L“-Wertes wie
vorhanden zu einem falschen Ergebnis fuhren.

Es gibt zwei Lésungen, um Fehleingaben zu vermeiden:

1.  Wenn die positiven Richtungen nicht tGbereinstimmen, kehren Sie einfach das
Vorzeichen des von der ClearPoint-Workstation gelieferten numerischen Wertes
um.

2. Bevor Sie den Dialog 6ffnen, setzen Sie zunachst die Position auf ISOCENTER
zurlick. Dies fuhrt dazu, dass die Konsole L, P und H als die positiven
Richtungen einstellt.

Eingeben eines Tischpositionswerts

Bei der Eingabe von Scanebenenparametern in die Oberflache der Siemens MR-
Konsole verfigt der Dialog zur Eingabe von Positionswerten auch tber ein
optionales Feld zur Eingabe eines Tischpositionswertes. Dieser Wert steuert die
automatische Bewegung des Tisches und legt fest, wie er vor der Aufnahme platziert
wird.

Die Anwendung bietet einen Tischpositionswert fir die Scans der
Anpassungsschritte (siehe Anpassungsschritt Kanulenposition festlegen S. 125), um
sicherzustellen, dass die Kanulenplatten so nah wie méglich an die Iso-Mitte des
Scanners bewegt werden, um die Wahrscheinlichkeit einer geometrischen
Verzerrung zu verringern.

Der Tischpositionswert muss eingegeben werden, bevor der H/F-Wert eingegeben
wird. Andernfalls modifiziert die Siemens-Schnittstelle den H/F-Wert so, dass er den
eingegebenen Tischpositionswert widerspiegelt, und Sie missen den H/F-Wert
erneut eingeben.

Eingeben der Rotation in der Ebene

Beim Eingeben von Scanebenenparametern in die Oberflache der Siemens MR-
Konsole gibt es ein Feld mit der Bezeichnung ,Phase Enc Richt.” fur die Richtung der
Phasenkodierung mit einer zugehdrigen Dropdown-Liste zum Festlegen einer groben
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Richtung. Diesem Feld ist auch eine Schaltflache mit der Bezeichnung ,,..."
zugeordnet, die ein Dialogfeld zur numerischen Einstellung der Rotation in der Ebene
offnet. Dies ermoglicht eine Genaue Steuerung der Phasencodierungsrichtung fir
den Scan.

Die Anwendung stellt einen Wert flr die In-Ebenen-Drehung in dem Schritt
Scanebenenparameter anpassen (siehe Anpassungsschritt Kanulenposition
festlegen S. 125) bereit, die auf der Siemens MR-Konsole eingegeben werden
mussen. Dieser Wert wird berechnet, um die Auswirkungen der geometrischen
Verzerrung auf die Genauigkeit zu minimieren, indem sichergestellt wird, dass die
Richtung der Phasenkodierung senkrecht zur Langsachse der Kanile liegt.

Wichtige Hinweise zur Verwendung von Philips-Scannern

Sicherstellen der korrekten Scheibenausrichtung

Bei der Eingabe der Scanebenenparameter in die Philips Konsolenschnittstelle muss
sichergestellt werden, dass die von der ClearPoint-Workstation vorgegebene
Schichtausrichtung vor der Erfassung jedes Scans korrekt eingegeben wird. Der von
der ClearPoint-Workstation bereitgestellte Wert fir die Scheibenausrichtung muss
auf der Philips Konsolenschnittstelle im Reiter ,Geometrie“ eingegeben werden. Der
angegebene Wert ist transversal, koronal oder sagittal. Die anderen
Scanebenenparameter missen im Reiter ,,Offc/Ang® in der Philips-
Konsolenoberflache eingegeben werden.

Umdrehen der Scanebene

In seltenen Fallen kann die ClearPoint-Workstation aufgrund der Ausrichtung der
geplanten Laufbahn falsche Ausrichtungswerte fiir die Eingabe innerhalb der Philips-
Konsolenschnittstelle angeben. In diesen Fallen kann das Vorzeichen eines oder
mehrerer der Ausrichtungswerte falsch sein.

In diesem Fall kann die ClearPoint-Workstation durch Klicken auf die

Schaltflache veranlasst werden, die richtigen Werte zu berechnen. Auf diese Weise
wird die Richtung der Scanebene ,umgedreht”, sodass die fiir die Eingabe in die
Philips-Konsolenschnittstelle erforderlichen Ausrichtungswerte korrekt sind.

Caution: Verwenden Sie diese Ausweichlosung nur, wenn bestitigt
wurde, dass alle von der ClearPoint-Workstation verlangten
Scanebenenparameter in der Philips-Scanner-Konsole korrekt
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eingegeben wurden und dass diese Parameter zu falsch
ausgerichteten Bildern fiihrten.

Wichtige Hinweise zum Einsatz von IMRIS-Scannern

Eingeben eines Tischpositionswerts

Bei der Eingabe von Scanebenenparametern in die Oberflache der IMRIS-MR-
Konsole im Anpassungsschritt (siehe Anpassungsschritt Kanulenposition festlegen S.
125) verfugt der Dialog zur Eingabe von Positionswerten auch Uber ein optionales
Feld zur Eingabe eines Tischpositionswertes. Dieser Wert steuert die automatische
Bewegung des Tisches und legt fest, wie er vor der Aufnahme platziert wird.

Caution: Da IMRIS-Systeme nicht in der Lage sind, die zugrunde liegende
Tabelle wéahrend eines Vorgangs zu verschieben, sollte der von
ClearPoint bereitgestellte Wert fiir die Tischposition nicht
eingegeben werden.

Geben Sie, um zu verhindern, dass der Wert der Tischposition zusammen mit den
Parametern der Scanebene angezeigt wird, (iber das Systemkonfigurationsfenster
an, dass eine IMRIS-Surgical-Suite verwendet wird (siehe Das Programm
konfigurieren und Benutzer-Einstellungen S. 40).

o> Systemkonfiguration

SSIAE DICOM  VOREINSTELLUNGEN

Siemens

IMBICE_INTECRATION

® Verwendung von IMRIS Surgical Suite

m

Mormal
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ClearPoint-Ablauf

Die ClearPoint-Workstation-Anwendung stellt den klinischen Ablauf als eine
geordnete Reihe von Schritten dar, die durchgefiihrt werden konnen, um ein
neurologisches Verfahren fertigzustellen. Jeder Arbeitsablaufschritt stellt eine Reihe
an optionalen Aufgaben zur Verfligung, die aufgerufen werden kénnen, um eine
bestimmte fokussierte Tatigkeit im Arbeitsablauf fertigzustellen.

Splash Screen

Die ClearPoint-Workstation zeigt vor dem Fortsetzen des klinischen Arbeitsablaufs
einen Splash Screen an, der dazu verwendet werden kann, einen neuen klinischen
Arbeitsablauf in einer neuen Software-Session zu starten oder alternativ eine
bestehende Software-Session hochzuladen, bei der Teile des klinischen
Arbeitsablaufs bereits erledigt sind (siehe Splash Screen S. 77). Der Splash Screen
wird bei Start einer neuen Software-Session dazu verwendet, Basisinformationen
Uber das Verfahren einschliellich Lateralitat, Zielname, Geratelangen und die Art der
Basishalterung zu erfassen. Wenn eine bestehende Software-Session hochgeladen
wird, kann im Splash Screen angegeben werden, welche Software-Session
hochgeladen werden soll.

Verfahrensablauf

Schritt vor OP

Mit dem Schritt vor OP kénnen Sie eine oder mehrere Trajektorien mit Bildern
erstellen, die vor dem Behandlungstag aufgenommen wurden. Sie kdnnen Bilder mit
verschiedenen Referenzrahmen verschmelzen, um den Prozess zur Festlegung /
Anderung der Trajektorie zu erganzen. Der Schritt vor OP stellt folgende optionale
Aufgaben bereit:

e Fusion. Zur praoperativen Planung eine rdumliche Registrierung einer
oder mehrerer Bilderserien, die in verschiedenen Referenzrahmen
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aufgenommen wurden. Siehe bezliglich Details
Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen S. 153.

o Vergleich. Zur praoperativen Planung zwei in die Workstation
hochgeladene Bilderserien visuell vergleichen. Siehe bezlglich Details
Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171.

e AC-PC. Anatomische Orientierungspunkte prifen und bearbeiten, die
zur Festlegung und Verwendung von Talairach-Koordinaten erforderlich
sind. Siehe beziiglich Details ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte

prifen S. 158.

e VOI. Zur praoperativen Planung Interessenvolumina innerhalb
hochgeladener Bilderserien erstellen oder bearbeiten. Siehe beziiglich
Details VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161.

Wenn Sie mit dem klinischen Arbeitsablauf auf den Schritten des Behandlungstags
weitermachen, werden im Rahmen des Verfahrens die Trajektorien und / oder
Volumina aus diesem Schritt in den Referenzrahmen des Patienten im Scanner
importiert. Bei dieser Tatigkeit wird das Volumen vor OP mit dem Volumen des
Hauptbehandlungstags verschmolzen. Wenn der Import fertig ist, konnen Sie lhre
Trajektorien auf den wahrend des Verfahrens aufgenommenen Bildern weiter
andern.

Siehe bezlglich weiterer Details Pra-OP-Schritt praoperative Trajektorien einstellen
S.83.

Eintrittsschritt

Bevor Sie diesen Schritt durchfiihren, stellen Sie sicher, dass der Patient fur den
Eingriff vorbereitet ist (d. h. SMARTGrid(s) werden Uber dem/den vorgesehenen
Eintrittbereich(en) angebracht, und der Patient wird im MR-Scanner platziert).

Der Eintrittsschritt ermdglicht es lhnen, lhr(e) Ziel(e) zu ermitteln und den/die
Eintrittspunkt(e) am Kopf des Patienten zu bestimmen. SMARTGrid wird verwendet,
um die Position des / der Rahmenbefestigungspunkts(e) am Patienten auf Grundlage
des / der geplanten Eintrittspunkts(e) zu lokalisieren. Wenn vor diesem Schritt ein
praoperativer Plan erstellt wurde, verlangt die ClearPoint-Workstation, dass das
Bildervolumen, das das SMARTGrid beinhaltet, mit den Hauptbilderserien aus dem
praoperativen Schritt verschmolzen wird. Damit wird ein Mechanismus festgelegt, mit
dem die praoperativen Vermerke (einschlie3lich der Trajektorien und anatomischen
Orientierungspunkte) in den Referenzrahmen des Patienten am OP-Tag importiert
werden kdnnen.

Der Eintrittsschritt stellt folgende optionale Aufgaben bereit:
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o Fusion. Eine oder mehrere erganzende Bilderserien raumlich eintragen,
die in verschiedenen Referenzrahmen aufgenommen wurden, nachdem
der / die SMART-Grid(s) montiert wurde(n). Siehe bezliglich Details
Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen S. 153.

e Vergleich. Zur Planung der Einbringung zwei in die Workstation
hochgeladene Bilderserien visuell vergleichen. Siehe beziiglich Details
Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171.

e AC-PC. Anatomische Orientierungspunkte prifen und bearbeiten, die
zur Verwendung von Talairach-Koordinaten erforderlich sind. Siehe
bezlglich Details ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen S. 158.

e VOI. Zur Planung der Trajektorien Interessenvolumina innerhalb
hochgeladener Bilderserien erstellen oder bearbeiten. Siehe beziiglich
Details VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161.

e Grid. Die Positionen / Ausrichtungen von festgelegten SMARTGrid(s)
prufen und / oder bearbeiten. Weitere SMARTGrids erstellen, wenn
diese im Einbring-Schritt nicht ordnungsgemaf erkannt wurden. Siehe
bezlglich Details Raster-Aufgabe Markierungsraster bearbeiten S. 173.

Hier ist der Patient weit genug aus dem hinteren Teil des Scanners herausgepusht,
um Zugang zum Kopf des Patienten zu ermdéglichen. Die die im MRT sichtbare
Schicht des SMARTGrid wird entfernt. Es gibt zwei Optionen flir die Montage des
SMARTFrame:

Montage an der Schadeloberflache:

Wenn der SMARTFrame direkt an der Schadeloberflache montiert wird, wird das
Markierungs-Tool verwendet, um den Schadel direkt unter dem Montagepunkt zu
markieren, der auf dem 3D-Modell des von der ClearPoint-Workstation angezeigten
SMARTGrid identifiziert wurde.

Sobald der Einschnitt abgeschlossen ist und die Kopfhaut zurlickgezogen wurde,
wird ein Frasloch auf dem zuvor markierten Punkt zentriert eingebracht. Der
SMARTFrame wird dann auf dem Frasloch zentriert (mit dem Zentrierungs-Tool,
wenn ein 14-mm-Frasloch eingebracht wird) und mit Knochenschrauben am Schédel
befestigt.

Montage an der Kopfhaut:

Wenn der SMARTFrame mit Hilfe des optionalen Kopfhautmontagefu3es an der
Kopfhaut montiert wird, sollte der Rahmen unter Verwendung des von der
Workstation bereitgestellten Zentrierungspunktes fiir die Kopfhautmontage montiert
werden. Einzelheiten finden Sie in der IFU fir die Kopfhautmontagehalterung.
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Sobald der Rahmen montiert ist, wird die Handsteuergerat am SMARTFrame
befestigt, und der Patient wird dann wieder in die Offnung des Scanners
zurlickgefiihrt.

Naheres dazu finden Sie unter Eintrittsschritt Anbringungspunkt lokalisieren S.101.

Zielschritt

Der Zielschritt ermdglicht es lhnen, die im Einbring-Schritt identifizierten
anatomischen Orientierungspunkte, Ziele und Trajektorien zu verfeinern, nachdem
der / die SMARTFrame(s) montiert wurden. Die ClearPoint-Workstation verlangt an
diesem Punkt im Arbeitsablauf, dass das Bildervolumen, das die SMARTFrame(s)
beinhaltet, mit dem Bildervolumen, das die SMARTGrid(s) beinhaltet, verschmolzen
wird, damit die im Einbring-Schritt festgelegten Vermerke (einschlief3lich Trajektorien
und anatomischer Orientierungspunkte) in den Referenzrahmen des Patienten mit
den montierten Rahmen importiert werden kdnnen.

Der Zielschritt stellt folgende optionale Aufgaben bereit:

e Fusion. Eine oder mehrere erganzende Bilderserien raumlich eintragen,
die in verschiedenen Referenzrahmen aufgenommen wurden, nachdem
der / die SMARTFrame(s) montiert wurde(n). Siehe bezlglich Details
Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen S. 153.

e Vergleich. Zur Trajektorienverfeinerung zwei in die Workstation
hochgeladene Bilderserien visuell vergleichen. Siehe bezlglich Details
Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171.

e AC-PC. Anatomische Orientierungspunkte prufen und bearbeiten, die
zur Verwendung von Talairach-Koordinaten erforderlich sind. Diese
Werte mussen, wenn sich der Patient in der Fixierung bewegt hat und /
oder eine Hirnverschiebung aufgetreten ist, nachdem der / die
SMARTFrame(s) angebracht wurden, verfeinert werden. Siehe
bezlglich Details ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen S. 158.

e VOL. Zur Trajektorienverfeinerung Interessenvolumina innerhalb
hochgeladener Bilderserien erstellen oder bearbeiten. Siehe beziglich
Details VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161.

e Frame. Die Positionen von festgelegten SMARTFrame(s) prifen und /
oder bearbeiten. Weitere SMARTFrames festlegen, wenn diese im
Zielschritt nicht ordnungsgemaf erkannt wurden. Siehe beziiglich
Details Rahmen-Aufgabe Rahmen-Marker bearbeiten S. 178.

Naheres dazu finden Sie unter Zielschritt Trajektorien fertigstellen S.113.
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Ausrichtungsschritt

Mit dem Abgleich-Schritt kdnnen Sie eine schnelle grobe Ausrichtung der Kantle auf
das / die vorgesehene(n) Ziel(e) vornehmen, indem Sie deren Winkel iterativ andern.
Dieser Arbeitsschritt dient dazu, die Kanlle so zu positionieren, dass detailliertere
Rahmenanpassungen vorgenommen werden kdnnen, um sie genau auf das / die
geplante(n) Ziel(e) ausrichten zu kénnen (siehe Ausrichtungsschritt S. 28).

Der Ausrichtungsschritt stellt folgende optionale Aufgaben bereit:

o Vorjustierung. Fuhren Sie eine Vorjustierung der Kantle durch, bevor
Sie deren Winkel andern, um den unteren Teil der Kanile auf den
geplanten Eintrittspunkt der aktuellen Trajektorie auszurichten. Wenn
der geplante Eintrittspunkt nicht mit dem unteren Teil der Kanile
abgeglichen ist, fordert die ClearPoint-Workstation den Benutzer dazu
auf, diesen Vorgang durchzufihren. Siehe bezlglich Details
Vorjustierungs-Aufgabe die Kandile vorjustieren S. 185.

o Vergleich. Fuhren Sie einen visuellen Vergleich zweier beliebiger auf
die Workstation hochgeladener Bilderserien durch, um unbeabsichtigte
Bewegungen des Patienten / Tisches beim Ausrichten der Kanule zu
ermitteln. Siehe bezlglich Details Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen
S.171.

e VOI. Zur Uberpriifung geplanter Trajektorien Interessenvolumina
innerhalb hochgeladener Bilderserien erstellen oder bearbeiten. Siehe
bezlglich Details VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161.

Naheres dazu finden Sie unter Ausrichtungsschritt Kanulenwinkel einstellen S.120.

Ausrichtungsschritt

Mit dem Ausrichtungsschritt kdnnen Sie die Position / Ausrichtung der Kanule
bestatigen und sie mittels Winkelstellung oder Anpassungen des X-Y-Ausgleichs
genau abstimmen, um sie prazise auf das / die beabsichtigte(n) Ziel(e) auszurichten.

Der Ausrichtungsschritt stellt folgende optionale Aufgaben bereit:

e Vergleich. Flhren Sie einen visuellen Vergleich zweier beliebiger auf
die Workstation hochgeladener Bilderserien durch, um unbeabsichtigte
Bewegungen des Patienten / Tisches beim Anpassen der Kanile zu
ermitteln. Siehe bezlglich Details Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen
S. 171.
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e VOI. Zur Uberpriifung geplanter Trajektorien Interessenvolumina
innerhalb hochgeladener Bilderserien erstellen oder bearbeiten. Siehe
bezlglich Details VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161.

Naheres dazu finden Sie unter Ausrichtungsschritt S.28.

Einfuhrschritt

Sie kdnnen mit dem Einflhrschritt die Genauigkeit es Einsetzens eines Gerats
gemessen an dessen geplanter Trajektorie Gberwachen, bewerten und evaluieren.
Dies ist ein optionaler Ablaufschritt, der nur beim Einfiihren von MRT-
Conditional-Geraten ausgefiihrt werden darf.

Der Einfihrschritt stellt folgende optionale Aufgaben bereit:

¢ Fusion. Eine oder mehrere ergdnzende Bilderserien rdumlich eintragen,
die in verschiedenen Referenzrahmen aufgenommen wurden, nachdem
das Gerat eingefiihrt wurde. Dieser Vorgang ist moglicherweise bei der
Beurteilung der Genauigkeit einer Gerateplatzierung mit einem IMRIS-
System erforderlich, wobei der Patiententisch bewegt wurde (was eine
Anderung des Referenzrahmens verursacht), um eine Gerateeinfiihrung
anzupassen. Siehe bezilglich Details Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153.

e Vergleich. Fuhren Sie einen visuellen Vergleich zweier beliebiger auf
die Workstation hochgeladener Bilderserien durch, um unbeabsichtigte
Bewegungen des Patienten / Tisches beim Einfuhren des Gerats zu
ermitteln. Siehe bezlglich Details Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen
S. 171.

e VOI. Zur Behandlungsbeurteilung (z. B. Festlegung der
Medikamentenverabreichungsschale) Interessenvolumina innerhalb
beliebiger hochgeladener Bilderserien erstellen oder bearbeiten. Siehe
bezlglich Details VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161.

Naheres dazu finden Sie unter Einsetz-Schritt Gerateplatzierung tiberwachen und
einschétzen S.135.

Neuausrichtungsschritt

Mit dem Neuausrichtungsschritt kdnnen Sie, wenn eine Gerateplatzierung als nicht
akzeptabel erachtet wird, die Position / Ausrichtung der Kantle korrigieren. Wenn die
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Platzierung des Gerats verworfen wird, flhrt Sie der Neuausrichtungsschritt durch
den Arbeitsschritt fir die Neuausrichtung der Position der Kaniile und des erneuten
Einsetzens des Gerats.

Naheres dazu finden Sie unter Neuausristungsschritt ein erneutes Einsetzen des
Gerédts handhaben S.147.

Uber dieses Handbuch

Dieses Benutzerhandbuch setzt voraus, dass Sie mit der grundlegenden Bedienung
von Personalcomputern vertraut sind, wie z. B. dem Einschalten, der Verwendung
der Maus und der Arbeit in der Umgebung des Microsoft Windows-Betriebssystems.
Wenn Sie mit diesen Vorgangen nicht vertraut sind, befassen Sie sich bitte mit der
Dokumentation lhrer Workstation.

Optische Hinweise

o Worter, die in grolRem, fettgedrucktem Text angezeigt werden, wie z. B. ,,Fertig*,
kennzeichnen Schaltflachen und Tools, die mit der Maus angeklickt werden
kénnen.

o Worter, die in Times New Roman fettgedruckt sind, wie z. B. exit, geben Zeichen
an, die Sie genau so mit der Tastatur eingeben mussen, wie sie erscheinen (d. h.
wenn Sie angewiesen werden, exit einzugeben, sollten Sie die Zeichen genau so
eingeben, wie sie dargestellt sind).

o Worter in Grol3buchstaben, wie z. B. ENTER, kennzeichnen Tasten auf der
Tastatur, die gedrickt werden mussen. Wenn mehrere Tasten zusammen und
durch Pluszeichen getrennt erscheinen (z. B. STRG+ALT+ENTFERNEN),
bedeutet dies, dass Sie alle drei Tasten gleichzeitig dricken sollten.

e  Kursiv gedruckte Worter dienen der Hervorhebung.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 31 von 230

Uberblick liber die Anwendung

In diesem Kapitel sind die allgemeinen Funktionen der Benutzeroberflache der
Anwendung angegeben. Diese beinhalten den Workflow-Selektor, den Aufgaben-
Selektor, das Patienten-Label, den Seiten-Selektor, den Trajektorien-Selektor, den
Layout-Selektor, dig allgemeine.-Symbelieiste;die. AktuelenRunkt-Steuerurigee =

Symbolleist

schrittspezifische” St&uerungéh Ghd die Tools defBtsersteri Ebene.

Workflow-Selektor

Layout-

Aufgaben- Selektor
Selektor \ \ / \ \ /
( I )( et

]’/T'

O

—A )

Step-Ul-Panel

Ausrichtungsanzeige
Benutzerdefinierte Symbolleiste | 9

( y ) \ \ /

Ansichtsfenste

Oberste-Ebene-Tools

Die Anwendung verfluigt tiber folgende Oberste-Ebene-Tools:

= Spiegel — bildet das aktuelle Anwendungsfenster auf dem MRT-kompatiblen
Computer-Monitor im Raum nach, ohne die Anzeige-Auflésung der Workstation
zu beeintrachtigen. Wird ein Dialogfenster angezeigt, wird es anstelle des
Anwendungsfensters nachgebildet und so skaliert, dass es den Bildschirm im
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Raum ausflllt, damit es lesbar ist. Die Funktion kann je nach Bedarf ein- oder
ausgeschaltet werden.

= Hochladen - ein interaktives Medienbrowser-Fenster, mit dem Sie Bilder in die
aktuelle Session hochladen kénnen. Die hochgeladenen Dateien missen im
DICOM-Format verschlisselt sein, damit sie erkannt werden kénnen. Es werden
ausschlieBlich Bilder mit der Modalitatsart MR und CT unterstitzt. Alle anderen
Modalitatsarten kénnen nicht auf die Workstation hochgeladen werden (siehe
Den Media-Browser nutzen S. 33).

= Session — hiermit kdnnen Sie die Liste mit den auf der Workstation
abgespeicherten Software-Sessions verwalten (siehe Das Session-Fenster
nutzen S. 34). Sie kdnnen insbesondere:

e die aktuelle Session bearbeiten
e eine neue Session erstellen

e alle Sessions zum Zwecke des individualisierten Hochladens, Exports
oder Loschens auflisten

= Bericht — generiert den aktuellen Verfahrensbericht und zeigt diesen in einem
separaten Fenster an. Sie kdnnen diesen Bericht dazu verwenden, um
detaillierte Informationen Uber das Verfahren zu priifen. Das beinhaltet alle
entsprechenden Koordinatenwerte, Eigenschaften von Software-Sessions,
Systeminformationen und die wahrend des Verfahrens aufgenommenen
Bildschirmaufnahmen (siehe Das Bericht-Fenster nutzen S. 37).

= Log - zeigt den Inhalt der Protokolldatei der Anwendung an. Das beinhaltet
samtliche Fehlermeldungen / Warnhinweise, Informationserinnerungen und
ausfuhrliche Erlauterungen zur Nachverfolgung von Fehlerbehebungen. Sie
kénnen dieses Tool zur Unterstitzung bei der Analyse von Problemen oder
Fragen verwenden, die sich mdglicherweise im Laufe des Verfahrens ergeben
(siehe Das Log-Fenster nutzen S. 39).

=  Konfiguration — hiermit kénnen Sie Programm- oder benutzerspezifische
Einstellungen der Workstation andern (siehe Das Programm konfigurieren und
Benutzer-Einstellungen S. 40). Die Einstellungen sind in 3 separate Gruppen
unterteilt:

e Programm — GréRRe und Hersteller der Scannerbohrung, Informationen
zur Programmlizenzierung

e DICOM - Titel und Anschlussnummer der Programmanwendungseinheit
(AE), Remote-Netzwerk-Informationen zum Anpingen einer externen
Einheit

e Praferenzen — Benutzerpraferenzen wie Standardbeschriftungsfarben
und Standorte von Zielorientierungspunkten
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Den Media-Browser nutzen

Sie kdnnen, um Bilder auf die Workstation hochzuladen, Bilder entweder Uiber eine
DICOM-Netzwerkverbindung verschieben oder Bilder aus den DICOM-Medien
hochladen.

> Bilder aus den Medien hochladen

1. Bitte Hochladen aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools auswahlen

2. Es erscheint ein schwebendes Fenster, in dem Sie dazu aufgefordert werden,
zu einem Verzeichnis zu wechseln, das eine oder mehrere Bilderserien
beinhaltet.

3. In dem Fenster Browse auswahlen.

4. Zu einem Verzeichnis navigieren, das eine oder mehrere Bilderserien beinhaltet.

Hinweis: Wenn Sie ein langsames Gerét mit einer grolien Menge an DICOM-
Daten wéhlen, kann es beim Lesen der Daten zu einer Verzégerung kommen.
Daten, die von einem Scanner auf Medien abgespeichert werden, werden
normalerweise mit einer DICOMDIR-Verzeichnisdatei abgespeichert, die diese
Verzégerung verhindert. Wenn das Laden der Daten jedoch zu lange dauert,
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kénnen Sie abbrechen und einen bestimmten Unterordner mit nur den
gewtlinschten Daten, auswéhlen.

5. Wahlen Sie eine oder mehrere hochzuladende Bilderserien aus, indem Sie das
Kontrollkastchen neben der Beschreibung der Bilderserie, die Sie hochladen
mochten, anklicken. Sie kdnnen sich eine Vorschau der Bilderserie anzeigen
lassen, indem Sie mit der Maus Uber die Beschreibung der Serie gehen.

6. Unten in dem Fenster Hochladen anklicken.

Das Session-Fenster nutzen

Mit dem Session-Fenster kénnen Sie die auf der Workstation abgespeicherten
Software-Sessions verwalten.

> Die aktuelle Session dndern
1. Bitte Session aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools auswahlen.
2. Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier Optionen auswahlen, mit denen Sie die Liste mit Sessions auf der
Workstation verwalten kénnen.

3. Bitte den Tab AKTUELLE SESSION auswahlen.

4. Hier konnen Sie eine oder mehrere mit lhrer aktuellen Session verbundenen
Eigenschaften bearbeiten oder andern.

5. Bitte zum Abspeichern der Anderungen bezlglich Ihrer aktuell hochgeladenen
Session Session speichern anklicken.
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> Eine neue Session starten

1.

2.

5.

Bitte Session aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools auswahlen.

Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier Optionen auswahlen, mit denen Sie die Liste mit Sessions auf der
Workstation verwalten kdnnen.

Den Tab NEUE SESSION anklicken.

Geben Sie hier samtliche dazu erforderlichen Feldeigenschaften ein, um eine
neue Session zu erstellen.

Bitte Neue Session starten anklicken, um die aktuell hochgeladene Session zu
schlieBen und eine neue Session mit den angegebenen Feldeigenschaften zu
starten.

> Eine bestehende Session hochladen

1.

2.

Bitte Session aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools auswahlen.

Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier Optionen auswahlen, mit denen Sie die Liste mit Sessions auf der
Workstation verwalten kénnen.

Bitte den Tab SESSION-LISTE auswahlen.

Hier wahlen Sie die Session aus, die Sie aus der angezeigten Session-Liste
hochladen méchten.
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5. Bitte Session hochladen anklicken, um die aktuell hochgeladene Session zu
schlieBen und die in dem Fenster ausgewahlte Session hochzuladen.

> Eine Session exportieren
1. Bitte Session aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools auswahlen.
2. Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier Optionen auswahlen, mit denen Sie die Liste mit Sessions auf der
Workstation verwalten kénnen.

3. Bitte den Tab SESSION-LISTE auswahlen.

4. Hier wahlen Sie die Session aus, die Sie aus der angezeigten Session-Liste
exportieren mochten.

5. Bitte Session exportieren anklicken.

6. Gehen Sie an die Stelle, an die Sie die ausgewahlte Session exportieren
mochten.

7. Bitte OK anklicken. Die Session wird anonymisiert an die ausgewahlte Stelle
exportiert.

Wenn eine Session exportiert wird, wird der Name und die ID des Patienten in
der Session mit dem aktuellen Zeitstempel ersetzt, wenn der Exportvorgang
gestartet wird. Fur alle mit der Session verbundenen DICOM-Bilderdaten
werden die Uberschriftenfelder, die geschiitzte Gesundheitsinformationen
beinhalten, in den physischen DICOM-Bilddateien ausgeblendet. Dadurch ist
gewabhrleistet, dass Session-Daten gemeinsam verwendet werden kénnen, ohne
dass das Risiko besteht, das geschitzte Gesundheitsinformationen offengelegt
werden.
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> Eine Session l6schen
1. Bitte Session aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools auswahlen.
2. Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier Optionen auswahlen, mit denen Sie die Liste mit Sessions auf der
Workstation verwalten kénnen.

3. Bitte den Tab SESSION-LISTE auswahlen.

4. Hier wahlen Sie die Session aus, die Sie aus der angezeigten Session-Liste
I6schen mdchten.

5. Bitte den TIIIF Button anklicken.

6. Zum Bestatigen des Léschens der Session bitte Ja anklicken.

Das Bericht-Fenster nutzen

Wenn Sie das Bericht-Fenster 6ffnen, generiert die Anwendung automatisch einen
Verfahrensbericht und zeigt ihn zur Uberpriifung an. Der Bericht enthalt ausfihrliche
Informationen Uber das Verfahren. Diese umfassen alle relevanten Koordinaten,
Session-Informationen, Patienteninformationen, Bemessungen zum
Interessenvolumen, verfahrensspezifische Anmerkungen und Links zu wahrend des
Verfahrens aufgenommenen Screenshots.
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> Den Bericht priifen

1. Bitte den entsprechenden Bericht aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools
auswahlen.

2. Der Bericht wird in einem schwebenden Fenster standardmafig auf einer
durchgangigen Seite angezeigt. Unten im Fenster werden folgende Bericht-
Tools angezeigt:

Bericht speichern Zwei-Seiten-Modus

CED K

Bericht durchblattern

Scroll-Modus

3. Verwenden Sie die folgenden Steuerelemente, um das Layout des Berichts zu
andern:

o Zwei-Seiten-Modus — Wahlen Sie diesen Modus, um den Bericht mit
zwei Seiten gleichzeitig anzuzeigen. Verwenden Sie die Steuerelemente
fur die Seitennavigation, um durch den Bericht zu navigieren.

e Scroll-Modus — Wahlen Sie diesen Modus, um den Bericht auf einer
einzigen durchgehenden Seite anzuzeigen. Verwenden Sie die
Bildlaufleiste, um durch den Bericht zu navigieren.
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4. Um dem Bericht zuséatzliche Anmerkungen hinzuzuftgen, klicken Sie in das Feld
Anmerkungen und geben Sie lhre Kommentare ein.

5. Zum Prifen von wahrend des Verfahrens aufgenommenen Screenshots bitte
zum Abschnitt Screenshots des Berichts navigieren. Hier bitte Zur
Screenshot-Vorschau hier klicken anklicken, um den Standort des
Dateiordners einzusehen, in dem alle mit dem Bericht verbundenen
Screenshots abgespeichert sind. In dem angezeigten Datei-Explorer-Fenster
kénnen einzelne Screenshot-Bilder geprift werden.

> Den Bericht abspeichern

1. Bitte den entsprechenden Bericht aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools
auswahlen.

2. Der Bericht wird in einem schwebenden Fenster standardmafig auf einer
durchgangigen Seite angezeigt.

3. Zum Abspeichern einer Kopie des aktuell angezeigten Berichts bitte Speichern
anklicken. Der Bericht wird mit einem einzigartigen Datennamen abgespeichert,
der den Zeitpunkt, zu dem die Datei abgespeichert wurde, wiedergibt. Hierdurch
kénnen mehrere Kopien des Berichts in unterschiedlichen Zeitintervallen im
Rahmen des Verfahrens abgespeichert werden.

Die Anwendung erzeugt beim Abspeichern zwei Versionen des Berichts: eine
Vollversion, die Patienteninformationen enthalt, und eine anonyme Version, die
ohne Beeintrachtigung der Patientenvertraulichkeit verteilt werden kann. Beide
Versionen werden als einzelne Dateien in dem der Session entsprechenden
Berichtordner abgespeichert.

Das Log-Fenster nutzen

Mit dem Log-Fenster kdnnen Sie jederzeit bei Ausfiihrung des Programms den Inhalt
der Protokolldatei der Anwendung prifen.

> Das Protokoll priifen

1. Bitte das entsprechende Protokoll aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools
auswahlen.

2. Es erscheint ein schwebendes Fenster mit dem Inhalt des Protokolls fir die
Anwendung.
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3. Klicken Sie bitte die aufklappbare Schaltflache neben der Spalte Art an, um die
Nachrichten nach Art zu filtern: Informationen, Warnhinweise, Fehler,
Debuggen. Wenn die Option Debuggen nicht angezeigt wird, nutzen Sie bitte
das Fenster Programmkonfiguration, um das Programm so zu programmieren,
dass diese Nachrichtenart angezeigt wird (siehe Das Programm konfigurieren
und Benutzer-Einstellungen S. 40).

4. Kilicken Sie bitte, wenn Sie weitere Informationen zu einem angezeigten
Warnhinweis bendtigen, fiir Nachrichten der Art Warnhinweise auf HILFE.

Das Programm konfigurieren und Benutzer-Einstellungen

Mit dem Fenster Programmkonfiguration kdnnen Sie das Programm und die
benutzerspezifischen Einstellungen der ClearPoint-Workstation jederzeit wahrend de
Ausfihrung des Programms konfigurieren.

> Die Programmeinstellungen dndern
1. Bitte den Punkt Konfiguration aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools
auswahlen. Sie kdnnen, wenn Sie die Software zum ersten Mal in Betrieb

nehmen, den Button auf dem Splash Screen anklicken (siehe Splash
Screen S. 77).
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2. Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier die konfigurierbaren Einstellungen fiir das Programm andern.

3. Klicken Sie bitte zum Andern der Programmeinstellungen den Tab PROGRAMM
an.

4. Hier kdnnen Sie bei Bedarf folgende Felder andern:

e GrolRe Scannerbohrung — bitte den Durchmesser der Scannerbohrung
in Zentimetern eingeben oder andern. Die Anwendung verwendet
diesen Wert zusammen mit der wahrend des Verfahrens eingegebenen
Gesamtgeratelange, um sicherzustellen, dass das Gerat fir eine
bestimmte geplante Laufbahn physisch in den SMARTFrame eingesetzt
werden kann, ohne durch die Scanneroffnung blockiert zu werden.

e Scanner-Hersteller — klicken Sie bitte eine Option aus der Liste an, in
der der Hersteller des Scanners, mit dem die ClearPoint-Workstation
verbunden ist, angegeben ist. Bitte bei Siemens-Scannern angeben, ob
sich der Scanner in einer IMRIS-Surgical-Suite befindet oder nicht
(siehe_Wichtige Hinweise zum Einsatz von IMRIS-Scannern S. 23). Bei
GE-Scannern bitte die Anzahl an Schichten angeben, die fur die
orthogonalen Kanulen-Scans verwendet werden sollen.

e Logging-Level — bitte die anzuzeigende Protokollierungsebene
festlegen. Im Normalmodus werden lhnen alle Meldungen angezeigt,
die lhnen im Laufe des Verfahrens angezeigt werden. Im Debug-Modus
werden Ihnen alle Meldungen im Normalmodus zuzuglich weiterer
Meldungen angezeigt, die verwendet wurden, um Probleme mit
Fehlerbehebungen zu unterstitzen, die sich moglicherweise im Rahmen
des Verfahrens bezliglich der Workstation ergeben.

5. Klicken Sie bitte zum Speichern der durchgefiihrten Anderungen Verwenden
an.

6. Klicken Sie bitte zum Installieren einer neuen Programmlizenz Neue Lizenz
installieren ... an und gehen dann zu einer Stelle, die eine gultige Lizenzdatei
beinhaltet (siehe Eine Programmlizenz installieren S. 81).
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Damit die ClearPoint-Workstation von einer Bildquelle wie einem Scanner oder
PACS (bertragene DICOM-Bilder empfangen kann, muss das System mit dem AE-
Titel und der Port-Nummer konfiguriert werden, die in der ClearPoint-Software
konfiguriert sind.

> Die DICOM-Einstellungen dndern

1. Bitte den Punkt Konfiguration aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools
auswahlen. Sie kdnnen, wenn Sie die Software zum ersten Mal in Betrieb

nehmen, den Button auf dem Splash Screen anklicken (siehe Splash
Screen S. 77).

2. Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier die konfigurierbaren Einstellungen fiir das Programm andern.

3. Klicken Sie bitte zum Andern der DICOM-Einstellungen fiir das Programm den
Tab DICOM an.

4. Hier kdnnen Sie bei Bedarf folgende Felder andern:

e AE-Titel — den Titel der Einheit der Anwendung der ClearPoint-
Workstation festlegen. Der intraoperative Scanner verwendet diese
Informationen, um einen Endpunkt des DICOM-
Informationsaustausches mit der Workstation einzurichten.

e Port-Nummer — zeigt die Port-Nummer an, iber die DICOM-
Informationen zwischen dem intraoperativen Scanner und der
ClearPoint-Workstation ausgetauscht werden.

5. Klicken Sie bitte zum Speichern der durchgefiihrten Anderungen Verwenden
an.
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6. Sie kdnnen den Button Ping zum Testen der DICOM-Konnektivitat mit dem
intraoperativen Scanner verwenden. Die Informationen des Verzweigungspunkis
der Einheit (IP-Adresse, Remote-AE-Titel und Remote-Port-Nummer) des
Scanners missen vor Testung der DICOM-Remote-Verbindung der Workstation
zu diesem angegeben werden. Wenn Bilder zuvor erfolgreich an die Workstation
gesendet wurden, ist nur die Port-Nummer leer und muss eingegeben werden.
Falls noch keine Daten gesendet wurden, miissen Sie alle drei Werte eingeben.

> Benutzer-Priaferenzen dndern

1. Bitte den Punkt Konfiguration aus der Liste mit den Oberste-Ebene-Tools
auswahlen. Sie kdnnen, wenn Sie die Software zum ersten Mal in Betrieb

nehmen, den Button auf dem Splash Screen anklicken (siehe Splash
Screen S. 77).

2. Es wird ein schwebendes Fenster mit 3 unterschiedlichen Tabs angezeigt. Sie
kénnen hier die Benutzer-Praferenzen fir das Programm andern.

3. Bitte zum Andern der benutzerspezifischen Préferenzen fiir das Programm den
Tab PRAFERENZEN anklicken.

4. Hier kdnnen Sie bei Bedarf folgende Felder andern:

e Standardfarbe fir Vermerke — geben Sie bitte die Standardfarbe an, die in
der Benutzeroberflache beim Erstellen von Vermerken fur Trajektorien und
Punkte angezeigt wird.

e Messlinienfarbe — bitte die Farbe angeben, mit der Vermerke zu Messlinien
und — kreisen angegeben werden sollen (siehe Messlinien-Tool S. 56 und
Tool zur Kreismessung S. 57).
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e Standard-VOI-Farbe — geben Sie bitte die Standardfarbe an, die in der
Benutzeroberflache beim Erstellen von Vermerken fiir Interessenvolumina
angezeigt wird.

5. Bitte den Schalter Indikator anzeigen umschalten, um die Anzeige
Ansichtsfenster-Ausrichtung aus- oder einzublenden (siehe Den
Ausrichtungsindikator verwenden S. 70).

6. Hier kdnnen Sie die fur das Programm festgelegten Zielorientierungspunkte
andern (siehe Orientierungspunkte verwalten S. 71).

7. Klicken Sie bitte zum Speichern der durchgefiihrten Anderungen Verwenden
an.

Den Workflow-Selektor nutzen

Der Workflow-Selektor zeigt die Liste mit den Schritten an, die zur Fertigstellung
eines neurologischen Verfahrens verwendet werden kdnnen. Er zeigt auch den
Schritt an, mit dem aktuell gearbeitet wird. Sie kdnnen jederzeit auf die gewiinschte
Schaltflache klicken, um den aktuellen Arbeitsschritt zu &ndern. Einen Uberblick Uber
die Arbeitsschritte finden Sie auf Verfahrensablauf S.24 oder im Kapitel fir jeden
spezifischen Arbeitsschritt.

Das Patienten-Label nutzen

Das Patienten-Label zeigt Informationen Uber den Patienten an, der gerade
behandelt wird. Die Anwendung liest diese Informationen aus den DICOM-Bildern,
die die Workstation erhalten hat.
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> Patienteninformationen priifen

1. Gehen Sie bitte mit Ihrer Maus Uber das . Symbol.

2. Es erscheint ein Tooltip mit weiteren Informationen Gber den Patienten wie
Geburtsdatum, Geschlecht und Alter.

> Patienteninformationen ein-/ ausblenden

1. Bitte zum Ausblenden von Patienteninformationen das Symbol E anklicken.

2. Bitte zum Einblenden von Patienteninformationen das Symbol B anklicken.

Manchmal kann es in den vom Scanner erhaltenen Bildern zu Diskrepanzen
zwischen dem Namen des Patienten, der Identifikationsnummer oder zu beidem
kommen. Ergibt sich ein solches Szenario, fordert die ClearPoint-Anwendung Sie
auf, die mit den neu vom Scanner erhaltenen Bildern verbundenen
Patienteninformationen zu bestatigen. Das ist eine wichtige Sicherheitsfunktion, um
sicherzustellen, dass in die Anwendung hochgeladene Bilder mit dem aktuell zu
behandelnden Patienten Ubereinstimmen.

> Diskrepanzen in Patienteninformationen handhaben

1. Schauen Sie sich die Werte Voraussichtlich und Erhalten sowohl fiir den
Patientennamen als auch die ldentifikationsnummer im Fenster
Patientenidentifikation validieren genau an.

2. Prifen Sie bitte, ob die gerade von der Workstation erhaltenen Bilder mit dem
aktuell zu behandelnden Patienten tbereinstimmen.
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3. Klicken Sie bitte, wenn die erhaltenen Bilder mit dem aktuellen Patienten
Ubereinstimmen, Akzeptieren an. Wenn Sie méchten, dass der Patientenname
und das Identifkationslabel der erhaltenen Bilder im Patientenlabel angezeigt
werden, klicken Sie bitte das Kontrollkdstchen Bei Akzeptanz neuen
Patientennamen und neue ID als voraussichtliche Werte einstellen an.
Anderenfalls klicken Sie dieses Kontrollkastchen bitte ab. Die Bilder werden in
die Anwendung hochgeladen. Und es ist abhangig davon, ob das
Kontrollk&stchen angeklickt wurde oder nicht, mdglich, dass das Patientenlabel
aktualisiert wird.

4. Wenn die erhaltenen Bilder nicht dem aktuellen zu behandelnden Patienten
entsprechen, bitte Ablehnen anklicken. Die gerade erhaltenen Bilder werden
dann von der Workstation abgelehnt und somit nicht hochgeladen (siehe Von
der Workstation abgelehnte Daten S. 190).

Verwendung der schrittspezifischen Steuerelemente

Jeder Schritt beinhaltet spezifische Steuerelemente fiir die Benutzeroberflache, die je
nach aktueller Position im Arbeitsablauf angepasst werden.

Eine Seite auswahlen

Bei einigen Schritten gibt es einen Seiten-Selektor, mit dem Sie die Seite des
Gehirns auswahlen kénnen, fir die Sie eine Trajektorie festlegen und / oder
visualisieren méchten. Bei einseitigen Verfahren beinhaltet der Seiten-Selektor einen
Eintrag, der immer angeklickt ist. Bei zweiseitigen Verfahren kénnen Sie den Seiten-
Selektor dazu verwenden, um mit der linken oder rechten Seite zu arbeiten. Schritte,
die Uber den Seiten-Selektor verfugen, filtern die Anzeige der Trajektorien fur die
ausgewabhlte Seite.

Serte:  Links

Einen Rahmen auswahlen

Bei den Schritten, die nicht Uber einen Seiten-Selektor verfigen, wird ein Rahmen-
Selektor angezeigt. Hier kdnnen Sie den Rahmen, mit dem Sie aktuell arbeiten
mochten, anklicken. Fir Verfahren, bei dem nur ein Rahmen am Patienten
angebracht wird, beinhaltet der Rahmen-Selektor einen Eintrag, der immer angeklickt
ist. Bei Verfahren, bei denen ein oder mehrere Rahmen am Patienten angebracht
werden, kdnnen Sie den Rahmen-Selektor dazu verwenden, den Rahmen, mit dem
Sie arbeiten mochten, auszuwahlen.
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Eine Trajektorie auswahlen

Jeder Schritt verfiigt Gber einen Trajektorien-Selektor, mit dem Sie die festgelegte
Trajektorie, mit der Sie arbeiten méchten, auswahlen kénnen. Die Eingaben im
Trajektorien-Selektor werden entweder (in Fallen, in denen der Seiten-Selektor
angezeigt wird) auf Grundlage der aktuell ausgewahlten Seite oder (in Fallen, in
denen der Rahmen-Selektor angezeigt wird) auf Grundlage des aktuell ausgewahlten
Rahmens gefiltert.

Lautbahn: Traj-1

Ein Ansichts-Layout auswahlen

Jeder Schritt beinhaltet ein oder mehrere Ansichts-Layouts, die dazu verwendet
werden kdnnen, einen schrittspezifischen Arbeitsablauf fertigzustellen. Das aktuelle
Ansichts-Layout kann jederzeit mit dem Layout-Selektor gewechselt werden. Jedes
auswahlbare Ansichts-Layout verfugt tUber eine spezifische Bezeichnung, die zur
Identifizierung des Layouts in der Benutzeroberflache verwendet wird.

Eine Aufgabe auswahlen

Jeder Schritt beinhaltet eine Liste mit optionalen Aufgaben, die verwendet werden
kénnen, um eine bestimmte fokussierte Tatigkeit im Arbeitsablauf durchzufiihren
(siehe Optionale Aufgaben S. 153). Die Liste mit den Aufgaben ist abhangig von den
Anforderungen des Arbeitsablaufs, der zur Fertigstellung des Schritts durchgefihrt
werden muss, fur jeden Schritt unterschiedlich. Es kann jederzeit im Rahmen der
Ausfiihrung des Programms mittels des Aufgaben-Selektors eine optionale
Arbeitsablaufaufgabe aufgerufen werden. Jede Aufgabe wird als Button im
Aufgaben-Selektor dargestellt, der zum Aufrufen einer Aufgabe angeklickt werden
kann. Es kann immer nur eine Aufgabe aufgerufen werden. Sie wird dann als Pop-
up-Fenster oben im Hauptfenster der Anwendung angezeigt.
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Verschmelzung AC-PC VOI Vergleichen

Statusmeldungen

Statusmeldungen werden direkt unter dem oberen Banner im Hauptfenster der
Anwendung sowie in Pop-up-Fenstern, in denen die Arbeitsschritte oder Aufgaben
angezeigt werden, angezeigt. Diese Meldungen zeigen wichtige Warn- oder
Fehlerzustande an, die sich im Rahmen des neurologischen Verfahrens ergeben
kénnten. Sie sollten immer auf jede Statusmeldung, die von der Anwendung
angezeigt wird, achten und diese lesen.

Sie kdnnen jedes Mal, wenn eine Statusmeldung angezeigt wird, Tipps zur
Fehlerbehebung aufrufen, die fir Sie dabei hilfreich sein kénnen, das / die
aufgetretene(n) Problem(e) zu beheben. Eine in der Anwendung beinhaltete Liste mit
allen Fehlerbehebungstipps kann auf Fehlerbehebung S. 189 nachgelesen werden.

> Fehlerbehebungstipps fiir Warnhinweise aufrufen

1. Klicken Sie bitte den Button HILFE im Bereich der Statusmeldungen an.

2. Es erscheint ein Fenster mit zusatzlichen Informationen tber die angezeigte
Statusmeldung einschlieBlich Tipps zur Fehlerbehebung und / oder Details zu
nachgelagerten Arbeitsablauf-Implikationen. Daruber hinaus kann das Fenster
Links zu anderen Hilfe-Informationsthemen beinhalten, die mit der gerade
gelesenen Statusmeldung verbunden sind.
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Wenn Sie eine Statusmeldung gelesen haben und den Grund fiir deren Anzeige
nachvollziehen kdnnen, kdnnen Sie sie ausblenden, damit sie nicht mehr auf der
Benutzeroberflache angezeigt wird. Wenn mehrere Statusmeldungen auf einmal
angezeigt werden, kdnnen Sie auswahlen, jede Meldung einzeln oder alle
Meldungen gleichzeitig in Gruppen von jeweils 5 Meldungen auszublenden.

> Eine Statusmeldung ausblenden

1. Klicken Sie bitte den Button AUSBLENDEN im Bereich der Statusmeldungen
an.

2. Oder Sie klicken alternativ den Button V| an und wahlen ALLE AUSBLENDEN
aus, um alle aktuell angezeigten Meldungen von bis zu hdchstens 5 Meldungen
gleichzeitig auszublenden.
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Verwendung der Symbolleiste

Die Symbolleiste stellt den Hauptzugang zu den interaktiven Tools der Anwendung
dar. Die Symbolleiste erscheint vertikal in der linken oberen Ecke des
Ansichtsfensters, das sich gerade unter dem Mauszeiger befindet. Einige Tools in
der Symbolleiste sind nach ihrer Funktion gruppiert und kénnen durch Aufklappen
der Tool-Gruppierung einzeln aufgerufen werden. Alle Tools in der Symbolleiste
kénnen auch tber das Pop-up-Ment aufgerufen werden (siehe Verwendung des
Popup-Menus S. 51). Einzelheiten zur Verwendung der interaktiven Tools finden Sie
auf Interaktive Tools S. 52.

Tool-Gruppierung

> Ein Tool auswahlen
1. Hierfur bitte einen Tool-Button in der Symbolleiste linksklicken.

2. Das Werkzeug ist dann ausgewahlt. Der Tool-Button wird farblich dargestellt,
um anzuzeigen, dass er angeklickt wurde.

> Ein Tool aus der Tool-Gruppierung auswahlen

1. Auf den Button K neben dem Tool, fir das es eine Gruppierung gibt,
linksklicken.

2. Nun das Tool fir die Auswahl identifizieren.

3. Hierfur bitte einen Tool-Button in der Tool-Gruppierung linksklicken.
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Die benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen

Einige Schritte und Aufgaben beinhalten benutzerspezifische Symbolleisten in ihren
Ansichtsfenstern, die Tools beinhalten, die nur fiir den Kontext des bestimmten
Arbeitsablaufs relevant sind. Diese Symbolleisten sind horizontal ausgerichtet und
befinden sich unten im Ansichtsfenster, in dem sich der Mauszeiger gerade befindet.
Auf diese Tools kann im Gegensatz zu den in der Symbolleiste beinhalteten Tools
nicht Uber das Pop-up-Menl zugegriffen werden. Stattdessen kénnen sie im
Bedienfeld der Benutzeroberflache beinhaltet sein, das fiir den Arbeitsschritt oder die
Aufgabe von Interesse spezifisch ist. Wir verweisen bezlglich Details zu den
spezifischen benutzerdefinierten Symbolleisten in jedem Arbeitsschritt oder jeder
Aufgabe jeweils auf das entsprechende Kapitel.

© ® ¢ W “

Verwendung des Popup-Menus

Sie kdnnen mit der rechten Maustaste auf einen Viewport klicken, um ein Popup-
Men( aufzurufen. Das Popup-Meni bietet Zugriff auf Anzeigefunktionen und
Uberprifungswerkzeuge.

> Verwendung des Popup-Meniis

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und wahlen Sie die
entsprechende Option aus dem Popup-Meni aus.

Pfeil

Auf Punkt zoomen
Auf Region zoomen
Linie messen
Kreismal

Viewport ziehen

Screenshot

Markierung definieren

Viewport-Anmerkungen ein-/ausblenden
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Tool-Hotkeys

Neben der Symbolleiste und dem Popup-Meni gibt es auch die Mdglichkeit,

interaktive Tools voribergehend Uber die Tastatur umzuschalten.

Wenn Sie ein Tool zur Verwendung ausgewahlt haben, kdnnen Sie zu einem der am
haufigsten verwendeten Tools wechseln, indem Sie eine Taste auf der Tastatur
gedruckt halten. Wenn Sie die Taste loslassen, schaltet das Tool automatisch zu
Ihrer vorherigen Auswahl zurick.

Die Tasten der Tastatur und die zugehdrigen interaktiven Tools sind wie folgt:

Schliissel

Interaktives Tool

a

Standard-Pfeil-Tool

Messkreis

Linie messen

Schwenk-Tool

Breite/Ebene-Tool

Tool Alles einzoomen

Interaktive Tools

Die folgenden Tools werden bereitgestellt, um die in den Ansichtsfenstern der
ClearPoint-Anwendung angezeigten Bilder zu manipulieren.

Wenn Sie eine Maus mit einem Mausrad verwenden, kdnnen Sie das Mausrad
drehen, um durch die Bilder innerhalb eines Viewports zu scrollen.
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Pfeil-Tool

Ansichtsfenstern zu bewegen. Es kann aber auch zum Drehen von Bildern
verwendet werden, die in volumetrischen Ansichtsfenstern (3D) angezeigt
werden.

“ Verwenden Sie das Pfeil-Tool, um Fadenkreuze und Anmerkungen in den

Das Pfeil-Tool wird wie folgt ausgewahilt:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Pfeil-Schaltflache.
o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und dann auf Pfeil.

Tool fur Fensterbreite und -ebene

Die Fenstereinstellungen (d. h. Fensterbreite und Fensterebene) fiir digitale
Bilder ahneln dem Kontrast bzw. der Helligkeit auf lhrem
Computerbildschirm. Die Fensterbreite kann breit (viele Grauténe, weniger

Kontrast) oder schmal (weniger Grauténe, mehr Kontrast) eingestellt werden. Die

Fensterebene kann hoch (dunkel) oder niedrig (hell) sein.

Andern der Fenstereinstellungen
1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Breite- / Ebene-Schaltflache.

o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gewtnschten Viewport und
dann auf Breite/Ebene.

2. Stellen Sie die Fensterbreite und/oder -ebene wie folgt ein:

o Klicken und ziehen Sie die Maus vertikal Uiber das ausgewabhlte Bild, um die
Fensterebene anzupassen.

o Klicken und ziehen Sie die Maus horizontal Gber das Bild, um die
Fensterbreite anzupassen.

Anmerkung: Bei der Verwendung des Breiten/Ebenen-Tools bei zwei gemischten
Serien ist nur die Verschmelzungs-Serie betroffen. Um die Breite/Ebene fiir die
Master-Serie zu &ndern, missen Sie die Verschmelzungsserie (ber die Thumbnail-
Leiste aufheben, sodass keine Verschmelzungsserie ausgewéhlt ist. In diesem Fall
werden Breiten-/Ebenendnderungen nur auf die Master-Serie angewendet.
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Zoom-Tools

Es gibt vier separate Tools zum Andern des Zooms.

il

--Q VergroéfRern

1. Gehen Sie wie folgt vor:

e Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Zoom-Schaltflache.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gewlinschten Viewport und
dann auf Zoom.

2. Kilicken und ziehen Sie die Maus vertikal Gber das Bild und die Zoomstufe dndert
sich nur fir dieses Bild.

mm Alles einzoomen
HE !

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Alle-zoomen-Schaltflache.

o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und dann auf Alles
einzoomen.

2. Klicken und ziehen Sie die Maus vertikal tGber das Bild in einem Viewport. Die
Bilder in den anderen Viewports zoomen parallel zum ausgewahlten Bild.

E Auf Region zoomen

1. Gehen Sie wie folgt vor:

o Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache zum Bereich zoomen.

o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gewlinschten Viewport und
dann auf Auf Region zoomen.

2. Klicken und ziehen Sie die Maus Uber das Bild, um einen rechteckigen Bereich
auszuwahlen.
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3. Wenn Sie die Maustaste loslassen, zoomt die Anwendung das Viewport, um die
ausgewahlte Region anzuzeigen.

Auf Punkt zoomen

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache zum Punkt zoomen.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gewlinschten Viewport und
dann auf Auf Punkt zoomen.

2. Kilicken Sie auf einen Punkt von Interesse auf dem Bild und ziehen Sie die Maus
vertikal. Die Anwendung zoomt um den gewahlten Punkt herum und schwenkt
automatisch, um sicherzustellen, dass der urspriinglich angeklickte Punkt auf
dem Bildschirm bleibt.

Schwenk-Tool

E Schwenken eines Bildes innerhalb eines Viewports

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schwenken-Schaltflache.

o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und dann auf
Schwenken.

2. Klicken und ziehen Sie das Bild, um seine Position im Viewport zu andern.

Tool Graustufen umkehren

Umkehren der Graustufen des Bildes fiir eine Negativbilddarstellung.

1. Gehen Sie wie folgt vor:
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e Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Graustufen-Skalierung.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und klicken Sie auf
Graustufen umkehren.

2. Die Anwendung kehrt die Graustufen des Bildes fiir alle aktuellen Viewports um.

3. Sie kdnnen die Schaltflache erneut anklicken, um zur urspriinglichen Einstellung
zurlckzukehren.

Messlinien-Tool

Messen linearer Abstande in einem Bild

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Messlinie.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und klicken Sie auf
Linie messen.

2. Klicken und ziehen Sie, um eine Linie Uber die Stecke auf dem zu messenden
Bild zu ziehen. Das Tool zeigt wahrend dem Zeichnen die aktuelle Lange der
Messlinie an.

3. Wenn Sie die Maustaste loslassen, bleiben die Messlinie und der Abstandswert
auf dem Bildschirm.

4. Messlinien kdnnen durch Klicken und Ziehen der Endpunkte mit dem
Messwerkzeug oder dem Standard-Pfeil-Tool bearbeitet werden. Der
Abstandswert wird immer an dem Mittelpunkt zwischen den zwei Endpunkten
angezeigt.

5. Um Messlinien zu I6schen, fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Messlinie und wéahlen Sie
Loschen

e Driicken Sie bei markierter Messlinie die LOSCHEN-Taste auf der Tastatur
der Workstation.

e Ziehen Sie die Messlinie tiber das Symbol , das sich unten links in dem
aktuell ausgewahlten Ansichtsfenster befindet. Dieses Symbol erscheint,
wenn Sie damit anfangen, die Messlinie zu ziehen.
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6. Klicken Sie, um den Messwert von seiner Standardposition entlang der Messlinie
zu verschieben, auf den Wert und ziehen ihn von seiner aktuellen Position weg.
Wenn Sie die Messlinie bewegen, bleibt der Messwert an seiner Position auf
dem Bildschirm und bewegt sich nicht mit der Messlinie. Wenn Sie den Wert an
seine urspringliche Position zurlicksetzen méchten, ziehen Sie ihn Uber das
Fadenkreuz-Symbol, das sich in der Mitte zwischen den beiden Endpunkten der
Messlinie befindet. Der Messwert bewegt sich in dieser Position entlang der
Messlinie, wenn er bewegt wird.

Tool zur Kreismessung

Messen des Kreisdurchmessers auf einem Bild

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Kreismesslinie.

o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und klicken Sie auf
Kreismesslinie.

2. Klicken Sie auf das gewtuinschte Zentrum und ziehen Sie, um einen Radius Uber
die zu messende Region auf dem Bild zu definieren. Das Tool zeigt den
aktuellen Durchmesser des Kreises beim Zeichnen an.

3. Wenn Sie die Maustaste loslassen, bleiben der Messkreis und der
Durchmesserwert auf dem Bildschirm.

4. Messkreise kdnnen durch Klicken und Ziehen der Radius-Handles mit dem
Kreismessungs-Tool oder dem Standard-Pfeil-Tool bearbeitet werden. Der
Durchmesserwert wird am Endpunkt des Radius angezeigt, sodass er an jedem
beliebigen Punkt auf dem Kreis platziert werden kann. Um den Kreis zu
verschieben, klicken und ziehen Sie an einem beliebigen anderen Punkt auf dem
Kreisumfang.

5. Um Messkreise zu l6schen, flihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Kreis und wahlen Sie
Loschen

e Driicken Sie bei ausgewahltem Kreis die LOSCHEN-Taste auf der Tastatur
der Workstation.

e Ziehen Sie die Messlinie Uber das Symbol , das sich unten links in dem
aktuell ausgewahlten Ansichtsfenster befindet. Dieses Symbol erscheint,
wenn Sie damit anfangen, den Kreis zu ziehen.
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6. Klicken Sie, um den Durchmesserwert von seiner Standardposition zu
verschieben, auf den Wert und ziehen ihn von seiner aktuellen Position weg.
Wenn Sie den Kreis bewegen, bleibt der Durchmesserwert an seiner Position auf
dem Bildschirm und bewegt sich nicht mit dem Kreis. Wenn Sie den Wert an
seine ursprungliche Position zurticksetzen mdchten, ziehen Sie ihn Uber das
Fadenkreuz, das sich am Radiusgriff befindet. Der Durchmesserwert bewegt sich
in dieser Position zusammen mit dem Kreis, wenn er bewegt wird.

Bildliberblendungs-Tools

Es gibt zwei ergdnzende Tools, die zusatzlich zum Miniatur-Schieberegler genutzt
werden kénnen (siehe fir Bildiberblendungen Verwendung von Thumbnails S. 73).

E Umfang

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Umfang-Schaltflache.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gewlinschten Viewport und
dann auf Umfang.

2. Klicken Sie auf das Ansichtsfenster, in das Sie den Bilduberblendungsumfang
positionieren méchten.

3. In der Mitte der Mausposition erscheint ein Fenster Umfang einfligen, das das
Verschmelzungsbild anzeigt. Die Master-Serie wird auRerhalb der Grenzen des
Umfang-Fensters angezeigt.

4. Wenn Sie eine Maus mit einem Mausrad verwenden, kénnen Sie das Mausrad
drehen, um die Groflke des Umfang-Fensters zu andern. Drehen Sie das Rad
nach vorne, wird das Fenster groRer. Drehen Sie das Rad nach hinten, wird es
kleiner.

5. Sie kdnnen in Kombination mit dem Drehen des Mausrads die STRG-Taste
verwenden, um abwechselnde Quadrate hinzuzufiigen, die jeweils den Inhalt des
Verschmelzungsbilds gefolgt vom Inhalt der Master-Serie anzeigen. Die Anzahl
an abwechselnden Quadraten andert sich, wenn das Mausrad gedreht wird.
Drehen Sie das Rad nach vorne, wird die Anzahl an Quadraten reduziert. Drehen
Sie das Rad nach hinten, wird sie erhoht.

6. Zum SchlieRen des Umfang-Fensters bitte auf das Symbol  klicken.
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Linie

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Linien-Schaltflache.

o Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gewlinschten Viewport und
dann auf Linie.

1. Gehen Sie wie folgt vor:

2. Kilicken Sie bitte das Ansichtsfenster an, in dem Sie eine Linie positionieren
mochten, die eine geteilte Verschmelzungsansicht zwischen der Master- und der
Verschmelzungsserie darstellt.

3. Es wird eine zweidimensionale Linie auf dem Bildschirm gezeichnet. Auf der
linken Seite der Linie wird der Inhalt des Bild der Masterserie angezeigt. Auf der
rechten Seite der Linie wird der Inhalt des Bild der Verschmelzungsserie
angezeigt.

4. Wenn Sie eine Maus mit einem Mausrad verwenden, kdnnen Sie das Mausrad
drehen, damit die Verschmelzungs- und die Masterserie die Platze tauschen.
Wenn Sie noch nicht auf das Ansichtsfenster geklickt oder die
Verschmelzungslinie bereits verworfen haben, bewirkt das Drehen des
Mausrads, dass das gesamte Ansichtsfenster zwischen der Master- und der
Verschmelzungsserie wechselt.

5. Klicken Sie bitte auf das Symbol , um die Verschmelzungslinie auszublenden
und so nur den Bildinhalt der Masterserie im Ansichtsfenster anzuzeigen.

Fadenkreuze, Vermerke und Ausrichtungsindikatoren
ein-/ ausblenden

Sie kdnnen fur jedes Ansichtsfenster zwischen der Anzeige und dem Ausblenden

von Fadenkreuzen, Vermerken und Ausrichtungsindikatoren umschalten.

Fadenkreuze ein- oder ausblenden

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Ansichtsfenster
Anmerkungen ein-/ausblenden.

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf ein Ansichtsfenster und klicken
dann auf Ansichtsfenster Anmerkungen ein-/ ausblenden.
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2. Neben der Schaltflache Ansichtsfenster Anmerkungen ein- / ausblenden wird ein
Pop-out-MenUl angezeigt.

3. Klicken Sie bitte im Pop-out-Meni das Symbol an, das Fadenkreuzen

entspricht.

Anmerkungen ein- oder ausblenden

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Ansichtsfenster
Anmerkungen ein-/ausblenden.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf ein Ansichtsfenster und klicken
dann auf Ansichtsfenster Anmerkungen ein-/ ausblenden.

2. Neben der Schaltflache Ansichtsfenster Anmerkungen ein- / ausblenden wird ein
Pop-out-Meni angezeigt.

3. Klicken Sie bitte im Pop-out-Meni das Symbol an, das Anmerkungen

entspricht.

Ausrichtungsindikatoren ein- oder ausblenden

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Ansichtsfenster
Anmerkungen ein-/ausblenden.

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf ein Ansichtsfenster und klicken
dann auf Ansichtsfenster Anmerkungen ein-/ ausblenden.

2. Neben der Schaltflache Ansichtsfenster Anmerkungen ein- / ausblenden wird ein
Pop-out-MenU angezeigt.

3. Klicken Sie bitte im Pop-out-Meni das Symbol an, das Ausrichtung
entspricht.
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Tool zum Zurucksetzen von Viewports

Viewport-Anzeigeparameter zuriicksetzen
]

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Ansichtsfenster
zurlcksetzen.

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und klicken Sie auf
Viewports zuriicksetzen.

2. Dadurch werden die folgenden Viewport-Attribute fiir alle Viewports im aktuellen
Ablaufschritt oder in der aktuellen Aufgabe zuriickgesetzt.

e Fensterbreite und -ebene
o Vergrofiern
e Schwenken

Screenshots-Tool

Sie kdnnen wahrend des Verfahrens jederzeit Bilder des Anwendungsbildschirms
aufnehmen. Das Tool erfasst das komplette Workstation-Fenster einschlieRlich der in
den Viewports angezeigten Bilder sowie den Rest der Anwendungsoberflache. In
den erfassten Bildschirmbildern werden keine geschiitzten
Gesundheitsinformationen angezeigt. Alle aufgenommenen Bilder werden in den
Abschlussbericht aufgenommen, der am Ende des Verfahrens automatisch erstellt
wird (siehe Das Bericht-Fenster nutzen S. 37).

@ Aufnehmen von Screenshots fiir den Bericht

1. Gehen Sie wie folgt vor:

o Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Screenshot-Schaltflache.

o Kilicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen beliebigen Viewport und
klicken Sie auf Screenshot.

2. Unten rechts in der Ecke des Anwendungsfensters wird ein Meldungs-Pop-up
angezeigt. Hierin ist der Speicherort der Datei angegeben, an den der
Screenshot auf der Workstation abgespeichert wurde. Diese Meldung kann auch
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Uber das Protokollfenster nachgelesen werden (siehe Das Log-Fenster nutzen
S. 39).

Einzel-/Mehrfach-Viewport-Tool

u Zwischen einzelnen oder mehreren Ansichtsfenstern umschalten

1. Klicken Sie auf das Symbol B oben rechts in der Ecke des gewiinschten
Ansichtsfensters.

2. Der ausgewahlte Viewport wird in einer Einfachansicht angezeigt. Wiederholen

Sie den vorherigen Schritt, um wieder zur Mehrfach-Viewport-Anzeige zu
wechseln.

Tool Viewport ziehen

Viewport von einer Bildansicht in eine andere ziehen

1. Gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Ansichtsfenster ziehen.

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Viewport und klicken Sie auf
Viewport ziehen.

2. Klicken Sie auf ein Bild und ziehen Sie es von einem Viewport in einen anderen.
Dies fuhrt dazu, dass die Bilder in den Quell- und Ziel-Viewports die Platze
tauschen.
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Das Tool Orientierungspunkte festlegen

Einen Orientierungspunkt festlegen

Stellen Sie sicher, dass das Talairach-Koordinatensystem explizit mittels der ACPC-
Aufgabe geprft wurde (siehe vor Nutzung des Tools Orientierungspunkte festlegen
ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen S. 158).

1. Bewegen Sie die Fadenkreuze (siehe Andern der Fadenkreuz-Positionen S. 65)
an den anatomischen Standort, an dem Sie einen Orientierungspunkt festlegen
mdchten.

2. Gehen Sie wie folgt vor:

o Kilicken Sie in der Symbolleiste auf die Schaltflache Orientierungspunkt
festlegen.

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf ein Ansichtsfenster und klicken
dann auf Orientierungspunkt festlegen.

3. Es erscheint ein Fenster, das Sie auffordert, einen Namen einzugeben und die
anatomischen Koordinaten fir den zu erstellenden Orientierungspunkt zu
bestatigen.

4. Zum Abspeichern des Orientierungspunkts bitte Ok anklicken.

5. Siehe fur Details dartber, wie Orientierungspunkte, die mit dem Tool
Orientierungspunkte festlegen erstellt wurden, verwaltet werden,
Orientierungspunkte verwalten S. 71.
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Tool zur GroRenanderung des Viewports

Die ClearPoint-Anwendung bietet die Mdglichkeit, durch Ziehen der Grenze zwischen
zwei Viewports die Grofie von Viewports zu dndern. Wenn sich die Maus Gber der
Grenze zwischen zwei Viewports befindet, andert sich der Cursor in das Symbol
eines horizontalen oder vertikalen Pfeils. Klicken und ziehen Sie mit der linken
Maustaste, um den Fensterrand zu verschieben und die GréRe der angrenzenden
Viewports zu andern.

Dies kann mit jedem der ausgewahlten interaktiven Tools erfolgen.

Positionieren des Fadenkreuzes und Bearbeiten von
Anmerkungen

Einige Ansichts-Layouts stellen Fadenkreuz-Vermerke (oder Kreuzreferenzlinien)
bereit, die den Schnittpunkt zwischen der koronalen, sagittalen und axialen Ebene
festlegen. Die Fadenkreuze sind wie folgt festgelegt:

o Axiale Ebene
o Die horizontale Linie stellt den Schnittpunkt mit der koronalen Ebene
dar.

o Die vertikale Linie stellt den Schnittpunkt mit der sagittalen Ebene
dar.

e Sagittale Ebene

o Die horizontale Linie stellt den Schnittpunkt mit der axialen Ebene
dar.

o Die vertikale Linie stellt den Schnittpunkt mit der koronalen Ebene
dar.

e Koronale Ebene

o Die horizontale Linie stellt den Schnittpunkt mit der axialen Ebene
dar.

o Die vertikale Linie stellt den Schnittpunkt mit der sagittalen Ebene
dar.

Die aktuelle Punktsteuerung oben rechts in der Ecke jedes Ansichtsfensters zeigt die
numerische Position fir den Schnittpunkt der koronalen, sagittalen und axialen
Ebene an. Durch Klicken auf die Bezeichnung in der Kopfzeile kann zwischen der
Anzeige des Wertes als ACPC (Talairach)- oder MR (DICOM)-Koordinaten
umgeschaltet werden.
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Andern der Fadenkreuz-Positionen

> Anderung der Position eines Fadenkreuzes
1. Klicken Sie bitte das Pfeil-Tool (siehe Pfeil-Tool S. 53) an.
2. Fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

o Bitte doppelklicken, um das Fadenkreuz auf einen bestimmten Punkt in
einem beliebigen Ansichtsfenster, in dem das Fadenkreuz angezeigt
wird, neu zu positionieren.

e Ziehen Sie eine der Linien, um die Position der entsprechenden Ebene
anzupassen.

e Ziehen Sie das kleine Kreuz Hin der Mitte des Fadenkreuzes in ein
Ansichtsfenster, um die beiden referenzierten senkrechten Ebenen zu
andern.

¢ Verwenden Sie das Mausrad, um die Ebene des aktuellen Viewports
senkrecht zu seiner eigenen Ansichtsebene zu verschieben.

e Andern Sie die nummerischen Werte in der aktuellen Punktsteuerung

des Ansichtsfensters, indem Sie das Symbol anklicken und die
Punkte manuell bearbeiten. Das kdnnen Sie machen, indem Sie neue
Werte fur eines oder mehrere Koordinatenfelder eingeben oder jeweils
die Schaltflachen +/- verwenden.

e Klicken Sie auf das Drop-down-Men( Orientierungspunkte unter der
aktuellen Punktsteuerung des Ansichtsfensters, um das Fadenkreuz mit
der anatomischen Position des ausgewahlten Orientierungspunkts zu
korrelieren (siehe Orientierungspunkte verwalten S. 71).
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e Verwenden Sie die Schaltflachen Gehe zu entweder im Bedienfeld der
Schritt-Benutzeroberflache oder in den benutzerdefinierten
Symbolleisten, um das Fadenkreuz mit der Position eines ausgewahlten
Vermerks zu korrelieren.

Bearbeiten von Anmerkungen

> Anderung der Position einer editierbaren Anmerkung
1. Klicken Sie bitte das Pfeil-Tool (siehe Pfeil-Tool S. 53) an.
2. Gehen Sie wie folgt vor:

e Andern Sie die Position des Fadenkreuzes (in beliebiger Art und Weise)
auf die gewuinschte Position, indem Sie im Bedienfeld der Schritt-
Benutzeroberflache oder in der benutzerdefinierten Symbolleiste auf
Einstellen fir die Anmerkung, die Sie andern mdchten, klicken.

e Kilicken Sie auf die Anmerkung in einem beliebigen Viewport und ziehen
Sie sie an die gewlinschte Stelle.

> Positionsbearbeitungen riickgdangig machen, die mit einer bearbeitbaren
Anmerkung verbunden sind

Verwenden Sie die benutzerdefinierte Symbolleiste im Ansichtsfenster, um eine
beliebige Anzahl an Positionsanderungen, die mit der bearbeitbaren Anmerkung
verbunden sind, rickgangig zu machen oder wiederherzustellen.

Eine Eine
Positionsb Positionsb
earbeitung earbeitung
riickgéngig wiederher
machen stellen

> Anderung der Farbe einer Anmerkung

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Anmerkung und wahlen Sie Farbe
andern im Menu aus:

2. Wahlen Sie die gewlinschte Farbe aus der Liste der voreingestellten Farben aus.
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> Die Opazitidt einer Anmerkung dndern

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Anmerkung und wahlen Sie
Opazitit andern im Menu aus:

2. Verwenden Sie zum Andern der Opazitat der Anmerkung bitte den
Schieberegler.

> Verschieben der Textbeschriftung einer Anmerkung

Klicken Sie auf die Textbeschriftung und ziehen sie wie gewtinscht von ihrer
Standardposition weg. Wenn Sie die Anmerkung bewegen, nachdem ihre
Textbeschriftung bewegt wurde, bleibt die Textbeschriftung an ihrer Position auf dem
Bildschirm und bewegt sich nicht mit der Anmerkung. Wenn Sie die Textbeschriftung
an ihre urspriingliche Position zurticksetzen mdchten, ziehen Sie ihn iber das
Fadenkreuzsymbol, das sich der Anmerkung befindet. Der Textwert bewegt sich in
dieser Position zusammen mit der Anmerkung, wenn sie bewegt wird.

Kontextmentu fur die Laufbahnen

Um das Kontextmend fiir die Laufbahnlinie anzuzeigen, klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf die jeweilige Laufbahnlinie. Es gibt folgende Optionen.

Farbe dndern 3
Deckkraft andern b
Vaorrichtungsdurchmesser andemn »
Referenz-Laufbahn ¥
Status der Laufbahn anzeigen
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> Farbe dndern

Wahlen Sie wie fur jede Anmerkung eine Farbe. (siehe Bearbeiten von Anmerkungen
S. 66)

> Die Opazitiat andern

Andern Sie die Opazitat fir Anmerkungen, wie Sie méchten. (Siehe Bearbeiten von
Anmerkungen S. 66)

> Den Spielraum einer Scannerbohrung und die Messungen der Trajektorientiefe
priifen

1. Klicken Sie bitte Trajektorienstatus anzeigen im Kontextmeni an.
2. Ein Dialog zeigt Folgendes an:

e Den Spielraum der Scannerbohrung fir das eingefiihrte Gerat zusammen mit
der ausgewahlten Trajektorie.

e Den erforderlichen Geratespielraum, um das Ziel der Trajektorie zu
erreichen.

e Den Umfang an Spielraum fiir die maximal validierte Zieltiefe fir das
Programm.

> Den Geratedurchmesser andern, der von der Trajektorienanmerkung
dargestellt wird

1. Wabhlen Sie Geratedurchmesser andern im Kontextmend.

2. Geben Sie einen neuen Wert fir den Geratedurchmesser ein oder nutzen Sie
zum Prifen des Werts die Schaltflachen +/-.
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3. Klicken Sie bitte Reset an, um den Wert fiir den Geratedurchmesser auf seine
Standardwert zuriickzusetzen.

4. Mit dem Schalter AN / AUS kénnen Sie umschalten, ob die Trajektorie mit einer
dem Geratedurchmesser entsprechenden Starke angezeigt werden soll oder
nicht. Wenn AUS angeklickt wurde, wird die Trajektorie als einzelne Linie
angezeigt, ohne dass ein Starkewert eingestellt ist.

> Eine Trajektorie vergleichen, die mit einem anderen Schritt erstellt wurde

1. Stellen Sie sicher, dass die ausgewabhlte Trajektorie aus einem vorherigen
Arbeitsschritt erstellt wurde. Das bedeutet, dass sie in einem anderen
Arbeitsschritt importiert / erstellt und in den Referenzrahmen des aktuellen
Arbeitsschritts umgewandelt wurde.

2. Visualisieren Sie die Trajektorie in einem beliebigen Ansichtsfenster mit der
Bezeichnung Trajektorie axial oder Trajektorie perpendikular. Ein Vergleich
zwischen Trajektorien in dieser Art und Weise kann nur in Ansichtsfenstern mit
diesen Bezeichnungen durchgeflihrt werden.

3. Klicken Sie bitte Referenztrajektorie im Kontextmenu an.

4. Schalten Sie zwischen Aus- und Einblenden um, um die Trajektorie
anzuzeigen, die verwendet wurde, um die aktuell ausgewahlte Trajektorie zu
erstellen.

5. Die Trajektorie aus einem vorherigen Arbeitsschritt, der zum Erstellen der aktuell
ausgewabhlten Trajektorie verwendet wurde, wird wie folgt angezeigt:
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Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern

Man kann die Ausrichtung des Ansichts-Layouts andern, indem man das Drop-down
oben in der Mitte eines Ansichtsfensters anklickt. Wie viele Optionen verfligbar sind, ist
von dem Schritt oder der Aufgabe, an dem / der Sie gerade arbeiten, abhangig. Eine
Anderung dieser Auswahl dndert die Ausrichtung des aktuellen und jedes anderen
Ansichtsfensters, dessen Fadenkreuz mit dem aktuellen Ansichtsfenster verbunden ist.

> Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern

1. Identifizieren Sie das Ansichtsfenster, fiir das Sie die Ausrichtung andern
mdchten.

2. Klicken Sie die Drop-down-Steuerung Ausrichtung oben in der Mitte des
Ansichtsfensters an.

3. Nach der Auswahl aus dem Drop-down wird die Ausrichtung des aktuellen und
jedes anderen Ansichtsfensters, dessen Fadenkreuz mit dem aktuellen
Ansichtsfenster verbunden ist, geandert.

Den Ausrichtungsindikator verwenden

Jedes Ansichtsfenster bietet die Mdglichkeit, ein dreidimensionales Modell anzuzeigen,
das die Ausrichtung des ausgewahlten Ansichtsfensters visuell wiedergibt. Bei dem
dreidimensionalen Modell handelt es sich um eine Drahtgitterdarstellung des
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menschlichen Kopfes, dessen Ausrichtung mit der des ausgewahlten Ansichtsfensters
Ubereinstimmt.

> Den Ausrichtungsindikator ein- / ausschalten

Andern Sie die Sichtbarkeit des Ausrichtungsindikators (iber die Benutzerpraferenzen
(siehe Das Programm konfigurieren und Benutzer-Einstellungen S. 40).

Orientierungspunkte verwalten

Sie kénnen eine beliebige Anzahl an vordefinierten anatomischen Positionen im
Talairach-Raum, sogenannte Orientierungspunkte, in jedem Arbeitsschritt oder in jeder
Aufgabe abspeichern und verwalten. Sie und andere Benutzer konnen auf die
vordefinierten Positionen, wenn Sie diese abgespeichert haben, bei allen folgenden
Verfahren zugreifen.

> Einen Orientierungspunkt abspeichern

1. Vergewissern Sie sich, dass lhre AC- /PC-Positionen verifiziert wurden (siehe
ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen S. 158).

2. Verwenden Sie das Tool Orientierungspunkte festlegen (siehe Das Tool
Orientierungspunkte festlegen S. 63).

> Zu einem Orientierungspunkt korrelieren

1. Vergewissern Sie sich, dass das Ansichtsfenster die Anzeige von Fadenkreuzen
unterstitzt und dass Ihre AC- / PC-Positionen verifiziert wurden (siehe ACPC-
Aufgabe Orientierungspunkte priifen S. 158).

2. Lokalisieren Sie die aktuelle Punktsteuerung und klicken das Symbol an
(siehe Positionieren des Fadenkreuzes und Bearbeiten von Anmerkungen S. 64)
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3. Klicken Sie in der Drop-down-Steuerung Orientierungspunkte an und wahlen
den Orientierungspunkt aus, bei dem Sie das Fadenkreuz neu positionieren
mdchten.

4. Das Fadenkreuz-Ansichtsfenster korreliert mit der Position des
Orientierungspunkts im Talairach-Raum.

> Einen Orientierungspunkt modifizieren

1. Offnen Sie den Tab PRAFERENZEN auf dem Programmkonfigurierungsfenster
(siehe Das Programm konfigurieren und Benutzer-Einstellungen S. 40).

2. Wahlen Sie den gewlinschten Orientierungspunkt aus, indem Sie nach der Seite
filtern und dann einen aus der Liste auswahlen.

3. Andern Sie einen der Feldwerte: LATERAL, A/P, VERTIKAL.

4. Klicken Sie bitte zum Speichern der durchgefiihrten Anderungen Verwenden an.

> Einen Orientierungspunkt I16schen

1. Offnen Sie den Tab PRAFERENZEN auf dem Programmkonfigurierungsfenster
(siehe Das Programm konfigurieren und Benutzer-Einstellungen S. 40).

2. Wahlen Sie den gewlinschten Orientierungspunkt aus, indem Sie nach der Seite
filtern und dann einen aus der Liste auswahlen.

3. Bitte das Symbol ]ﬁ anklicken.

4. Klicken Sie bitte zum Speichern der durchgefiihrten Anderungen Verwenden an.
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Verwendung von Thumbnails

Sie kdnnen sowohl in den Schritten als auch in den Aufgaben die Bilder andern, die
in den Ansichts-Layouts angezeigt werden. Jeder Bilderserie wird als Miniaturbild in
der Thumbnailleiste angezeigt. Sie werden auf Grundlage der Arbeitsschritte, in
denen sie erworben wurden, in Gruppen dargestellt. Die Gruppen kénnen erweitert
oder eingeklappt werden. Die Miniaturbilder sind in jeder Gruppe nach der altesten
hin zur aktuellsten Aufnahmezeit geordnet.

Sie kdnnen bei einigen Schritten und Aufgaben zwei Serien zum Anzeigen im
Ansichts-Layout als Uberblendung zwischen zwei Bildersatzen auswahlen. Die
Haupt- (oder ,Master”)-Bildserie wird als oberste Miniaturansicht in der
Thumbnailleiste angezeigt. Darlber hinaus wird sie immer im Ansichts-Layout
angezsigh.Rie zweite (oder ,Verschmelzungs*)-Bilderserie wird als untergeordnetes
Miniaturbild unter dem obersten Miniaturbild angezeigt. Sie wird im Ansichts-Layout
Sit"aeF HAtstserie Gberblendet / verschmolzen. Die Anwendung verwendet den
Rahmen um zwei Thumbnails, um zu verdgigliebgerielche beiden Serien gerade
angezeigt werden und welchen relativen Beitrag sie zum tberblendeten in den
Ansichtsfenstern angezeigten Ausgabe-Bild leisten. Es kann auch ein Schieberegler,
der die relative Gewichtung der beiden Uiberblendeten Serien anzeigt, dazu
verwendet werden, die Uberblendung des angezeigten Bilds zu &ndern.

Umraﬂﬁ?ﬁf@ﬂ 'ﬁvrg Wenn Sie mit der Maus (iber einen Thumbnail fahren, wird ein Tooltip

., dierglati . .. . . . .

mgt)gmﬁ (g Informationen Uber digndasgastelieBildersatie angezeigt.

Bildiiberblendung aufheben

Verschmelzungsserie
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> Zwei Bilder verschmelzen

1.

Wahlen Sie bitte aus der Gruppierung der verfligbaren Miniaturen die aus, die
Sie mit der Masterbilderserie verschmelzen méchten.

2. Dann auf das ausgewahlte Miniaturbild klicken.

Masterserie

Miniatur zum
Verschmelzen mit dem
Master anklicken

Zum
Verschmelzen
verfligbare Serie

3. Das ausgewahlte Miniaturbild wird in den Einschub fur das

Verschmelzungsminiaturbild in der Thumbnailleiste verschoben. Der
Schieberegler relative Uberblendung wird aktiviert.

Bei dem ausgewahlten Miniaturbild wird nun die entsprechende Bilderserie mit
der Masterserie in den Ansichtsfenstern der Anwendung Uberblendet.

> Eine Bilderverschmelzung aufheben

1.

Klicken Sie bitte mit einer im Einschub fiir das Verschmelzungsminiaturbild
ausgewabhlten Bilderserie das Symbol M an.
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2. Die Bilderserie wird dann in den Ansichtsfenstern der Anwendung nicht mehr mit
der Masterserie Uberblendet.

> Ein Bild der Masterserie andern

1. Wahlen Sie bitte aus der Gruppierung der verfiigbaren Miniaturen die aus, die
Sie als Master- / Hauptserie bezeichnen méchten.

2. Kilicken Sie auf das ausgewahlte Miniaturbild und ziehen es in den Miniaturbild-
Einschub der Masterserie in der Thumbnailleiste.

3. Bei dem ausgewahlten Miniaturbild wird nun die entsprechende Bilderserie in
den Ansichtsfenstern der Anwendung angezeigt.

Einige Schritte und Aufgaben bieten nur die Méglichkeit zur Auswahl von
Bilderserien, nicht aber zur Verschmelzung. In diesen Fallen wird nur die Haupt-
(oder ,Master“)-Bilderserie als oberste Miniaturansicht angezeigt, wobei alle
verfigbaren Miniaturansichten darunter gruppiert werden. Es gibt keine
Verschmelzungsminiatur, keinen Schieberegler fiir die relative Uberblendung und
keine Rahmen um die Miniaturbilder, die die relative Bildliberblendung darstellen.

> Ein Bild auswéahlen, das angezeigt werden soll, wenn kein
verschmelzungsbezogenen Funktionen vorhanden sind

1. Wahlen Sie bitte aus der Gruppierung der verfligbaren Miniaturen die aus, die
Sie in den Ansichtsfenstern anzeigen lassen mdchten.

2. Dann auf das ausgewabhlte Miniaturbild klicken.

3. Bei dem ausgewahlten Miniaturbild wird nun die entsprechende Bilderserie in
den Ansichtsfenstern der Anwendung angezeigt.

> Ein deaktiviertes Miniaturbild aktivieren

Die Miniaturansichten werden deaktiviert, wenn keine Verschmelzungstransformation
zwischen ihnen und der Masterserie festgelegt wurde. Die
Verschmelzungstransformation wird bendtigt, um zwei Serien im gleichen
Koordinatenraum darzustellen. Sie muss mithilfe der Verschmelzungsaufgabe
festgelegt werden. Siehe beziiglich Details Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153.

> Die komplette Thumbnailleiste im Schrittbedienfeld aufklappen

Klicken Sie bitte AUFKLAPPEN in dem Bereich tber der Master-Thumbnailleiste im
Schrittbedienfeld an.
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Herunterfahren und Beenden

Das Beenden der Anwendung zeigt an, dass Sie mit dem neurologischen Verfahren
fertig sind und die Arbeit mit der ClearPoint-Workstation beendet haben.

> Beenden der Anwendung

Klicken Sie bitte ganz aulRen rechts im Hauptfenster der Anwendung oder auf dem

Splash Screen an (siehe Splash Screen S. 77).
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Erste Schritte

Dieser Abschnitt beschreibt, wie die préaoperativen Planung oder zur Einleitung /
Uberprifung einer Behandlungssitzung mit der Anwendung begonnen wird.

Um die Anwendung zu starten, klicken Sie auf das ClearPoint-Symbol auf dem
Windows-Desktop doppelt.

Wenn die ClearPoint-Workstation unerwartet heruntergefahren wurde, zeigt die
Anwendung beim Neustart der Workstation eine Eingabeaufforderung an. Sie
kénnen die vorherige Sitzung wiederaufnehmen oder eine neue Sitzung starten.

Splash Screen

ClearPoint zeigt beim Start einen Startbildschirm an. Hier kénnen Sie eine neue
Session starten oder eine vorhandene Session hochladen. Eine Session kann
sowohl zur Einleitung einer praoperativen Planung als auch zur Durchfuhrung einer
interventionellen Behandlung verwendet werden. AuRerdem wird auf dem
Startbildschirm der aktuelle Status der Programmlizenzierung und die mit dem
Produkt verbundene eindeutige Gerateidentifikationsnummer angezeigt. Darliber
hinaus kénnen Sie den Startbildschirm dazu verwenden, vor Start oder vor dem
Hochladen einer Session die Programmeinstellungen zu andern.
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> Eine neue Session starten

1. Den Button NEUE SESSION anklicken.

2. Geben Sie hier samtliche dazu erforderlichen Feldeigenschaften ein, um eine
neue Session zu erstellen:

o Lateralitat — bitte anzugeben, ob das geplante Verfahren das Einsetzen von
Geraten auf der linken, rechten oder beiden Seiten vorsieht.

e Ziel — geben Sie bitte einen Namen flr den Zielpunkt an, den Sie wahrend
des Verfahren anvisieren méchten.

o Gesamtlange des Gerats — geben Sie die starre Gesamtlange fir das in das
Gehirn einzufiihrende Gerat ein. Mit diesem Wert wird geprift, ob das Gerat
physisch in die Offnung des Scanners passt. Diese Uberpriifung wird
aufgrund voraussichtlicher Unterschiede in der Positionierung der Patienten
nicht praoperativ durchgefihrt.

e Einfiihrbare Lange des Gerats — Geben Sie die Lange des in das Gehirn
einzufuhrenden Gerats ein, die durch die Zielkanule eingefiihrt werden kann.
Wenn ein Teil der Gesamtlange des Gerats nicht eingefiigt werden kann,
schlieRen Sie diesen Teil nicht in diesen Langenwert ein. Mit diesem Wert
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wird geprift, ob das Gerat lang genug ist, um ein bestimmtes Ziel zu
erreichen.

e Basis — Wahlen Sie aus der bereitgestellten Liste die Basis aus, die
verwendet wird, um den SMARTFrame wahrend des Verfahren am Patienten
anzubringen.

WARNING: Die korrekte Auswahl der Montagebasis beeinflusst die
Berechnungen zur Priifung, ob das Gerét die Scanneréffnung
verlasst und das Ziel erreicht. Diese Auswahl ist auch dafiir wichtig,
eine realisierbare Trajektorie zu gewéhrleisten.

Stellen Sie sicher immer, dass die angezeigte Hardware-
Referenznummer und das Bild mit der von lhnen verwendeten
Hardware libereinstimmen.

3. Klicken Sie auf Start, um eine neue Session mit den angegebenen
Feldeigenschaften zu starten. Klicken Sie, wenn Sie keine neue Session starten,
sondern stattdessen eine vorhandene Session hochladen méchten, bitte den
Button < an.

4. Sie kdnnen nach Start einer neuen Session die mit dieser Session verbundenen
Feldeigenschaften jederzeit wahrend des Arbeitsablaufs mithilfe des Session-
Fensters andern (siehe Das Session-Fenster nutzen S. 34).

> Eine bestehende Session hochladen

1. Bitte den Button SESSION HOCHLADEN anklicken.

2. Hier wahlen Sie die Session aus, die Sie aus der angezeigten Session-Liste
hochladen méchten.
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3. Klicken Sie bitte Hochladen an, um mit der im Fenster ausgewahlten Session
weiterzumachen. Klicken Sie, wenn Sie keine Session hochladen, sondern
stattdessen eine neue Session starten mochten, bitte den Button < an.

> Vor Start einer Session die Programmeinstellungen konfigurieren

1. Bitte den Button anklicken.

2. Konfigurieren Sie bitte mithilfe des Programmkonfigurationsfensters die
Programm- und Anwendereinstellungen (siehe Das Programm konfigurieren und
Benutzer-Einstellungen S. 40).

> Beenden der Anwendung.

Bitte den Button anklicken.

DICOM-Konfiguration und Konnektivitat

Damit die ClearPoint-Workstation vom intraoperativen Scanner Gbertragene DICOM-
Bilder empfangen kann, muss der Scanner mit dem AE-Titel und der Port-Nummer
konfiguriert werden, der / die in der Anwendung eingestellt sind. Diese Werte kdnnen
Uber das Programmkonfigurationsfenster eingestellt, gepruft und bearbeitet werden
(siehe Das Programm konfigurieren und Benutzer-Einstellungen S. 40).

Zur Uberpriifung der DICOM-Konnektivitat bitte den Button DICOM Ping des Tabs im
Programmkonfigurationsfenster verwenden (siehe Das Programm konfigurieren und
Benutzer-Einstellungen S. 40). Wenn Bilder zuvor erfolgreich an die Workstation
gesendet wurden, ist nur die Port-Nummer leer und muss eingegeben werden. Falls
noch keine Daten gesendet wurden, missen Sie alle drei Werte fur den
intraoperativen Scanner auf Abstand eingeben.

Scanner-Konfiguration

Sie missen, bevor Sie zum ersten Mal eine interventionelle Behandlungs-Session
starten, Informationen Uber den Scanner angeben, der wahrend des Verfahrens
Daten an die ClearPoint-Workstation tUbertragt. Wenn die Workstation mit
verschiedenen intraoperativen Scannern innerhalb derselben Einrichtung verbunden
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ist, missen diese Informationen jedes Mal geandert werden, wenn die Verbindung
zwischen Scanner und Workstation geandert wird.

> Die GroRe der Scannerbohrung konfigurieren

Die GroRe der Scannerbohrung konfigurieren Sie mit dem Tab PROGRAMM auf
dem Programmkonfigurationsfenster (siehe Das Programm konfigurieren und
Benutzer-Einstellungen S. 40).

WARNING: Die Anwendung verwendet den Durchmesser der Scannerbohrung,
mit der die Workstation verbunden ist, (zusammen mit der
Geriategesamtlange) dazu, um sicherzustellen, dass das Gerat fiir
eine bestimmte geplante Trajektorie in einer interventionellen
Behandlungs-Session physisch in den SMARTFrame eingesetzt
werden kann, ohne von der Scannerbohrung blockiert zu werden.

Sie miissen, bevor Sie mit der Trajektorien-Planung weitermachen,
immer sicherstellen, dass der im Programmkonfigurationsfenster
eingegebene Wert korrekt ist.

> Den Scanner-Hersteller konfigurieren

Den Scanner-Hersteller konfigurieren Sie mit dem Tab PROGRAMM auf dem
Programmkonfigurationsfenster (siehe Das Programm konfigurieren und Benutzer-
Einstellungen S. 40).

WARNING: Der im Programmkonfigurationsfenster angegebene Scanner-
Hersteller wird dazu verwendet, das Format fiir die Parameter der
Scanebene festzulegen, die die Anwendung in verschiedenen
Schritten des klinischen Arbeitsablaufs anzeigt.

Sie miissen, bevor Sie mit der Trajektorien-Planung weitermachen,
immer sicherstellen, dass der im Programmkonfigurationsfenster
eingegebene Wert korrekt ist.

Eine Programmlizenz installieren

Die ClearPoint-Workstation muss entsprechend mit einer gultigen, permanenten Lizenz
lizenziert sein, die fur den klinischen Gebrauch bestimmt ist und von ClearPoint Neuro,
Incorporated, vertrieben wird. Wenden Sie sich bitte, wenn Sie keine gultige
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Programmlizenz haben oder sich nicht sicher sind, wie Sie eine erhalten konnen, an
Ihren klinischen Vertriebsvertreter.

WARNING: Zur Nutzung der ClearPoint-Workstation im Rahmen eines
neurologischen Verfahrens ist eine giiltige, zeitlich unbegrenzte
Lizenz erforderlich. Vorfiihrlizenzen oder nicht freigegebene
Softwareversionen sind fiir den Einsatz in klinischen Verfahren nicht
zulassig.

Bilder hochladen

Sie missen, um den klinischen Arbeitsablauf zu starten, ein Bild auf die ClearPoint-
Workstation hochladen. Es werden sowohl MR- als auch CR-Bildmodalitaten
unterstitzt. Sie miissen, bevor Sie Daten hochladen, erst einen Arbeitsschritt
auswahlen, von dem aus Sie den Arbeitsablauf starten méchten (siehe
Verfahrensablauf S. 24). Wenn Sie eine neue Session gestartet, aber bislang noch
keine Bilder hochgeladen haben, vorher einen der folgenden Arbeitsschritte
anklicken:

e Pra-Op-Schritt (siehe Pra-OP-Schritt préoperative Trajektorien einstellen
S. 83)

e Einbring-Schritt (siehe Eintrittsschritt Anbringungspunkt lokalisieren S. 101)

e Zielschritt (siehe Zielschritt Trajektorien fertigstellen S. 113)

Die Daten kénnen entweder tUber eine DICOM-Netzwerkverbindung an die
Workstation gepusht (siehe DICOM-Konfiguration und Konnektivitat S. 80) oder von
DICOM-Medien geladen werden (siehe Den Media-Browser nutzen S. 33).

Praoperative Planung

Dieses Kapitel beschreibt die Verwendung der ClearPoint-Workstation fur die
praoperative Planung.

Praoperative Bilder

Um einen praoperativen Plan fur ClearPoint zu erstellen, benétigen Sie
entsprechende Bilddaten (siehe Bilder hochladen S. 82). Der praoperative
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Arbeitsschritt unterstiitzt Bildiberblendungen fir Bilderserien im gleichen oder
unterschiedlichen Bezugsrahmen.

> Préaoperative Bilder hochladen

1. Mit dem Arbeitsschritt-Selektor den Pra-Op-Schritt auswahlen (siehe Den
Workflow-Selektor nutzen S. 44).

2. Daten auf die ClearPoint Workstation hochladen (siehe Bilder hochladen S. 82).
Wenn Sie die Talairach-Koordinaten verwenden mochten, muss mindestens ein
praoperativer Bildsatz die genaue Identifizierung der AC- und PC-
Orientierungspunkte und die mittlere sagittale Ebene unterstitzen.

3. Die Daten werden geladen und im Pra-Op-Schritt angezeigt. Wenn mehrere
Serien zum Hochladen ausgewahlit werden, wahlt die Anwendung die MR-Serie
mit den meisten Schichten als Masterserie aus. Werden nur CT-Bilder
hochgeladen, wahlt sie die groRte CT-Serie als die Master-Serie aus. Der
Anwender kann mithilfe der Thumbnailleiste eine andere Master-Serie
auswahlen (siehe Verwendung von Thumbnails S. 73). Jede zusatzlich
hochgeladene Serie kann ohne weitere Aktion lberblendet werden, wenn sie
sich im gleichen Bezugsrahmen wie die Master-Serie befindet. Wenn sie sich
nicht im gleichen Bezugsrahmen wie die Master-Serie befindet, bitte die
Verschmelzungsaufgabe (siehe Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen
S. 153) zum Verschmelzen der Serien verwenden, um in diesem Schritt die
Bildliberblendungsfunktion zu erméglichen.

4. Die Anwendung erkennt dann automatisch die anatomischen Referenzpunkte
aus der automatisch ausgewahlten Master-Serie.

Pra-OP-Schritt praoperative Trajektorien einstellen

Mit dem Pra-OP-Arbeitsschritt kdnnen Sie einen kompletten praoperativen Plan mit
Bildern erstellen, die vor dem Behandlungstag aufgenommen wurden. Sie kdnnen
einen praoperativen Plan erstellen, indem Sie eine beliebige Anzahl an Trajektorien
im Gehirn festlegen, wobei jede Trajektorie aus einem Paar an Eintritts- und
Zielpunkten besteht, die mit der Anwendung geplant werden. Der Pra-OP-Schritt
stellt einen umfangreichen Satz an Tools bereit, die dazu verwendet werden kdonnen,
eine beliebige Anzahl an Trajektorien auf préoperativen Bildern festzulegen, zu
planen und zu prifen.

Wenn Bilder in die ClearPoint-Workstation hochgeladen werden und der Pra-OP-
Schritt ausgewahlt wurde, erkennt und ermittelt die Anwendung automatisch
Anwarterpositionen fiir die anatomischen Referenzpunkte in der Masterserie. Diese
Punkte legen zusammen das ACPC-Koordinatensystem (Talairach) fest, das die
Anwendung dazu verwendet, ihre Ansichtsfenster an den anatomischen
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Ausrichtungen auszurichten und Ihnen auRerdem die Moglichkeit bereitzustellen, die
Trajektorien relativ zu diesem Koordinatensystem festzulegen.

Sie haben im Pra-OP-Schritt die Option, folgende arbeitsschrittspezifsche Aufgaben
durchzufiihren:

¢ Die Verschmelzungsaufgabe (siehe Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153) kann dazu verwendet werden, praoperative
Bilderserien, die in unterschiedlichen Referenzrahmen aufgenommen
wurden, fir die Trajektorienplanung zu verschmelzen.

e Die ACPC-Aufgabe (siehe ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen
S. 158) kann dazu verwendet werden, die von der Software automatisch
erkannten anatomischen Referenzpunkte zu prifen und / oder zu andern.
Dadurch ergibt sich die Mdglichkeit, Trajektorien relativ zum Talairach-
Koordinatensystem festzulegen.

¢ Die VOI-Aufgabe (siehe VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161) kann dazu
verwendet werden, ein oder mehrere Interessenvolumina beziiglich
praoperativer Bilder zur Trajektorienplanung festzulegen.

¢ Die Vergleich-Aufgabe (siehe Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171)
kann dazu verwendet werden, praoperative Bilderserien in ihren einzelnen
Aufnahmeebenen oder Standard-Scanner-Ebenen zu vergleichen.

Im Pra-OP-Schritt gibt es 3 Ansichts-Layouts, die tber den Layout-Selektor
quswéhlbar sind (siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen S. 47): Punktweise,
Uberprufen und Schrag & Punktweise.

Punktweise-Layout

Sie haben mit diesem Layout die Mdglichkeit, Trajektorien durch Bearbeiten der
zugehorigen Eintritts- und Zielanmerkungen einzeln zu erstellen und zu bearbeiten.
Das Punktweise-Layout verfligt iber 3 Ansichtsfenster-Ausrichtungen: Scanner,
Anatomisch und Trajektorie (siehe Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern
S. 70):

e Scanner-Ansicht — richtet Ansichtsfenster an Scanner-Achsen aus.

e Anatomische Ansicht — richtet die Ansichtsfenster an den ACPC-Ebenen
(Talairach) aus.

o Trajektorien-Ansicht — richtet Ansichtsfenster so aus, dass die koronale und
sagittale Laufbahnebene senkrecht zueinander stehen und entlang der
Laufbahn liegen, und dass die axiale Laufbahn senkrecht zur Laufbahn
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verlauft. Diese Option ist nur aktiv, wenn mindestens eine Laufbahn definiert
wurde.

> Eine neue Trajektorie erstellen

1. Andern Sie die Fadenkreuzposition auf eine Position, die Sie entweder fir das
Ziel oder den Eintrittspunkt der vorgeschlagenen Trajektorie festlegen méchten
(siehe Andern der Fadenkreuz-Positionen S. 65).

st
2. Klicken Sie in der Benutzeroberflache des Schritts an.

3. Es wird ein schwebendes Fenster angezeigt, das Sie dazu auffordert, folgende
Attribute fir die zu erstellende Trajektorie festzulegen.

o Name — geben Sie einen eindeutigen Namen an, der die Trajektorie in der
Benutzeroberflache identifiziert.

Anmerkung: Die Anwendung verhindert eine gleiche Benennung von
Trajektorien, die auf der gleichen Seite des Kopfes des Patienten festgelegt
wurden.

o Farbe — geben Sie bitte eine Farbe an, mit der festgelegt wird, wie die
Trajektorienanmerkungen in der Benutzeroberflache angezeigt werden
sollen.

e Aktuellen Punkt festlegen als — geben Sie an, ob die aktuelle
Fadenkreuzposition dazu verwendet werden sollte, das Ziel oder den
Eintrittspunkt fir die zu erstellende Trajektorie festzulegen. Fir einen
Endpunkt, der nicht explizit festgelegt ist, wird eine entsprechende
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Standardposition auf Grundlage des aktuellen Schritts zugewiesen. Dieser
Endpunkt muss bearbeitet werden.

4. Klicken Sie Hinzufligen an, um eine geplante Trajektorie in der
Benutzeroberflache zu erstellen. Klicken Sie Stornieren an, um die Erstellung
der geplanten Trajektorie zu stornieren.

> Eine Trajektorie auswahlen

1. Wahlen Sie mithilfe folgender Verfahren die Trajektorie aus, mit der Sie in der
Benutzeroberflache arbeiten mochten:

¢ Bitte den Trajektorien-Selektor verwenden (siehe Eine Trajektorie auswahlen
S. 47).

e Das Bedienfeld des Schritts verwenden.

| Traj-1 ®

Laufb-1 e

ALLE ANZEIGEN ALLE AUSBLENDEN

2. Im Bedienfeld des Schritts wird der Name der ausgewahlten Trajektorie
angezeigt, um anzuzeigen, welche Sie ausgewahlt haben.

Laufb-1

—oO
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> Eine Trajektorie bearbeiten
1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie aus, die Sie bearbeiten méchten.
2. Bearbeiten Sie die ausgewahlte Trajektorie mithilfe folgender Mechanismen:

e Repositionieren Sie das Fadenkreuz in den Ansichtsfenstern (siehe Andern
der Fadenkreuz-Positionen S. 65) an einer Position, an der Sie entweder das

Ziel oder den Eintrittspunkt festlegen mdchten. Klicken Sie den Button im
Bedienfeld des Schritts oder in der benutzerdefinierten Symbolleiste (siehe
Die benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen S. 51) an, um den Zielpunkt
an der aktuellen Fadenkreuz-Position festzulegen. Klicken Sie den Button

im Bedienfeld des Schritts oder in der benutzerdefinierten Symbolleiste
(siehe Die benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen S. 51) an, um den
Eintrittspunkt an der aktuellen Fadenkreuz-Position festzulegen.

o Wenn das Ansichtsfenster auf die Ausrichtung der Trajektorie einrichtet ist
(siehe Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70), kdnnen
folgende Mechanismen verwendet werden, um die Trajektorie in den
Ansichtsfenstern Trajektorie koronal und Trajektorie sagittal zu
bearbeiten:

Ziehen Sie den Endpunkt der Trajektorie, die Sie bearbeiten méchten, an
eine neue Position im Ansichtsfenster (siehe Bearbeiten von Anmerkungen
S. 66).

Halten Sie die STRG-Taste gedrickt, wahrend Sie einen Endpunkt der
Trajektorie bewegen, um die Bewegung auf die Verschiebung entlang der
aktuellen Ausrichtung der Trajektorie zu beschranken.

Ziehen Sie zwischen den Endpunkten der Trajektorie (also auf dem
Querschnitt der Trajektorienbahn), damit der Eintrittspunkt der Trajektorie um
seinen Zielpunkt schwenkt.

Halten Sie die ALT-Taste gedrickt, wahrend Sie zwischen den Endpunkten
der Trajektorie (also auf dem Querschnitt der Trajektorienbahn) ziehen, um
die gesamte Trajektorienbahn zu verschieben. Hierdurch verschieben sich
der Eintritts- und Zielpunkt um den gleichen Umfang.

o Wenn das Ansichtsfenster auf die Ausrichtung der Trajektorie einrichtet ist
(siehe Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70), kbnnen
folgende Mechanismen verwendet werden, um die Trajektorie im
Ansichtsfenster Trajektorie axial zu bearbeiten:

e Ziehen Sie den Querschnitt irgendwo entlang der Trajektorie,
damit der Eintrittspunkt der Trajektorie um seinen Zielpunkt
schwenkt.

e Ziehen Sie, wenn er genau auf dem Zielpunkt positioniert ist, den
Querschnitt, damit der Zielpunkt der Trajektorie um seinen
Eintrittspunkt schwenkt.
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e Andern Sie eine der folgenden Trajektorieneigenschaften im Bedienfeld des
Schritts:

e Trajektorienwinkel — bearbeiten Sie die Werte fiir den koronalen
und / oder sagittalen Annadherungswinkel, damit der
Eintrittspunkt der Trajektorie um den aktuell festgelegten
Zielpunkt schwenkt, um den angegebenen Winkel mit der
angegebenen anatomischen Ebene zu bilden. Sie kdnnen einen
neuen Winkelwert manuell eingeben oder auf die
Schaltflachen+/- klicken, um den Wert zu andern.

e Zieltiefe — bearbeiten Sie den Wert Zieltiefe, um den Zielpunkt
der ausgewahlten Trajektorie entlang der Ausrichtung der
Trajektorienbahn so zu &andern, dass der Abstand vom Eintritt bis
zum Ziel mit dem ubereinstimmt, was im Bedienfeld des Schritts
angezeigt wird. Sie kdnnen einen neuen Tiefewert manuell
eingeben oder auf die Schaltflachen+/- klicken, um den Wert zu
andern.

Koronal

Sagittal

Zieltiefe

> Durchgefiihrte Bearbeitungen beziiglich einer Trajektorie riickgéangig machen
oder wiederherstellen

1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie aus, fur die Sie Bearbeitungen riickgangig
machen oder wiederherstellen mdchten.

2. Verwenden Sie bitte die benutzerdefinierte Symbolleiste in einem
Ansichtsfenster, um eine beliebige Anzahl an Bearbeitungen an der Trajektorie
seit der ersten Erstellung riickgangig zu machen oder wiederherzustellen (siehe
Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

> Eine vorhandene Trajektorie kopieren

1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie aus, die Sie kopieren méchten.

2. Klicken Sie in der Benutzeroberflache des Schritts an.

3. Es wird ein schwebendes Fenster angezeigt, das Sie dazu auffordert, folgende
Attribute fUr die zu erstellende Trajektorie festzulegen.
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e Name — geben Sie einen eindeutigen Namen an, der die Trajektorie in der
Benutzeroberflache identifiziert. Standardmafig wird der Name der zu
kopierenden Trajektorie in Kombination mit einer Index-Nummer verwendet.

Anmerkung: Die Anwendung verhindert eine gleiche Benennung von
Trajektorien, die auf der gleichen Seite des Kopfes des Patienten festgelegt
wurden.

e Farbe — geben Sie bitte eine Farbe an, mit der festgelegt wird, wie die
Trajektorienanmerkungen in der Benutzeroberfldche angezeigt werden
sollen.

4. Zum Erstellen einer Kopie der aktuell angezeigten Trajektorie bitte Hinzufiligen
anklicken. Klicken Sie Stornieren an, um die Kopie der Trajektorie zu stornieren.

> Eine Trajektorie l6schen

1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie aus, die Sie I6schen mdchten.

2. Klicken Sie in der Benutzeroberfliche des Schritts Il SRR an.

3. Sie werden aufgefordert, zu bestatigen, ob Sie die ausgewahlte Trajektorie
I6schen mdchten oder nicht. Zum Bestatigen des Loschens der Trajektorie bitte
Ja anklicken. Soll die ausgewahlte Trajektorie nicht geléscht werden, bitte Nein
anklicken.
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> Zu den Endpunkten einer Trajektorie navigieren

1. Wabhlen Sie bitte die Trajektorie aus, die Sie prifen mdchten.

2. Bitte . anklicken, um entweder vom Bedienfeld des Schritts oder von der
benutzerdefinierten Symbolleiste aus zum Zielpunkt der ausgewahlten
Trajektorie zu navigieren (siehe Die benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen
S. 51).

3. Bitte . anklicken, um entweder vom Bedienfeld des Schritts oder von der
benutzerdefinierten Symbolleiste aus zum Eintrittspunkt der ausgewahlten
Trajektorie zu navigieren (siehe Die benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen
S. 51).

> Trajektorieneigenschaften andern
1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie mit Eigenschaften aus, die Sie andern mochten.
2. Nutzen Sie das Kontextmen der Trajektorienlinie, um folgende Eigenschaften

zu andern: Farbe, Opazitat und Geratedurchmesser (siehe Kontextmen fiir die
Laufbahnen S. 67).

3. Andern Sie die Sichtbarkeit der einzelnen Trajektorien, indem Sie das Augapfel-

Symbol (B) anklicken, das der Trajektorie entspricht, die Sie ein- oder
ausblenden mdchten.

4. Andern Sie die Sichtbarkeit aller Trajektorien fiir die angegebene Seite, indem
Sie zwischen ALLE EINBLENDEN und ALLE AUSBLENDEN umschalten.

5. Andern Sie die Farbe einer einzelnen Trajektorie, indem Sie ihren
entsprechenden farbigen Kreis anklicken.
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Pruf-Layout

Sie haben mit diesem Layout die Méglichkeit, Trajektorien durch Visualisierung der
Eintritts- und Zielanmerkungen gleichzeitig zu erstellen und zu bearbeiten. AuRerdem
stellt es eine gerenderte Volumenansicht bereit, mit der Sie |hre geplanten
Trajektorien in drei Dimensionen priifen kdnnen. Das Prif-Layout bietet eine einzelne
Ansichtsausrichtung, die entlang der aktuell ausgewahlten Trajektorie ausgerichtet
ist, und zeigt samtliche auf der aktuell ausgewahlten Seite festgelegten Trajektorien
an.

> Eine neue Trajektorie erstellen

Verwenden Sie zum Erstellen einer neuen Trajektorie die im Punktweise-Layout
angegebenen Techniken (siehe Punktweise-Layout S. 84). Das schwebende
Fenster, das Sie auffordert, die Attribute festzulegen, beinhaltet keinen aktuellen
Punkt einrichten als, da, wenn eine Trajektorie im Prifmodus erstellt wird, der
Eintritts- und Zielpunkt zeitgleich eingerichtet werden. Daher werden, wenn eine
neue Trajektorie in diesem Modus erstellt wird, standardmafRige Positionen fur den
Ziel- und Eintrittspunkt verwendet.
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> Eine Trajektorie auswahlen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise-Layouts
angegeben ist (siehe Punkiweise-Layout S. 84). Sie kdnnen aber auch eine andere
auf der gleichen Seite festgelegte Trajektorie auswahlen, indem Sie die gepunktete
Linie, die diese Trajektorie darstellt, anklicken.

> Eine Trajektorie bearbeiten
1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie aus, die Sie bearbeiten méchten.
2. Bearbeiten Sie die ausgewahlte Trajektorie mithilfe folgender Mechanismen:

¢ In den Ansichtsfenstern Trajektorie orthogonal 1 und Trajektorie orthogonal
2
e Ziehen Sie den Endpunkt der Trajektorie, die Sie bearbeiten

mdchten, an eine neue Position im Ansichtsfenster (siehe Bearbeiten
von Anmerkungen S. 66).

e Ziehen Sie die Trajektorienerweiterung tber den Eintrittspunkt, damit
der Eintrittspunkt der Trajektorie um seinen Zielpunkt schwenkt.

e Ziehen Sie die Trajektorienerweiterung unter den Eintrittspunkt,
damit der Zielpunkt der Trajektorie um seinen Eintrittspunkt
schwenkt.

e Ziehen Sie zwischen den Endpunkten der Trajektorie (also auf dem
Querschnitt der Trajektorienbahn), damit der Eintrittspunkt der
Trajektorie um seinen Zielpunkt schwenkt.

¢ Halten Sie die STRG-Taste gedrickt, wahrend Sie einen Endpunkt
der Trajektorie bewegen, um die Bewegung auf die Verschiebung
entlang der aktuellen Ausrichtung der Trajektorie zu beschranken.

e Halten Sie die ALT-Taste gedrlickt, wahrend Sie zwischen den
Endpunkten der Trajektorie (also auf dem Querschnitt der
Trajektorienbahn) ziehen, um die gesamte Trajektorienbahn zu
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verschieben. Hierdurch verschieben sich der Eintritts- und Zielpunkt
um den gleichen Umfang.

¢ Im Ansichtsfenster Trajektorie senkrecht:

e Ziehen Sie den Querschnitt irgendwo entlang der Trajektorie,
damit der Eintrittspunkt der Trajektorie um seinen Zielpunkt
schwenkt.

e Ziehen Sie den Querschnitt, wenn sich dieser liber dem
Eintrittspunkt befindet, damit der Eintrittspunkt der Trajektorie um
seinen Zielpunkt schwenkt.

e Ziehen Sie den Querschnitt, wenn sich dieser unter dem
Zielpunkt befindet, damit der Zielpunkt der Trajektorie um seinen
Eintrittspunkt schwenkt.

e Andern Sie die Eigenschaften der Annaherungswinkel der (koronal /
sagittal) und / oder der Zieltiefe der Trajektorie, die mit der aktuellen
Trajektorie verbunden sind, in gleicher Weise, wie Sie sie im Punktweise-
Layout andern wirden (siehe Punkiweise-Layout S. 84).

> Durchgefiihrte Bearbeitungen beziiglich einer Trajektorie riickgéangig machen
oder wiederherstellen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise-Layouts
angegeben ist (siehe Punkiweise-Layout S. 84).

> Eine vorhandene Trajektorie kopieren

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise-Layouts
angegeben ist (siehe Punkiweise-Layout S. 84).

> Eine Trajektorie l6schen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise-Layouts
angegeben ist (siehe Punkiweise-Layout S. 84).

> Zu den Endpunkten einer Trajektorie navigieren
1. Wahlen Sie bitte die Trajektorie aus, die Sie priifen méchten.

2. Verwenden Sie folgende Mechanismen, um entlang der Trajektorienbahn zu
jedem Endpunkt der ausgewahlten Trajektorie zu scrollen:
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e Ziehen Sie die horizontale Linie, die senkrecht zur Trajektorienbahn
in den Ansichtsfenstern Trajektorie orthogonal 1 oder Trajektorie
orthogonal 2 angezeigt werden, um entlang der Trajektorienbahn zu
scrollen.

e Klicken Sie im Gruppenfeld Durchfliegen = an, um zum Zielpunkt
der ausgewahlten Trajektorie zu navigieren.

e Klicken Sie im Gruppenfeld Durchfliegen <« an, um zum
Eintrittspunkt der ausgewahlten Trajektorie zu navigieren.

e Verwenden Sie bitte, um automatisch vom Eintrittspunkt zum

Zielpunkt der ausgewahlten Trajektorie zu scrollen, den Button
im Gruppenfeld Durchfliegen. Verwenden Sie, um das
automatische Scrollen entlang der ausgewahlten Trajektorienbahn

zu stoppen, den Button k=l

> Trajektorieneigenschaften andern

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise-Layouts
angegeben ist (siehe Punktweise-Layout S. 84).

AuBerdem bietet das Priif-Layout mehrere ergdnzende Messwerte, die im
Punktweise-Layout nicht angezeigt werden:

e Zum Zielpunkt — Abstand in Millimetern von der aktuellen Fadenkreuzposition
zum Zielpunkt, gemessen entlang der Orientierung der aktuell ausgewahlten
Trajektorie.

e Zur anatomischen axialen Ebene — Abstand in Millimetern von der aktuellen
Position des Fadenkreuzes zur anatomischen Axialebene, die durch den
Zielpunkt verlauft. Dieser Abstand wird entlang der Kopf-Ful3-Achse
gemessen.

e Zur anatomischen sagittalen Ebene — Abstand in Millimetern von der
aktuellen Position des Fadenkreuzes zur anatomischen Koronalebene, die
durch den Zielpunkt verlduft. Dieser Abstand wird entlang der Anterior-
Posterior-Achse gemessen.

e  Zur anatomischen koronalen Ebene — Abstand in Millimetern von der
aktuellen Position des Fadenkreuzes zur anatomischen Sagittalebene, die
durch den Zielpunkt verlduft. Dieser Abstand wird entlang der Links-Rechts-
Achse gemessen.
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Laufbahn-Punkidistanz
Zum Ziel 66.4 mm

Zu den anatomischen ielebenen
Aoaal CO 5 mim

Sagittal 5.5 mm
Koronal 29.0 mm

Schrag- & Punktweise-Layout

Dieses Layout kombiniert die Funktionen in den Punktweise- (siehe Punkiweise-
Layout S. 84) und Pruf-Layouts (siehe Pruf-Layout S. 91) und stellt sechs
Ansichtsfenster bereit, die zum Erstellen, Bearbeiten oder Priifen geplanter
Trajektorien verwendet werden kdnnen. Die drei Ansichtsfenster oben im Ansichts-
Layout sind analog zu den schrag ausgerichteten Trajektorien-Ansichtsfenstern im
Prif-Layout. Die drei Ansichtsfenster unten im Ansichts-Layout sind analog zu den im
Punktweise-Layout angezeigten Ansichtsfenstern. Es gibt in diesem Ansichts-Layout
zwei verschiedene Positionen fiir das Fadenkreuz: eine Fadenkreuzposition ist mit
der oberen Zeile der Ansichtsfenster und die andere Fadenkreuzposition mit der
unteren Zeile der Ansichtsfenster verbunden. Sie kbénnen, wenn Sie méchten, alle
sechs Ansichtsfenster miteinander verbinden.
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> Eine neue Trajektorie erstellen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Prif-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Eine Trajektorie auswahlen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Prif-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Eine Trajektorie bearbeiten

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Prif-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Durchgefiihrte Bearbeitungen beziiglich einer Trajektorie riickgéangig machen
oder wiederherstellen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Prif-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Eine vorhandene Trajektorie kopieren

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Pruf-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Eine Trajektorie l6schen

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Pruf-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Zu den Endpunkten einer Trajektorie navigieren

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Prif-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.
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> Trajektorieneigenschaften andern

Verwenden Sie den Mechanismus, der bei der Verwendung des Punktweise- (siehe
Punktweise-Layout S. 84) und des Prif- (siehe Prif-Layout S. 91) Layouts
angegeben ist.

> Fadenkreuzposition verbinden

1. Bitte zum Verbinden von Fadenkreuzen zwischen allen 6 Ansichtsfenstern den
Button anklicken.

2. Um die Verknlpfung der Fadenkreuze zwischen allen 6 Ansichtsfenstern
aufzuheben, sodass die oberen 3 Ansichtsfenster eine andere

Fadenkreuzposition als die unteren 3 Ansichtsfenster haben, den Button
anklicken.

Definieren kontralateraler Ziele

Wenn Sie eine Trajektorie so speichern wollen, dass der Zielpunkt kontralateral zum
zugehdrigen Eintrittspunkt liegt, erscheint folgende Warnung.

Wenn die Anderung versehentlich vorgenommen wurde, klicken Sie auf Abbrechen.
Die Anderung wird verworfen.

Um lhre modifizierte Laufbahn zu verwenden, missen Sie das Wort ,yes“ in das
Antwortfeld eingeben.
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Dies aktiviert die Schaltflache OK. Klicken Sie auf OK, um lhre aktualisierte
Trajektorie zu speichern.

Wenn Sie die neue Trajektorie akzeptiert haben, wird, wenn sie nicht explizit
abgelehnt wurde, im Statusbereich weiter die folgende Erinnerung angezeigt.

Caution: Bei der Planung kontralateraler Trajektorien sollten Strukturen,
die mehr als 125 mm vom Eintrittspunkt entfernt sind, nicht als
Ziel verwendet werden, da die Platzierungsgenauigkeit tiber 125
mm hinaus nicht validiert wurde. Werden Strukturen mit einem
Abstand von mehr als 125 mm angezielt, wird im Statusbereich
folgender Warnhinweis angezeigt.

Siehe beziiglich weiterer Details Trajektorientiefe lieqt Uber der validierten
maximalen Systemtiefe S. 205.
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Anbringpunkte lokalisieren

In diesem Kapitel ist angegeben, wie Sie mit der ClearPoint-Workstation festlegen,
wo der / die SMARTFrame(s) angebracht wird / werden. Um dies zu erreichen, ist es
notwendig, die Laufbahnplanung abzuschliel3en, damit der beabsichtigte
Eintrittspunkt am Patienten identifiziert werden kann.

Intraoperative Rasterbilder

Sie missen, um eine interventionelle Behandlungs-Session zu starten, Bilddaten
entweder in die Eintritts- (siehe Eintrittsschritt Anbringungspunkt /okalisieren S. 101)
oder Ziel- (siehe Zielschritt Trajektorien fertigstellen S. 113) Schritte hochladen.
Daten in den Eintrittsschritt hochladen impliziert, dass Sie die Bilder dazu verwenden,
eine oder mehrere Anbringpunktpositionen am Kopf des Patienten zu ermitteln. Der
Eintrittsschritt unterstuitzt Bildiberblendungen fiir Serien im gleichen oder
unterschiedlichen Bezugsrahmen.

> Intraoperative Bilder hochladen, die zur Festlegung des Anbringpunkts
verwendet werden

1. Mit dem Arbeitsschritt-Selektor den Eintrittsschritt auswahlen (siehe Den
Workflow-Selektor nutzen S. 44).

2. Daten auf die ClearPoint Workstation hochladen (siehe Bilder hochladen S. 82).
Mindestens ein Bildsatz muss die Identifizierung des / der SMARTGrid(s) und der
gewunschten Eintritts- und Zielpunkte unterstiitzen (also ein Ganzkopf-
Bildvolumen mit angeheftetem Markierungsraster). Wurde kein praoperativer
Plan erstellt, muss mindestens ein Bildsatz auch die genaue Identifizierung der
AC- / PC-Orientierungspunkte und der mittleren sagittalen Ebene unterstitzen.

3. Haben Sie einen praoperativen Plan erstellt, fordert der Eintrittsschritt Sie dazu
auf, die Masterserie auf dem Pra-OP-Schritt mit den hochgeladenen Bilderserien
zu verschmelzen.
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4. Verwenden Sie die Pop-up-Verschmelzungsaufgabe (siehe
Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen S. 153), um die Masterserie aus
dem Pra-OP-Schritt mit jeder der gerade in den Eintrittsschritt hochgeladenen
Serie zu verschmelzen.

Wenn Sie versuchen, eine Pop-up-Verschmelzungsaufgabe abzulehnen, bevor
Sie die Verschmelzung zwischen der Masterserie aus dem Pra-OP-Schritt mit
dem hochgeladenen Bilderserien explizit akzeptieren, werden Sie daran
gehindert, das zu tun. Der Grund hierfir ist, dass die Anwendung die
praoperativen Trajektorien und anatomischen Referenzpunkte in den von den
interventionellen Bildern festgelegten Koordinatenraum umwandeln muss.

5. Nach dem Verschmelzen der Masterserie mit jeder empfangenen Bilderserie
werden die Daten hochgeladen und im Eintrittsschritt angezeigt. Und alle
Trajektorien und anatomischen Orientierungspunkte aus dem Pra-OP-Schritt
werden in den von den interventionellen Bildern festgelegten Koordinatenraum
importiert.
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6. Die Anwendung wahlt die Serie mit der hochsten Anzahl an Schichten (MR-
Modalitat beziglich der CT-Modalitat praferiert) aus und legt diese automatisch
als die Masterserie in der Thumbnailleiste fest (siehe Verwendung von
Thumbnails S. 73). Jede zusatzlich hochgeladene Serie kann ohne weitere
Aktion Uberblendet werden, wenn sie sich im gleichen Bezugsrahmen wie die
Master-Serie befindet. Wenn sie sich nicht im gleichen Bezugsrahmen wie die
Master-Serie befindet, bitte die Verschmelzungsaufgabe (siehe
Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen S. 153) zum Verschmelzen der
Serien verwenden, um in diesem Schritt die Bildiberblendungsfunktion zu
ermdglichen.

7. Die Anwendung fihrt dann eine umfangreiche Suche fir alle SMARTGrid(s)
durch, die aus der automatisch ausgewahlten Masterserie am Patienten
angebracht werden kénnten. Wurde vor dem Hochladen der Bilder in den
Eintrittsschritt kein praoperativer Plan erstellt, erkennt die Anwendung auch
automatisch die anatomischen Referenzpunkte aus der Masterserie.

Eintrittsschritt Anbringungspunkt lokalisieren

Sie kdnnen mit dem Eintrittsschritt prdoperative Trajektorien importieren und / oder
eine beliebige Anzahl an neuen Trajektorien planen, um die Positionen der
Anbringpunkte fir den / die SMARTFrame(s) am Kopf des Patienten wahrend des
Eingriffs festzulegen. Die Tools, die im Pra-OP-Schritt fir die Festlegung, Planung
und Prifung von Trajektorien bereitgestellt werden (siehe Pra-OP-Schritt
praoperative Trajektorien einstellen S. 83), werden auch in diesem Schritt
bereitgestellt.

Wenn Bilder in die ClearPoint-Workstation hochgeladen werden und der
Eintrittsschritt ausgewahlt wurde, erkennt die Anwendung automatisch die Position
des / der am Patienten anzubringenden fur SMARTGrid(s). Eine Prufung und
Verifizierung der Position dieser Raster in der Anwendung stellt eine korrekte
Lokalisierung der Anbringpunkte sicher, die fur die Anbringung des / der
SMARTFrame(s) am Patienten erforderlich sind.

Sie haben im Eintrittsschritt die Option, folgende arbeitsschrittspezifsche Aufgaben
durchzufthren:

¢ Die Verschmelzungsaufgabe (siehe Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153) kann dazu verwendet werden, zusatzliche Bilderserien
zu verschmelzen, die zur Planung von Trajektorien oder zur Verifizierung von
Eintrittspunkten verwendet werden und sich nicht im gleichen Bezugsrahmen
wie die Masterserie des Schritts befinden. Wenn Sie weitere Bilderserien
laden, die sich im gleichen Bezugsrahmen wie die Masterserie befinden, ist
keine Aktion erforderlich.

e Die ACPC-Aufgabe (siehe ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen
S. 158) kann dazu verwendet werden, die von der Software automatisch
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erkannten anatomischen Referenzpunkte zu prifen und / oder zu andern.
Wenn ein praoperativer Plan erstellt wurde, werden die anatomischen
Referenzpunkte aus dem Pra-OP-Schritt importiert.

¢ Die VOI-Aufgabe (siehe VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161) kann dazu
verwendet werden, ein oder mehrere Interessenvolumina beziglich
intraoperativer Bilder zur Trajektorienplanung festzulegen

o Die Vergleich-Aufgabe (siehe Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171)
kann dazu verwendet werden, intraoperative Bilderserien in ihren einzelnen
Aufnahmeebenen oder Standard-Scanner-Ebenen zu vergleichen.

¢ Die Raster-Aufgabe (siehe Raster-Aufgabe Markierungsraster bearbeiten
S. 173) kann dazu verwendet werden, die Positionen von festgelegten
Markierungsrastern am Patienten zu priifen und / oder zu bearbeiten. Sie
kann auch dazu verwendet werden, weitere Markierungsraster festzulegen,
die vom Eintrittsschritt urspriinglich nicht erkannt wurden.

Der Eintrittsschritt ist dem Pra-OP-Schritt sehr ahnlich (siehe Pra-OP-Schritt
praoperative Trajektorien einstellen S. 83). Es gibt jedoch folgende Unterschiede:

e Der Schritt sucht automatisch nach allen SMARTGrids zu um ersten Mal
erhaltenen Daten.

e Der Schritt importiert beim erstmaligen Erhalt von Daten praoperative
Trajektorien und anatomische Orientierungspunkte.

e Im Prif-Layout (siehe Prif-Layout S. 91) gibt es folgende Unterschiede:

o Es wird ein Mechanismus zur Auswahl des SMARTGrid
bereitgestellt, fur das Sie Trajektorien prifen, verifizieren und
festlegen méchten.

Raster

| Links Hinten

Links Vorne

ALLE ANZEIGEN ALLE AUSELENDEN

o Es wird ein zusétzliches 3D-Ansichtsfenster angezeigt, das ein
Modell des ausgewahlten SMARTGrid veranschaulicht, das entlang
der Orientierung des Markierungsrasters ausgerichtet ist, sodass es
gepruft / verifiziert werden kann, wahrend die zugrunde liegenden
Bilder angezeigt werden, die zu dessen Erkennung verwendet
wurden.
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o Es werden weitere Tools bereitgestellt, um die Position des
Markierungsrasters zu bestatigen, die Sichtbarkeit des
Rastermodells zu dndern und die Anbringpositionen ein- /
auszublenden.

o Bei der Erstellung einer Trajektorie im Punktweise- (siehe Punktweise-Layout
S. 84) oder im Schrag- & Punktweise-Layout (siehe Schrag- & Punktweise-
Layout S. 95) legt die Software den standardmaRigen Eintrittspunkt
automatisch im Mittelpunkt des ausgewahlten SMARTGrid fest.

e Der Schritt warnt, wenn die Trajektorien das ausgewahlte Markierungsraster
nicht schneiden. Die Laufbahnlinie wird rot eingetragen und die folgende
Statusmeldung erscheint.

e Der Schritt stellt Parameter der Scanebene (siehe Zusammenarbeit mit
MRT-Scanner S. 18) fir folgende erganzende Scans bereit:

o Ziel — Parameter zur Erfassung eines Scans, der den / die
Zielbereich(e) der geplanten Trajektorien umfasst.

o Eintritt — Parameter zur Erfassung eines Scans, der dazu verwendet
werden kann, den / die Anbringungspunkt(e) zu verifizieren,
nachdem das / die SMARTGrid(s) von der Kopfhaut des Patienten
entfernt wurde(n).
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Geplante Trajektorien prufen

Sie kénnen zusatzliche Scans wie Ziel- oder Eintrittsplatten zur besseren
Visualisierung der Strukturen entlang der ausgewahlten Trajektorienbahn
verwenden.

> lhre geplanten Trajektorien priifen

1. Wabhlen Sie ein Ansichts-Layout aus (siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen
S. 47).

2. Navigieren Sie mithilfe des Trajektorien-Selektors durch alle festgelegten
Trajektorien (siehe Eine Trajektorie auswahlen S. 47) und verwenden zur
Prifung jeder Trajektorie die im Pra-OP-Schritt beschriebenen Trajektorien-Tools
(siehe Pra-OP-Schritt praoperative Trajektorien einstellen S. 83). Sie kénnen,
wenn Sie mochten, aber auch Trajektorien hinzufiigen oder I6schen.

3. Erfassen Sie, wenn gewlinscht, die Zielplatten mithilfe der Parameter der Ziel -
Scanebene, um die Zielposition fiir eine oder mehrere Trajektorien zu prifen.

4. Sie kénnen bei Bedarf die Eintrittspunktplatten mit den Parametern der
Scanebene Eintritt erfassen, um lhre Anbringungspunktpositionen zu verifizieren
(siehe Anbringpunkte realisieren S. 108).

5. Wenn Sie den Pra-OP-Schritt fertiggestellt haben, verwenden Sie bitte das
Kontextmeni der Trajektorienbahn, um Anderungen zwischen der aktuell
ausgewahlten und der Trajektorie visuell zu vergleichen, die aus dem Pra-OP-
Schritt importiert wurde (siehe Kontextmenu fur die Laufbahnen S. 67).

Anbringpunkte lokalisieren

Verwenden Sie das Prif-Layout des Eintritt-Schritts, um die SMARTFrame-
Befestigungspunkte am Patienten zu lokalisieren. Das Ansichtsfenster unten rechts
wird dazu verwendet, eine 3D-Ansicht des Patienten mit einem Modell anzuzeigen,
das das aktuell ausgewahlte SMARTGrid darstellt.
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Bei der Montage des SMARTFrame gibt es zwei Mdglichkeiten. Sie kdnnen den
Rahmen direkt auf die Schadeloberflache montieren, nachdem Sie die Kopfhaut
zurlickgezogen haben, oder Sie kdnnen den Rahmen mit der optionalen
Kopfhautmontagebasis an der Kopfhaut montieren.

WARNING: Wenn Sie den Rahmen auf dem Schidel anbringen, bringen Sie den
Rahmen um den Zentrierungspunkt des Trepanationslochs herum an.
Wenn Sie die Kopfhautmontagebasis verwenden, bringen Sie den
Rahmen am Kopfhautmontage-Zentrierungspunkt an.

Die Kopfhautmontagebasis versetzt den Rahmen vertikal von der Oberflache der
Kopfhaut. Dadurch kann ein Versatz zum Befestigungspunkt des Rahmens
eingefuhrt werden, um die Kanule auf den Eintritts- und Zielpunkt ausrichten zu
kénnen. Daher enthalt der Eintritts-Schritt zwei Anmerkungen: den Zentrierungspunkt
des Trepanationslochs und den Zentrierungspunkt fur die Kopfhautanbringung.

Wenn das SMARTGrid von der Software nicht erkannt oder an einer falschen Stelle
gefunden wurde, ist die Anzeige des Kopfhautmontage-Zentrierungspunkt nicht
mdglich. Wenn das auftritt und Sie die Kopfhautanbringungsbasis verwenden,
mussen Sie die Position des Markierungsrasters korrigieren oder mit der Raster-
Aufgabe ein neues festlegen (siehe SMARTGrid nicht gefunden / falsch ermittelt

S. 200)

> Ein Raster auswahlen

1. Wahlen Sie das Prif-Ansichts-Layout aus (siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen
S. 47).
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2. Verwenden Sie den Gruppenbox-Selektor Raster, um ein Markierungsraster
auszuwahlen, flir das Sie Trajektorien prifen, verifizieren und / oder festlegen
mdchten.

Raster

| Links Hinten

Links Vorne

ALLE ANZEIGEN ALLE AUSBLENDEN

3. Das Ansichtsfenster unten links des Priif-Ansichts-Layouts wird am
ausgewahlten Raster ausgerichtet.

Anmerkung: Alle Trajektorien, die in dem Schritt festgelegt wurden, in dem der

Zielpunkt festgelegt wurde, verwenden zuerst den Mittelpunkt des ausgewéhiten
Rasters als ihren standardméBigen Eintrittspunkt.

> Rastererkennung verifizieren

1. Klicken Sie bitte ein Markierungsraster an, dessen Position / Ausrichtung Sie
verifizieren mochten.

Wenn die Software aus irgendeinem Grund nicht in der Lage war, die Position
des SMARTGrid zu erkennen, wird eine Warnmeldung angezeigt und das
Rastermodell nicht unten rechts im Ansichtsfenster gezeichnet. Sie kdnnen
manuell fortfahren, wenn Sie sich sicher sind, dass Sie die Stellen im Raster
optisch erkennen kénnen.

Wenn Sie das Raster im Volumen nicht identifizieren kdnnen, konnen Sie
zusatzliche Bildtafeln aufnehmen und einblenden, mit denen Sie das Raster
darstellen konnen. Verwenden Sie zum Erfassen dieser Scans die in dem Schritt
bereitgestellten Eintritts-Parameter der Scanebene. Sie kdbnnen dann die
Raster-Aufgabe nutzen, um zu versuchen, das Raster in den neu erfassten
Bildern zu ermitteln.

2. Schalten Sie das Symbol Fluid (@)um, um die Fluid-Zellen des Modells des
Markierungsrasters ein- und auszublenden. Damit kann ermittelt werden, ob das
Modell des Markierungsrasters mit den zugrunde liegenden Bildern
Ubereinstimmt, die das vom Scan erfasste Raster zeigen.
Signalabschwachungen oder Artefakte im Bildvolumen kénnen dazu fiihren, dass
die Anwendung das Markierungsraster falsch identifiziert.

Caution: Sie miissen sicherstellen, dass das zusatzliche Rasterquadrat
oberhalb der A-6-Position auf dem Raster korrekt ist, da es von
der Software zur Bestimmung der Ausrichtung des Rasters
verwendet wird, um korrekte Zeilen- und Spaltenbeschriftungen
zu erhalten.
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>
3. Schalten Sie das Symbol Bilder (Q), um die aus dem Scan erfassten zugrunde

liegenden Bilder ein- und auszublenden.

4. Klicken Sie Bestatigen an, um die Position und Ausrichtung des ausgewahlten
Markierungsrasters zu verifizieren.

Bestatigen Sie bitte, dass die Eintrittspunkte aller Trajektorien, die das
ausgewabhlte Raster schneiden, wie im folgenden Dialog angezeigt, korrekt
festgelegt wurden. Wird der Eintrittspunkt an der Schadeloberflache nicht
festgelegt, kann dies zu einem Parallaxenfehler bei der Bestimmung der
Befestigungsposition fir den Rahmen fihren.

5. Nutzen Sie, wenn die Position und Ausrichtung des ausgewahlten
Markierungsrasters nicht mit den zugrunde liegenden Bildern Ubereinstimmen,
die Raster-Aufgabe (siehe Raster-Aufgabe Markierungsraster bearbeiten
S. 173), um seine Position und Ausrichtung entsprechend zu &ndern.

> So finden Sie den Befestigungspunkt des Rahmens am Patienten

1. Nach Bestéatigung der Position und Ausrichtung des ausgewahlten
Markierungsrasters wird unten rechts im Ansichtsfenster ein Modell der
Rasterunterlage zusammen mit dem vorgeschlagenen Anbringungspunkt
angezeigt. Wenn die Schadelhalterung festgelegt wurde, als Sie Ihre Session
erstellt (siehe Splash Screen S. 77) oder bearbeitet (siehe Das Session-Fenster
nutzen S. 34) haben, wird der Zentrierungspunkt des Trepanationslochs
angezeigt. Wenn die Kopfhauthalterung festgelegt wurde, als Sie lhre Session
erstellt oder bearbeitet haben, wird der Zentrierungspunkt der
Kopfhauthalterung angezeigt.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 108 von 230

Zentrierungs- punkt Trepanationsloch Zentrierungspunkt Kopfhauthalterung

2. Sie kdnnen unabhangig davon, welche Halterungsbasis Sie in lhrer aktuellen
Session festgelegt haben, die Anzeige des Zentrierungspunkt des

Trepanationslochs mithilfe des Buttons Bl unschalten.

3. Sie kdnnen unabhangig davon, welche Halterungsbasis Sie in lhrer aktuellen
Session festgelegt haben, die Anzeige des Zentrierungspunkt der

Kopfhauthalterung mithilfe des Buttons umschalten.

Anbringpunkte realisieren

Lokalisieren Sie, nachdem Sie den / die Anbringungspunkt(e) mit der ClearPoint-
Workstation festgelegt haben, die physische Position des / der Anbringungspunkis(e)
am Patienten.

> Den/die Anbringungspunkt(e) physisch am Patienten korrelieren

1. Schieben Sie den Patienten an die Rickseite der Scannerbohrung, um einen
Zugang zu seinem Kopf zu erhalten.

2. Entfernen Sie die obere Schicht des Rasters mit den flissigkeitsgefillten
Quadraten, um auf die darunter liegende Schicht zuzugreifen. Diese Schicht
weist vier Locher fir jedes Rasterquadrat auf. Ermitteln Sie das Loch im
physischen Markierungsraster, das mit dem Loch in der in der Software
angezeigten Modelldarstellung Ubereinstimmt.
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Obere Schicht und Raster mit herausgenommenem
Beschriftungen des Rasters flissigkeitsgefiilltem Teil
Caution: Fahren Sie mit dem nachsten Arbeitsschritt erst fort, nachdem

die gesamte Rahmenhardware montiert ist (im zweiseitigen Fall
auf beiden Seiten) und der Patient fiir einen weiteren Scan bereit
ist.

Sie kdnnen mit dem Eintrittsschritt auch die Anbringungspunkte verifizieren,
nachdem das / die SMARTGrid(s) vom Patienten abgenommen wurde(n). Es
besteht beispielsweise durch Verschiebung der Kopfhaut des Patienten zwischen
der Aufnahme des Bildvolumens und dem Markieren des Anbringungspunkts die
Méglichkeit eines Fehlers bei der Realisierung des / der Anbringungspunkt(e).

> Den/ die Anbringungspunkt(e) am Patienten verifizieren

1. Platzieren Sie nach Markierung des Anbringungspunkts von Interesse einen
stabilen Marker. Dieser erscheint in einem aufgenommenen MR-Bild direkt am
markierten Anbringungspunkt.

2. Wahlen Sie die Parameter der Eintritts -Scanebene aus, die im Eintrittsschritt
bereitgestellt werden, um eine Bildplatte mit dem Marker aufzunehmen (siehe
Zusammenarbeit mit MRT-Scanner S. 18).

Parameter der Abtastebene

el Eintnitt

3. Laden Sie bitte die Bildplatte in den Eintrittsschritt hoch und vergleichen den
angezeigten Marker im Bild mit der in der Software angezeigten Anmerkung.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 110 von 230

4. Wenn die Markierung nicht innerhalb von 2 mm vom Zentrierungspunkt des
Trepanationslochs (bei Schadelmontage) oder vom Zentrierungspunkt der
Kopfhautmontage (bei Kopfhautmontage) liegt, muss die Markierung neu
platziert werden. Ein neuer Scan ist auszufiihren. Dies ist nach Bedarf zu
wiederholen. Verwenden Sie das Messlinien-Tool (siehe Messlinien-Tool S. 56),
um festzulegen, wie weit entfernt der Bildmarker von der in der Software
angezeigten Anmerkung entfernt ist.

5. Sobald die Markierung an der richtigen Stelle erscheint, verwenden Sie den
Uberarbeiteten Punkt, um den Rahmen zu montieren.

Den Rahmen anbringen

Fiihren Sie nach Uberprifung und Verifizierung der Anbringungspunkte mit der
ClearPoint-Workstation die entsprechenden erforderlichen Schritte zur Anbringung
der Rahmen-Hardware durch.

Schadelmontage:

e Markierung des Eintrittspunktes — Bevor Sie den Einschnitt erstellen,
erzeugen Sie mit dem dem SMARTGrid beiliegenden Markierungs-Tool eine
erkennbare Markierung fir den Eintrittspunkt an der gewilinschten Position
des Schadels.

e Einschnitt und Frasen — Flhren Sie den Einschnitt und das Frasen nach
Bedarf aus.

¢ Montage des SMARTFrame — Montieren Sie den SMARTFrame gemaf der
mitgelieferten Gebrauchsanweisung. Nach Abschluss dieser Schritte kehren
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Sie mit dem Patienten zum Scanner zuriick und fahren mit dem Ziel-Schritt
fort (siehe TIM _ INSERT LINK).

Befestigung an der Kopfhaut:

o Befestigung der Kopfhautmontagebasis — Lesen Sie die
Gebrauchsanweisung, die der Basis zur Anbringung an der Kopfhaut beiliegt.

Trajektorien fertigstellen

In diesem Kapitel ist angegeben, wie Sie die ClearPoint-Workstation dazu
verwenden, die Trajektorienplanung fertigzustellen, nachdem einer oder mehrere
SMARTFrames am Patienten angebracht wurden.

Vor Start dieses Arbeitsschritts miissen folgende Bedingungen fir jede Trajektorie,
fiir die ein separater Rahmen erforderlich ist, erfillt sein:

e Der SMARTFrames wurde montiert.
o Die Kandiile fir jeden Rahmen wurde in der Position ,,unten® verriegelt.
e Der Patient wurde in das Scanner-Isozentrum zuriickgebracht.

Intraoperative Rahmenbilder

Das Hochladen von Daten in den Zielschritt zeigt an, dass Sie lhre geplanten
Trajektorien basierend auf jedem am Patienten angebrachten SMARTFrames
fertigstellen. Der Zielschritt unterstutzt bezlglich der Fertigstellung Ihrer Trajektorien
Bildliberblendungen flir Serien im gleichen oder unterschiedlichen Bezugsrahmen.

> Intraoperative Bilder hochladen, die zur Fertigstellung von Trajektorien mit
angebrachten Rahmen verwendet wurden

1. Mit dem Arbeitsschritt-Selektor den Zielschritt auswahlen (siehe Den Workflow-
Selektor nutzen S. 44).

2. Daten auf die ClearPoint Workstation hochladen (siehe Bilder hochladen S. 82).
Mindestens ein Bildsatz muss die Identifizierung des / der SMARTFrames(s) und
der gewlnschten Eintritts- und Zielpunkte unterstitzen (also ein Ganzkopf-
Bildvolumen mit angeheftetem Markierungsraster). Wurden die Eintritts- oder
Pra-OP-Schritte nicht fertiggestellt, muss mindestens ein Bildsatz auch die
genaue ldentifizierung der AC- / PC-Orientierungspunkte und der mittleren
sagittalen Ebene unterstitzen.
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3. Haben Sie den Eintrittsschritt fertiggestellt, fordert der Zielschritt Sie dazu auf,
die Masterserie aus dem Eintrittsschritt mit den hochgeladenen Bilderserien zu
verschmelzen. Dieser Vorgang ahnelt dem, der im Eintrittsschritt beim ersten
Empfangen von Daten durchgefiihrt wird (siehe Intraoperative Rasterbilder
S. 99).

4. Verwenden Sie die Pop-up-Verschmelzungsaufgabe (siehe
Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen S. 153), um die Masterserie aus
dem Eintrittsschritt mit jeder der gerade in den Zielschritt hochgeladenen Serie
zu verschmelzen.

Wenn Sie versuchen, eine Pop-up-Verschmelzungsaufgabe abzulehnen, bevor
Sie die Verschmelzung zwischen der Masterserie aus dem Eintrittsschritt mit
dem hochgeladenen Bilderserien explizit akzeptieren, werden Sie daran
gehindert, das zu tun. Der Grund hierfur ist, dass die Anwendung die im
Eintrittsschritt festgelegten Trajektorien und anatomischen Referenzpunkte in
den von den interventionellen Bildern, die die SMARTFrames beinhalten,
festgelegten Koordinatenraum umwandeln muss.

5. Ahnlich wie beim Eintrittsschritt werden im Zielschritt alle Trajektorien und
anatomischen Referenzorientierungspunkte in den von den intraoperativen
Bildern, die die Rahmen beinhalten, festgelegten Koordinatenraum
umgewandelt.

6. Der Zielschritt wahlt ahnlich wie der Eintrittsschritt automatisch die Masterserie
aus. Jede zusatzlich hochgeladene Serie kann ohne weitere Aktion Uberblendet
werden, wenn sie sich im gleichen Bezugsrahmen wie die Master-Serie befindet.
Wenn sie sich nicht im gleichen Bezugsrahmen wie die Master-Serie befindet,
bitte die Verschmelzungsaufgabe (siehe Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153) zum Verschmelzen der Serien verwenden, um in diesem
Schritt die Bilduberblendungsfunktion zu erméglichen.

7. Die Anwendung fihrt dann eine umfangreiche Suche fiir alle SMARTFrames(s)
durch, die aus der automatisch ausgewahlten Masterserie am Patienten
angebracht werden kénnten. Wenn weder der Pra-OP- noch der Eintrittsschritt
fertiggestellt wurden, erkennt die Anwendung dartber hinaus automatisch die
anatomischen Referenzpunkte aus der Masterserie.
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Zielschritt Trajektorien fertigstellen

Mit dem Zielschritt kdnnen Sie lhre geplanten Trajektorien fertigstellen, nachdem
einer oder mehrere SMARTFrames am Patienten angebracht wurden. Wenn Sie den
Eintrittsschritt fertiggestellt haben (siehe Eintrittsschritt Anbringungspunkt lokalisieren
S. 101), werden lhre geplanten Trajektorien beim ersten Hochladen der Daten in
diesen Schritt importiert. Es kann sein, dass aufgrund einer Hirnverschiebung, die
sich durch die Erstellung eines oder mehrerer Trepanationslécher am Patienten
ergeben hat, eine Neuplanung lhrer Trajektorien erforderlich ist.

Wie der Eintrittsschritt &hnelt auch der Zielschritt dem Pra-OP-Schritt (siehe Pra-OP-
Schritt praoperative Trajektorien einstellen S. 83) in den fur die Festlegung, Planung
und Prifung der Trajektorien bereitgestellten Tools. Wenn Bilder in die ClearPoint-
Workstation hochgeladen werden und der Zielschritt ausgewahlt wurde, erkennt die
Anwendung automatisch die Position des / der am Patienten anzubringenden fir
SMARTFrame(s). Die Position der Passermarken des Rahmens muss gepruft und
verifiziert werden, um eine korrekte Definition jedes am Patienten angebrachten
SMARTFrame sicherzustellen.

Sie haben im Zielschritt die Option, folgende arbeitsschrittspezifsche Aufgaben
durchzufihren:

¢ Die Verschmelzungsaufgabe (siehe Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153) kann dazu verwendet werden, zusatzliche Bilderserien
zu verschmelzen, die zur Planung von Trajektorien oder zur
Rahmenerkennung / -verifizierung verwendet werden und sich nicht im
gleichen Bezugsrahmen wie die Masterserie des Schritts befinden. Wenn Sie
weitere Bilderserien laden, die sich im gleichen Bezugsrahmen wie die
Masterserie befinden, ist keine Aktion erforderlich.

e Die ACPC-Aufgabe (siehe ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte priifen
S. 158) kann dazu verwendet werden, die von der Software automatisch
erkannten anatomischen Referenzpunkte zu prifen und / oder zu andern. Es
ist mdglich, dass, wenn die Eintritts- und Pra-OP-Schritte fertiggestellt
wurden, diese Positionen geandert werden missen, um eine
Hirnverschiebung zu beriicksichtigen, die sich mdglicherweise durch die
Erstellung eines Trepanationslochs ergeben hat.

¢ Die VOI-Aufgabe (siehe VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161) kann dazu
verwendet werden, ein oder mehrere Interessenvolumina beziiglich
intraoperativer Bilder zur Trajektorienplanung festzulegen

o Die Vergleich-Aufgabe (siehe Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171)
kann dazu verwendet werden, intraoperative Bilderserien in ihren einzelnen
Aufnahmeebenen oder Standard-Scanner-Ebenen zu vergleichen.
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¢ Die Rahmen-Aufgabe (siehe Rahmen-Aufgabe Rahmen-Marker bearbeiten
S. 178) kann dazu verwendet werden, die Positionen der Passermarken fir
festgelegte am Patienten angebrachte Rahmen zu priifen und / oder zu
bearbeiten. Sie kann auch dazu verwendet werden, weitere Rahmen
festzulegen, die vom Zielschritt urspriinglich nicht erkannt wurden.

Der Zielschritt ist dem Pra-OP-Schritt sehr ahnlich (siehe Pra-OP-Schritt praoperative
Trajektorien einstellen S.83). Es gibt jedoch folgende Unterschiede:

e Der Schritt sucht automatisch fir alle SMARTFrames nach zum ersten Mal
erhaltenen Daten. Wenn die Eintritts- oder Pra-OP-Schritte fertiggestellt sind,
werden die Eintrittspunkte der geplanten Trajektorien als Startpunkte fir die
Suche nach SMARTFrames verwendet.

o Der Schritt importiert beim erstmaligen Erhalt von Daten Trajektorien und
anatomische Orientierungspunkte entweder aus dem Eintrittsschritt (falls
fertiggestellt) oder dem Pra-OP-Schritt (wenn der Eintrittsschritt nicht
fertiggestellt wurde).

o Im Prif-Layout (siehe Pruf-Layout S. 91) gibt es folgende Unterschiede:

o Es wird ein Mechanismus zur Auswahl des SMARTFrame
bereitgestellt, fur das Sie Trajektorien prifen, verifizieren und
festlegen méchten.

Rahmen
| 5 Links Hinten
Links Vorne

ALLE ANZEIGEN ALLE AUSBLENDEN

4.

Bestatigen

o Es wird ein zusétzliches 3D-Ansichtsfenster angezeigt, das ein
Modell des ausgewahlten SMARTFrame darstellt, sodass es geprift
/ verifiziert werden kann, wahrend die zugrunde liegenden Bilder
angezeigt werden, die zu dessen Erkennung verwendet wurden.
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e Bei der Erstellung einer Trajektorie im Punktweise- (siehe Punktweise-Layout
S. 84) oder im Schrag- & Punktweise-Layout (siehe Schrag- & Punktweise-
Layout S. 95) legt die Software den standardmaRligen Eintrittspunkt
automatisch unten an der Zielkanile des ausgewahlten Rahmens fest.

e Der Schritt warnt, wenn Trajektorien so festgelegt wurden, dass ihre
Eintrittspunkte nicht von einer X-Y-Anpassung des SMARTFrame realisiert
werden kénnen. Die Laufbahnlinie wird rot eingetragen und die folgende
Statusmeldung erscheint.

e Der Schritt stellt Parameter der Scanebene (siehe Zusammenarbeit mit
MRT-Scanner S. 18) fUr folgende erganzende Scans bereit:

o Ziel — Parameter zur Erfassung eines Scans, der den / die
Zielbereich(e) der geplanten Trajektorien umfasst.

o Rahmen — Parameter zur Erfassung eines Scans, der dazu
verwendet werden kann, die Passermarken des ausgewahlten
Rahmens zu erkennen und zu verifizieren. Damit kann die Software
die ldentifikation eines vorhandenen Rahmens neu festlegen oder
einen neuen Rahmen festlegen.

Geplante Trajektorien fertigstellen

Sie kdnnen zusatzliche Scans wie Ziel- oder Rahmenplatten zur besseren
Visualisierung der Strukturen entlang der ausgewahlten Trajektorienbahn
verwenden.
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> lhre geplanten Trajektorien zur Rahmenausrichtung fertigstellen

1. Wabhlen Sie ein Ansichts-Layout aus (siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen
S. 47).

2. Navigieren Sie mithilfe des Trajektorien-Selektors durch alle festgelegten
Trajektorien (siehe Eine Trajektorie auswahlen S. 47) und verwenden zur
Prifung jeder Trajektorie die im Pra-OP-Schritt beschriebenen Trajektorien-Tools
(siehe Pra-OP-Schritt praoperative Trajektorien einstellen S. 83). Sie kdnnen,
wenn Sie mochten, aber auch Trajektorien hinzufiigen oder I6schen. Stellen Sie
sicher, dass der Eintrittspunkt jeder geplanten Trajektorie innerhalb der
physischen X-Y-Grenzen des Rahmens liegen (siehe Rahmen verifizieren
S. 116).

3. Erfassen Sie, wenn gewulnscht, die Zielplatten mithilfe der Parameter der Ziel -
Scanebene, um die Zielposition fir eine oder mehrere Trajektorien fertigzustellen
(siehe Zusammenarbeit mit MRT-Scanner S. 18).

4. Nehmen Sie bei Bedarf mit den Parametern der Rahmen -Scanebene
Rahmenplatten fiir den ausgewahlten Rahmen auf, um die Position des
Rahmens am Patienten zu verifizieren (siehe_Rahmen verifizieren S. 116).

5. Wenn Sie den Eintrittsschritt fertiggestellt haben, verwenden Sie bitte das
Kontextmenii der Trajektorienbahn, um Anderungen zwischen der aktuell
ausgewabhlten und der Trajektorie visuell zu vergleichen, die aus dem
Eintrittsschritt importiert wurde (siehe Kontextmenu fir die Laufbahnen S. 67).

Rahmen verifizieren

Verwenden Sie zum Verifizieren der Position und Ausrichtung aller am Patienten
angebrachten SMARTFrames das Prif-Layout des Zielschritts. Dieser Vorgang
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beinhaltet, sicherzustellen, dass die drei Passermarken in der Rahmenbasis sowie
der Ballmarker auf dem distalen Ende der Zielkaniile korrekt von der Anwendung
identifiziert wurden. Das 3D-Ansichtsfenster im Ansichtslayout zeigt ein Modell an,
das den aktuell ausgewahlten SMARTFrame darstellt und zur Verifizierung der
Position und Ausrichtung seiner zugrunde liegenden Passermarken verwendet
werden kann.

> Einen Rahmen auswéhlen

1. Wahlen Sie das Prif-Ansichts-Layout aus (siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen
S. 47).

2. Verwenden Sie den Gruppenbox-Selektor Raster, um einen Rahmen
auszuwahlen, fir das Sie Trajektorien prifen, verifizieren und / oder festlegen
md&chten.

Rahmen
| & Links Hinten
Links Viorne

ALLE ANZEIGEN ALLE AUSBLENDEN

4.

Bestatigen

3. Das Ansichtsfenster unten rechts im Ansichts-Layout zeigt ein 3D-Modell der
Rahmenbasis an, die Sie beim Erstellen (siehe Splash Screen S. 77) oder
Bearbeiten (siehe Das Session-Fenster nutzen S. 34) lhrer Session ausgewahlt
haben.

Anmerkung: Alle Trajektorien, die in dem Schritt festgelegt wurden, in dem der
Zielpunkt festgelegt wurde, verwenden zuerst die distale Markierung der
Zielkaniile des ausgewdéhlten Rahmens als ihren standardméfligen Eintrittspunkt.

> Rahmenerkennung verifizieren

1. Klicken Sie bitte einen Rahmen an, dessen Position / Ausrichtung Sie verifizieren
mochten.

Wenn die Software die Position eines oder mehrerer am Patienten angebrachter
SMARTFrames nicht erkennen konnte, wird eine Warnmeldung angezeigt. Das
Rahmenmodell wird dann nicht unten rechts im Ansichtsfenster gezeichnet.

Sie mussen, um mit dem Arbeitsschritt weitermachen zu kénnen, die Position
jedes nicht erkannten Rahmens in der Software festlegen. Verwenden Sie bitte
die Parameter der Rahmen-Scanebene, um eine Bildplatte aufzunehmen, die die
Passermarken des ausgewahlten Rahmens beinhalten, und schicken diese an
die Workstation. Die Anwendung versucht bei Erhalt der Bildplatte automatisch,
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den Rahmen zu identifizieren. Sie kdnnen die Rahmenaufgabe auch dazu
verwenden, den Rahmen in jeder Bilderserie, die mit dem Zielschritt auf aktiv
hochgeladen wurde, entweder manuell oder automatisch zu identifizieren.

2. Schalten Sie das Symbol (@) fur die Sichtbarkeit des Rahmens in der Rahmen
-Gruppenfeld um, um das im 3D-Ansichtsfenster angezeigte Rahmenmodell ein-
und auszublenden. Mit diesem Vorgang kann festgestellt werden, ob das
Basismodell des Rahmens mit den Passermarken in den zugrunde liegenden
Bildern Ubereinstimmt. Verzerrungsartefakte oder Signalabschwachungen im
Bildvolumen kénnen dazu fiihren, dass die Anwendung den Rahmen falsch
identifiziert.

3. Verwenden Sie den Schieberegler im Gruppenfeld Rahmen, um die Opazitat
des im 3D-Ansichtsfenster angezeigten Rahmenmodell zu andern. Dieser
Vorgang kann das Umschalten der Sichtbarkeit des Modells erganzen, um zu
beobachten, ob die Passermarken des Rahmens im Bild korrekt mit der Position
und Ausrichtung des Rahmenmodells tibereinstimmen.

4. Kilicken Sie Bestatigen an, um die Position und Ausrichtung des ausgewahlten
Rahmens zu verifizieren.

5. Im Ansichtsfenster Trajektorie senkrecht wird eine zweidimensionale
qguadratische Anmerkung gezeichnet, die die physischen Ausmalle des X-Y-
Abschnitts des Rahmens darstellt. Das vermittelt einen visuellen Hinweis darauf,
ob der geplante Eintrittspunkt mit einer X-Y-Anpassung des SMARTFrame
erreichbar ist oder nicht.

WARNING: Sie miissen sicherstellen, dass der Eintrittspunkt lhrer geplanten
Trajektorie innerhalb der X-Y-Ausdehnung des zugehérigen Rahmens
liegt. Falls nicht, kann das bedeuten, dass lhr geplanter Eintrittspunkt
moglicherweise nicht durch Rahmenanpassungen realisiert werden

kann.
Gultiger Eintrittspunkt Ungiiltiger Eintrittspunkt
innerhalb der X-Y- nicht innerhalb der X-Y-
Grenzen Grenzen

6. Nutzen Sie, wenn die Position und Ausrichtung der Passermarken des
ausgewahlten Rahmens nicht mit den zugrunde liegenden Bildern
Ubereinstimmen, die Rahmen-Aufgabe (siehe Rahmen-Aufgabe Rahmen-Marker
bearbeiten S. 178), um deren Positionen entsprechend zu andern. Alternativ

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 119 von 230

kénnen Sie anhand der Parameter der Rahmen -Scanebene in dem Schritt
Rahmenplatten fiir den ausgewahlten Rahmen aufnehmen und diese in die
Workstation hochladen. Der Zielschritt erkennt die neuen Positionen der
Passermarken des Rahmen automatisch und fragt Sie, ob Sie den Rahmen mit
den neu erkannten Positionen aktualisieren mdchten oder nicht. Bitte Ja
anklicken, um den Rahmen mit den neu erkannten Positionen zu aktualisieren.
Bitte Nein anklicken, um die vorherige Position des Rahmens beizubehalten.

Caution: Jedes Mal, wenn Sie die Position des Ballmarkers der Kaniile
eines Rahmens aktualisieren, werden die Eintrittspunkte aller
geplanten mit diesem Rahmen verbundenen Trajektorien
automatisch aktualisiert, um diese Ballmarkerposition zu
reflektieren. Bitte priifen Sie nach Aktualisierung der Position
des Ballmarkers der Kaniile des Rahmens alle geplanten
Trajektorien.
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Die Kanule ausrichten und anpassen

In diesem Kapitel ist angegeben, wie Sie die ClearPoint-Workstation dazu
verwenden, die Kanlle so zu positionieren, dass sie an der gewlinschten Trajektorie
ausgerichtet ist.

Vor dem Start dieses Arbeitsschritts missen die folgenden Bedingungen erfilllt sein:

e Alle geplanten Trajektorien wurden festgelegt, geprift und verifiziert.
e Die Passermarken jedes Rahmens wurden festgelegt, geprift und verifiziert.
¢ Die Kanlle jedes Rahmens wurde in der Position ,unten® verriegelt.

Ausrichtungsschritt Kanuilenwinkel einstellen

Andern Sie mit dem Ausrichtungsschritt den Winkel der Kanlile, bis sie grob auf den
geplanten Zielpunkt ausgerichtet ist. Die erforderliche Genauigkeit in diesem Schritt
entspricht der Ausrichtung der Kaniile, sodass sie vollstandig in die schmale Tafel
fallt, die im nachfolgenden Anpassungsschritt aufgenommen wurde (siehe
Anpassungsschritt Kanllenposition festlegen S. 125). Ein projizierter Fehlerwert von
weniger als 2 mm sollte ausreichen.

Sie haben im Ausrichtungsschritt die Option, folgende arbeitsschrittspezifsche
Aufgaben durchzufihren:

e Die Vor-Anpassungs-Aufgabe (siehe Vorjustierungs-Aufgabe die Kantile
vorjustieren S. 185) kann dazu verwendet werden, einige Anpassungen des
X-Y-Rahmens durchzufiihren, um den Ballmarker des ausgewahlten
Rahmens an dem Eintrittspunkt der geplanten Trajektorie vor Anderung des
Winkels der Kanlle auszurichten. Wenn die Position des Ballmarkers nicht
mit dem Eintrittspunkt der geplanten Trajektorie Ubereinstimmt, werden Sie
gewarnt, dass moglicherweise eine Voranpassung der Kantile erforderlich
ist.

o Die VOI-Aufgabe (siehe VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161) kann dazu
verwendet werden, ein oder mehrere Interessenvolumina bezuglich
intraoperativer Bilder zur Trajektorieniiberwachung festzulegen.

e Die Vergleich-Aufgabe (siehe Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171)
kann dazu verwendet werden, intraoperative Bilderserien in ihren einzelnen
Aufnahmeebenen oder Standard-Scanner-Ebenen zu vergleichen.

Um die Position der Kanlile grob auf den geplanten Zielpunkt auszurichten, wird der
Schritt dazu verwendet, ein einzelnes 2D-Bild durch das obere Ende der Kanile mit
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jeder Anpassung des Winkels der Kanlile aufzunehmen. In Fallen, in denen die
Aufnahme einer 2D-Schicht auf dem Scanner unzulassig ist, kann alternativ eine
komplette Bildplatte aufgenommen werden. Der Ausrichtungsschritt verwendet diese
Aufnahme dazu, das obere Ende der Zielkaniile am aktuell ausgewahlten Rahmen
automatisch zu erkennen. Die aufgenommenen Bilder werden im linken
Ansichtsfenster angezeigt, sodass Sie die Mdglichkeit haben, das Ergebnis der
oberen Kanulenerkennung tberlagert mit den aufgenommen Bildern beurteilen zu
kénnen. Sie kdnnen, wenn die Software die obere Kanllenposition falsch identifiziert
hat, das Erkennungsergebnis Uberschreiben.

Wenn das obere Ende der Kaniile als Teil des Rahmen-(Master)-Volumens im
Zielschritt (siehe Zielschritt Trajektorien fertigstellen S. 113) aufgenommen wurde,
erkennt der Ausrichtungsschritt es automatisch, um vor den Kanuilenaufnahmen
einige erste Anweisungen zur Rahmenanpassung bereitzustellen.

Bedienfeld Rahmenanpassungen

Das Bedienfeld Rahmenanpassungen zeigt die Richtung und die Anzahl der
Drehungen der Kipp- und Rollknépfe an, die zur Ausrichtung der Kaniile auf das Ziel
erforderlich sind. Wenn sich der Winkel der Kanile &ndert, andern sich auch die
zugehdrigen Rahmenanpassungswerte. Das Bedienfeld kann erweitert werden, um
es in einem grélReren schwebenden Fenster zur Visualisierung auf einem Monitor im
Raum anzuzeigen.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 122 von 230

Das Bedienfeld Rahmenanpassungen zeigt im oben genannten Beispiel, dass der
orange Rollknopf um 3 und 3/8 Umdrehungen nach rechts gedreht werden sollte. Der
blaue Kippknopf sollte um 1 1/4 Umdrehung nach rechts gedreht werden.

Bedienfeld Fehlermessungen

Im Bedienfeld Fehlermessungen konnen Sie sehen, wie die aktuelle
Kanilenprojektion im Vergleich zum geplanten Ziel auf der ausgewahlten
Fehlerebene aussieht. Wenn sich der Winkel der Kanile andert, andern sich auch
die zugehorigen Fehlermessungen.

Im oben genannten Beispiel zeigt das Bedienfeld Fehlermessungen an, dass der
aktuelle Winkel der Kantle eine Platzierung ergibt, die:

e 2,1 mm vom Ziel auf der axialen Ebene der Trajektorie entfernt ist. Die
Ausrichtung des Fehlers wird aufgeschliisselt, um zu zeigen, wie viel die X-
und Y-Komponenten des ausgewahlten Rahmens fur den Zielpunkt der
aktuell ausgewahlten Trajektorie beitragen.

e 2,3 mm vom Ziel auf der anatomischen axialen Ebene entfernt. Die
Ausrichtung des Fehlers wird aufgeschlisselt, um zu zeigen, wie viel in
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medialer und posteriorer Richtung fir den Zielpunkt der aktuell ausgewahlten
Trajektorie beigetragen wird.

e 6,5 mm vom Ziel auf der anatomischen koronalen Ebene entfernt. Die
Ausrichtung des Fehlers wird aufgeschlisselt, um zu zeigen, wie viel in
lateraler und oberer Richtung fiir den Zielpunkt der aktuell ausgewahlten
Trajektorie beigetragen wird.

e 2,7 mm vom Ziel auf der anatomischen sagittalen Ebene entfernt. Die
Ausrichtung des Fehlers wird aufgeschlisselt, um zu zeigen, wie viel in
posteriorer und oberer Richtung fiir den Zielpunkt der aktuell ausgewahlten
Trajektorie beigetragen wird.

Die Anwendung zeigt standardmaflig immer projizierte Kanulenfehlermessungen
relativ zur axialen Trajektorien- ebene an, um eine Verwechslung in Bezug auf die
angezeigten Werte zu verhindern. Achten Sie, wenn Sie die Auswahl andern
mochten, darauf, welche Ebene fiir die Berechnung dieser Fehlermessungen
verwendet wurde.

Die Kaniule ausrichten

Der Ausrichtungsschritt kann dazu verwendet werden, die Kanille am geplanten
Zielpunkt der aktuell ausgewahlten Trajektorie auszurichten.

> Ausrichten der Kaniile

1. Klicken Sie bitte den Rahmen an, den Sie an einer geplanten Trajektorie
ausrichten mdchten (siehe Einen Rahmen auswahlen S. 46).

2. Klicken Sie eine geplante mit dem Rahmen verbundene Trajektorie an (siehe
Eine Trajektorie auswahlen S. 47).

3. Legen Sie fest, ob Voranpassungen der Kanlle vor Anderung inres Winkels
erforderlich sind. Die Anwendung zeigt in Fallen, in denen Voranpassungen der
Kanule empfohlen werden, einen Warnhinweis an. Verwenden Sie zur
Durchfiihrung der entsprechenden Voranpassungen der Kaniile die
Voranpassungs-Aufgabe (siehe Vorjustierungs-Aufgabe die Kandle vorjustieren
S. 185).

4. Andern Sie die Ausrichtung des Ansichtsfensters auf die gewiinschte
Ansichtsausrichtung (siehe Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters dndern
S. 70).
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5. Scannen Sie die Oberseite der Kanile mit den Parametern der Scanebene, die
in dem Schritt-Bedienfeld bereitgestellt werden (siehe Zusammenarbeit mit MRT-
Scanner S. 18).

Parameter der Abtastebene

Abtastebene

6. Schicke&%irgegi%Bilder an die Workstation oder laden diese hier hoch.

7. Die Anwendung erkennt automatisch aus dem / den erhaltenen Bild(ern) die
obere Position der Kantle.

Bei jeder Aufnahme fiihrt die neue Position, die ¥t YR E5HS 8T Ranile ermittelt
wurde, zu einer Neuberechnung des projizierten Pfades, der verfolgt wiirde,
wenn ein Gerat in der aktuellen Abwinkelung eingefiihrt wiirde, durch die
ClearPoint-Workstation. Dieser Pfad wird bis zur ausgewahlten Ansichtsfenster-
Ausrichtung extrapoliert, die das geplante Ziel enthalt.

8. Die Anwendung zeichnet Anmerkungen auf die Zielebene, in der:

e ein blauer Kreis die aktuell projizierte Platzierung des Gerats anzeigt;

o ein Kreis, der mit der Farbe der geplanten Trajektorie Gbereinstimmt, das
geplante Ziel anzeigt.

Anmerkung: Der Durchmesser der Kreise wird so gezeichnet, dass er alle
Anpassungen des Geréatedurchmessers widerspiegelt, die méglicherweise vorher
bei der Arbeit mit der Laufbahn vorgenommen wurden. Klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf einen Kreis, um den Geréatedurchmesser weiter
anzupassen oder auf den Standardgeradtedurchmesser von 2,1 mm
zurlickzusetzen.

9. Die Anwendung zeigt den resultierenden Fehler im Bedienfeld
Fehlermessungen an (siehe BedienfeldBedienfeld S. 122).

10. Beachten Sie zur Durchfiuihrung lhrer Anpassungen die Anweisungen im
Bedienfeld Rahmenanpassungen (siehe BedienfeldBedienfeld S. 121). Die
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Farben im Bedienfeld stimmen mit der Farbe der Knopfe auf dem
Handsteuergerat und dem SMARTFrame (berein.

11. Wiederholen Sie die Anpassung und erneute Aufnahme, bis die verbleibende

Einstellung weniger als 1/8 Umdrehung fiir Kippung und Drehung betragt
und/oder der vorhergesagte Gesamtfehler weniger als 1,0 mm betragt.

> Die Kaniilenposition manuell iiberschreiben

1.

Sie kdnnen, wenn die von der Software erkannte obere Kanllenposition im
linken Ansichtsfenster falsch erscheint, ihre Position mithilfe folgender Techniken
bearbeiten:

e Ziehen Sie die obere Kanulenquerschnitt-Anmerkung in das linke
Ansichtsfenster (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

e Andern Sie die Fadenkreuz-Position (in beliebiger Weise) auf die
beabsichtigte Position und verwenden das Tool Kaniilen-

Markierungspunkt einstellen () in der benutzerdefinierten
Werkzeugleiste des Schritts.

2. Verwenden Sie, um Positionsbearbeitungen an der oberen Kantlenposition des

aktuell ausgewahlten Rahmens riickgangig zu machen, die Werkzeuge zum
Aufheben / Wiederherstellen in der benutzerdefinierten Werkzeugleiste (siehe
Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

> Zu den Endpunkten einer Trajektorie navigieren

1.

Klicken Sie im Gruppenfeld Durchfliegen [>> ] an, um zum Zielpunkt der
ausgewahlten Trajektorie zu navigieren.

Klicken Sie im Gruppenfeld Durchfliegen | ¢/ an, um zum Eintrittspunkt der
ausgewabhlten Trajektorie zu navigieren.
Verwenden Sie bitte, um automatisch vom Eintrittiﬁmkt zum Zielpunkt der

ausgewahlten Trajektorie zu scrollen, den Button im Gruppenfeld
Durchfliegen. Verwenden Sie, um das automatische Scrollen entlang der

ausgewabhlten Trajektorienbahn zu stoppen, den Button lssl.

Anpassungsschritt Kanlilenposition festlegen

Mit dem Anpassungsschritt kdnnen sie eine Feineinstellung des Kanulenwinkels und
ihrer Position im SMARTFrame durchfiihren, sodass die Kanile auf den
gewinschten Zielpunkt ausgerichtet wird. Nehmen Sie mit dem MR-Scanner
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senkrechte Bildtafeln entlang der Kanile auf. Durch Identifizierung der Position der
Kandle innerhalb der Bildtafeln wird ein projizierter Punkt berechnet. Dies ist der
Punkt auf der Zielebene, der durch Einfihren der Kanile an der aktuellen Position
erreicht wirde.

Sie haben im Anpassungsschritt die Option, folgende arbeitsschrittspezifsche
Aufgaben durchzufihren:

¢ Die VOI-Aufgabe (siehe VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161) kann dazu
verwendet werden, ein oder mehrere Interessenvolumina bezlglich
intraoperativer Bilder zur Trajektorienliberwachung festzulegen.

¢ Die Vergleich-Aufgabe (siehe Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171)
kann dazu verwendet werden, intraoperative Bilderserien in ihren einzelnen
Aufnahmeebenen oder Standard-Scanner-Ebenen zu vergleichen.

Im Anpassungsschritt gibt es 2 Ansichts-Layouts, die Uber den Layout-Selektor
auswahlbar sind (siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen S. 47): Anpassen und 3D —
anpassen.

Anpassungs-Layout

Das Anpassungs-Layout wird dazu verwendet, eine detaillierte Anpassung der
Zielkanule so durchzufiihren, dass sie auf den Zielpunkt der aktuell ausgewahlten
Trajektorie ausgerichtet ist.
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> Die Kaniile anpassen

1. Klicken Sie bitte den Rahmen an, den Sie an einer geplanten Trajektorie
ausrichten moéchten (siehe Einen Rahmen auswahlen S. 46).

2. Klicken Sie eine mit dem Rahmen verbundene geplante Trajektorie an (siehe
Eine Trajektorie auswahlen S. 47), auf die Sie die Kanlile ausrichten mochten.

3. Andern Sie die Ausrichtung des Ansichtsfensters auf die gewiinschte
Ansichtsausrichtung (siehe Die Ausrichtung eines Ansichisfensters andern
S.70).

4. Nehmen Sie zwei unabhangige Scans der Kanile auf, die orthogonal zur
geplanten Trajektorie ausgerichtet sind, indem Sie Parameter der Scanebene im
Schrittbedienfeld verwenden (siehe Zusammenarbeit mit MRT-Scanner S. 18).

Parameter der Abtastebene

Orthogonal 1 Orthogonal 2

Bei Siemens-Scannern wird ein Tischpositionswert als Teil der
Scanebenenparameter fir diesen Schritt angezeigt. Stellen Sie sicher, dass Sie
in der Benutzeroberflache der Scannerkonsole den Tischpositionswert eingeben,
bevor Sie den H/F-Wert eingeben. Andernfalls wird der H/F-Wert von der
Scannerschnittstelle geandert und ist nicht korrekt. Siehe Eingeben eines
Tischpositionswerts S. 21.

Fir IMRIS-Scanner sollte keine Tischposition in diesem Schritt eingegeben
werden. Siehe Wichtige Hinweise zum Einsatz von IMRIS-Scannern S. 23.

5. Geben Sie die Werte an der Scannerkonsole ein und Ubertragen die Bilder an die
Workstation oder laden diese hier hoch.

6. Bei Erhalt der orthogonalen Bildplatten verifiziert die Anwendung Folgendes:

e Ob die geplante Trajektorie komplett in der Platte beinhaltet ist.
Andernfalls gibt das System eine Warnung aus.

e Ob die Bildplatte mithilfe der von diesem Schritt bereitgestellten
Parameter der Scanebene aufgenommen wurde.

7. Sobald beide Tafeln aufgenommen und an die Workstation gesendet wurden,
erkennt die Software die Position der Kanlle in beiden Bildtafeln. Dann wird eine
Uberpriifung durchgefiihrt, um zu verifizieren, dass die erkannten Positionen in
den beiden Tafeln Ubereinstimmen. Wenn sie nicht ibereinstimmen, deutet dies
darauf hin, dass sich entweder die Kanlile zwischen den beiden Scans bewegt
hat oder (wahrscheinlicher), dass die Bilder durch eine geometrische Verzerrung
beeintrachtigt sind.
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Um die Abweichung zwischen den beiden Bildtafeln zu beurteilen, wird eine
Warnmeldung mit Abweichungsmessungen am oberen und unteren Ende der
Kanule ausgegeben. Numerische Werte werden rot angezeigt, wenn sie
aufierhalb der konfigurierten Toleranz liegen. Ein griiner Wert liegt innerhalb der
Toleranz.

Ein dritter Wert zeigt die Grofie des Unterschieds bei Verlangerung bis zur
Zieltiefe an. Dies gibt einen Eindruck von den méglichen Auswirkungen der
Verzerrung auf den radialen Fehler beim Einfiihren des Geréats.

8. Dann zeigt die Anwendung die beiden Tafeln mit einer Konturiiberlagerung der
Kanule und das projizierte Ziel.
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9. Stellen Sie bei diesen Bildtafeln sicher, dass die Kanilenlberlagerung perfekt
uber dem Bild der Kanule in den beiden Tafeln platziert ist. Wenn Sie die
Uberlagerung verschieben mussen:

e Ziehen Sie die Querschnittsanmerkung, die den Ballmarker darstellt, so,
dass sie in das Bild des kugelférmigen Ballmarkers unten an der Kantile in
den zugrunde liegenden Bildern passt.

e Ziehen Sie, nachdem der Kreis an der unteren Markierung angebracht
sepvurde, die Querschnittsanmerkung des Kanulenschafts so, dass sie am
Kam;p@amn Schaft der Kanule in den zugrunde liegenden Bildern ausgerichtet ist.
AanmPrasgem8ie die Uberlagerung an, indem Sie die Uberlagerungslinien mit den
KanfREHderds eds Lumens und dem duReren Rand der Kaniile in den zugrunde
v ‘ll%rg‘é?ﬁ'agn Bildern vergleichen.
arkie rehen

ng zu
¢ Verwenden Sie die Zoom-Tools (sieche Zoom-Tools S. 54) und das Einzel-
/Mehra__nsichts—TooI (siehe Einzel-/Mehrfach-Viewport-Tool S. 62), um die
beste Ubereinstimmung in beiden Ansichten sicherzustellen.

o Verwenden Sie, um Positionsbearbeitungen an der Kanulenposition des
aktuell ausgewahlten Rahmens riickgangig zu machen, die Werkzeuge zum
Aufheben / Wiederherstellen in der benutzerdefinierten Werkzeugleiste

(siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).
Ziehen Sie die
Ballmarker-
Anmerkung, um die
Kanulenuberlagerung
zu verschieben

10. Die Anwendung zeichnet Anmerkungen auf die Zielebene, in der:
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e ein blauer Kreis die aktuell projizierte Platzierung des Gerats anzeigt;

e ein Kreis, der mit der Farbe der geplanten Trajektorie Ubereinstimmt, das
geplante Ziel anzeigt.

e Zwei blaue Kreise zeigen die projizierten Platzierungen fir das Gerat an,
wenn die Scans Orthogonal 1 und Orthogonal 2 jeweils isoliert betrachtet
werden. Dies kann nutzlich sein, um den Unterschied zu verstehen, wenn
eine Abweichung zwischen den beiden Ergebnissen vorliegt. Die
prognostizierte Gesamtplatzierung ergibt den Mittelwert der beiden
Ergebnisse. Bewegen Sie die Maus Uber die einzelnen blauen Kreise, um
anzuzeigen, welche Bildplatte den jeweiligen Punkt projiziert. Ein Pop-up-
Tooltip zeigt an, ob er vom Scan orthogonal 1 oder orthogonal 2 stammt.

Geplantes Ziel

Aktuell projizierte
Einzelne Kanilen- Platzierung

Projektionen

Anmerkung: Der Durchmesser der Kreise wird so gezeichnet, dass er alle
Anpassungen des Geratedurchmessers widerspiegelt, die méglicherweise vorher
bei der Arbeit mit der Laufbahn vorgenommen wurden. Klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf einen Kreis, um den Geradtedurchmesser weiter
anzupassen oder auf den Standardgerédtedurchmesser von 2,1 mm
zurtickzusetzen.

11. Sie konnen die Sichtbarkeit der Anmerkungen der Zielebene mit dem Augapfel-
Symbolen im Gruppenfeld Uberlagerungen umschalten.

Uberlagerungen

Kaniile
Laufbahn

Kanilenprojektionen

Die Position der Uberlagerung wird verwendet, um das projizierte Ziel auf der
Zielebene zu bestimmen. Nachdem die Uberlagerung, mit der Kaniile im Bild
Ubereinstimmend platziert wurde, entspricht das projizierte Ziel dem erwarteten
Ergebnis, wenn das Gerat durch die Kanule eingefuhrt wird. Die Schnittstelle zeigt
den zu erwartenden Fehler und die erforderlichen Roll- und Kipp- bzw. X- und Y-
Versatzanpassungen an, die zum Erreichen des geplanten Ziels erforderlich sind.
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12. Die Anwendung zeigt den resultierenden Fehler im Bedienfeld
Fehlermessungen an (siehe BedienfeldBedienfeld S. 122).

13. Beachten Sie zur Durchfiihrung Ihrer Anpassungen die Anweisungen im
Bedienfeld Rahmenanpassungen (siehe BedienfeldBedienfeld S. 121). Die
Farben im Bedienfeld stimmen mit der Farbe der Knopfe auf dem
Handsteuergerat und dem SMARTFrame Uberein.

Anmerkung: Wenn die erforderlichen X- und Y-Anpassungen zu grof3 oder
physisch unmdglich sind, werden Neigungs- / Rollanpassungen angezeigt. Sie
kénnen die Anzeige der X/Y- oder Neigungs- / Rollanpassungen bei Bedarf
umschalten.

Anmerkung: X- und Y-Versatzanpassungen andern den Eintrittspunkt.

14. Wiederholen Sie dieses Verfahren (d. h. wiederholen Sie die Scanaufnahme, die
Platzierung der Uberlagerung und die Anpassung der Kaniile), bis das projizierte
Ziel klinisch akzeptabel ist.

> Zu den Endpunkten einer Trajektorie navigieren

1. Klicken Sie im Gruppenfeld Durchfliegen =2 an, um zum Zielpunkt der
ausgewabhlten Trajektorie zu navigieren.

2. Klicken Sie im Gruppenfeld Durchfliegen B an, um zum Eintrittspunkt der
ausgewabhlten Trajektorie zu navigieren.

3. Verwenden Sie bitte, um automatisch vom Eintrittiﬁmkt zum Zielpunkt der

ausgewabhlten Trajektorie zu scrollen, den Button im Gruppenfeld
Durchfliegen. Verwenden Sie, um das automatische Scrollen entlang der

ausgewabhlten Trajektorienbahn zu stoppen, den Button kssl.

3D - Anpassungs-Layout

Das 3D-Anpassungslayout ist dem Anpassungslayout sehr dhnlich. Es gibt jedoch
den Unterschied, dass es zwei zusatzliche 3D-Ansichten der Kanullenplatten anzeigt,
um Sie bei der Beurteilung mdglicher geometrischer Verzerrungsartefakte in den
zugrunde liegenden Bildern zu unterstitzen. Diese zusatzlichen Ansichten zeigen
3D-Darstellungen der Bildplatten sowie der Kanlilenmodelle an, um einen visuellen
Vergleich zwischen beiden zu ermdglichen.

Caution: Wenn die Bildplatte der Kaniile nicht gerade zu sein scheint,
kann eine geometrische Verzerrung in den aufgenommenen
Bildern vorliegen. In diesem Fall sollte die Bilder nicht zur
Ausrichtung der Kaniile verwendet werden. Sie miissen
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unverzerrte Bildtafeln aufnehmen, um die Kaniile genau auf die
Laufbahn auszurichten.

> Verzerrungsartefakte in den Bildplatten beurteilen

1. Verwenden Sie das Tool Fensterbreite / -ebene (siehe Tool flr Fensterbreite und
-ebene S. 53), um das Kanulenmodell und den zugehdérigen Ballmarker in den
zugrunde liegenden Bildern deutlich zu sehen.

2. Vergleichen Sie das Kanulenmodell mit den zugrunde liegenden Bildern und
prufen dies auf mdgliche geometrische Verzerrungsartefakte hin.
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Das Gerat einsetzen

In diesem Kapitel ist angegeben, wie Sie die ClearPoint-Workstation verwenden, um
die Platzierung eines oder mehrerer Gerate im Gehirn zu Gberwachen und
einzuschatzen.

Caution: In diesem Kapitel ist ein optionaler Arbeitsschritt angegeben, der
fiir die Fertigstellung eines neurologischen Eingriffs nicht
erforderlich ist. Er wird nur ausgefiihrt, wenn die Anweisungen
des Herstellers fiir das eingesetzte Gerat ein sicheres
Scanprotokoll bereitstellen. Sind keine sicheren Protokolle
vorhanden, muss das Verfahren ohne weitere Scans
abgeschlossen werden. Der Patient sollte dann aus dem Scanner
entfernt werden.

Vor dem Start dieses Arbeitsschritts miissen die folgenden Bedingungen erfiillt sein:

¢ Die geplante Trajektorie, entlang der Sie das / die Gerat(e) einsetzen
mochten, muss ihre zugehdrige Kanule an einer klinisch akzeptablen
Position in das Gehirn projiziert haben, die geprift und verifiziert wurde.

o Die Kanile des Rahmens muss in der Position ,unten® verriegelt sein.

e Es mussen sichere Scanner-Protokolle auf dem Scanner konfiguriert und
dahin gehend verifiziert werden, fiir den klinischen Einsatz sicher zu sein.

Das Gerat vorbereiten

Siehe bitte vor Einsatz des Gerats die Bedienungsanleitung des Gerats flr eine
ordnungsgemale Vorbereitung des Gerats und Anweisungen zum sicheren Scannen
in einer klinischen Umgebung. Die ClearPoint-Workstation erinnert Sie daran, das zu
tun, bevor Sie mit dem Arbeitsschritt weitermachen, der die Uberwachung und
Einschatzung der Platzierung des Gerats beinhaltet.
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Messgerat-Tiefenanschlag

Bevor Sie die Vorrichtung in die Kanile einfiihren, missen Sie die Tiefe messen und
markieren.

Der Tiefenwert, der zum Erreichen des spezifizierten Ziels erforderlich ist, ist im
Bedienfeld Einsetz-Schritt angegeben (siehe Einsetz-Schritt Gerateplatzierung
tberwachen und einschétzen S. 135). Wenn Sie die Einfihrung vor Erreichen des
Zielpunktes stoppen mdchten, ziehen Sie den gewilinschten Versatz von den
angegebenen Werten ab und setzen Sie dann den Stopp (siehe Tiefenanschlag bei
Verwendung des Mandrins/der Peel-Away-Scheide) entsprechend. Au3erdem
kénnen Sie an jedem beliebigen Punkt wahrend der Einfihrung eine neue Tafel
aufnehmen und mit dem Messwerkzeug die Entfernung von der Spitze zum
geplanten Ziel bestimmen.
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Zusammenfassung der Einfiihrung#

Rahmen: Links

Laufbahn: Traj-1

Tiefe: 228.6 mm
(22.86 cm)

Hier sollten Sie das Gerat in die Kandule einfiihren.

Wahrend Sie das MRT-Conditional-Gerat in das Gehirn einfihren, kénnen Sie weiter
scannen und die Anwendung zur Beurteilung der Einfiihrung verwenden.

Einsetz-Schritt Gerateplatzierung uberwachen und
einschatzen

Sie kdnnen mit dem Einsetz-Schritt die teilweise oder vollstandig in das Gehirn
eingesetzten Gerate beurteilen.

Caution: Dies ist ein optionaler Ablaufschritt. Er wird nur ausgefiihrt,
wenn die Anweisungen des Herstellers fiir das eingesetzte Gerat
ein sicheres Scanprotokoll bereitstellen. Sind keine sicheren
Protokolle vorhanden, muss das Verfahren ohne weitere Scans
abgeschlossen werden.

Sie haben im Einsetz-Schritt die Option, folgende arbeitsschrittspezifsche Aufgaben
durchzufihren:

¢ Die Verschmelzungsaufgabe (siehe Verschmelzungsaufgabe Bilder
verschmelzen S. 153) kann dazu verwendet werden, weitere Bilderserien,
die das / die Einsetzgerat(e) beinhalten, zu verschmelzen. Die
Verschmelzungsaufgabe kann, wenn das Einsetzen des Gerats eine
Anderung des fiir den Scan des Patienten verwendeten Bezugsrahmen
erforderlich gemacht hat, dazu verwendet werden, die neueren Scans, die
das Gerat beinhalten, mit dem urspriinglichen Volumen-Scan, der den
Rahmen beinhaltet, zu verschmelzen. Sie kdnnen damit das Geréat auf den
Bildern, bei denen sich der Bezugsrahmen geandert hat, beurteilen. Dieser
Arbeitsschritt ist fur IMRIS-Scanner typisch (siehe Wichtige Hinweise zum
Einsatz von IMRIS-Scannern S. 23).

¢ Die VOI-Aufgabe (siehe VOI-Aufgabe Volumina festlegen S. 161) kann dazu
verwendet werden, ein oder mehrere Interessenvolumina bezlglich post-
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Einsatz- / postoperativer Bilder zur Uberwachung der Behandlung
festzulegen.

o Die Vergleich-Aufgabe (siehe Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen S. 171)
kann dazu verwendet werden, post-Einsatz- / postoperative Bilder in ihren
einzelnen Aufnahmeebenen oder Standard-Scanner-Ebenen zu vergleichen.

Im Einsetz-Schritt gibt es 4 Ansichts-Layouts, die Uiber den Layout-
Selektor auswahlbar sind (Siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen S.47):

o Einsetzen — mit dem Ansichts-Layout speziell fur den Einsetz-Schritt
kénnen Sie ein teilweises oder vollstdndiges Einsetzen des Geréats
qualitativ oder quantitativ beurteilen.

e Punktweise — ein Ansichtslayout ahnlich wie bei den anderen Schritten
(siehe Punktweise-Layout S. 84), mit dem Sie die Position der
Geratespitze einzeln einstellen und mit der geplanten Trajektorie
vergleichen kdnnen.

e Prifen — ein Ansichtslayout ahnlich wie bei den anderen Schritten (siehe
Pruf-Layout S. 91), mit dem Sie die Geratespitze in Ansichten orthogonal
zur geplanten Trajektorie oder zu Geratebahnen einstellen kénnen.

e Punktweise & schrag — ein Ansichtslayout ahnlich wie bei den anderen
Schritten (siehe Schrag- & Punktweise-Layout S. 95), mit dem Sie die
Geratespitze entweder in Punktweise- oder Priuf-Layouts einstellen
kénnen.
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Einsetz-Fortgang uberwachen

Sie kdnnen den Einsetz-Schritt dazu verwenden, um den Fortgang des Einsetzens
des Gerats zu Uberwachen. Scans kénnen kénnen mit einem teilweise eingesetzten
Gerat aufgenommen werden, um den geplanten Geratepfad im Gehirn qualitativ oder
quantitativ zu bewerten.

> Das Einsetzen des Gerits liiberwachen

1. Wabhlen Sie den Rahmen zum Einsetzen des Gerats aus. (Siehe Einen Rahmen
auswahlen S. 46).

2. Wahlen Sie aus den mit dem Rahmen verbundenen Trajektorien eine fiir das
Einsetzen aus. (Siehe Eine Trajektorie auswahlen S. 47).

3. Verwenden Sie das Gruppenfeld Scanebene-Parameterum die schragen
Platten aufzunehmen, die auf die geplante Trajektorie ausgerichtet sind. Klicken
Sie im Bedienfeld Scanebenenparameter auf Orthogonal 1 und Orthogonal 2,
um Scanebene-Werte fur die Scannerkonsole zu erhalten (siehe
Zusammenarbeit mit MRT-Scanner S. 18).

Parameter der Abtastebene

Orthogonal 1 Orthogonal 2

Ziel

4. Schicken Sie die Bilder an die Workstation oder laden diese hier hoch.

5. Beim Empfangen der orthogonalen Bildtafeln Gberpruft die Anwendung, ob das
geplante Ziel vollstandig in der Platte enthalten ist. In diesem Fall zeigt die
Anwendung die orthogonalen Scandaten mit einer Uberlagerungsgrafik an, die
die geplante Trajektorie anzeigt. Andernfalls gibt die Anwendung eine
Systemwarnung aus und zeigt die Daten nicht an.

6. Die Anwendung zeigt die erhaltenen Platten an. Die Trajektorie wird hierbei als
Uberlagerung eingezeichnet. Im Bild sollte der Signalleerraum des eingefiihrten
Gerats perfekt auf die Laufbahnlinie ausgerichtet erscheinen.
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Caution: Sie sollten die Tafeln wahrend der Einfiihrung mehrfach
aufnehmen. Diese Bilder stellen sicher, dass das eingefiihrte
Gerat tatsachlich der vorgesehenen Laufbahn folgt. Haufige
Scans kénnen auch bei der Fritherkennung von Blutungen
helfen.

Die zuletzt aufgenommenen Platten Orthogonal 1 oder Orthogonal 2 werden bei
Erhalt neuer Daten automatisch mit dem Ansichts-Layout verbunden. Sie kdnnen die
aktuell ausgewahlte Bilderserie mit der Thumbnailleiste in dem Schritt andern.

Die Gerateplatzierung einschatzen

Der Einsetz-Schritt kann auch dazu verwendet werden, die Platzierung eines zum
Teil oder vollstandig eingesetzten Gerats einzuschatzen.

> Bewertung der Gerateplatzierung

1. Wahlen Sie den zum Einsetzen zu verwendenden Rahmen aus (siehe Einen
Rahmen auswahlen S. 46).
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2. Kilicken Sie eine geplante fiir das Einsetzen zu verwendende Trajektorie an
(siehe Eine Trajektorie auswahlen S. 47).

3. Verwenden Sie die Scanebene-Parameter Orthogonal 1 und Orthogonal 2 im
Gruppenfeld Scanebene-Parameter, um die schragen Platten aufzunehmen, die
auf die geplante Trajektorie ausgerichtet sind. Verwenden Sie alternativ die Ziel-
Scanebene-Parameter, um Platten aufzunehmen, die auf dem geplanten Ziel
zentriert sind und sich weit genug uUber und unter der Zielebene erstrecken,
sodass Sie die Moglichkeit haben, die Spitze des eingesetzten Gerats mit dem
entsprechenden anatomischen Kontext zu visualisieren.

Parameter der Abtastebene

Orthogonal 1 Orthogonal 2

Ziel

4. Schicken Sie die Bilder an die Workstation oder laden diese hier hoch.

5. Die Anwendung verifiziert bei Erhalt der Scans, ob das geplante Ziel komplett in
der Platte beinhaltet ist und lehnt die Daten anderenfalls ab. Die
Ansichtsausrichtung des Layouts wird automatisch auf Trajektorie eingestellt,
um die Platzierung des Gerats entlang des geplanten Trajektorienpfads zu
beurteilen. Die Signalllicke des eingesetzten Gerats sollte am Trajektorienpfad
ausgerichtet erscheinen.

6. Andern Sie die Ausrichtung des Ansichtsfensters auf die gewiinschte
Ansichtsausrichtung, mit der Sie die Geratespitze einstellen méchten (siehe Die
Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70).
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7. Sie kdnnen die Spitze des eingesetzten Gerats entweder manuell oder
automatisch identifizieren, indem Sie das Gruppenfeld Geratespitze im
Seitenbedienfeld des Schritts verwenden.

8. Um die Spitze des eingesetzten Gerats automatisch in der ausgewahlten
Bilderserie zu identifizieren, klicken Sie bitte ERKENNEN im Gruppenfeld
Geratespitze im Seitenbedienfeld des Schritts an oder verwenden Segment

Geratespitze in der benutzerdefinierten Toolbar. In einem schwebenden
Fenster wird die Meldung Bitte warten angezeigt und die Aufgaben-
Benutzeroberflache unscharf dargestellt.

9. Um die Spitze des eingesetzten Gerats manuell einzustellen, klicken Sie bitte
EINSTELLEN im Gruppenfeld Geratespitze im Seitenbedienfeld des Schritts an

oder verwenden Geratespitze einstellen in der benutzerdefinierten Toolbar.

10. Nach Erkennung des eingesetzten Gerats dndert die Anwendung die
Ansichtsausrichtung des Layouts automatisch auf Geréat. Die Ansichtsfenster
werden entlang des Pfads des eingesetzten Gerats ausgerichtet.
Anmerkungsquerschnitte des Gerats werden in den Ansichtsfenstern gerendert.
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11. Sobald die Spitze identifiziert wurde, kdnnen Sie im Bedienfeld
Fehlermessungen (siehe Bedienfeld Fehlermessungen S. 122) eine der
folgenden Fehlerebenen auswahlen, um die Fehlermessungen anzuzeigen.

Fehlermessungen Fehlermessungen

Ebene: Laufbahn axial Ebene: Anatomisch axial %

Rahmen X 0.3 Media 0

RahmenY -1.1 Hinten 1.3 mm
Radial 1.2 Radial 1.3 mm
Tiefe -1.0 Tiefe -1.5 mm

e mm

Fehlermessungen Fehlermessungen

Ebene: Anatomisch koronal # Ebene: Anatomisch sagittal %

Seitlich 0.7 mm Hinten 1.0 mm
Oben 3.5 mm Oben 0.6 mm
Radial 3.6 mm Radial 1.2 mm
Tiefe 2.4 mm Tiefe -0.8 mm
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Der in der Ebene liegende 2D-Radialfehler jeder ausgewahlten Fehlerebene
kann in zwei Komponenten zerlegt werden:

¢ Wenn die gewahlte Ebene anatomisch axial ist, sind die beiden Achsen, die
fur die Zerlegung verwendet werden, sagittal und koronal, und die
entsprechenden Beschriftungen fir den Fehler sind lateral/medial bzw.
anterior/posterior.

¢ Wenn die gewahlte Ebene anatomisch koronal ist, sind die beiden Achsen,
die fir die Zerlegung verwendet werden, sagittal und axial, und die
entsprechenden Beschriftungen fir den Fehler sind lateral/medial bzw.
Uber/unter.

¢ Wenn die gewahlte Ebene anatomisch sagittal ist, sind die beiden Achsen,
die fur die Zerlegung verwendet werden, koronal und axial, und die
entsprechenden Beschriftungen fir den Fehler sind anterior/posterior bzw.
Uber/unter.

¢ Einfihrungstiefe — Der Abstand entlang der Gerateachse zwischen der
Geratespitze und dem Schnittpunkt der Gerateachse mit der ausgewahlten
anatomischen Ebene durch das Ziel (Zielebene). Negative Werte zeigen an,
dass das Gerét relativ zur Zielebene flach ist, positive Werte zeigen an, dass
es Uber die Zielebene hinaus eingeflihrt wurde.

e 2D Radial — Der Abstand zwischen dem Ziel und dem Schnittpunkt der
Gerateachse und der Zielebene. Dies wird auch als ,In-Plane“-Fehler
bezeichnet.

> Die Position der Geratespitze priifen

1.

Andern Sie das Ansichts-Layout auf das gewlinschte Layout,
Ansichtsausrichtung, mit dem Sie die Position der Geratespitze prifen mdchten
(siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen S. 47).

Andern Sie die Ausrichtung des Ansichtsfensters auf die gewiinschte
Ansichtsausrichtung, mit der Sie die Geréatespitze prifen méchten (siehe Die
Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70).

Wahlen Sie mit der Thumbnailleiste die Bilderserie aus, fur die Sie die
festgelegte Geratespitze prifen méchten (siehe Verwendung von Thumbnails
S.73).

Verwenden Sie, um lhr Fadenkreuz auf der aktuell asgewéhlten Geratespitze

zu positionieren, das Tool Zur Geratespitze gehen in der benutzerdefinierten
Toolbar (siehe Die benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen S. 51).

Sie kénnen die Sichtbarkeit der Anmerkungen des Ziels und des Gerats mit dem
Augapfel-Symbolen im Gruppenfeld Uberlagerungen umschalten.
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Uberlagerungen

] I Laufbahn

Vorrichtung

> Die Position der Geratespitze dndern

1. Andern Sie das Ansichts-Layout auf das gewiinschte Layout,
Ansichtsausrichtung, mit dem Sie die Position der Geratespitze andern mdchten
(siehe Ein Ansichts-Layout auswahlen S. 47).

2. Andern Sie die Ausrichtung des Ansichtsfensters auf die gewiinschte
Ansichtsausrichtung, mit der Sie die Geratespitze einstellen méchten (siehe Die
Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70). Verwenden Sie die
Ansichtsausrichtung, um die Position der Geratespitze zu prifen.

3. Bearbeiten Sie die Geratespitze mithilfe folgender Mechanismen:

e Repositionieren Sie das Fadenkreuz in den Ansichtsfenstern (siehe Andern
der Fadenkreuz-Positionen S. 65) an einer Position, an der Sie die

Geratespitze festlegen mdchten. Verwenden Sie Geratespitze einstellen
in der benutzerdefinierten Toolbar (siehe Die benutzerspezifischen
Symbolleisten nutzen S. 51), um die Geratespitze an der aktuellen
Fadenkreuzposition einzustellen.

o Wenn das Ansichtsfenster auf die Ausrichtung des Geréts einrichtet ist
(siehe Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters dndern S. 70), kbnnen
folgende Mechanismen verwendet werden, um die Geratespitze in den
Ansichtsfenstern Gerat koronal und Gerét sagittal zu bearbeiten:

Ziehen Sie den Endpunkt des Geratepfads an eine neue Position im
Ansichtsfenster (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

Halten Sie die STRG-Taste gedrickt, wahrend Sie den Geratepfad bewegen,
um die Bewegung auf die Verschiebung entlang der aktuellen Ausrichtung
des Gerats zu beschranken.

Ziehen Sie den Geratepfad zwischen seine Endpunkte (also auf dem
Geratepfad-Querschnitt), um den Endpunkt des Gerats um den Ballmarker
des aktuell ausgewahlten Rahmens zu drehen.

Halten Sie die ALT-Taste gedrickt, wahrend Sie zwischen den Endpunkten
des Geratepfads (also auf dem Querschnitt des Geratepfads) ziehen, um
den kompletten Geratepfad zu verschieben.

o Wenn das Ansichtsfenster auf die Ausrichtung des Geréts einrichtet ist
(siehe Die Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70), kbnnen
folgende Mechanismen verwendet werden, um die Geratespitze im
Ansichtsfenster Gerat axial zu bearbeiten:
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Ziehen Sie den Querschnitt irgendwo entlang dem Geratepfad, um den
Endpunkt des Gerats um den Ballmarker des ausgewahlten Rahmens zu
drehen.

4. Verwenden Sie, um Positionsbearbeitungen an der aktuell ausgewahlten
Position der Geratespitze riickgangig zu machen, die Werkzeuge zum Aufheben
/ Wiederherstellen in der benutzerdefinierten Werkzeugleiste (siehe Bearbeiten
von Anmerkungen S. 66).

Platzierung akzeptieren oder neu anpassen

Wenn Sie nach Evaluierung der Platzierung des Gerats relativ zum geplanten Ziel
festgelegt haben, dass die Platzierung klinisch akzeptabel ist, kdnnen bei Bedarf
damit weitermachen, weitere Gerate flr weitere Trajektorien einzusetzen.

Caution: Wenn Sie nach Bestitigung der Platzierung ein weiteres Gerat
einfiihren, miissen Sie die Richtlinien des Geréateherstellers fiir
die Durchfiihrung von MR-Scans mit eingesetztem Gerat
befolgen. Wird dies nicht beachtet, kann dies zu Verletzungen
oder zum Tod des Patienten fiihren.

Wenn Sie festgelegt haben, dass die Platzierung des Gerats klinisch nicht akzeptabel
ist, kdnnen Sie die Kanile neu justieren und das Gerat erneut einsetzen (siehe
Wiedereinfuhren des Gerats und Bias-Kompensation S. 145).

> Eine Gerateplatzierung verwerfen

Wahlen Sie bitte Neu justieren auf dem Bedienfeld des Schritts aus.
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Wiedereinfuhren des Gerats und Bias-Kompensation

In diesem Kapitel ist angegeben, wie Sie mit der ClearPoint-Workstation eine
Gerateplatzierung verwerfen und das Gerat neu einsetzen kénnen.

Bias-Kompensation festlegen

Wenn Sie die Gerateplatzierung ablehnen und das Gerat erneut einflihren, kdnnen
Sie die Bias-Kompensation verwenden, um eine systematische Scanverzerrung zu
korrigieren.

Bevor Sie die Bias-Kompensation verwenden, missen Sie zunachst feststellen, ob
die Bias-Kompensation die Platzierung verbessert. Punkte, die berticksichtigt werden
mussen, sind:

1. Wenn der Fehler weniger als die Halfte der Dicke des eingefiigten Bauteils
betragt, folgen nachfolgende Einfiihrungen mit hoher Wahrscheinlichkeit der
ersten Einfihrungsspur. Eine erneute Einfiihrung wird in diesem Fall nicht
empfohlen.

Caution: Beim Wiedereinfiihren des Geriats besteht die Moglichkeit, einer
vorherigen Einfilhrungsspur zu folgen. Falls erforderlich, fiihren
Sie eine manuelle X/Y-Anpassung durch, um sicherzustellen,
dass das Gerat entlang einer neuen Spur eingefiuigt wird.

2. Was ist die Fehlerquelle? Die Moglichkeiten umfassen:
o Versehentliche Bewegung der Kantile
e Bewegung des Rahmens am Patienten
o Bewegung des Patienten in Fixierung
e Bewegung des Tisches im Scanner
e Auslenkung der Vorrichtung an Schadel oder Dura

e Geometrische Verzerrung von Bildern — Dies ist der einzige Fall, bei
dem eine Bias-Kompensation eine Verbesserung des Ergebnisses
erwarten lasst.
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Caution:

Eine Bias-Kompensation korrigiert keine zufalligen, einmaligen

oder nichtlinearen Fehler. Sie darf nur verwendet werden, wenn

eine geometrische Verzerrung im Bildvolumen festgestellt

wurde.

Das folgende Flussdiagramm beschreibt, wie zu entscheiden ist, ob eine Bias-
Kompensation angemessen ist.

Arbeitsschritt bis zum Einsetz-Schritt fertiggestellt...

Ist der radiale Fehler
groRer als die Halfte der
Starke des eingesetzten

Geréts?

er

Ist die
Gerateplatzierung
akzeptabel?

uleN

Schritt Neujustierung
starten, Stylet drin lassen.
Beide Ortho-Scans neu
aufnehmen.

Stimmen Bilder /
Fehlermessungen in

Ein erneutes Einsetzen
Nein wirde wahrscheinlich
dazu fuhren, dass das
Gerat den gleichen Weg
zurlicklegt.

DIE BIAS-KOMPENSATION
NICHT VERWENDEN.

Keine weitere
Aktion.

Grund #1: Unbeabsichtigt
Kantiilenbewegung

Verifizieren:

- Rollschraube wurde angezogen
- Handschrauben der Basis sind
fest angezogen

- Basisschrauben sind fest
angezogen

Kantile am urspriinglichen Ziel
ausrichten

Grund #2: Bewegung des Tisches
oder des Patienten

Prifen, ob der Patient im

Nei - " .
Scans vor dem Einsetzen ®" " Das Kaniilenbild berechnet die
mit Bildern /- Platzierung genau voraus
Fehlermessungen in Mégliche Fehlerursachen
Scans nach dem prifen.
Einsetzen (iberein?
o
©
Die Ortho-Scans genau Ja

priifen. Wird eine physische
Gerateauslenkung
vermutet?

uleN

Wahrscheinliche Ursache ist
eine Verzerrung BIAS-
KOMPENSATION
VERWENDEN.

Kopfrahmen gesichert ist, Das
gesamte Volumen des Kopfes
nach dem Einsetzen mit dem
Rahmenvolumen beurteilen, um zu
verifizieren, ob es eine Patienten- /
Tischbewegung gibt. Falls ja,
Bildersatze verschmelzen und die
Kantile am urspriinglichen Ziel
ausrichten.

Ermittelte Ursache adressieren und
Arbeitsablauf wiederholen. Ersten
Eintrittspunkt vermeiden, um zu
verhindern, dass das Stylet das erste
Loch herunterwandert.

DIE BIAS-KOMPENSATION NICHT
VERWENDEN,
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Neuausrustungsschritt ein erneutes Einsetzen des Gerats
handhaben

Mit dem Neuausrichtungsschritt kdnnen Sie, wenn eine Gerateplatzierung als nicht
akzeptabel erachtet wird, die Position der Kanule korrigieren.

Caution: Sie miissen das eingesetzte Gerat herausnehmen, bevor Sie
weitere Anpassungen der Kaniile vornehmen.

Der Neuausrichtungsschritt stellt ein dhnliches Ansichts-Layout wie der
Anpassungsschritt bereit (siehe Anpassungsschritt Kanulenposition festlegen
S. 125).

> Die Kaniile neu ausrichten

1. Starten Sie den Neuausrichtungsschritt, indem Sie Neu ausrichten im Einsetz-
Schritt auswahlen (siehe Platzierung akzeptieren oder neu anpassen S. 144).

2. Das Ansichts-Layout zeigt den aktuellsten Satz an orthogonalen Kanilen-Scans
an, die zuletzt fur den mit der ausgewahlten Trajektorie verbundenen Rahmen
aufgenommen wurden. Diese Aufnahmen werden gesendet, wenn der
Ausrichtungsschritt (siehe Anpassungsschritt Kanllenposition festlegen S. 125)
fur die ausgewabhlte Trajektorie fertiggestellt wurde. Der Schritt zeigt die
restlichen Fehlermessungen an, die mit diesen orthogonalen Kanilen-Scans
erzielt wurden.
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Fehlermessungen vor dem Einfiithren

Ebene: Laufbahn axial =

RahmenX 16 mm
RahmenY -1.8 mm
Radial 2.4 mm

3. Nehmen Sie zwei unabhangige Scans der Kanile auf, die orthogonal zur
geplanten Trajektorie ausgerichtet sind, indem Sie Parameter der Scanebene im
Schrittbedienfeld verwenden (siehe Zusammenarbeit mit MRT-Scanner S. 18).

Parameter der Abtastebene

Orthogonal 1 Orthogonal 2

4. Geben Sie die Werte an der Scannerkonsole ein und ubertragen die Bilder an die
Workstation oder laden diese hier hoch.

5. Bei Erhalt der orthogonalen Scans flhrt die Anwendung die die im
Anpassungsschritt angegebenen Tatigkeiten durch (siehe Anpassungsschritt
Kanulenposition festlegen S. 125), um die aktuelle Position der Zielkandile zu
erkennen.

6. Verwenden Sie eines der im Anpassungsschritt besprochenen Tools zur Prifung
der aktuellen Position der KanUlle und positionieren sie ggf. manuell (siehe
Anpassungsschritt Kandlenposition festlegen S. 125).

7. Verwenden Sie den Schieberegler im Gruppenfeld Vergleich Ortho-Platte zur
Uberblendung zwischen den vor dem Einsetzen aufgenommenen (Vor
Einsetzen) und den aktuell aufgenommenen Kantulenscans (Aktuell).

Ortho-Platten-Vergleich
Pre-Insert Aktuell
.—

B Am geplanten Ziel ausrichten
M Verzerrungen kompensieren

8. Wenn Sie den Schieberegler unter Vor Einsetzen ganz nach links schieben,
werden die vor dem Einsetzen aufgenommenen Kanllenscans zusammen mit
den Fehlermessungen vor Einsetzen in den Ansichtsfenstern (ohne
Bildiberblendung) angezeigt. Wenn Sie den Schieberegler rechts unter Aktuell
schieben, werden die aktuellsten aufgenommenen Kanlilenscans zusammen mit
den aktuellen Fehlermessungen in den Ansichtsfenstern (ohne
Bildiberblendung) angezeigt. Befindet sich der Schieberegler zwischen Vor
Einsetzen und Aktuell, wird eine Bildiberblendung der vor dem Einsetzen
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aufgenommen und der aktuell aufgenommenen Kanlilenscans angezeigt. In
diesen Fallen werden keine Fehlerwerte angezeigt.

Fehlermessungen vor dem Einfiihren

Ebene: Laufbahn axial =
Pre-Insert Aktuell
. Rahmen X 1.6 mm
RahmenY -1.8 mm
Radial 2.4 mm
Aktuelle Fehlermessungen
Ebene: Laufbahn axial =
Pre-|
re-Insert Aktuell
° RahmenX 0.2 mm

RahmenY -0.3 mm
Radial 0.4 mm

9. Verwenden Sie die Uberblendeten Kanilenbilder und angezeigten
Fehlermessungen dazu, festzulegen, wie mit der Neupositionierung der Kaniile
verfahren werden soll:

e Prifen Sie, wenn die Gerateplatzierung von einer unbeabsichtigten
Kanulenbewegung verursacht wurde, ob die Rollenfeststellschraube
des Rahmens, die Handschrauben der Basis und die
Basisschrauben entsprechend festgezogen wurden. Klicken Sie das
Kontrollkdstchen an geplantem Ziel ausrichten an, um die
Rahmenanweisung anzuzeigen, die dazu erforderlich ist, die Kanule
an dem urspriunglich geplanten Zielpunkt auszurichten (siehe
Bedienfeld Rahmenanpassungen S. 121).

Ortho-Platten-Vergleich
Pre-Insert Aktuell

Am geplanten Ziel ausrichten

W Verzerrungen kompensieren

e Prifen Sie, wenn die Gerateplatzierung von einer Bewegung des
Scannertisches oder des Patienten innerhalb der Fixierung
verursacht wurde, ob der Patient im Kopfrahmen gesichert ist,
nehmen ein Bildvolumen des gesamten Kopfes nach dem Einsetzen
auf und verschmelzen dieses mit der Verschmelzungsaufgabe im
Einsetzschritt mit der Masterserie aus dem Zielschritt. Klicken Sie
das Kontrollkastchen an geplantem Ziel ausrichten an, um die
Rahmenanweisung anzuzeigen, die dazu erforderlich ist, die Kantile
an dem urspriinglich geplanten Zielpunkt auszurichten (siehe
Bedienfeld Rahmenanpassungen S. 121).
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¢ Wenn die Gerateplatzierung von einer Gerateablenkung verursacht
wurde, wiederholen Sie den klinischen Arbeitsablauf, um eine neue
Trajektorie zu planen, die weit genug vom bestehenden Geratepfad
entfernt ist, um zu verhindern, dass weitere Gerateeinsetzungen den
selben Pfad herunterwandern, wahrend die Ursache der Ablenkung
vermieden wird.

e Wenn die Gerateplatzierung nicht von einer der oben genannten
Bedingungen verursacht wurde, ist die Verwendung der Bias-
Kompensation zur Korrektur der Platzierung geeignet. Klicken Sie
das Kontrollkastchen fiir Bias kompensieren an, um die
Rahmenanweisung anzuzeigen, die dazu erforderlich ist, die Kaniile
an dem Bias-Kompensierungsziel auszurichten (siehe Bedienfeld
Rahmenanpassungen S. 121).

Ortho-Platten-Vergleich

Pre-Insert

B Am geplanten Ziel ausrichten

Verzerrungen kompensieren

Das Bias-Kompensationsziel wird auf der der Geratespitze gegentiberliegenden
Seite in gleicher Entfernung vom Ziel festgelegt. Die Anwendung verwendet es, um
die Rahmenanweisungen zu berechnen, die dazu erforderlich sind, die Kanile an
einer alternativen Position auszurichten, die eine systematische Scannerverzerrung
berlicksichtigt, aber in den Ansichtsfenstern oder anderenorts in der
Benutzeroberflache nicht angezeigt wird.

WARNING: Die Bias-Kompensation funktioniert nur dann korrekt, wenn es sich
bei dem zu korrigierenden Fehler um eine konsistente Verzerrung
und nicht um einen zufilligen Fehler oder ein einmaliges Ereignis
handelt. Bei Verwendung der Bias-Kompensation werden zusatzliche
Scans wahrend des anschlieBenden Einfiihrens empfohlen, um
sicherzustellen, dass das eingefiihrte Gerat tatsachlich der
gewiinschten Laufbahn folgt.

10. Lesen Sie sich bitte, wenn die Bias-Kompensation zur Neupositionierung der
Kanile verwendet wurde, die angezeigte Meldung durch und klicken auf OK.
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11. Ab diesem Punkt kdbnnen Sie mit dem Ablauf fortfahren, indem Sie die
positionierte Kanule wie in Anpassungsschritt Kanulenposition festlegen S. 125
beschrieben anpassen.

Anmerkung: Ein optionaler alternativer Ansatz besteht darin, die verlangten
Einstellungen vorzunehmen, die zur Ausrichtung auf das Ziel der Bias-
Kompensation erforderlich sind, und dann mit dem Einsetzen des Gerats
fortzufahren, ohne weitere Bildtafeln aufzunehmen, um zu bestatigen, dass die
Einstellungen korrekt vorgenommen wurden. Dies hat zwar den Vorteil, dass die
Auswirkungen potenzieller Verzerrungsvariabilitat zwischen verschiedenen
Bildabtastungen eliminiert werden, aber es hat den Nachteil, dass ein Fehler bei
der Einstellung des Rahmens vor dem Einsetzen des Gerats nicht erkannt wird.
Dieser Ansatz erfordert dul3erste Sorgfalt beim Drehen der
Rahmeneinstellknépfe, um sicherzustellen, dass die verlangten Drehungen
korrekt ausgefihrt werden.

12. Den Schritt bitte, wenn alle Kantlenanpassungen zur Neupositionierung des
Rahmens bezlglich der ausgewahlten Trajektorie durchgefiihrt wurden,
schlieRen. Die Anwendung fordert Sie auf, zu bestatigen, dass Sie die
Kanulenanpassung in diesem Schritt durchgefiihrt haben. Falls ja, bitte Ja
anklicken. Alle festgelegten Einsetz-Spuren fur die geplante Trajektorie werden
dann in der Anwendung geldscht. Falls nein, bitte Nein anklicken. Dann werden
keine Einsetz-Spuren geldscht.
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13. Machen Sie bitte mit dem Einsetzen des Gerats weiter (siehe Das Gerat
einsetzen S. 133).
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Optionale Aufgaben

In diesem Kapitel ist angegeben, wie Sie die optionalen Arbeitsablaufaufgaben, die
die ClearPoint-Workstation bereitstellt, verwenden.

Verschmelzungsaufgabe Bilder verschmelzen

Sie kénnen die Verschmelzungsaufgabe dazu verwenden, verschiedene Bildsatze in
einem einzigen Koordinatensystem auszurichten, damit sie unabhangig vom
Bezugsrahmen, in dem sie aufgenommen wurden, miteinander tberblendet werden
kénnen. Wenn Bilder mit unterschiedlichen Bezugsrahmen hochgeladen werden,
werden sie in der Thumbnailleiste des Schritts deaktiviert, bis sie mit der Masterserie
verschmolzen werden. Sie haben mit der ClearPoint-Workstation die Moglichkeit,
diese Bildverschmelzung automatisch mit einer beinhalteten Softwarebibliothek oder
manuell mit mehreren fiir die Fusions-Aufgabe bereitgestellten Tools durchzufiihren.
Wenn eine Bilderserie mit der Masterserie verschmolzen wurde, kann sie in den
Thumbnailleisten fiir alle anderen Schritte und Aufgaben ausgewahlt werden.

> Eine Bilderserie zum Verschmelzen auswahlen

1. Wahlen Sie aus der Miniaturgruppe in der Thumbnailleiste eine Bilderserie aus
(siehe Verwendung von Thumbnails S. 73). Die Masterserie wird automatisch auf
Grundlage der im zugrunde liegenden Arbeitsablaufschritt festgelegten
Masterserie festgelegt. Sie dirfen die Auswahl der Masterserie in der Fusions-
Aufgabe nicht andern.
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2. Die zu verschmelzende Bilderserie wird im Thumbnail-Einschub fiir die
Verschmelzung angezeigt. Die zugrunde liegenden Bilder werden in den
Ansichtsfenstern farbig dargestellt, damit sie beim Verschmelzen leicht von der
Masterserie unterschieden werden kénnen.

3. Zum Ausschalten der Verschmelzungsfarbe klicken Sie bitte den Umschalter
Verschmelzungsfarbe im Bedienfeld der Aufgabe an. Klicken Sie zum erneuten
Einschalten der Verschmelzungsfarbe abermals den Umschalter
Verschmelzungsfarbe an.

4. Klicken Sie bitte, wenn Sie eine neue Bilderserie zum Verschmelzen mit der
Masterserie auswahlen mochten, eine andere Bilderserie in der Thumbnailleiste

an. Bei einer Bilderserie, die nicht im Master registriert ist, wird ein Fragezeichen-
Symbol neben der Miniatur der Bilderserie in der Thumbnailleiste angezeigt.

Automatische Verschmelzung
Sie kdnnen die Fusions-Aufgabe dazu verwenden, eine Bilderserie automatisch mit
der Masterserie zu verschmelzen.

> Eine automatische Verschmelzung durchfiihren

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Fusions-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47)

2. Wahlen Sie in der Thumbnailleiste eine Bilderserie zum Verschmelzen aus
(siehe Verwendung von Thumbnails S. 73).

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 155 von 230

3. Dann bitte Verschmelzen im Bedienfeld der Aufgabe anklicken.

4. In einem schwebenden Fenster wird die Meldung Bitte warten angezeigt und die
Aufgaben-Benutzeroberflache unscharf dargestellt.

5. Ist die automatische Verschmelzung fertig, werden die Ergebnisse in den
Ansichtsfenstern angezeigt. Eine Statusmeldung geht auf, die anzeigt, dass die
automatische Verschmelzung erfolgreich durchgefiihrt wurde.
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> Das Verschmelzungsergebnis priifen

1. Sie konnen die Bildlberblendungs-Tools (siehe Bilduberblendungs-Tools S. 58)
in den Ansichtsfenstern der Aufgabe zur Uberpriifung des Ergebnisses der
automatischen Verschmelzung verwenden.

2. Prifen Sie die Verschmelzungs-Versatz-Werte im Bedienfeld der Aufgabe, um
die nach Registrierung ermittelten linearen Abstandsunterschiede (in Millimetern)
zwischen den zwei Bilderserien nachvollziehen zu kdnnen.

Linearer Versatz: 17.5 mm X-11.5 Y:129 Z£25

3. Erscheint die sich ergebende Verschmelzung korrekt, bitte Akzeptieren im
Bedienfeld der Aufgabe anklicken. Neben der Miniatur der Bilderserie auf der
Thumbnailleiste erscheint ein Hakchen-Symbol.

4. Sie kdnnen, wenn die sich ergebende Verschmelzung nicht korrekt erscheint, die
manuellen Verschmelzungs-Tools (siehe Eine manuelle Verschmelzung
Uberschreiben S. 157) dazu verwenden, das Ergebnis zu dndern, bis es in den
Ansichtsfenstern korrekt erscheint. Klicken Sie bitten, wenn Sie mit lhren
manuellen Anpassungen fertig sind, im Bedienfeld der Aufgabe auf Akzeptieren.
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5. Wenn die sich ergebende Verschmelzung inkorrekt erscheint und Sie sie auf den
Stand von vor der Durchfiihrung einer automatischen Verschmelzung
zurlicksetzen mochten, bitte im Bedienfeld der Aufgabe Loschen anklicken.

Eine manuelle Verschmelzung uberschreiben

Die Verschmelzungsaufgabe kann auch dazu verwendet werden, das Ergebnis einer
automatischen Verschmelzung zu Uberschreiben oder eine Verschmelzung zwischen
zwei Bildersatzen manuell festzulegen.

> Ein Verschmelzungsergebnis manuell tiberschreiben

1. Verwenden Sie das Tool Verschmelzung schwenken in der benutzerdefinierten
Toolbar der Aufgabe, um die Verschmelzungsserie relativ zur Masterserie zu
schwenken (also eine translationale Komponente in die
Verschmelzungstransformation einfiihren). Das Tool Verschmelzung
schwenken verwenden:

¢ Kilicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Klicken und ziehen Sie das Verschmelzungsbild, um seine Position
relativ zum Master zu andern.

2. Verwenden Sie das Tool Verschmelzung drehen in der benutzerdefinierten
Toolbar der Aufgabe, um die Verschmelzungsserie relativ zur Masterserie zu
drehen (also eine drehende Komponente in die Verschmelzungstransformation
einfihren). Das Tool Verschmelzung drehen verwenden:

e Klicken Sie bitte den Button E in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Kilicken und ziehen Sie das Verschmelzungsbild, um seine
Ausrichtung relativ zum Master zu andern.

3. Verwenden Sie die Tools Verschmelzung riickgéngig machen und
Verschmelzung wiederherstellen, um Anderungen an der auf dem Bildschirm
angezeigten Verschmelzung riickgangig zu machen oder wiederherzustellen.

* Kilicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an, um eine Anderung an der auf dem Bildschirm angezeigten
Verschmelzung riickgangig zu machen.
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e Kilicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an, um eine Anderung an der auf dem Bildschirm angezeigten
Verschmelzung wiederherzustellen zu machen.

> Eine iiberschriebene Verschmelzung priifen

Bitte die Techniken verwenden, die bei der Uberpriifung des Ergebnisses einer
automatischen Verschmelzung angegeben wurden (siehe Automatische
Verschmelzung S. 154).

ACPC-Aufgabe Orientierungspunkte prufen

Wenn die ClearPoint-Workstation Bilder zum ersten Mal erhalt, erkennt und
identifiziert sie automatisch Kandidatenpositionen fiir die anatomischen
Referenzpunkte.

e AC-Punkt — Das Zentrum der Commissura anterior.
e PC-Punkt — Das Zentrum der Commissura posterior.

e Punkt auf der Mittelsagittalebene — Ein reprasentativer Punkt auf der
Mittelsagittalebene.

Zusammen werden diese Punkte verwendet, um das Koordinatensystem des ACPC
(Talairach) zu definieren. Die Anwendung verwendet dieses Koordinatensystem, um
die Ausrichtung der anatomischen Ansicht festzulegen. Und Sie haben die
Méoglichkeit, die Koordinaten im Talairach-Raum mithilfe der aktuellen
Punktsteuerung zu referenzieren (siehe Positionieren des Fadenkreuzes und
Bearbeiten von Anmerkungen S. 64 ).

Sie kdnnen mit der ACPC-Aufgabe die Positionen der anatomischen
Orientierungspunkte, die zur Festlegung des Talairach-Koordinatensystems
verwendet werden, prufen und / oder andern. lhr Ansichts-Layout verfugt Gber 2
Ansichtsfenster-Ausrichtungen: Scanner und Anatomisch (siehe Die Ausrichtung
eines Ansichtsfensters andern S. 70):

e Scanner-Ansicht — richtet Ansichtsfenster an Scanner-Achsen aus.

e Anatomische Ansicht — richtet die Ansichtsfenster an den ACPC-Ebenen
(Talairach) aus.
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> Anatomische Orientierungspunkte priifen

1.

Mit dem Aufgaben-Selektor die ACPC-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

e
Den Button in der benutzerdefinierten Toolbar anklicken (siehe Die
benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen S. 51), um das Fadenkreuz auf dem
AC-Punkt zu positionieren.

->e
Den Button in der benutzerdefinierten Toolbar anklicken (siehe Die
benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen S. 51), um das Fadenkreuz auf dem
PC-Punkt zu positionieren.

—e
Den Button in der benutzerdefinierten Toolbar anklicken (siehe Die
benutzerspezifischen Symbolleisten nutzen S. 51), um das Fadenkreuz auf dem
Punkt mittlere sagittale Ebene zu positionieren.

Bitte den Abstand (in Millimetern) zwischen den auf dem Bedienfeld der Aufgabe
angezeigten AC- und dem PC-Punkt prifen.

ACPC-Distanz: 224 mm

> Anatomische Orientierungspunkte bearbeiten

1.

Wahlen Sie bitte den anatomischen Orientierungspunkt aus, den Sie bearbeiten
mochten.
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2. Bearbeiten Sie die Positionen jedes Orientierungspunkts mithilfe folgender
Mechanismen:

e Repositionieren Sie das Fadenkreuz in den Ansichtsfenstern (siehe
Andern der Fadenkreuz-Positionen S. 65) an einer Position, an der
Sie die Position des Orientierungspunkts festlegen mdchten.
Verwenden Sie den entsprechenden Einstell-Button in der
benutzerdefinierten Toolbar (siehe Die benutzerspezifischen
Symbolleisten nutzen S. 51), um die Position des
Orientierungspunkts an der aktuellen Fadenkreuzposition
einzustellen.

e Ziehen Sie den Orientierungspunkt in einem der Ansichtsfenster der
Aufgabe an eine neue Position im Ansichtsfenster (siehe Bearbeiten
von Anmerkungen S. 66).

Anmerkung: Die Ansichtsausrichtung ist auf Anatomisch eingestellt. Damit
werden die drei senkrechten anatomischen Ansichten bei jeder Anderung der
Orientierungspunkte neu ausgerichtet, um den neuen Referenzpositionen zu
entsprechen. Wenn Sie die Ansicht auf Scanner dndern, werden die Ebenen an
den Scannerrichtungen ausgerichtet. Dies kann die Visualisierung verbessern,
wenn sehr grol3e Korrekturen an den erkannten AC-PC-Qrientierungspunkte
erforderlich sind.

3. Verwenden Sie, um Positionsbearbeitungen an Orientierungspunkten riickgangig
zu machen, die Werkzeuge zum Aufheben / Wiederherstellen in der
benutzerdefinierten Werkzeugleiste (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

4. Sie koénnen die Farbe, Opazitat und / oder Position der Textbeschriftungen nach
Belieben bearbeiten (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

> Die anatomische Orientierungspunkte neu ermitteln

1. Klicken Sie bitte die Bilderserie an, die zum Ermitteln der anatomischen
Orientierungspunkte verwendet wird. Wenn die Serie nicht als die Master- oder
Verschmelzungsserie in der Thumbnailleiste ausgewahlt wurde, wahlen Sie
diese Serie bitte als die Verschmelzungsserie aus.

2. Bitte ACPC ermitteln in der Thumbnailleiste anklicken.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 161 von 230

3. Ineinem schwebenden Fenster wird die Meldung Bitte warten angezeigt und die
Aufgaben-Benutzeroberflache unscharf dargestellt.

4. Die Ergebnisse der ACPC-Ermittlung werden in den neuen Positionen der in den
Ansichtsfenstern angezeigten anatomischen Orientierungspunkte reflektiert.

VOI-Aufgabe Volumina festlegen

Die VOI-Aufgabe kann dazu verwendet werden, Interessenvolumina innerhalb einer
hochgeladenen Bilderserie auf der ClearPoint-Workstation zu erstellen oder zu
bearbeiten. Nach Festlegung eines Volumens ist es in allen nachfolgenden
Arbeitsschritten sichtbar, um bei der Trajektorienplanung oder Rahmenausrichtung
zu unterstltzen. Eine Festlegung und anschlieRende Bearbeitung von Volumina
kann nur mit der Scanner-Ansichtsausrichtung erfolgen.

Volumen erstellen

Sie kdnnen mit der VOI-Aufgabe neue Interessenvolumina auf Grundlage einer
Gruppierung von Volumenelementen erstellen, die Sie mithilfe folgender Mittel
festlegen kdnnen:

¢ Automatische Erkennung (siehe Automatische Volumen-Erkennung S. 163)

e Halbautomatische Erkennung (siehe Halbautomatische Volumen-Erkennung
S. 165)

o Manuelle Festlegung mithilfe der Volumenbearbeitungs-Tools (siehe
Volumen bearbeiten S. 166)

> Ein Volumen erstellen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die VOI-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).
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2. Erstellen Sie eine Region aus Volumenelementen, die Sie mit dem
Interessenvolumen, das Sie festlegen méchten, verbinden mochten. Sie kénnen
diese Regionen automatisch (siehe Automatische Volumen-Erkennung S. 163),
halbautomatisch (siehe Halbautomatische Volumen-Erkennung S. 165) oder
manuell (siehe Volumen bearbeiten S. 166) erstellen.

3. Bitte im Bedienfeld der Aufgabe anklicken.

4. Es wird ein schwebendes Fenster angezeigt, das Sie dazu auffordert, folgende
Attribute fUr das zu erstellende Volumen festzulegen.

e Name — geben Sie einen eindeutigen Namen an, der das Volumen in der
Benutzeroberflache identifiziert.

Anmerkung: Die Anwendung verhindert eine identische Benennung von
Volumina.

o Farbe — geben Sie bitte eine Farbe an, mit der festgelegt wird, wie das
Volumen in der Benutzeroberflaiche angezeigt werden soll.

5. Klicken Sie Erstellen an, um ein Volumen in der Benutzeroberflache
festzulegen. Klicken Sie Stornieren an, um die Erstellung des Volumens zu
stornieren.

> Volumenelemente Ioschen
1. Klicken Sie bitte, wenn Sie eine Gruppierung von Volumenelementen, die mit der
Erstellung eines neuen Interessenvolumens verbunden sind, verwerfen mochten,
LﬁSCHEN . .
@. im Bedienfeld der Aufgabe an.

2. Sie werden gefragt, ob Sie die Gruppierung an Volumenelementen I6schen
mo&chten oder nicht.
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3. Bitte Ja anklicken, um alle zugehorigen Volumenelemente und VOI-Box-
Anmerkungen zu I6schen. Bitte Nein anklicken, um die zugehorigen
Volumenelemente auf dem Bildschirm zu lassen.

Automatische Volumen-Erkennung

Sie kénnen die VOI-Aufgabe dazu verwenden, um automatisch eine Gruppierung
von Volumenelementen mit 8hnlicher Intensitat aus einer dreidimensionalen
rechteckigen Region zu identifizieren, die in einer beliebigen in die Anwendung
hochgeladenen Bilderserie festgelegt ist.

> Ein Volumen automatisch festlegen

1. Verwenden Sie das Tool VOI-Box in der benutzerdefinierten Toolbar der
Aufgabe, um eine dreidimensionale rechteckige Region rund um das

Interessenvolumen, fur das Sie die Festlegung vornehmen mdchten, festzulegen.
Das Tool VOI-Box verwenden:

e Klicken Sie bitte den Button Eﬂ in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Klicken und ziehen Sie die Maus uber das Bild, um einen
rechteckigen Bereich auszuwahlen.
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e Kilicken Sie bitte, wenn Sie mit der Bearbeitung der rechteckigen
Region fertig sind, zur Akzeptanz der Region den Button an.
Alternativ kénnen Sie den Button X anklicken, um die rechteckige
Region komplett zu I6schen und zu verhindern, dass die Anwendung
versucht, nach der Region fiir ein Volumen zu suchen.

e In einem schwebenden Fenster wird die Meldung Bitte warten
angezeigt und die Aufgaben-Benutzeroberflache unscharf
dargestellt.

2. Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar an, um
automatisch eine Gruppierung von Volumenelementen mit ahnlicher Intensitat
aus dem Volumen in der rechteckigen Region zu erkennen.

3. Ineinem schwebenden Fenster wird die Meldung Bitte warten angezeigt und die
Aufgaben-Benutzeroberflache unscharf dargestellt.
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4. Das Ergebnis der automatisch erkannten Gruppierung an Volumenelementen
wird auf dem Bildschirm in der festgelegten rechteckigen Region angezeigt.

5. Verwenden Sie das Tool Volumenpinsel in der benutzerdefinierten Toolbar der
Aufgabe, um die Gruppierung zugehdriger Volumenelemente zu andern (siehe
Volumen bearbeiten S. 166).

6. Erstellen Sie mit der Gruppierung an Volumenelementen ein Interessenvolumen
(siehe Volumen erstellen S. 161).

7. Wenn Sie das erkannte Volumenergebnis verwerfen méchten, I6schen Sie bitte
die zugehorigen Volumenelemente (siehe Volumen erstellen S. 161).

Halbautomatische Volumen-Erkennung

Sie kdnnen die VOI-Aufgabe auch dazu verwenden, um Regionen mit
Volumenelementen aus einer dreidimensionalen rechteckigen Region
halbautomatisch auszufiillen, die in einer beliebigen in die Anwendung
hochgeladenen Bilderserie festgelegt ist.
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> Ein Volumen halbautomatisch festlegen

1. Verwenden Sie das Tool VOI-Box in der benutzerdefinierten Toolbar der
Aufgabe, um eine dreidimensionale rechteckige Region rund um das
Interessenvolumen, fir das Sie die Festlegung vornehmen méchten, festzulegen
(siehe Automatische Volumen-Erkennung S. 163)

2. Verwenden Sie das Tool Volumen-Farbdose in der benutzerdefinierten Toolbar
der Aufgabe, um das Interessenvolumen, das Sie festlegen mochten, mit
Volumenelementen aufzufiillen. Das Tool Volumen-Farbdose verwenden:

e Kilicken Sie bitte den Button u in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Klicken Sie mit der Maus Uber den Bereich des Bildes, der einer
Region innerhalb des Interessenvolumens entspricht, das Sie
bearbeiten méchten. Dadurch werden automatisch verbundene
Volumenelemente mit ahnlicher Intensitat in das Interessenvolumen
eingefillt.

e Klicken Sie weiter in Bereiche des Interessenvolumens, um weitere
Volumenelemente einzuftillen.

3. Verwenden Sie das Tool Volumenpinsel in der benutzerdefinierten Toolbar der
Aufgabe, um die Gruppierung zugehdriger Volumenelemente zu andern (siehe
Volumen bearbeiten S. 166).

4. Erstellen Sie mit der festgelegten Gruppe an Volumenelementen ein
Interessenvolumen (siehe Volumen erstellen S. 161).

5. Sie kdnnen, wenn Sie die festgelegte Gruppe an Volumenelementen verwerfen
mdchten, diese entsprechend Iéschen (siehe Volumen erstellen S. 161).

Volumen bearbeiten

Sie kdnnen die VOI-Aufgabe dazu verwenden, ein vorhandenes Volumen zu
bearbeiten oder manuell ein neues Volumen festzulegen. Die Bearbeitung eines
Volumens beinhaltet die Anderung der Gruppierung an mit dem Interessenvolumen
verbundenen Volumenelementen. Die manuelle Erstellung eines neuen Volumens
beinhaltet die Festlegung einer Gruppierung an mit dem Interessenvolumen
verbundenen Volumenelementen.
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> Ein Volumen manuell festlegen

1.

Verwenden Sie das Tool Volumen-Pinsel in der benutzerdefinierten Toolbar der
Aufgabe, um mithilfe eines kugelférmigen Pinsels mit fester GréRe eine
Gruppierung an Volumenelementen festzulegen. Das Tool Volumen-Pinsel
verwenden:

>
Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

Klicken Sie die und ziehen die Maus Uber die Bereiche des Bildes,
die einer Region innerhalb des Interessenvolumens entsprechen,
das Sie festlegen méchten. Dadurch werden entsprechende
Volumenelemente in das Interessenvolumen eingefillt.

Halten Sie die STRG-Taste gedrickt und drehen an dem Mausrad,
um die GroRe des kugelférmigen Pinsels zu andern.

Verwenden Sie das Tool Volumen-Radierer in der benutzerdefinierten Toolbar
der Aufgabe, um mit dem kugelférmigen Radierer in fester GréRRe die mit dem
Interessenvolumen, das Sie festlegen méchten, verbundenen Volumenelemente
zu léschen. Das Tool Volumen-Radierer verwenden:

Klicken Sie bitte den Button H in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

Klicken Sie und ziehen die Maus Uber die Bereiche des Bildes, die
im Vorfeld festgelegte Gruppierungen an Volumenelementen
beinhalten. Dadurch werden diese Volumenelemente aus der
Gruppierung geldscht.

Halten Sie die STRG-Taste gedriickt und drehen an dem Mausrad,
um die GréRe des kugelférmigen Radierers zu andern.
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Erstellen Sie mit der festgelegten Gruppe an zugehdrigen Volumenelementen ein
Interessenvolumen (siehe Volumen erstellen S. 161).

Sie kdnnen, wenn Sie die festgelegte Gruppe an Volumenelementen verwerfen
mochten, diese entsprechend Iéschen (siehe Volumen erstellen S. 161).

> Ein vorhandenes Volumen bearbeiten

1.

Klicken Sie mittels des Drop-down-Selektors im Bedienfeld der Aufgabe das
Volumen an, das Sie bearbeiten mdchten.

)
Bitte im Bedienfeld der Aufgabe anklicken.

Die mit dem Volumen verbundenen Gruppierungen an Volumenelementen
werden in den Ansichtsfenstern angezeigt.

Mit den Tools Volumen-Pinsel oder Volumen-Radierer kénnen Sie die Gruppe
an Volumenelementen bearbeiten.

Verwenden Sie bitte die benutzerdefinierte Symbolleiste in einem
Ansichtsfenster, um eine beliebige Anzahl an Bearbeitungen an der Gruppierung
an Volumenelementen wahrend der Bearbeitung des Volumens riickgangig zu
machen oder wiederherzustellen (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

. . SPEICHERN . . . .
Klicken Sie an, um die Bearbeitungen an der Gruppierung an mit
dem ausgewahlten Volumen verbundenen Volumenelementen zu speichern.

@ VERWERFEN

Klicken Sie bitte zum Verwerfen dieser Bearbeitungen an.

Das Volumen wird in den Ansichtsfenstern in der Farbe angezeigt, fiir die es
festgelegt wurde.

> Ein vorhandenes Volumen l6schen

1.

2.

Klicken Sie mittels des Drop-down-Selektors im Bedienfeld der Aufgabe das
Volumen an, das Sie |6schen mdchten.

Sie werden gefragt, ob Sie das festgelegte Volumen Iéschen méchten oder nicht.
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3. Bitte Ja anklicken, um das Interessenvolumen aus der Anwendung zu léschen.
Bitte Nein anklicken, um das ausgewabhlte Interessenvolumen beizubehalten.

Volumen prifen

Mit der VOI-Aufgabe erstellte Volumina kénnen an verschiedenen Stellen in der
Anwendung geprift und beziglich ihrer Eigenschaften geandert werden.

> Ein Volumen mithilfe der VOI-Aufgabe priifen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die VOI-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

2. Kilicken Sie mittels des Drop-down-Selektors im Bedienfeld der Aufgabe das
Volumen an, das Sie prifen mdchten.

3. Beobachten Sie den Volumenmesswert im Bedienfeld der Aufgabe.

Messung: 6.348 cm®

> Ein Volumen in einem Schritt priifen

1. Wenn ein oder mehrere Volumina mit der VOI-Aufgabe festgelegt wurden, wird
im Bedienfeld des Schritts einen Gruppenfeld mit einer Liste mit den Volumina
angezeigt.
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Klicken Sie, um die Position des Fadenkreuzes so zu andern, dass es sich in der
Mitte des Volumens, das Sie prifen mochten, befindet, das Volumen in diesem
Gruppenfeld an.

> Volumeneigenschaften andern

1.

2.

Identifizieren Sie das Volumen mit Eigenschaften, die Sie andern méchten.

Sie kénnen die Farbe und die Opazitat der Volumina nach Belieben bearbeiten
(siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

Andern Sie die Sichtbarkeit der einzelnen Volumina, indem Sie das Augapfel-

Symbol (&) anklicken, das dem Volumen entspricht, die Sie ein- oder
ausblenden méchten.

Andern Sie die Sichtbarkeit aller Volumina, indem Sie zwischen ALLE
EINBLENDEN und ALLE AUSBLENDEN umschalten.

Andern Sie die Farbe eines einzelnen Volumens, indem Sie ihren
entsprechenden farbigen Kreis anklicken.

> Volumina mithilfe der Eingriffberichte priifen

1.

Offnen Sie bitte das Berichtfenster (siehe Das Bericht-Fenster nutzen S. 37).
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2. Gehen Sie dann zum Bereich Interessenvolumina.

Volumen-1 0.893 cm* Volumen-3 (0.872 cm’)

Volumen-2 0.898 em®

Volumen-3 6348 cm® | Volumen-1 (0,672 cm?)

3. Beachten Sie die Volumenmessungen fiir jedes Volumen sowie
Messlberlappungen zwischen anderen in der Anwendung festgelegten
Volumina.

Vergleich-Aufgabe Bilder vergleichen

Mit der Vergleich-Aufgabe haben Sie die Mdglichkeit, zwei Bilderserien
nebeneinander in verschiedenen Ansichtsausrichtungen zu vergleichen. Diese
Funktion kann fur einige auf den Arbeitsablauf bezogene Anforderungen nuitzlich
sein. Hierzu zahlt Folgendes:

e Positionen zwischen zwei Bilderserien visualisieren, die mit
unterschiedlichen Impulsfolgen aufgenommen wurden (z. B. T1- und T2-
gewichtete Bilder vergleichen).

e Einen oder mehrere Scans in der exakten Ausrichtung, in der sie
aufgenommen wurden, einsehen.

e Feststellen, ob sich der Patient zwischen zwei Scans in der Fixierung bewegt
hat.

e Feststellen, ob der Tisch zwischen zwei Scans unbeabsichtigt bewegt wurde.

Die Vergleich-Aufgabe verfigt in ihrem Layout Uber folgende Ansichtsausrichtungen:

Ansicht Aufnahme 1 — richtet die Ansichtsfenster an der Ebene aus, in der
die erste zum Vergleich ausgewahlte Bilderserie aufgenommen wurde.

e Ansicht Aufnahme 2 — richtet die Ansichtsfenster an der Ebene aus, in der
die zweite zum Vergleich ausgewahlte Bilderserie aufgenommen wurde.

e Axiale Ansicht — richtet die Ansichtsfenster an der axialen Ebene des
Scanners aus.

e Koronale Ansicht — richtet die Ansichtsfenster an der koronalen Ebene des
Scanners aus.
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e Sagittale Ansicht — richtet die Ansichtsfenster an der sagittalen Ebene des
Scanners aus.

> Zwei Bilderserien vergleichen

1.

Mit dem Aufgaben-Selektor die Vergleich-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

Wahlen Sie das erste Bild, das Sie in den Vergleich einbeziehen mdchten, in der
Thumbnailleiste links im Bedienfeld der Aufgabe aus (siehe Verwendung von
Thumbnails S. 73).

Die erste ausgewahlte Bilderserie wird im linken und im mittleren Ansichtsfenster
angezeigt.

Wahlen Sie das zweite Bild, das Sie in den Vergleich einbeziehen mdchten, in
der Thumbnailleiste rechts im Bedienfeld der Aufgabe aus (siehe Verwendung
von Thumbnails S. 73).

Die zweite Bilderserie wird im rechten Ansichtsfenster angezeigt und mit der
ersten Bilderserie im mittleren Ansichtsfenster iberblendet.

Verwenden Sie den Schieberegler im Bedienfeld der Aufgabe, um die relative
Gewichtung jeder Bilderserie im mittleren Ansichtsfenster zu andern.
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> Die Ausrichtung der Vergleichsansicht @ndern

Andern Sie die Ausrichtung des Ansichtsfensters in einem der Ansichtsfenster (siehe
Die Ausrichtung eines Ansichisfensters andern S. 70). Die Ausrichtung aller
Ansichtsfenster stimmt nun mit dem gerade angeklickten Ansichtsfenster tberein.

Raster-Aufgabe Markierungsraster bearbeiten

Die Raster-Aufgabe kann dazu verwendet werden, um folgende Vorgange in Bezug
auf die Verwaltung des / der im Eintritts-Schritt festgelegten SMARTGrid(s)
durchzufiihren (siehe Eintrittsschritt Anbringungspunkt lokalisieren S. 101):

e Die Position und Ausrichtung fiir jedes Markierungsraster im Eintritt-Schritt
prifen (siehe Markierungsraster prifen S. 173)

e Die Position und / oder Ausrichtung fir jedes Markierungsraster im Eintritt-
Schritt manuell bearbeiten (siehe Markierungsraster andern S. 174).

e Ein oder mehrere Markierungsraster identifizieren, das / die nicht
automatisch im Eintritt-Schritt erkannt und / oder noch nicht festgelegt
wurde(n) (siehe Markierungsraster-Verwaltung S. 176).

Markierungsraster prifen

Sie kdnnen die Position und Ausrichtung jedes festgelegten Markierungsrasters
relativ zu einer im Eintritt-Schritt hochgeladenen Bilderserie prifen.
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> Ein Markierungsraster priifen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Raster-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

2. Verwenden Sie das Drop-down Ausgewdhltes Raster, um ein Raster zur
Prifung auszuwahlen.

Gewdhltes Raster: Links -

3. Die Ausrichtung des Ansichtsfensters wird am ausgewahlten Raster
ausgerichtet.

4. Wahlen Sie mit der Thumbnailleiste die Bilderserie aus, fiir die Sie das
ausgewabhlte Raster priifen mdchten (siehe Verwendung von Thumbnails S. 73).

5. Verwenden Sie den Umschalter Raster-Unterlage, um die Sichtbarkeit des
zugrunde liegenden Modells des Markierungsrasters zu steuern.

6. Verwenden Sie den Schieberegler neben Raster-Unterlage, um die Opazitat
des zugrunde liegenden Modells des Markierungsrasters zu steuern. Nach links
ziehen, um die Opazitat der Unterlage zu verringern. Nach rechts ziehen, um die
Opazitat der Unterlage zu erhéhen.

7. Verwenden Sie den Umschalter Raster-Fluid, um die Sichtbarkeit der Fluid-
Zellen des Markierungsrasters zu steuern.

8. Verwenden Sie den Schieberegler neben Raster-Fluid, um die Opazitat der
Fluid-Zellen des Markierungsrasters zu steuern. Nach links ziehen, um die
Opazitat der Fluid-Zellen zu verringern. Nach rechts ziehen, um die Opazitat der
Fluid-Zellen zu erhdhen.

Markierungsraster andern

Sie haben mit der Raster-Aufgabe auch die Mdglichkeit, die Position und / oder
Ausrichtung fur jedes festgelegte Markierungsraster explizit zu andern. Das ist
moglicherweise erforderlich, wenn die Anwendung aufgrund von
Signalabschwachung, Bildartefakten oder anderen Problemen einen oder mehrere
SMARTGrid(s) im Eintritt-Schritt falsch erkennt.

> Ein Markierungsraster andern

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Raster-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).
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2. Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahltes Raster, um ein Raster zum
Andern auszuwahlen.

3. Verwenden Sie das Tool Raster nach links verschieben in der
benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe, um das ausgewahlte Raster um jeweils
eine Spalte nach links zu verschieben. Das Tool Raster nach links verschieben
verwenden:

e Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Das gesamte Rastermodell wird um eine Spalte nach links
verschoben.

4. Verwenden Sie das Tool Raster nach rechts verschieben in der
benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe, um das ausgewahlte Raster um jeweils
eine Spalte nach rechts zu verschieben. Das Tool Raster nach rechts
verschieben verwenden:

»
e Kilicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Das gesamte Rastermodell wird um eine Spalte nach rechts
verschoben.

5. Verwenden Sie das Tool Raster nach oben verschieben in der
benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe, um das ausgewahlte Raster um jeweils
eine Zeile nach oben zu verschieben. Das Tool Raster nach oben verschieben
verwenden:

e Kilicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Das gesamte Rastermodell wird um eine Zeile nach oben
verschoben.

6. Verwenden Sie das Tool Raster nach unten verschieben in der
benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe, um das ausgewahlte Raster um jeweils
eine Zeile nach unten zu verschieben. Das Tool Raster nach unten
verschieben verwenden:

e Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Das gesamte Rastermodell wird um eine Zeile nach unten
verschoben.
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7. Verwenden Sie das Tool Raster nach rechts drehen in der benutzerdefinierten
Toolbar der Aufgabe, um die Ausrichtungszelle (A-6) im Uhrzeigersinn um 90
Grad von ihrer aktuellen Position aus zu drehen.

S
e Kilicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

o Das gesamte Rastermodell dreht sich um 90 Grad im Uhrzeigersinn,
sodass die Ausrichtungszelle (A-6) rechts von ihrer urspriinglichen
Position positioniert wird.

8. Verwenden Sie das Tool Raster nach links drehen in der benutzerdefinierten
Toolbar der Aufgabe, um die Ausrichtungszelle (A-6) gegen den Uhrzeigersinn
um 90 Grad von ihrer aktuellen Position aus zu drehen.

e Kilicken Sie bitte den Button i) in der benutzerdefinierten Toolbar
an.

e Das gesamte Rastermodell dreht sich um 90 Grad gegen den
Uhrzeigersinn, sodass die Ausrichtungszelle (A-6) links von ihrer
urspringlichen Position positioniert wird.

9. Verwenden Sie, um Positions- Ausrichtungsbearbeitungen an Rastern
riickgangig zu machen, die Werkzeuge zum Aufheben / Wiederherstellen in der
benutzerdefinierten Werkzeugleiste (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

10. Gehen Sie bitte, wenn die Rasteranderungen fertig sind, zurtick zum Eintritt-
Schritt. Beachten Sie bitte, dass die durchgefiihrten Anderungen in in dem Schritt
angezeigten Rasterdarstellungen reflektiert werden.

Markierungsraster-Verwaltung

Sie kdnnen die Raster-Aufgabe auch zur Verwaltung der in der Anwendung
festgelegten Markierungsraster verwenden. Sie kdnnen insbesondere ein oder
mehrere Markierungsraster aus einer ausgewabhlten Bilderserie ermitteln und / oder
vorhandene, aktuell festgelegte Markierungsraster l6schen.

> Ein neues Markierungsraster automatisch erkennen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Raster-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).
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2. Wahlen Sie aus der Thumbnailleiste eine Bilderserie aus (siehe Verwendung von
Thumbnails S. 73), die zu verwendet wird, das neue Markierungsraster zu
ermitteln.

3. Drehen Sie die Ansicht so, dass sie senkrecht zur Mitte des nicht ermittelten
Rasters steht, das Sie ermitteln mochten.

4. Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe
an.

5. In einem schwebenden Fenster wird die Meldung Bitte warten angezeigt und die
Aufgaben-Benutzeroberflache unscharf dargestellt.

6. Die Ergebnisse der Raster-Ermittlung werden im neuen in den Ansichtsfenstern
festgelegten Raster reflektiert.

7. Gehen Sie, nachdem das neue Raster festgelegt wurde, zurtick zum Eintritt-
Schritt, um die neue im dem Schritt angezeigte Rasterdarstellung zu beobachten.

> Ein Markierungsraster l6schen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Raster-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).
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2. Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahltes Raster, um ein Raster zum
Léschen auszuwahlen. Das konnte aufgrund einer ungeeigneten Identifikation
oder einer moglichen Rasterdopplung erforderlich sein.

3. Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe
an.

4. Sie werden, bevor Sie weitermachen konnen, aufgefordert, den Léschvorgang zu
bestatigen. Bitte Ja anklicken, um mit dem Léschen des ausgewahlten Rasters
weiterzumachen. Anderenfalls bitte Nein anklicken, um das ausgewahlte Raster
beizubehalten.

5. Gehen Sie zum Eintritt-Schritt zurlick, um zu sehen, dass das entsprechende
Markierungsraster geldscht wurde.

Rahmen-Aufgabe Rahmen-Marker bearbeiten

Die Rahmen-Aufgabe kann zur Durchflihrung folgender Aufgaben in der Verwaltung
des / der in der Anwendung festgelegten SMARTFrame(s) verwendet werden. Jeder
SMARTFrame besteht aus einem Satz an Passermarken: drei Marken in Donat-
Form, die sich in der Basis des Rahmens befinden, sowie der Ballmarker, der in der
distalen Spitze der Zielkanulle eingebettet ist.

e Prifen Sie die Position der Passermarken in jedem in der Anwendung
festgelegten Rahmen (siehe Rahmenmarker prifen S. 179).

e Bearbeiten Sie die Position der Passermarken fir jeden in der Anwendung
festgelegten Rahmen manuell (siehe Rahmenmarker andern S. 181).

e Suchen Sie nach einem oder mehreren Rahmen, die im Zielschritt nicht
automatisch erkannt wurden (siehe Rahmenmanagement S. 182).
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Sie kdnnen vom Zielschritt aus auf die Rahmen-Aufgabe zugreifen (siehe
Zielschritt Trajektorien fertigstellen S. 113). Sie haben mit dem Ansichts-Layout
der Rahmen-Aufgabe die Moglichkeit, die Positionen der drei Donat-formigen
Rahmenmarker sowie des Ballmarkers der Kaniile fiir jeden in der Anwendung
festgelegten Rahmen sowohl in der Querschnitts- als auch dreidimensionalen
Ansicht einzustellen, zu bearbeiten oder zu priifen. Es verfligt aullerdem tber 3
Ansichtsfenster-Ausrichtungen: Scanner, Anatomisch und Rahmen (siehe Die
Ausrichtung eines Ansichtsfensters andern S. 70):

e Scanner-Ansicht — richtet Ansichtsfenster an Scanner-Achsen aus.

e Anatomische Ansicht — richtet die Ansichtsfenster an den ACPC-
Ebenen (Talairach) aus.

e Rahmenansicht — richtet die Ansichtsfenster an der Ebene aus, die
von den drei Donat-férmigen Markern in der Basis des aktuell
ausgewahlten Rahmens festgelegt wurde. Diese Option ist nur aktiv,
wenn mindestens ein Rahmen definiert wurde.

Rahmenmarker prifen

Sie kdnnen die Positionen der mit jedem der festgelegten Rahmen verbundenen
Passermarken relativ zu einer im Zielschritt hochgeladenen Bilderserie prifen.

> Rahmenmarker priifen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Rahmen-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).
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2. Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahlter Rahmen, um einen Rahmen
auszuwahlen, dessen Passermarken Sie priifen mdchten.

Gewahlter Links

Rahmemn:

3. Die Ausrichtung des Ansichtsfensters wird an der Ebene ausgerichtet, die von
den drei Rahmenmarkern in der Basis des ausgewahlten Rahmens erzeugt wird.

4. Wahlen Sie mit der Thumbnailleiste eine Bilderserie aus, flr die Sie den
ausgewahlten Rahmen priifen méchten (siehe Verwendung von Thumbnails_S.
73).

5. Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahlter Marker, um eine einzelne mit
dem aktuellen Rahmen, den Sie prifen méchten, verbundene Passermarke
auszuwahlen. Sie kdnnen zur Anderung der Marker-Auswahl auch direkt den
Marker anklicken, den Sie in dem 3D-Ansichtsfenster prifen méchten.

Gewihlter
Marker:

Kuge

6. Das Fadenkreuz in den verlinkten Ansichtsfenstern korreliert mit dem Mittelpunkt
des ausgewahlten Markers. Die Anwendung zeigt Anmerkungen in Blau an, die
den Querschnitt des ausgewahlten Markers in jeder dieser Ansichtsebenen
darstellen. Das 3D-Ansichtsfenster hebt den ausgewahlten Marker im
angezeigten Rahmenbasismodell in Blau hervor.

7. Sie kdnnen, wenn Sie die Fadenkreuzposition vom ausgewahlten Marker

wegbewegen, die Schaltflachen Gehe zu Marker () fur jeden Marker in der
benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe verwenden, um das Fadenkreuz wieder
mit der Position des ausgewahlten Markers zu korrelieren (siehe Andern der
Fadenkreuz-Positionen S. 65).

8. Verwenden Sie den Umschalter Modell anzeigen, um die Sichtbarkeit des
Rahmenbasismodells zu steuern. Sie kdnnen diesen Mechanismus dazu
verwenden, festzustellen, ob die Passermarken des Rahmens in den zugrunde
liegenden Bildern mit dem im Ansichtsfenster gerenderten Rahmenbasismodell
Ubereinstimmen.

9. Verwenden Sie den Schieberegler unter dem Schalter Modell anzeigen, um die
Opazitat des Rahmenbasismodells zu steuern. Nach links ziehen, um die
Opazitat des Rahmenbasismodells zu verringern. Nach rechts ziehen, um die
Opazitat des Rahmenbasismodells zu erhdhen.
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Rahmenmarker andern

Sie kdnnen mit der Rahmen-Aufgabe auch explizit die Position der Passermarken
jedes ausgewahlten Rahmens andern. Das ist méglicherweise erforderlich, wenn die
Anwendung aufgrund von Signalabschwéachung, Bildartefakten oder anderen
Problemen einen oder mehrere Rahmenmarker im Zielschritt falsch erkennt.

> Die Rahmenmarker manuell bearbeiten

1.

Mit dem Aufgaben-Selektor die Rahmen-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahlter Rahmen, um einen Rahmen
auszuwahlen, dessen Passermarken Sie bearbeiten mdchten.

Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahlter Marker, um eine einzelne mit
dem aktuell ausgewahlten Rahmen, den Sie bearbeiten méchten, verbundene
Passermarke auszuwahlen.

Die Position der ausgewahlten Passermarke in den verbundenen
Ansichtsfenstern bearbeiten Sie, indem Sie die Querschnitt-Anmerkung der
Marke in ein Ansichtsfenster ziehen (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S. 66).

Verwenden Sie das Tool Marker einstellen () in der benutzerdefinierten
Toolbar der Aufgabe, um die Position des aktuell ausgewahlten Markers an der
Position des Fadenkreuzes einzustellen (siehe Bearbeiten von Anmerkungen
S. 66).

Verwenden Sie die Schaltflachen Marker einstellen im Bedienfeld der Aufgabe,
um die Position eines Markers des aktuell ausgewahlten Rahmens einzeln
einzustellen. Diese Schaltflachen sind hilfreich, wenn Sie einen Rahmenmarker
einstellen moéchten, ohne ihn als aktuellen Marker auszuwéahlen:

e Marker 1 einstellen — stellt die Position des Rahmenmarkers 1 an der
aktuellen Fadenkreuzposition ein.

e Marker 2 einstellen — stellt die Position des Rahmenmarkers 2 an der
aktuellen Fadenkreuzposition ein.

e Marker 3 einstellen — stellt die Position des Rahmenmarkers 3 an der
aktuellen Fadenkreuzposition ein.

e Ballmarker einstellen — stellt die Position des Ballmarkers der Kaniile
an der aktuellen Fadenkreuzposition ein.

Verwenden Sie, um Positionsbearbeitungen an Passermarken eines aktuell
ausgewahlten Rahmens riickgangig zu machen, die Werkzeuge zum Aufheben /
Wiederherstellen in der benutzerdefinierten Werkzeugleiste (siehe Bearbeiten
von Anmerkungen S. 66).
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8. Gehen Sie bitte, wenn die Anderungen der Passermarken des Rahmens fertig
sind, zurlick zum Zielschritt. Beachten Sie bitte, dass die durchgeflhrten
Anderungen in in dem Schritt angezeigten Rahmendarstellungen reflektiert
werden.

Rahmenmanagement

Sie kdnnen die Rahmen-Aufgabe auch zur Verwaltung der in der Anwendung
festgelegten SMARTFrames verwenden. Sie kdnnen insbesondere:

e einen oder mehrere Rahmen aus einer ausgewahlten Bilderserie ermitteln.
Es gibt zwei Mechanismen zur automatischen Rahmenerkennung:

o Lokale Suche — sucht nur nach den Rahmenmarkierungen innerhalb
einer kleinen Region, die auf die aktuelle Position des
Fadenkreuzes des Ansichtsfensters zentriert ist.

o Breite Suche — durchsucht die gesamte Bilderserie nach den
Rahmenmarkierungen.

e Vorhandene Rahmen lo6schen

> Einen neuen Rahmen automatisch erkennen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Rahmen-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

2. Wabhlen Sie aus der Thumbnailleiste eine Bilderserie aus (siehe Verwendung von
Thumbnails S. 73), die zu verwendet wird, den neuen Rahmen zu ermitteln.

3. Entscheiden Sie, welchen Suchmechanismus Sie verwenden mochten: Lokal
oder breit gefachert. Wenn Sie die lokale Suche nutzen, positionieren Sie das
Fadenkreuz an oder in der Nahe der Position des Ballmarkers des Rahmens,
den Sie ermitteln mdchten. Wenn Sie die breit gefacherte Suche nutzen, missen
Sie nichts machen.
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+
4. Klicken Sie bitte den Button g in der benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe
an.

5. Wahlen Sie den automatischen Erkennungsmechanismus fiir den
Rahmenmarker aus, den Sie verwenden méchten. Wahlen Sie Breite Suche
aus, um die gesamte Serie nach den Rahmenmarkierungen zu durchsuchen.
Wahlen Sie Lokale Suche aus, um die Rahmenmarkierungen innerhalb einer
kleinen Region, die von der Position des Fadenkreuzes des aktuellen
Ansichtsfensters festgelegt wurde. Klicken Sie Aufheben an, um die Suche nach
den Rahmenmarkern in der ausgewahlten Bilderserie zu beenden.

6. In einem schwebenden Fenster wird die Meldung Bitte warten angezeigt und die
Aufgaben-Benutzeroberflache unscharf dargestellt.
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7. Die Ergebnisse der Rahmen-Ermittlung werden im neuen in den
Ansichtsfenstern festgelegten Rahmen reflektiert. Priifen Sie Passermarken-
Ergebnisse entsprechend mithilfe aller Ansichtsfenster (siehe Rahmenmarker

prifen S. 179).

8. Gehen Sie, nachdem ein neuer Rahmen festgelegt wurde, zuriick zum
Zielschritt, um die neue im dem Schritt angezeigte Rahmendarstellung zu
beobachten.

> Einen Rahmen loschen

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Rahmen-Aufgabe starten (siehe Eine Aufgabe
auswahlen S. 47).

2. Verwenden Sie das Drop-down Ausgewahlter Rahmen, um einen Rahmen zum
Léschen auszuwahlen. Das kdnnte aufgrund einer ungeeigneten Identifikation
oder einer moglichen Rahmendopplung erforderlich sein.

3. Klicken Sie bitte den Button in der benutzerdefinierten Toolbar der Aufgabe
an.

4. Sie werden, bevor Sie weitermachen kdnnen, aufgefordert, den L6schvorgang
des Rahmens zu bestatigen. Bitte Ja anklicken, um mit dem L&schen des
ausgewahlten Rahmens weiterzumachen. Anderenfalls bitte Nein anklicken, um
den ausgewahlten Rahmen beizubehalten.

5. Gehen Sie zum Zielschritt zurlick, um zu sehen, dass der entsprechende
Rahmen geldscht wurde.
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Vorjustierungs-Aufgabe die Kanile vorjustieren

Sie kénnen die Vorjustierungs-Aufgabe dazu verwenden, iterativ X-Y-Anpassungen
am aktuell ausgewahlten Rahmen vorzunehmen, um dessen Kanilen-Ballmarker auf
den geplanten Eintrittspunkt auszurichten. Die Aufgabe beinhaltet Anweisungen fur
X-Y-Anpassungen, die dazu erforderlich sind, den Ballmarker am geplanten
Trajektorien-Eintrittspunkt zu positionieren. Um die durchgefuhrten Voreinstellungen
zu verifizieren, liefert die Aufgabe einen Satz mit Scanebenenparametern, die dazu
verwendet werden kdnnen, eine oder mehrere Bildplatten mit dem Ballmarker des
aktuell ausgewahlten Rahmens aufzunehmen. Die Vorjustierungsaufgabe erkennt
beim Hochladen der Bildplatten mit dem Ballmarker automatisch die neue Position
des Ballmarkers, zeigt die aktualisierte / realisierte Trajektorie und den neuen Satz
an X-Y-Anpassungen an, die zur Ausrichtung des Ballmarkers am geplanten
Eintrittspunkt erforderlich sind. Dieser Vorgang kann wiederholt werden, bis der
Ballmarker am geplanten Eintrittspunkt positioniert ist.

Die Vorjustierungsaufgabe steht nur fiir die Auswahl im Ausrichtungsschritt zur
Verfugung (siehe Ausrichtungsschritt Kanulenwinkel einstellen S. 120). Sie sollte vor
dem Versuch, den Winkel der Kantile auf eine geplante Trajektorie auszurichten,
durchgefihrt werden.

kk

> Eine Kaniile vorjustieren

1. Mit dem Aufgaben-Selektor die Vorjustierungs-Aufgabe starten (siehe Eine
Aufgabe auswahlen S. 47).

2. Beachten Sie die im Bedienfeld der Aufgabe angezeigten X- und Y-
Anpassungen. Das sind Anpassungen, die dazu erforderlich sind, den Ballmarker
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der Kaniile auf den geplanten Eintrittspunkt der ausgewahlten Trajektorie
auszurichten.

3. Beachten Sie bitte bei Durchfiihrung lhrer Anpassungen die bereitgestellten
Anweisungen. Die Farben im Bedienfeld stimmen mit der Farbe der Kndpfe auf
dem Handsteuergerat und dem SMARTFrame

4. Scannen Sie den Ballmarker mithilfe der Parameter der Scanebene, die im
Bedienfeld der Aufgabe bereitgestellt werden (siehe Zusammenarbeit mit MRT-
Scanner S. 18).

5. Schicken Sie die Bilder an die Workstation oder laden diese hier hoch.

Die Anwendung erkennt automatisch aus dem / den erhaltenen Bild(ern) die
Position des Ballmarkers. Bei jeder Aufnahme wird die neue Position, die fir den
Ballmarker der Kandle ermittelt wurde, von der ClearPoint-Workstation dazu
verwendet, die Rahmenanpassungen neu zu berechnen, die dazu erforderlich
sind, den Ballmarker am geplanten Eintrittspunkt zu positionieren.

6. Die Anwendung zeigt die Bilder der Ballmarker-Aufnahme in der ersten Zeile der
Ansichtsfenster an. Der aktualisierte Trajektorienpfad wird in der zweiten Zeile
der Ansichtsfenster angezeigt, die die Masterserie aus dem Zielschritt mit den
Ballmarker-Aufnahmen Uberblendet anzeigt. Dadurch ist es moglich, den
realisierten Trajektorienpfad mit den zugrunde liegenden Bildern zu visualisieren.

7. Befolgen Sie die Anweisungen im Bedienfeld der Aufgabe, um lhre Anpassungen
vorzunehmen. Die Farben im Bedienfeld stimmen mit der Farbe der Knopfe auf
dem Handsteuergerat und dem SMARTFrame Uberein.
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8. Wiederholen Sie die Anpassung und erneute Aufnahme, bis die restliche
Anpassung weniger als 1/4 Umdrehung fir die X- und Y-Abschnitte am
ausgewahlten Rahmen betragt.

> Die Position des Kaniilenballmarkers manuell iiberschreiben

1. Sie kdnnen, wenn die von der Software erkannte Kantlen-Ballmarker-Position in
der oberen Zeile im Ansichtsfenster falsch erscheint, dessen Position mithilfe
folgender Techniken bearbeiten:

e Ziehen Sie die Querschnitt-Anmerkung des Ballmarkers in die obere
Zeile eines Ansichtsfensters (siehe Bearbeiten von Anmerkungen S.
66).

e Andern Sie die Fadenkreuz-Position (in beliebiger Weise) auf die
beabsichtigte Position und verwenden das Tool Ballmarkerpunkt

einstellen () in der benutzerdefinierten Werkzeugleiste des
Schritts.

2. Verwenden Sie, um Positionsbearbeitungen an der Balmarkerposition des aktuell
ausgewahlten Rahmens riickgangig zu machen, die Werkzeuge zum Aufheben /
Wiederherstellen in der benutzerdefinierten Werkzeugleiste (siehe Bearbeiten
von Anmerkungen S. 66).

> Eine realisierte Trajektorie priifen

1. Prifen Sie das Ergebnis der Ballmarkererkennung in der ersten Zeile des
Ansichtsfensters. Das Fadenkreuz fur diese oberen Ansichtsfenster korreliert mit
dem Mittelpunkt des Ballmarkers. Die Anwendung zeigt Anmerkungen in Blau
an, die den Querschnitt des Ballmarkers in jeder dieser Ansichtsebenen
darstellen.

2. Sie kénnen, wenn Sie die Fadenkreuzposition vom Ballmarker wegbewegen, die

Schaltflachen Gehe zum Ballmarkerpunkt () in der benutzerdefinierten
Toolbar der Aufgabe verwenden, um das Fadenkreuz wieder mit der Position des
Ballmarkers zu korrelieren (siehe Andern der Fadenkreuz-Positionen S. 65).

3. Prifen Sie den aktualisierten Trajektorienpfad als Ergebnis der Erkennung des
Ballmarkers seitens der Aufgabe in der unteren Zeile der Ansichtsfenster. Der
Trajektorienpfad in Blau stellt den Pfad vom geplanten Zielpunkt hin zur aktuellen
Position des Ballmarkers dar. Diese Trajektorie kann nur bearbeitet werden,
indem aktualisierte Scans des Ballmarkers an die Aufgabe geschickt werden.

4. Ziehen Sie die horizontale Linie, die senkrecht zur Trajektorienbahn in den
Ansichtsfenstern Trajektorie orthogonal 1 oder Trajektorie orthogonal 2
angezeigt werden, um entlang der Trajektorienbahn zu scrollen.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 188 von 230

5. Sie kdnnen die mit der Ballmarker-Serie iberblendete Bilderserie mit der
Thumbnailleiste rechts im Bedienfeld der Aufgabe andern (siehe Verwendung
von Thumbnails S. 73).
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Fehlerbehebung

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie Probleme, die auf der ClearPoint-Workstation
auftreten kénnen, beheben kénnen. Diese Inhalte sind auch als integrierte
Hilfethemen in der Anwendung beinhaltet, wenn ein Warnhinweis angezeigt wird.
Weitere Details dazu, wie Sie die integrierten Hilfen in der Anwendung einsehen
kénnen, kdnnen Sie auf Statusmeldungen S. 48 nachlesen.

DICOM-Verband verloren

Die DICOM-Verbindung zwischen der ClearPoint-Workstation und dem Scanner
wurde abrupt unterbrochen, wodurch keine weiteren Bilder Gbertragen werden
kénnen. Das kdnnte an einem inharenten Netzwerkverbindungsproblem oder an
einer unterbrochenen Netzwerkverbindung liegen.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Unterbrochene oder einmaliger Ausfall der Netzwerkverbindung, wodurch
Datenpakete verloren gehen.

¢ Anhaltende Probleme mit der Netzwerkverbindung.

e Ein unerwarteter DICOM-Kommunikationsfehler, wodurch die Workstation und
der Scanner nicht mehr miteinander kommunizieren kénnen.

Folgen des Verlusts einer DICOM-Verbindung zwischen Scanner und
Workstation:

e Die Ubertragung von Bildern vom Scanner an die Workstation ist abhéngig von
der Ursache schwieriger.

¢ Wenn die verloren gegangene Verbindung ein einmaliger Vorgang ist, kbnnen
weitere Bilder ohne weitere Probleme gesendet werden.

e Wenn der Verbindungsverlust permanent ist, ist eine Auflésung der
Netzwerkkonnektivitat erforderlich.

Wiederherstellung:

e Wenn es sich bei dem Verbindungsverlust um einen einmaligen Vorgang
handelt, kdnnen die Serien erneut gesendet werden. Alle fehlenden Bilder aus
dieser Serie werden der Anwendung hinzugefugt.

o |st der Verbindungsverlust im Rahmen des Falls permanent, wird dringend
empfohlen, das IT-Team des Krankenhauses uber das Problem zu informieren.
Netzwerkkonnektivitatsprobleme kénnen in allen Fallen vom IT-Team des
Krankenhauses behoben werden.
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o Wenn das IT-Team des Krankenhauses nicht verfligbar ist oder die
Netzwerkkonnektivitdtsprobleme, die den Verlust der DICOM-Verbindung
verursachen, nicht beheben kann, ist das manuelle Hochladen der Bilder von
Wechseldatentragern die einzige Moglichkeit. Verwenden Sie das Fenster
DICOM laden, wenn Bilder vom Scanner auf einen Wechseldatentrager
geschrieben werden kénnen.

Von der Workstation abgelehnte Daten

Die von der ClearPoint-Workstation gerade erhaltene Serie wurde aufgrund der in
dem Warnhinweis angegebenen Bedingung(en) als ungiiltig erachtet. Das zeigt an,
dass die gerade gesendete Aufnahme ein Problem aufweist, das verhindert, dass sie
in die Workstation hochgeladen werden kann.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Erhaltene Bilder erfiillen nicht die Anforderungen der DICOM-Konformitat der
Software. Sie kénnten fehlende DICOM-Uberschriften-Informationen sein, die
dazu erforderlich sind, in der Software angezeigt zu werden (z. B. Name / ID des
Patienten, Seriendatum / -Zeitpunkt etc.).

o Ein Arbeitsschritt wurde nicht ausgewahlt.

e Die mit den ankommenden Bildern verbundenen Patienteninformationen
stimmen nicht mit den Patienteninformationen der aktuellen Session tberein und
der Anwender hat es abgelehnt, diese als aquivalent zu akzeptieren.

e Die Modalitat hereinkommender Bilder wird von der Software nicht unterstitzt.

e Eine nicht klinische Lizenz in einer klinischen Umgebung verwenden. Bei
Verwendung einer nicht klinischen Lizenz lehnt die Software aktuelle Aufnahmen
ab, wenn nicht das Wort ,TEST" im Patientennamen eingebunden ist.

o Erhaltene Bilder sind alter als zuvor hochgeladene Daten. Das kann darauf
hinweisen, dass inkorrekte Daten an die Software geschickt wurden.

e Erhaltene Bilder stimmen nicht mit den Restriktionen des Arbeitsschritts, der die
Daten erhalt, Gberein.

Folgen von von der Workstation abgelehnten Daten:

e Lehnt die Workstation Daten ab, stehen sie nicht zum Prifen oder Hochladen zur
Verflgung. Lesen Sie sich die Datenablehnungsmeldung sorgfaltig durch, um die
Ursache zu ermitteln, und filhren, bevor Sie wieder Bilder aufnehmen, die
erforderlichen Korrekturen durch.

Wiederherstellung:
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o Die Wiederherstellung kann abhangig von der Ursache der Ablehnung von
Bildern ganz unterschiedlich sein. Analysieren Sie die Ablehnungsmeldung
sorgféltig, um nachvollziehen zu kénnen, warum die Daten abgelehnt wurden.

e Es ist, wenn Sie diese Meldung sehen, unabhangig von der Ursache etwas an
der gerade durchgefihrten Bildaufnahme ungiiltig. Bitte prifen Sie die Aufnahme
sorgfaltig zusammen mit dem MR-Techniker, um sicherzustellen, dass alle
Parameter korrekt eingegeben wurden. Versuchen Sie nach Durchfiihrung der
erforderlichen Korrekturen, die Daten erneut zu senden.

¢ Wenden Sie sich bitte, wenn Sie die Ablehnungsmeldung nicht vollumfanglich
nachvollziehen kdnnen, an das Software-Team.

Es konnen keine Daten in die Workstation hochgeladen
werden

Die gerade erhaltene Serie kann nicht in die ClearPoint-Workstation hochgeladen
werden. Das weist auf ein schwerwiegendes Problem mit den gerade erhaltenen
Bildern oder einen entscheidenden Fehler in der Software hin.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Die erhaltenen Bilder sind beschadigt und / oder unvollstandig.
o Die Byte-Kodierung der Bilder ist ungultig.

Folgen, wenn Bilder nicht in die Workstation hochgeladen werden kénnen:

e Kann die Workstation die gerade erhaltenen Bilder nicht hochladen, kénnen sie
in der Software-Anwendung nicht geprift werden. Entweder miissen Anderungen
an der erhaltenen Aufnahme durchgeflhrt oder die Software muss neu gestartet
werden.

Wiederherstellung:

e Das kann auf ein schwerwiegendes Problem mit den an die Workstation
gesendeten Daten hinweisen. Prifen Sie die Aufnahme zusammen mit dem MR-
Techniker und stellen sicher, dass sie auf der Scanner-Konsole gepruft werden
kann. Versuchen Sie, wenn es keine Probleme mit der Aufnahme selbst gibt, die
Serie nochmals zu versenden.

e Das kann auch auf ein schwerwiegendes Problem mit der Software hinweisen.
Versuchen Sie, die Software neu zu starten und die Serie nochmals zu
versenden.
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Die erhaltenen Daten sind alter als eine Stunde

Die gerade erhaltene Serie hat einen Aufnahmezeitstempel, der alter als eine Stunde
ab dem Zeitpunkt ist, zu dem die Daten erhalten wurden. Es ist im Rahmen
intraoperativer Eingriffe unwahrscheinlich, dass die Pausen zwischen
Datenaufnahmen extrem lang sind. Es sei denn, es traten wahrend des Eingriffs
Probleme auf. Die Bilder missen sorgfaltig gepruft werden, sodass entsprechende
klinische Entscheidungen auf Grundlage des Zeitpunkt getroffen werden kénnen, zu
dem diese Daten erfasst wurden.

Wurde verursacht von:

¢ Die gerade erhaltenen Bilder sind alter als eine Stunde. Die Software analysiert
die DICOM-Uberschriften-Tags: (0008, 0021) — Seriendatum und (0008, 0031) —
Serienzeitpunkt zur Durchfiihrung dieser Festlegung.

Folgen von erhaltenen Daten, die alter als eine Stunde sind:

¢ Vom Software-Standpunkt aus betrachtet gibt es keine wirklichen Folgen. Die
Anwender sollten sich bewusst sein, dass falschlicherweise eine inkorrekte Serie
an die Workstation geschickt wurde.

Wiederherstellung:

¢ Wenn schllssig nachvollzogen werden kann, warum die gerade gesendeten
Bilder alter als eine Stunde sind, kann die Warnmeldung ignoriert werden.

o Wenn Sie nicht nachvollziehen kdnnen, warum Sie diese Meldung erhalten,
sollten Sie Uberprifen, ob die gerade an die Workstation geschickten Aufnahmen
aktuell sind.

Erhaltene Daten sind alter als zuvor hochgeladene Daten

Die gerade erhaltene Serie hat einen Aufnahmezeitstempel, der alter als die zuvor in
die Anwendung hochgeladenen Daten ist. Das bedeutet, dass Sie sich ,veraltete®
Bilder ansehen. Die Bilder missen sorgfaltig gepriuft werden, sodass entsprechende
klinische Entscheidungen auf Grundlage des Zeitpunkt getroffen werden kénnen, zu
dem diese Daten erfasst wurden.

Wurde verursacht von:

e Gerade erhaltene Bilder sind alter als zuvor hochgeladene Daten. Die Software
analysiert die DICOM-Uberschriften-Tags: (0008, 0021) — Seriendatum und
(0008, 0031) — Serienzeitpunkt zur Durchfiihrung dieser Festlegung.
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Folgen von erhaltenen Daten, die élter als zuvor hochgeladene Daten sind:

o Bei einigen Arbeitsschritten ist es moglich, eine Serie hochzuladen, die alter als
die zuvor hochgeladenen Daten ist. Sie sollten jedoch bei der Nutzung dieser
Daten vorsichtig sein, da sie im Vergleich zu den in die Session hochgeladenen
Daten ,veraltet” sind.

¢ Bei einigen Arbeitsschritten wird verhindert, dass eine Serie hochladen wird, die
alter als die zuvor hochgeladenen Daten ist. Damit soll verhindert werden, dass
Anweisungen erteilt oder Berechnungen auf Grundlage von nicht aktuellen Daten
durchgefihrt werden.

Wiederherstellung:

e Bei den Schritten, die das Hochladen alterer Daten noch zulassen, kann die
Warnmeldung ignoriert werden. Hierbei gilt vorausgesetzt, dass der Anwender
sich Uber die Tatsache im Klaren ist, dass er altere Daten hochladt. Bitte prifen
Sie die Bilder sorgfaltig. Und seien Sie sich bitte im Klaren dariiber, dass andere
Bilder hochgeladen wurden, die neuer als diese Serie sind.

e Beiden Schritten, die verhindern, dass altere Daten hochgeladen werden,
besteht die einzige Abhilfe darin, eine neue Serie aufzunehmen an die
Workstation zu schicken.

Belegt-Anzeige-Fenster von Anwender ignoriert

Das Belegt-Anzeige-Fenster der ClearPoint-Workstation wurde wahrend einer
zeitintensiven Tatigkeit durch Betatigung der ESC-Taste ignoriert. Das Belegt-
Anzeige-Fenster wird von der Software dazu verwendet, um anzuzeigen, dass eine
zeitintensive Berechnung / Tatigkeit im Hintergrund durchgefihrt wird und dass es im
Interesse des Anwenders ist, diese vollumfanglich fertigzustellen, bevor er
weitermacht. Einige Beispiele hierfur: ein SmartGrid suchen, eine
Bilderverschmelzung durchfihren, AC/PC ermitteln, ein Interessenvolumen suchen
etc. Wird das Belegt-Anzeige-Fenster ignoriert, versucht die Software weiter, die
Tatigkeit im Hintergrund fertigzustellen, gibt aber die Steuerung der
Benutzeroberflache an den Anwender zurlick, damit er den Arbeitsablauf fortsetzen
kann.

Wurde verursacht von:

e Betatigung der ESC-Taste, wahrend die Software einen zeitintensiven Vorgang
durchfiihrt.

Folgen des Ignorierens des Belegt-Anzeige-Fensters:
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o Esist mdglich, dass die Software nach Ignorieren des Fensters in der Leistung
hinterherhinkt, wahrend sie versucht, die gewlinschte Tatigkeit / Berechnung
fertigzustellen.

e Es wird vorgeschlagen, der Software ein oder zwei Minuten Zeit zu geben, um
die Verarbeitung fertigzustellen, bevor Sie mit dem Arbeitsablauf weitermachen.

Wiederherstellung:

o Die Mdglichkeit, das Belegt-Anzeige-Fenster zu ignorieren, dient dazu, es dem
Anwender zu ermdglichen, mit dem Arbeitsablauf weiterzumachen, wenn die
Software wahrend eines zeitintensiven Vorgangs stecken bleibt. Das ist extrem
unwahrscheinlich und sollte nicht erfolgen. Aber es bietet die Mdglichkeit, dass
der Anwender, falls erforderlich, mit dem Arbeitsablauf weitermachen kann.

e Lassen Sie, wenn die ESC-Taste versehentlich bei der Anzeige des Belegt-
Anzeige-Fensters betatigt wurde, der Software eine oder zwei Minuten Zeit, um
ihre Verarbeitung im Hintergrund fertigzustellen, bevor Sie mit dem Arbeitsablauf
weitermachen.

GrofRe der Scanner-Bohrung nicht konfiguriert

Wenn die Grolke der Scanner-Bohrung im Konfigurationsdialog des Programms der
ClearPoint-Workstation nicht eingestellt wurde, wird jedes Mal, wenn die Workstation
eine Serie erhalt, eine Warnmeldung in Bezug auf die Grée der Scanner-Bohrung
angezeigt. Die Software verwendet die BohrungsgrofRe in Kombination mit dem
Langenwert des Gerats (der beim Erstellen einer neuen Session eingegeben wird),
um sicherzustellen, dass das Gerat fur einen bestimmten Trajektorienpfad physisch
im SmartFrame eingesetzt werden kann, ohne von der Scanner-Bohrung blockiert zu
werden (siehe Eine Trajektorie verursacht mdglicherweise, dass das Gerat vom
Scanner blockiert wird). Ohne diese Informationen verfugt die Software nicht Uber die
Daten, die sie bendtigt, um diese Warnmeldung fiir einen bestimmten
Trajektorienpfad anzuzeigen. Die Grof3e der Scanner-Bohrung muss nur einmal
angegeben werden. Sie muss nur dann geandert werden, wenn der Scanner, mit
dem die Workstation interagiert, physisch geandert wird.

Wurde verursacht von:

e Die Grole der Scanner-Bohrung wurde nicht im Konfigurationsdialog des
Programms (,PROGRAMM*-Tab) festgelegt.

Folgen, wenn die GréRe der Scanner-Bohrung nicht konfiguriert wurde:

o Wenn die Software die Grofie der Scanner-Bohrung nicht kennt, kann sie nicht
vor mdglichen Bohrungskollisionen warnen, bevor das Gerat eingesetzt wird.

Wiederherstellung:
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o Verwenden Sie das Konfigurationsfenster des Programms zur Eingabe der
Grolie der Scanner-Bohrung (siehe den ,PROGRAMM*“-Tab).

Erkennung von AC-PC-Punkten fehlgeschlagen

Es kann in extrem seltenen Fallen vorkommen, dass die ClearPoint-Workstation eine
oder alle AC-, PC- und MSP-Positionen im gesamten Kopf-Scan nicht erkennt. Das
ist, wenn das auftritt, ein sehr schwerwiegendes Problem, da der AC-PC-
Erkennungsalgorithmus so konzipiert wurde, immer ein nicht leeres Ergebnis
zurlickzugeben. Wenn dieser Fehler auftritt, miissen Sie die Positionen in der AC-

PC-Aufgabe manuell festlegen.
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Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Extremer Fehler im AC-PC-Erkennungsalgorithmus.

e Es werden Serien-Daten hochgeladen, von denen die Workstation nicht
ausgegangen ist.

e Versuch, AC-PC-Punkte auf einer sehr diinnen Platte zu erkennen.

e Software-Anwendungs-Beschadigung

Folgen von Erkennung von AC-PC-Punkten fehlgeschlagen:

e Wenn die AC-PC-Punkte nicht erkannt werden, weist das in den meisten Fallen
auf einen schwerwiegenden Softwarefehler hin. Mehrere Berechnungen in der
Software stiitzen sich darauf, dass AC-PC-Punkte festgelegt wurden, sodass Sie
im klinischen Arbeitsablauf nicht ohne grofiere Probleme weitermachen kénnen,
bis die AC-PC-Punkte festgelegt wurden.

Wiederherstellung:

e Es wird vorgeschlagen, die Software neu zu starten und zu versuchen, die Daten
nochmals zu versenden.

o Wenn der Fehler weiterhin auftritt und Sie die AC-, PC- und MSP-Punkte manuell
in die AC-PC-Aufgabe eingeben koénnen, tun Sie dies bitte, um mit dem
klinischen Arbeitsablauf weitermachen zu kénnen.

AC-Punkt spater als PC

Es ist mdglich, dass die AC-PC-Aufgabe warnt, dass der AC-Punkt hinter dem PC-
Punkt eingestellt ist, was darauf hinweisen kann, dass Ihr AC-PC-Koordinatensystem
falsch festgelegt wurde. Prifen Sie bitte, wenn diese Warnmeldung angezeigt wird,
sorgfaltig Ihre AC- und PC-Punkte und stellen sicher, dass sie korrekt eingestellt
wurden.

Wenn diese Meldung jedoch angezeigt wird, obwohl die AC-/PC-Punkte korrekt sind,
weist das auf ein gréf3eres Problem hin. Diese Meldung wird immer dann angezeigt,
wenn die ausgewahlten AC- und PC-Punktpositionen nicht mit der in der
Scannerkonsole eingegebenen Patientenausrichtung tibereinstimmen. Wenn also die
AC-/PC-Punkte korrekt sind, muss der Scanner die Patientenausrichtung falsch
eingestellt haben. Wenn die in der Scannerkonsole eingegebene
Patientenausrichtung zum Beispiel Kopf zuerst auf dem Rucken liegend (HFS) war
und der Patient aber Kopf zuerst auf dem Bauch liegend (HFP) war, wird die Vorne-
Hinten-Richtung umgekehrt.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Der Anwender hat die AC- und PC-Punkte falsch eingestellt.
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o Es wurde eine falsche Patientenausrichtung in die Scannerkonsole eingegeben.
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Folgen einer falschen Einstellung der AC-/PC-Punkte:

o Esiist, gibt der Anwender die AC-/ PC-Punkte falsch ein, méglich, dass die
anatomischen Ansichtsebenen falsch angezeigt werden.

e Es gibt, wenn die Patientenausrichtung im Scanner falsch eingestellt wird, zwei
sehr schwerwiegende Folgen:

1) Alle in der Software angezeigten Patientenausrichtungsbeschriftungen
(HF/LR/AP) sind falsch, da sie die im Scanner eingegebene
Patientenausrichtung reflektieren. Das erhoht das Risiko, bei der
Planung der Trajektorien links und rechts zu verwechseln.

2) Die automatische Erkennung des Markierungsrasters oder Rahmens im
Ganzkopfvolumen schlagt konsistent fehl, auch wenn die Hardware in
den Bildern perfekt klar ist.

Wiederherstellung:

o Stellen Sie sicher, dass die AC-/ PC-Punkte, wenn sie manuell bearbeitet
wurden, korrekt eingestellt wurden.

o Nehmen Sie, wenn die Patientenausrichtung falsch eingestellt wurde, das
gewinschte Ganzkopfvolumen mit der richtigen Patientenausrichtung noch
einmal auf und starten eine neue Session.

Mittlerer sagittaler Ebenenpunkt zu nahe an der AC-PC-Linie

Diese Warnmeldung wird angezeigt, wenn die Position des Punkts der mittleren
sagittalen Ebene (MSP) so eingestellt wurde, dass er weniger als 20 mm von der AC-
PC-Linie entfernt ist. Dieser Zustand zeigt an, dass der MSP mdglicherweise falsch
eingestellt wurde. Bitte verifizieren sie dessen Position, bevor Sie mit dem
Arbeitsschritt weitermachen.

Wurde verursacht von:

e Der Punkt der mittleren sagittalen Ebene wurde innerhalb von 20 mm von der
AC-PC-Linie eingestellt.

Diesbeziigliche Folgen, wenn der MPS zu nahe an der AC-PC-Linie eingestellt
wird:

o Die Software nutzt die AC-, PC- und MSP-Punkte zur Berechnung einer
Transformationsmatrix, mit der die Ansichtsfenster auf eine anatomische
Ausrichtung ausgerichtet werden. Wird der MSP-Punkt zu tief in Richtung AC-
PC-Linie eingestellt, kdnnte dies eine ziemlich drastische Rotationskomponente
erzeugen, die moglicherweise nicht die gewiinschten anatomischen
Ansichtsausrichtungen erzeugt.
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o Wenn die anatomischen Ansichten korrekt erscheinen und Sie diese
Warnmeldung erhalten, kann sie ignoriert werden, wenn die Platzierung des
MPS-Punkts zufriedenstellend ist.

Wiederherstellung:

o Uberpriifen Sie die Position des MSP-Punkts, um sicherzustellen, dass er korrekt
eingestellt wurde. Behalten Sie im Hinterkopf, dass der MSP eine andere
Position auf der anatomischen mittleren sagittalen Ebene darstellt. Wahlen Sie
zum Einstellen des MSP-Punkts einen anderen Punkt, der den AC-/PC-Punkten
Ubergeordnet ist und auf der anatomischen mittleren sagittalen Ebene des
Patienten liegt.

o Wenn der MPS korrekt eingestellt wurde, auch wenn er sich innerhalb von 20
mm von der AC-PC-Linie befindet, kann die Warnmeldung ignoriert werden.

Mittlere sagittale Ebene unter AC-PC-Linie eingestelit

Die ClearPoint-Workstation hat ermittelt, dass die Position des Punkts der mittleren
sagittalen Ebene (MSP) unterhalb der AC-PC-Linie eingestellt wurde. Dieser Zustand
kann darauf hinweisen, dass der MSP falsch oder dass im Scanner urspriinglich eine
falsche Patientenausrichtung eingestellt wurde.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Der Punkt der mittleren sagittalen Ebene wurde unterhalb (in Richtung FuRR) der
AC-PC-Linie eingestellt.
e Es wurde eine falsche Patientenausrichtung in die Scannerkonsole eingegeben.

Diesbeziigliche Folgen, wenn der MPS unter der AC-PC-Linie eingestellt wird:

e Die Software nutzt die AC-, PC- und MSP-Punkte zur Berechnung einer
Transformationsmatrix, mit der die Ansichtsfenster auf eine anatomische
Ausrichtung ausgerichtet werden. Wird der MSP-Punkt unter der AC-PC-Linie
eingestellt, fuhrt das dazu, dass die anatomischen Ansichten auf den Kopf
gestellt werden.

e Es gibt, wenn die Patientenausrichtung im Scanner falsch eingestellt wird, zwei
sehr schwerwiegende Folgen:

1) Alle in der Software angezeigten Patientenausrichtungsbeschriftungen
(HF/LR/AP) sind falsch, da sie die im Scanner eingegebene
Patientenausrichtung reflektieren. Das erhéht das Risiko, bei der
Planung der Trajektorien links und rechts zu verwechseln.

2) Die automatische Erkennung des Markierungsrasters oder Rahmens im
Ganzkopfvolumen schlagt konsistent fehl, auch wenn die Hardware in
den Bildern perfekt klar ist.
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Wiederherstellung:

¢ Uberpriifen Sie die Position des MSP-Punkts, um sicherzustellen, dass er korrekt
eingestellt wurde. Behalten Sie im Hinterkopf, dass der MSP eine andere
Position auf der anatomischen mittleren sagittalen Ebene darstellt. Wahlen Sie
zum Einstellen des MSP-Punkts einen anderen Punkt, der den AC-/PC-Punkten
Ubergeordnet ist und auf der anatomischen mittleren sagittalen Ebene des
Patienten liegt. Stellen Sie den Punkt nicht unterhalb der AC-/PC-Punkte ein.

o Nehmen Sie, wenn die Patientenausrichtung falsch eingestellt wurde, das
gewunschte Ganzkopfvolumen mit der richtigen Patientenausrichtung noch
einmal auf und starten eine neue Session.

SMARTGrid nicht gefunden / falsch ermittelt

Die Software der ClearPoint-Workstation hat das angegebene SmartGrid im
Ganzkopfscan des Patienten nicht erkannt.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Kein Fluid im Raster.

o Der Ganzkopfscan schneidet einen Teil des Rasters ab.

¢ Unzureichendes Signal im Raster aufgrund einer schlechten Spulenplatzierung.
e Falsch festgelegte AC-, PC- oder MSP-Punkte (siehe AC-Punkt spater als PC).
o Die Patientenausrichtung wurde falsch im Scanner eingegeben.

o Bildgebende Artefakte verdecken das Raster.

e Raster, die sich im zweiseitigen Fall Uberlappen.

Folgen, wenn die Software das SmartGrid nicht erkennt:

e Der standardmaRige Eintrittspunkt flir eine Trajektorie wurde nicht in der Mitte
des Markierungsrasters eingestellt. Stattdessen wird er gerade nach oben
(Ubergeordnet) vom Zielpunkt aus festgelegt.

e Der Eintritt-Schritt zeigt in seinem ,Prif‘-Layout kein 3D-Modell des Rasters an.
Die Position / Ausrichtung des Rasters muss manuell gedndert werden, um mit
der Markierung des Eintrittspunkts weitermachen zu kénnen.

o Der Zentrierungspunkt fir die Kopfhauthalterung kann nicht berechnet werden.
Sie miUssen, wenn Sie die Kopfhauthalterungsbasis verwenden und / oder es
wichtig ist, Ihren Eintrittspunkt genau zu treffen, sicherstellen, dass das Raster
korrekt in der Software festgelegt wurde.

Wiederherstellung:

e Verwenden Sie die Raster-Aufgabe dazu, die Position / Ausrichtung des Rasters,
das falsch ermittelt wurde, manuell zu andern.
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o Verwenden Sie, wird das Raster Uberhaupt nicht erkannt, die Raster-Aufgabe
dazu, automatisch in einem lokalisierten Bereich von Interesse nach diesem zu
suchen. Das kann erreicht werden, indem Sie die Rasteransicht so drehen, dass
Sie ,entlang” der Achse des Rasters ,schauen” und dann die Schaltflache
.Raster aufteilen“ anklicken. Achten Sie bei einem zweiseitigen Eingriff darauf,
den Ansichtswinkel so zu positionieren, dass Sie von der Seite auf das Raster
schauen, zu der das Raster gehort. Anderenfalls ist es méglich, dass das Raster
als zur anderen Seite des Kopfes gehorend identifiziert wird.

o Verwenden Sie die im Eintritt-Schritt angegebenen Scanebenenparameter, um
eine lokalisierte Platte mit dem gewlinschten Raster aufzunehmen. Schicken Sie
die Aufnahme an die Workstation und verwenden die Raster-Aufgabe, um die
Raster in dieser Aufnahme mithilfe der Schaltflache ,Raster aufteilen® zu
ermitteln.

e Stellen Sie sicher, dass die AC-, PC- und MSP-Punkte korrekt eingestellt
wurden. Verwenden Sie bitte, wurden diese nicht korrekt eingestellt, die AC-PC-
Aufgabe, um ihre Positionen zu korrigieren und flhren die Rasteraufteilung in der
Raster-Aufgabe mithilfe der Schaltflache ,Raster aufteilen® nochmals durch.

¢ Sie kdnnen, wenn mit den oben genannten Techniken das Raster nicht erkannt
wird und die Genauigkeit am Eintrittspunkt nicht entscheidend ist, manuell
ausarbeiten, welches Rasterlement den Eintrittspunkt beinhaltet. Anmerkung:
Das ist, wenn Sie die Kopfhauthalterungsbasis verwenden, kein akzeptabler
Wiederherstellungsmechanismus, da der Zentrierpunkt der
Kopfhauthalterungsbasis nicht von der Software vorgegeben wird.

Aufteilung Interessenvolumen fehlgeschlagen

Die ClearPoint-Workstation hat kein Interessenvolumen innerhalb des von Ihnen
festgelegten Feldbereichs erkannt. Das bedeutet, dass sich die Graustufenintensitat
des von Ihnen gewiinschten Volumens im Feldbereich nicht signifikant genug von
seinen umgebenden Strukturen unterscheidet.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Die Graustufenhelligkeit innerhalb des aufgenommenen Bildes ist nicht
ausreichend / drastisch genug in dem Volumen.

o Der gezeichnete Feldbereich kapselt das Volumen nicht vollstandig ein.

e Das Interessenvolumen ist im Vergleich zum Feldbereich unglaublich klein.

Folgen, wenn die Software das Interessenvolumen nicht erkennt:

e Wenn die Software das von lhnen gewiinschte Volumen nicht automatisch
ermitteln kann, sind Sie gezwungen, das Tool ,Volumen-Pinsel“ zu verwenden,
um lhr Volumen manuell festzulegen.
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Wiederherstellung:

o Stellen Sie sicher, dass der Feldbereich, mit dem Sie der Software mitgeteilt
haben, wo sie nach dem Volumen suchen soll, korrekt festgelegt wurde.
Zeichnen Sie, wenn das Feld das Volumen in irgendeiner Weise abschneidet, es
bitte neu und versuchen es nochmals.

e Es konnen zusatzliche Scans aufgenommen werden, um den Graustufenkontrast
des Volumens im Vergleich zu den umgebenden Strukturen zu erhdhen. Die
Software kann dazu verwendet werden, das Volumen in diesen Aufnahmen
abermals zu ermitteln.

e Das Tool ,Volumen-Pinsel“ kann dazu verwendet werden, die Bereiche des
Volumens manuell festzulegen, wenn die automatische Erkennung fehlschlagt.

Eine Trajektorie verursacht moglicherweise, dass das Gerat
vom Scanner blockiert wird

Der in der Warnmeldung angegebene Trajektorienpfad weist einen Winkel auf, dass
das Einsetzen des Gerats wahrend des Eingriffs moglicherweise von der Scanner-
Bohrung behindert oder blockiert wird. Die Software nutzt die Variable ,GROSSE
SCANNER-BOHRUNG" im Konfigurationsdialog des Programms sowie die
.,Gesamtlange des Gerats®, die beim Start einer neuen Session festgelegt wird, um
festzulegen, ob die geplante Trajektorie moglicherweise verursacht, dass das Gerat
beim Eingriff von der Scanner-Bohrung blockiert wird oder nicht.

Daruber hinaus gibt die Software in folgenden Fallen zusatzlich zum Hinweis, dass
die geplante Trajektorie beim Einsetzen in die Bohrung méglicherweise eine
Bohrkollision mit dem Gerat verursacht, spezifische Werte fiir den Gerateabstand zur
Bohrung (in Millimetern) an:

1. Wenn das Gerat in die Bohrung eingesetzt wird.
Wenn das Gerat in die Zielkanule bis zum Eintrittspunkt eingefthrt wird,
bevor der Patient in die Bohrung zurtickgegeben wird.

3. Wenn das Gerat bis zur Zieltiefe eingefuhrt wird, bevor der Patient in die
Bohrung zurtickgegeben wird.

Der Abstandswert zeigt, wenn die geplante Trajektorie beim Einsetzen des Gerats
keine Kollision verursacht, an, wie viel Spielraum das Gerat hat, bevor es auf die
Bohrung trifft. Der Abstandswert zeigt, wenn die geplante Trajektorie beim Einsetzen
des Gerats eine Bohrkollision verursacht, an, wie viel zusatzliche Lange das Gerat
nach dem Auftreffen auf die Bohrung hat. Der Zweck der Anzeige dieser Werte
besteht darin, einen Anhaltspunkt daflir zu geben, wie weit das Gerat eingefihrt
werden muss, um die Scannerbohrung beim erneuten Vorstellen des Patienten
freizumachen.
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Wurde verursacht von:

o Eine Trajektorie festlegen, die verursacht, dass das Gerat beim Einsetzen von
der Scannerbohrung behindert wird.

Folgen, wenn mit einer Trajektorie weitergearbeitet wird, die méglicherweise
verursacht, dass das Geréat von der Scannerbohrung behindert wird:

e Esist moglich, dass der Chirurg beim Einsetzen des Gerats das Gerat nichtim
Patienten einsetzen kann. Das hangt von der Steifigkeit / Biegung des
einzusetzenden Gerats sowie von den mdglichen Optionen zum Einsetzen des
Geréts in den Patienten ab.

e Der Chirurg muss mdglicherweise andere Optionen zum Einsetzen des Gerats
prufen. Hierzu zahlt das Einsetzen eines Teils oder des gesamten Gerats mit
dem Patienten auRerhalb der Scannerbohrung.

Wiederherstellung:

e Eine Warnung im Vorfeld tber eine mogliche Blockierung des Gerats ist wichtig,
um sicherzustellen, dass sich beim Einsetzen des Geréats keine Probleme
ergeben. Stellen Sie sicher, dass diese Warnung bei der Trajektorienplanung
ernst genommen wird, um spater im Arbeitsablauf weitere Probleme zu
vermeiden.

¢ Verwenden Sie den Dialog Trajektorienstatus (der durch Rechtsklick auf die
Trajektorienanmerkung aufgerufen wird), um die Gerateabstandsmessungen
anzuzeigen. Darin werden die verschiedenen Optionen zum Einsetzen des
Gerats angegeben, die Thnen zum Zeitpunkt des Einsetzens zur Verfiigung
stehen.

¢ Verwenden Sie keine geplante Trajektorie, die zu einer Blockierung des Gerats
fuhren kann. Planen Sie eine alternative Trajektorie, bei der das Auftreten einer
Bohrungsblockierung weniger wahrscheinlich ist (also ein signifikanter
Bohrabstand).

Das Gerat ist zum Erreichen des Ziels nicht lang genug

Diese Warnmeldung zeigt an, dass das Geréat, dass in diesem Eingriff eingesetzt
wird, nicht lang genug ist, um den Zielpunkt des in dieser Warnmeldung
angegebenen Trajektorienpfads zu erreichen. Die Software verwendet den beim
Start einer neuen Session festgelegten Parameter ,einsetzbare Lange des Gerats®
sowie die Lange der geplanten Trajektorie (mit entsprechendem vertikalen Versatz
der Rahmenbasis), um festzulegen, ob das Gerat den Zielpunkt erreichen kann oder
nicht. Es wird, wenn diese Meldung angezeigt wird, dringend empfohlen,
Anderungen an der geplanten Trajektorie vorzunehmen, damit das Geréat beim
Einsetzen sein Ziel erreichen kann.
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Zusatzlich zu dieser Anzeige gibt die Software auch den ,Defizit“- oder ,Liicken®-
Abstand (in Millimetern) an. Dieser stellt dar, wie viel zusatzlicher Abstand zum
Erreichen des Ziels erforderlich ist, wenn das Gerat tatsachlich zu kurz zum
Erreichen des Ziels ist.

Wurde verursacht von:

o Eine Trajektorie festlegen, anhand derer das Gerat den Zielpunkt beim Einsetzen
nicht erreichen kann.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 205 von 230

Folgen, wenn mit einer Trajektorie weitergearbeitet wird, die moglicherweise
verursacht, dass das Geriat das Ziel nicht erreicht:

o Das Gerat erreicht mdglicherweise beim Einsetzen nicht das Ziel. Das kann dazu
fihren, dass der Eingriff nicht fertiggestellt werden kann. Es ist in diesen Fallen
mdglich, dass die Trajektorie neu geplant und neu eingesetzt werden muss.

Wiederherstellung:

o Diese Warnung zu beachten, ist wichtig, um sicherzustellen, dass sich beim
Einsetzen des Gerats keine Probleme ergeben. Stellen Sie sicher, dass diese
Warnung bei der Trajektorienplanung ernst genommen wird, um spater im
Arbeitsablauf weitere Probleme zu vermeiden.

o Verwenden Sie den Dialog Trajektorienstatus (der durch Rechtsklick auf die
Trajektorienanmerkung aufgerufen wird), um die Messungen der Trajektorientiefe
anzuzeigen. In Fallen, in denen das einzusetzende Gerat das geplante Ziel
erreichen kann, zeigt die Messung an, wie viel ausreichende Lange das Gerat
zum Erreichen des Ziels hat. In Fallen, in denen das einzusetzende Gerat das
Ziel nicht erreichen kann, zeigt die Messung an, wie viel Abstand zum Erreichen
des Ziels erforderlich ist. Verwenden Sie diese Informationen dazu,
Entscheidungen darlber zu treffen, wie Sie lhre Trajektorie effektiv planen
kénnen.

¢ Verwenden Sie keine geplante Trajektorie, die das Ziel méglicherweise nicht
erreichen kann. Fiihren Sie Anderungen an der Trajektorie durch, sodass das
Gerat zum Erreichen des Zielpunkts ausreichend lang ist.

Trajektorientiefe liegt Uiber der validierten maximalen
Systemtiefe

Diese Warnmeldung wird angezeigt, wenn eine Trajektorie so geplant wurde, dass
die validierte maximale Genauigkeitstiefe der Gerateplatzierung Uberschritten wird.
Das ClearPoint-System ist in der Lage, ein Gerat mit Fehlern in den Ebenen von
weniger als 1,5 mm an das vorgesehene Ziel im Gehirn zu fihren. Dies wurde jedoch
nur bei einer maximalen Einsetztiefe von 125 mm validiert. Einsetztiefen von mehr
als 125 mm werden nicht unterstutzt und kénnen, sollte dies versucht werden, zu
mehr Fehlern bei der Gerateplatzierung fihren. Nehmen Sie, wenn diese Warnung
angezeigt wird, Anderungen an der geplanten Trajektorie vor, sodass die validierte
maximale Systemtiefe nicht Uberschritten wird.

Wurde verursacht von:

o Eine Trajektorie festlegen, deren Lange dazu fuhrt, dass die validierte maximale
Systemtiefe (125 mm) Gberschritten wird. Beachten Sie bitte, dass die Software
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in Fallen, in denen der Rahmen nicht angebracht wird, die projizierte Position des
Ballmarkers auf Grundlage der ausgewahlten Rahmenbasis berechnet.

Folgen davon, mit einer Trajektorie weiterzuarbeiten, die die validierte
maximale Systemtiefe lUiberschreitet:

e Da das ClearPoint-System fiir Tiefen von mehr als 125 mm nicht validiert wurde,
kann es zu mehr Fehlern bei der Gerateplatzierung am Ziel kommen. Faktoren
wie z. B. Bildverzerrungen kénnen bei diesen groReren Einsetztiefen leichter
zum Tragen kommen.

Wiederherstellung:

¢ Es wird dringend empfohlen, Trajektorien zu planen, die die validierte maximale
Systemtiefe von 125 mm nicht tberschreiten. Verwenden Sie keine geplanten
Trajektorien, die diese Tiefe Uberschreiten.

Trajektorie kreuzt mittlere sagittale Ebene

Die ClearPoint-Workstation erkennt, wenn Sie eine Trajektorie festlegen, die die
mittlere Ebene des Gehirns kreuzt. Der Eintrittspunkt des Trajektorienpfads liegt in
diesen Fallen kontralateral zu seinem entsprechenden Zielpunkt.

Wurde verursacht von:

o Eine Trajektorie festlegen, die die mittlere Ebene des Gehirns kreuzt. Damit die
Statuswarnung angezeigt wird, missten die Endanwender die kontralaterale Ziel-
/ Eintritts-Platzierung tUber den kontralateralen Warnungsdialog bestétigt haben.
Die Endanwender missen in diesem Dialog explizit bestatigen und zustimmen,
dass die Moglichkeit des eingesetzten Gerats, die Strukturen kontralateral zum
Eintrittspunkt sicher und genau anzusteuern, nicht evaluiert wurde.

Folgen, wenn mit einer Trajektorie weitergearbeitet wird, die die mittlere
sagittale Ebene des Gehirns kreuzt:

o Wenn das Kreuzen der mittleren sagittalen Ebene beabsichtigt ist, kann diese
Warnung ohne nachgelagerte Folgen ignoriert werden.

o Wenn ein Kreuzen der mittleren sagittalen Ebene nicht beabsichtigt war, gibt
diese Warnung dem Endanwender Hinweise darauf, dass bei der Planung der
angezeigten Trajektorie moglicherweise ein Fehler gemacht wurde.

Wiederherstellung:

e Die Software geht, sobald der Anwender die Festlegung der kontralateralen
Trajektorie bestéatigt hat, davon aus, dass dieser Trajektorienpfad beabsichtigt
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war. Die Warnmeldung dient dazu, den Endanwender in Fallen, in denen der
geplante Trajektorienpfad nicht beabsichtigt war, auf die kontralaterale
Trajektorie hinzuweisen.

SMARTFrame nicht gefunden / falsch ermittelt

Die Software der ClearPoint-Workstation hat das angegebene SmartFrame im
Ganzkopfscan des Patienten nicht erkannt. Entweder wurde der Rahmen gar nicht
oder an einer falschen Position ermittelt.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

¢ Rahmenmarkierungen, die nicht vollstandig im Volumen beinhaltet sind.

o Falsch festgelegte AC-, PC- oder MSP-Punkte (siehe AC-Punkt spater als PC).

o Die Patientenausrichtung wurde falsch im Scanner eingegeben.

e Kein Fluid in einem oder mehreren Rahmenmarkierungen.

¢ Bildartefakte wie z. B. Wrapping / Ghosting fihren dazu, dass mehrere
Rahmenmarkierungen im aufgenommenen Rahmenvolumen bereinander
angezeigt werden.

Folgen, wenn die Software den SmartFrame nicht erkennt:

¢ Wenn der Software die Position des Rahmens im Raum nicht bekannt ist, kann
sie keine Justierungsanweisungen vorgeben, um den gewlnschten Rahmen am
geplanten Trajektorienpfad auszurichten.

e Bei den Trajektorien, die flir den gewilinschten Rahmen festgelegt wurden,
werden die Eintrittspunkte nicht innerhalb der X-Y-Grenzen des Rahmens
festgelegt.

¢ Sie kdnnen mit diesem ausgewahlten Rahmen in dem Arbeitsablauf erst dann
weitermachen, wenn er in der Software festgelegt wurde.

Wiederherstellung:

e Verwenden Sie die im Zielschritt angegebenen Scanebenenparameter, um eine
Rahmenplatte aufzunehmen. Schicken Sie die Aufnahme an die Workstation, um
eine automatische Erkennung des Rahmen anzusteuern.

e Stellen Sie die Marker-Positionen mithilfe der Rahmen-Aufgabe manuell ein.

e Suchen Sie den gewlinschten Rahmen mit der Rahmen-Aufgabe in einem
lokalisierten Bereich. Das kann erreicht werden, indem Sie mit dem Fadenkreuz
einen Suchbereich festlegen, auf die Schaltflache ,Rahmen aufteilen® und dann
auf lokale Suche* klicken.

e Stellen Sie sicher, dass die AC-, PC- und MSP-Punkte korrekt eingestellt
wurden. Verwenden Sie bitte, wurden diese nicht korrekt eingestellt, die AC-PC-
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Aufgabe, um ihre Positionen zu korrigieren und fihren die Rahmenaufteilung in
der Rahmen-Aufgabe mithilfe der Schaltflache ,Rahmen aufteilen“ nochmals
durch (es kdnnen die Suchtechnik ,breit* sowie ,lokal* verwendet werden).

Ballmarker des SMARTFrame nicht gefunden

Die ClearPoint-Workstation hat den angegebenen Ballmarker des SmartFrame im
Ganzkopfscan des Patienten nicht erkannt. Diese Meldung kann in Kombination mit
der Meldung ,SmartFrame nicht gefunden” (siehe SMARTFrame nicht gefunden /
falsch ermittelt) angezeigt werden. Oder sie wird unabhangig angezeigt, wenn die
Rahmenmarker tatsachlich erkannt wurden.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Der Ballmarker ist nicht vollstandig im Volumen beinhaltet.

o Falsch festgelegte AC-, PC- oder MSP-Punkte (siehe AC-Punkt spater als PC).

o Die Patientenausrichtung wurde falsch im Scanner eingegeben.

e Kein Fluid im Ballmarker.

¢ Bildartefakte wie z. B. Wrapping / Ghosting fuhren dazu, dass mehrere
Ballmarker im aufgenommenen Rahmenvolumen lbereinander angezeigt
werden.

Folgen, wenn die Software den Ballmarker des SmartFrame nicht erkennt:

e Der Software muss die Position des Ballmarkers des Rahmens bekannt sein.
Anderenfalls kann sie keine Justierungsanweisungen vorgeben, um den
gewunschten Rahmen am gewlinschten Trajektorienpfad auszurichten.

¢ Sie kdnnen mit diesem ausgewahlten Rahmen in dem Arbeitsablauf erst dann
weitermachen, wenn sein Ballmarker von der Software festgelegt / erkannt
wurde.

Wiederherstellung:

o Stellen Sie sicher, dass es keine signifikanten Blasen im Ballmarker gibt. Jede
Blase im Ballmarker muss weniger als 25 % seiner GesamtgréRRe betragen, um
eine genaue Erkennung zu gewahrleisten. Fihren Sie, wenn Sie eine signifikant
grol3e Blase in dem Marker ermitteln, Malinahmen durch, um die Blase
aufzuheben und / oder den Rahmen komplett auszuwechseln. Es wird dringend
davon abgeraten, mit dem klinischen Arbeitsauflauf fortzufahren, wenn eine
signifikant groRe Blase im Ballmarker vorhanden ist.

¢ Wenn Sie den Rahmen komplett auswechseln mdchten, stellen Sie sicher, den
defekten Turm zur Prifung an ClearPoint Neuro zurtickzuschicken. Prifen Sie
anschlief3end bitte auch, ob die Rahmen korrekt gelagert werden, damit die
Kanule aufrecht steht und keine Luft in den Ballmarker gelangt.
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o Verwenden Sie bitte, wenn es keine Probleme mit Blasen im Ballmarker gibt und
die automatische Erkennung trotzdem fehlschlagt, andere in SMARTFrame nicht
gefunden / falsch ermittelt festgelegte Wiederherstellungsmechanismen.

Keine Rahmenmarker fur den SMARTFrame festgelegt

Der in dieser Warnmeldung angegebene SmartFrame hat einen oder mehrere
Marker, die bislang nicht festgelegt wurden. Die Software kann erst
Rahmenanweisungen angeben, wenn alle Rahmenmarker festgelegt wurden.

Wurde verursacht von:

¢ Rahmen wurde nicht korrekt oder gar nicht erkannt (siehe SMARTFrame nicht
gefunden / falsch ermittelt).

Folgen, wenn nicht alle Rahmenmarker festgelegt wurden:

e Die Software kann keine Anweisungen zur Rahmenausrichtung fir mit diesem
Rahmen verbundene Trajektorien bereitstellen.

e Die Anwender sollten erst mit dem klinischen Arbeitsablauf weitermachen, wenn
alle Rahmenmarker fiir alle Rahmen korrekt festgelegt wurden.

Wiederherstellung:

e Verwenden Sie die Rahmen-Aufgabe, um entweder den gewtinschten Rahmen
(mit den Suchtechniken ,Lokal“ oder ,Breit“) wieder zu ermitteln oder nicht
festgelegte Marker manuell festzulegen.

o Verwenden Sie die im Zielschritt angegebenen Scanebenenparameter, um eine
Rahmenplatte fur den gewlinschten Rahmen aufzunehmen. Schicken Sie die
Rahmenaufnahme an den Zielschritt, damit eine automatische Erkennung des
Rahmen erfolgen kann.

SMARTFrame-Marker inkonsistent mit den Hardware-
Spezifikationen

Die ClearPoint-Workstation hat festgelegt, dass sich die drei Donat-férmigen Marker
in der Rahmenbasis nicht in ihren korrekten relativen Positionen, die in den Bildern
erkannt / festgelegt wurden, befinden. Die Software kennt die Hardware-
Spezifikationen der Marker und ihre relativen Abstande zueinander. Wenn die fir die
Marker eingestellten Positionen in den Bildern nicht mit diesen Werten
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Ubereinstimmen, wurden die Positionen entweder nicht korrekt eingestellt oder die
Bilder stimmen nicht mit der physischen Realitat Gberein.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Der Anwender hat die Marker falsch eingestellt.

e Bildverzerrungen / Artefakte, die dazu fiihren, dass die Rahmenmarker an
unterschiedlichen physischen Positionen angezeigt werden, als sie tatsachlich
sind.

Folgen, wenn falsch eingestellte Rahmenmarker inkonsistent mit ihren
Hardware-Spezifikationen belassen werden:

e Das kann abhangig davon, wie weit die Marker voneinander entfernt sind, einen
signifikanten Einfluss auf einige sehr wichtige Berechnungen der Software
haben. Es kann insbesondere die Genauigkeit der Anweisungen der
Rahmenausrichtung beeintrachtigt werden, wodurch zusatzliche
Anpassungsiterationen erforderlich werden.

Wiederherstellung:

o Bestatigen Sie bitte, wenn diese Meldung angezeigt wird, die Positionen aller
Rahmenmarker in der Rahmen-Aufgabe. Es ist sehr wichtig, sicherzustellen,
dass die Rahmenmarker korrekt eingestellt wurden, da die Software deren
Positionen dazu verwendet, eine Reihe an sehr wichtigen Berechnungen
durchzufihren. Das umfasst Rahmenanpassungen und, ob andere
Warnmeldungen zum Rahmen angezeigt werden oder nicht. Andern Sie die
Positionen der Rahmenmarker, wenn sie relativ zu den zugrunde liegenden
Bildern inkorrekt erscheinen.

o Nehmen Sie bitte, wenn die Rahmenmarker relativ zu den zugrunde liegenden
Bildern korrekt erscheinen, eine Rahmenplatte auf, auf der Verzerrungsartefakte
héchstwahrscheinlich minimiert sind. Schicken Sie diese Rahmenaufnahme an
den Zielschritt oder die Rahmen-Aufgabe, damit der Rahmen abermals ermittelt
werden kann.

e Wenn diese Warnung nach dem Versuch, den Rahmen von einem Rahmen zu
ermitteln, immer noch angezeigt wird.

Rahmenkaniile nicht verriegelt

Die ClearPoint-Workstation hat ermittelt, dass die Kanlle des SmartFrame
moglicherweise nicht in der ,Unten“-Position verriegelt ist. Die Kanlle sollte beim
ersten Anbringen des Rahmens korrekt eingestellt werden. Sie muss fiir Ausrichtung
der Kaniile in der Unten-Position verriegelt werden. Stellen Sie, wenn es im Rahmen
des Eingriffs erforderlich ist, die Kanle in die ,Oben“-Position zurlickzuziehen,
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immer sicher, die Kantle wieder in die ,Unten“-Position zu bringen. Anderenfalls
kann es zu einem tieferen Einsetzen als geplant kommen.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

¢ Die Kanile des ausgewahlten Rahmens ist nicht physisch in der “Unten“-Position
verriegelt. Ist das der Fall, muss das korrigiert werden, bevor Sie mit dem
Arbeitsablauf weitermachen kénnen.

o Bildverzerrungen und / oder Artefakte in den Bildern, die zur Erkennung der
Position der Rahmenmarker oder der Kaniile verwendet werden. Das fiihrt dazu,
dass die Software eine Position fur den Ballmarker des ausgewahlten Rahmens
erkennt, die den Anschein erweckt, dass die Kanlle nicht in der verriegelten
,Unten“-Position ist, obwohl sie das ist. (Siehe bezlglich weiterer Griinde auch
Rahmen-Ballmarker erscheint auRerhalb der Position).

Folgen einer Kaniile eines ausgewahlten Rahmens, die sich nicht in der
verriegelten ,,Unten“-Position befindet:

o Die Software verwendet die Kanllenposition zur Berechnung der Werte der
Einsetztiefe. Wenn die Kanile physisch in der ,Oben“-Position ist, wenn der
Rahmen ausgerichtet wird, wiirde der berechnete Tiefenwert auf dieser Position
basieren. Wenn sich die Kanule zum Zeitpunkt des Einsetzens anschlie3end in
der ,Unten“-Position befindet (wie es bei der Verwendung eins XG-Rahmens der
Fall sein kann), fihrt die von der Software bereitgestellte Einsetztiefe zu einem
tieferen Einsetzen als geplant, wodurch der Patient verletzt werden kénnte.

o Wenn die Kanlle trotz der Meldung als physisch verriegelt bestatigt wird, deutet
das auf einen Fehler in der ermittelten Position der Kanule relativ zu den
Rahmenbasismarkern hin. Die Folge kdnnte ein erhdhter Platzierungsfehler sein,
wenn das nicht korrigiert wird.

Wiederherstellung:

o Stellen Sie, wenn die Ursache dieser Warnung darin liegt, dass die Kantile in der
,Oben“-Position belassen wurde, sicher, dass sie korrekt in der ,Unten®“-Position
verriegelt ist. Dann nehmen Sie bitte mindestens ein weiteres Scanpaar
Anpassungs-Schritt auf, bevor Sie mit dem Einsetzen weitermachen. Dadurch
wird sichergestellt, dass der berechnete Tiefenwert auf der Kanule in der
,Unten“-Position basiert.

e Prifen Sie, wenn die Kanile ordnungsgemaf verriegelt ist und dennoch
weiterhin diese Meldung angezeigt wird, sowohl die Impulsfolge als auch die
zugehorigen Parameter der Scanebene, um sicherzustellen, dass alle Werte
korrekt an der Scanner-Konsole eingegeben werden. Stellen Sie sicher, dass die
3D-Verzerrungskorrektur fir diese Impulsfolge eingeschaltet ist. Prifen Sie lhre
Rahmemmarker-Positionen. Wenn diese Warnung weiterhin angezeigt wird,
nachdem Sie sichergestellt haben, dass alle Parameter der Scanebene korrekt
eingegeben wurden, ist die Ursache héchstwahrscheinlich eine Bildverzerrung.
Gehen Sie daher bitte vorsichtig vor.
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Rahmen-Ballmarker erscheint auBerhalb der Position

Die ClearPoint-Workstation hat erkannt, dass der Ballmarker des ausgewahlten
SmartFrame relativ zu den Rahmenmarkern niedriger erscheint, als er sollte.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

Unbeabsichtigte Patientenbewegung zwischen dem Zielschritt und den
Rahmenausrichrungsschritten.

Die Marker des Rahmens wurden in den aktuellsten erhaltenen Bildern des
Rahmens als inkorrekt erkannt.

Die Marker des Rahmens wurden auf Bildern im letzten Satz von Rahmen-Scans
erkannt, die Gegenstand von Bildverzerrungen / Artefakten waren, die dazu
fuhrten, dass ihre Positionen im Raum nicht wiedergaben, wo sie sich physisch
befinden.

Der Ballmarker des ausgewahlten Rahmens wurde in den aktuellsten erhaltenen
Bildern des Rahmens als inkorrekt erkannt.

Die am aktuellsten erhaltenen Bilder des Ballmarker des ausgewahlten Rahmens
waren Gegenstand von Bildverzerrungen / Artefakten, die dazu fihrten, dass
seine Position im Raum nicht wiedergab, wo er sich physisch befindet.

Folgen, wenn sich der Ballmarker des ausgewahlten Rahmens auBBerhalb der
Position befindet:

Das weist darauf hin, dass die Erkennung der Rahmenmarker und / oder der
Ballmarker des ausgewahlten Rahmens basierend auf den vorherigen Bildern
nicht konsistent ist. Das beinhaltet einige Uberpriifungen, um festzustellen,
welche Bilder Quelle der Diskrepanz sind.

Wird das nicht korrigiert, kann sich ein erhdhter Platzierungsfehler ergeben.

Wiederherstellung:

Gehen Sie, wenn sich der Patient unbeabsichtigt zwischen Rahmenaufnahmen
bewegt hat, zum Zielschritt zurtick, nehmen nochmals ein gesamtes
Rahmenvolumen auf und tragen es in der Ziel-Masterserie ein. Setzen Sie
anschliefend die Rahmenausrichtung fort.
Anderenfalls analysieren Sie, wenn die Ursache auf inkonsistente
Ballmarkerpositionen auf den anschlieRenden Rahmenscans zuriickzuflhren ist,
bitte alle Rahmenscans, um Artefakte in den aufgenommenen Bildern
auszuschlieBen. Stellen Sie sicher, dass korrekte Scan-Protokolle und
zugehdrige Parameter verwendet wurden.
o Stellen Sie insbesondere, wenn im Scanner eine 3D-Fehlerkorrektur
verfugbar ist, sicher, dass diese eingeschaltet war und dass die 3D-
korrigierte Serie verschickt wurde.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 213 von 230

o Verifizieren Sie, wenn der Scanner Tischbewegungen unterstitzt, dass
der Wert fiir die Tischposition korrekt eingegeben wurde.

o Stellen Sie fur Siemens-Scanner sicher, dass die Richtung der
Phasenkodierung mit dem Winkel ,In-Ebene-Rotation“ des Dialogs von
ClearPoint mit den Parametern der Scanebene korrekt eingestellt wurde.
Dadurch wird sichergestellt, dass die raumliche Genauigkeit fir die
orthogonalen Scans erhalten bleibt und dass Wrap-around-Artefakte
minimiert werden.

o Fihren Sie alle méglichen Schritte durch, um Rauschen im Scan zu
reduzieren.

e Wenn nach Uberpriifung aller Scans und zugehériger Parameter auf Korrektheit
hin diese Warnung immer noch angezeigt wird, gehen Sie beim Einsetzen des
Geréts vorsichtig vor, da es sich um eine Bildverzerrung handeln kdnnte.

Trajektorie nicht innerhalb der X-Y-Grenzen des Rahmens

Die in der Warnmeldung angegebene ausgewahlte Trajektorie liegt nicht in den X-Y-
Grenzen ihres zugehdrigen SmartFrame. Das bedeutet, dass die Trajektorie
mdglicherweise nicht durch weitere X-Y-Rahmenanpassungen realisiert werden
kann. Es ist moglicherweise erforderlich, den Rahmen neu anzubringen oder eine
Reihe von Neigungs- und / oder Rollanpassungen durchzufiihren, um die geplante
Trajektorie zu realisieren und / oder so zu positionieren, dass weitere X-Y-
Anpassungen durchgefihrt werden kénnen.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Die festzulegende Trajektorie befindet sich physisch auf3erhalb der X-Y-Grenzen
des Rahmens in seiner aktuellen Position.

o Die Bilder des Rahmens, die zur Ermittlung seiner Position verwendet wurden,
sind Gegenstand von Bildverzerrungen und / oder Artefakten. Das fuhrt dazu,
dass die Software warnt, dass die Trajektorie auRerhalb der physischen X-Y-
Grenzen des Rahmens liegt, obwohl das mdglicherweise nicht der Fall ist.

Folgen, wenn sich die ausgewahlte Trajektorie auBerhalb der X-Y-Grenzen des
Rahmens befindet:

e Das zeigt an, dass der geplante Eintrittspunkt mit dem Rahmen in seiner
aktuellen Position nicht realisiert werden kann. Der Rahmen muss, um den
Eintrittspunkt zu realisieren, moglicherweise neu angebracht werden. Wenn ein
alternativer Eintrittspunkt akzeptabel ist, knnen Neigungs- und / oder
Verrollungsanpassungen verwendet werden, um das geplante Ziel durch den
alternativen Eintrittspunkt zu realisieren.
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e Das kann auch darauf hinweisen, dass es Verzerrungen oder andere
Bildartefakte gibt, die das Verstandnis der Software, wo sich das Bild befindet,
beeintrachtigt haben kénnten.

Wiederherstellung:

e Es kann in einigen Fallen durch Neigungs- und / oder Verrollungsanpassungen
immer noch méglich sein, das geplante Ziel ohne groRe Anderung des
Eintrittpunkts zu realisieren. Das gilt insbesondere, wenn der geplante
Eintrittspunkt nur geringfiigig auRerhalb der X-Y-Grenzen liegt.

e Analysieren Sie die verwendeten Bilder, um die Position des Rahmens zu
ermitteln. Es ist mdglicherweise erforderlich, Rahmenplatten aufzunehmen, um
Verzerrungen / Artefakte in den aufgenommenen Bildern zu reduzieren.

e In Fallen, in denen ein bestimmter Eintrittspunkt gewlinscht und / oder weitere
Neigungs- und Verrollungsanderungen nicht durchgefiihrt werden kénnen, kann
eine erneute Anbringung des Rahmen erforderlich sein.

Trajektorie nicht nah genug am SMARTFrame

Die in dieser Warnmeldung angegebene Trajektorie ist nicht nah genug an einem
SmartFrame, um Anweisungen zur Rahmenanpassung seitens der Software zu
ermdglichen. Das bedeutet hdchstwahrscheinlich, dass ein oder mehrere Rahmen
nicht korrekt ermittelt, ein oder mehrere Rahmen inkorrekt angebracht oder die
geplante Trajektorie fehlerhaft festgelegt wurde(n).

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Rahmen wurde nicht korrekt oder gar nicht erkannt (siehe SMARTFrame nicht
gefunden / falsch ermittelt).

o Die geplante Trajektorie ist physisch nicht nah genug an einem Rahmen.

e Grober Fehler bei der Anbringung des Rahmens.

Wenn die Trajektorie nicht nah genug an einem Rahmen ist:

e Die Trajektorie wird in Rot angezeigt, um anzuzeigen, dass fir diese Trajektorie
keine Rahmenanweisungen bereitgestellt werden kénnen.

¢ Rahmenanweisungen in spateren Ausrichtungsschritten des Rahmens werden
nicht angezeigt.

Wiederherstellung:

o Stellen Sie sicher, dass die Erkennung aller Rahmen durch die Software korrekt
ist. Falls nicht, nehmen Sie manuelle Korrekturen an der Position / Ausrichtung
des Rahmens in der Rahmen-Aufgabe vor.
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o Positionieren Sie, wenn der Fehler auf eine falsche Positionierung des Rahmens
zurlickzufihren ist, den Rahmen korrekt auf Grundlage des geplanten
Eintrittpunkts neu. Nehmen Sie aktualisierte Scans des Rahmens auf und
verwenden die Rahmen-Aufgabe, um seine Position / Ausrichtung erneut zu
ermitteln.

o Nehmen Sie, falls méglich, so Korrekturen an der geplanten Trajektorie vor, dass
sie den den Rahmen an seiner aktuellen Position schneidet.

SMARTFrame-Marker auf der gegenuberliegenden Seite des
Kopfes festgelegt

Der in dieser Warnmeldung angegebene SmartFrame hat einen oder mehrere
Marker, die sich im Vergleich zu den anderen Rahmenmarkern auf der
gegenuberliegenden Seite des Kopfes des Patienten befinden. Es wird
vorgeschlagen, dass die Position aller Rahmenmarker Gberprift wird, bevor der
aktuelle Arbeitsablauf fortgesetzt wird.
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Kann von Folgendem verursacht worden sein:

¢ Rahmen nahe an der mittleren sagittalen Ebene platziert.

e Rahmen auf der gegeniberliegenden Seite des Kopfes von der festgelegten
Eingriffslateralitat angebracht.

o Bildverzerrungen / Artefakte fuhren dazu, dass ein oder mehrere Rahmenmarker
an Positionen erscheinen, an denen sie sich physisch nicht befinden.

Wenn ein oder mehrere Rahmenmarker auf der gegeniiberliegenden Seite des
Kopfes gefunden werden:

e Der Anwender kann diese Warnung ignorieren, wenn dies gut verstanden wurde
und / oder beabsichtigt ist. Es hat keine softwarebezogenen Folgen, wenn die
Meldung ignoriert wird.

Wiederherstellung:

o Es wird vorgeschlagen, der der Anwender die Position aller Rahmenmarker in
der Rahmen-Aufgabe bestatigt, um sicherzustellen, dass die Rahmenerkennung
ohne Fehler erfolgreich war.

e Wenn sich tatsachlich Rahmenmarker auf der gegeniiberliegenden Seite der
mittleren sagittalen Ebene befinden, kann der Anwender ohne weitere
MaRnahmen weitermachen.

e Wenn sich diese Meldung auf den Endanwender bezieht, kann er die Position
seines Punktes auf der mittleren sagittalen Ebene mithilfe der AC-PC-Aufgabe
andern, um diese Warnung zu beheben.

Eintrittspunkt(e) zur Ubereinstimmung mit dem Ballmarker
aktualisieren

Die ClearPoint-Workstation hat im Rahmen der Trajektorienplanung im Zielschritt die
Eintrittspunkte aller Trajektorien, die mit dem gegebenen SmartFrame verbunden
sind, automatisch auf den neu erkannten / festgelegten Ballmarker eingestellt. Bitte
nehmen Sie sich die Zeit, um alle Trajektorien zu prifen, um sicherzustellen, dass
alle Eintrittspunkte, die mit dem angezeigten Rahmen verbunden sind, korrekt sind.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Erneute Erkennung des Rahmens mit Trajektorien, die bereits im Zielschritt
eingestellt wurden.

e Anderung der Ballmarkerposition des Rahmen in der Rahmen-Aufgabe entweder
durch automatische oder manuelle Festlegung.
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Folgen, wenn erméglicht wird, dass die Eintrittspunkte der Trajektorie am
Ballmarker eingestellt werden:

e Die ClearPoint-Workstation setzt als SicherheitsmaRnahme automatisch alle
Eintrittspunkte auf den neu festgelegten Ballmarker, um zu gewahrleisten, dass
alle Eintrittspunkte innerhalb der X-Y-Grenzen des Rahmens liegen. Das
bedeutet, dass die Eintrittspunkte aller mit dem Rahmen verbundenen
Trajektorien auf den Ballmarker eingestellt sind. Das ist in den meisten Fallen
wiinschenswert. Aber es kann Falle geben, in denen die Chirurgen ihren
Eintrittspunkt unabhangig von der Rahmenposition festhalten méchten. Es wird
empfohlen, alle Trajektorien zu prufen, um sicherzustellen, dass die Festlegung
des Eintrittspunkts korrekt ist.

o Bei Trajektorien, die mit anderen Rahmen verbunden sind, werden die
Eintrittspunkte in diesem Fall nicht automatisch geandert.

Wiederherstellung:

e Diese Warnmeldung dient dazu, den Anwender darauf hinzuweisen, dass die
Eintrittspunkte fir die mit dem Rahmen verbundenen Trajektorien so geandert
wurden, dass sie auf dem Ballmarker liegen. Wenn diese Warnmeldung
angezeigt wird, sollten Sie unbedingt alle Trajektorien priifen, um sicherzustellen,
dass die Position des Eintrittspunkt jede Trajektorie korrekt festgelegt wurde.

o Alle Aktualisierungen der Position des Ballmarkers des Rahmens mit den
zugehorigen Trajektorien steuern diese Meldung an. Achten Sie daher bitte
darauf, jedes Mal, wenn das erfolgt, alle Trajektorien zu tberprifen (z. B.
Aufteilung der Rahmenplatte, manuelle Festlegung der Rahmenmarker in der
Rahmen-Aufgabe etc.).

UID des DICOM-Bezugrahmens wurde geandert

Der Scanner hat in den DICOM-Uberschrifteninformationen fiir die gerade erhaltenen
Bilder eine neue Bezeichnung fur den Bezugsrahmen (UID) zugewiesen. Das kann
darauf hinweisen, dass das Koordinatensystem geandert wurde. In einigen Fallen
weisen Scanner jedoch eine neue Kennung zu, ohne dass eine messbare Anderung
des Koordinatensystems vorliegt.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Scanner-Neustart.
e Wechsel zu Orientierungspunkten im Scanner.

Folgen des Verlusts des Bezugrahmens:

o Es gibt, wenn das Koordinatensystem nicht gedndert wurde, keine Folgen.
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o Wurde das Koordinatensystem geandert, werden neue Bilder nicht an den
vorherigen Bildern ausgerichtet. AnschlieRende Planungen, Messungen und
Anpassungen kdnnen dadurch ungenau sein.

Wiederherstellung:

¢ Verwenden Sie die Vergleich-Aufgabe, um zu prifen, ob die neuen Bilder am
aktuellsten Ganzkopfscan ausgerichtet sind.

e Sie kdnnen, wenn die Bilder korrekt ausgerichtet wurden, die Statusmeldung
ignorieren. Sie wird fiir anschliefende Scans nur dann angezeigt, wenn sich die
UID des Bezugsrahmens erneut andert.

e Sie mussen, wenn die Bilder falsch ausgerichtet wurden, ein neues Volumen
aufnehmen und es mit dem vorherigen Ganzkopfscan verschmelzen.

¢ Nehmen Sie bitte, wenn die Bilder nicht fiir eine genaue Beurteilung der
Ausrichtung geeignet sind, einen neuen Scan auf, der grof3 genug ist, um ihn mit
Ihrem vorherigen Ganzkopfscan zu vergleichen.

Keine Trajektorien flir den ausgewahlten Rahmen festgelegt

Der Anwender hat zu einem Rahmenausrichtungsschritt navigiert und einen
SmartFrame ausgewahlt, fir den keine Trajektorien festgelegt wurden. Das bedeutet,
dass die Software keine Anweisungen zum Ausrichten des Rahmens an einer
geplanten Trajektorie bereitstellen kann.

Wurde verursacht von:

o Eine oder mehrere Trajektorien sind nicht mit dem ausgewahlten Rahmen
verbunden.

Folgen des Versuchs, im Arbeitsablauf fortzufahren, wenn keine Trajektorien
fiir einen gegebenen Rahmen festgelegt wurden:

o Die Software kann keine Anweisungen zum Ausrichten des ausgewahlten
Rahmens an einer geplanten Trajektorie bereitstellen, da keine mit ihm
verbunden ist.

Wiederherstellung:

e Gehen Sie zum Zielschritt zuriick und stellen sicher, dass eine oder mehrere
Trajektorien mit dem ausgewahlten Rahmen verbunden sind. Es ist moglich,
dass eine oder mehrere lhrer geplanten Trajektorien mit einem anderen Rahmen
verbunden sind. Es ist daher am besten, alle Trajektorien an diesem Punkt zu
Uberprifen.
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SMARTFrame-Marker fur die obere Kantle wurde nicht

erkannt

Die ClearPoint-Workstation konnte im Ausrichtungsschritt eine Position auf der
oberen Kanlle aus der am aktuellsten gesendeten Serie nicht automatisch erkennen.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

Kein Fluid in der Kantile.

Falsche Scanebenenparameter.

UbermaRiges Rauschen in dem / den aufgenommenen Bild(ern).

Ein unzureichendes NMR-Signal an der Position, an der die Kaniile
aufgenommen wurde.

Die Kantlenbilder wurden beschnitten, wobei ein Teil des Kanilenquerschnitts
abgeschnitten wurde.

Die aufgenommenen Bilder sind Gegenstand von Bildverzerrungen und / oder
Artefakten, wodurch die Software bei der Erkennung des Querschnitts der
Kandile fehlschlagt.

Folgen des Fortsetzens ohne Festlegung des oberen Kaniilenmarkers:

Wenn der obere Kanilenmarker nicht in der Software flr den ausgewahlten
Rahmen festgelegt wurde, kann die ClearPoint-Workstation keine Anweisungen
fir Rahmenanpassungen bereitstellen. Dartiber hinaus konnen die Anwender
erst mit dem Anpassungsschritt fir Anweisungen zur Rahmenanpassung
weitermachen, wenn der obere Kanulenmarker festgelegt wurde.

Wenn die ClearPoint-Workstation den oberen Kanllenmarker nicht erkennen
kann, nachdem er anfanglich fiir einen gegebenen Rahmen festgelegt wurde,
verwendet die Software die letzte bekannte Position der Kandle, um
Rahmenanweisungen vorzuschreiben.

In allen Fallen, in denen die grafische Uberlagerung, die die Kaniile darstellt,
nicht mit der physischen Position der Kandle im Bild Gbereinstimmt, sind die
Bildanweisungen und Fehlerwerte falsch.

Wiederherstellung:

Wenn der Kanulenquerschnitt im Ansichtsfenster ,Trajektorie axial“ zu sehen ist,
kénnen Sie ihn mit dem Tool ,Marker einstellen“ in dem Ansichtsfenster
festlegen.

Verwenden Sie, wenn der Querschnitt der Kantle nicht im Ansichtsfenster

» 1 rajektorie axial“ zu sehen ist und Sie sich nicht sicher sind, wo die Position des
oberen Markers eingestellt werden muss, die Schaltflache
Scanebenenparameter, um die Parameter zu bestatigen und einen weiteren Satz
an Kantlenbildern aufzunehmen.
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e Stellen Sie, wenn UbermaRiges Rauschen dazu fuhrt, dass die
Kanilenerkennung anderweitig nicht erfolgt, sicher, dass Sie die korrekte Spule
fur das Scannen (also ein Flexspule anstelle einer Kérperspule) konfiguriert
haben. Mdglicherweise kdnnen das Rauschen weiter reduzieren, indem Sie die
Spule mit einem Kochsalz- oder Gelbeutel ,beladen®, der oberhalb des Patienten
im Bildgebungsbereich positioniert wird.

e Versuchen Sie, wenn erhebliche Bilderartefakte dazu fuhren, dass die
Kanilenerkennung fehlschlagt, mehrere Bilder von der Oberseite der Kaniile
aufzunehmen und senden den gesamten Satz an die ClearPoint-Workstation.
Die Software wahlt das mittlere Bild aus der Platte aus und fuhrt die
Kanulenerkennung von diesem Bild aus durch.

Die ausgewahlte Trajektorie muss vorjustiert werden

Die ClearPoint-Workstation hat ermittelt, dass der Eintrittspunkt der ausgewahlten
Trajektorie nicht mit dem Ballmarker des ausgewahlten SmartFrames Ubereinstimmt.
Anwendern, die wegen der Genauigkeit an ihrem Eintrittspunkt besorgt sind, wird
empfohlen, die Vorjustierungs-Aufgabe zu verwenden, um die erforderlichen X-/Y-
Anpassungen vorzunehmen, um den Ballmarker des ausgewahlten Rahmens am
geplanten Eintrittspunkt auszurichten.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Die geplante Trajektorie im Zielschritt hat einen Eintrittspunkt, der physisch nicht
mit dem Ballmarker des ausgewahlten Rahmens ausgerichtet wurde. Das kann
passieren, wenn der Anwender seinen Eintrittspunkt weg von der
standardmaRigen Position andert, die durch den mechanischen Drehpunkt des
ausgewahlten Rahmens festgelegt wurde.

o Bildverzerrungen / Artefakte, die in dem / den Scan(s) vorhanden sind, der / die
zur Ermittlung des Rahmens verwendet wurde(n). Es ist moglich, dass diese
Artefakte dazu flhren, dass der Ballmarker des ausgewahlten Rahmens nicht
dort erscheint, wo er sich physisch befindet. Das fuhrt dazu, dass die Software
die Position des Ballmarkers an einer Stelle abspeichert, die physisch nicht mit
der tatsachlichen Position tGbereinstimmt.

Folgen, wenn eine Vorjustierung erforderlich ist:

e Das ist Teil des normalen klinischen Arbeitsablaufs. Es ist jedoch nicht zwingend
erforderlich, eine Rahmenvoreinstellungen durchzufiihren. Wenn der Anwender
nicht wegen der Genauigkeit des Eintrittspunkts besorgt ist, kann mit dem
Arbeitsablauf weitermachen, ohne eine Rahmenvoreinstellung durchzufiihren.

Wiederherstellung:
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o Wenn lhnen die Genauigkeit des Eintrittspunkts wichtig ist, sollten Sie die von
der Vorjustierungs-Aufgabe vorgesehenen Rahmenanpassungen durchfiihren
und mindestens einen zuséatzlichen Ballmarker-Scan aufnehmen, um zu
bestatigen, dass die Anpassungen erfolgreich durchgefiihrt wurden. Sie kénnen
dann die Position des Ballmarkers iterativ anpassen, bis er auf den Eintrittspunkt
der geplanten Trajektorie ausgerichtet ist.

o Sie kdnnen diese Warnung auch ignorieren, wenn die Genauigkeit des
Eintrittspunkts nicht von groRer Bedeutung ist. Die Verwendung der
Vorjustierungs-Aufgabe ist rein optional.

SMARTFrame-Marker obere Kanule nicht festgelegt

Fir den ausgewahlten SmartFrame wurde keine Position der oberen Kaniile in der
Software festgelegt. Die Ausrichtung dieses Rahmens kann erst starten, wenn die
Position, die der Spitze ihrer Zielkanile entspricht, ermittelt / festgelegt wurde.
Meistens zeigt diese Meldung an, dass der Ausrichtungs-Schritt fiir den
ausgewahlten Rahmen nicht erfolgreich fertiggestellt wurde.

Wurde verursacht von:

o Die Position der oberen Kaniile des ausgewahlten Rahmens wurde nicht
festgelegt. Das bedeutet, dass der Ausrichtungs-Schritt fiir diesen Rahmen nicht
fertiggestellt wurde.

Folgen, wenn der Marker der oberen Kaniile des ausgewahlten Rahmens nicht
festgelegt wurde:

e Der Anwender kann mit der Rahmenanpassung im Anpassungs-Schritt nicht
weitermachen, wenn der Marker der oberen Kandle fir den ausgewahlten
Rahmen nicht festgelegt wurde. Werden Daten an den Schritt geschickt, werden
diese aus diesem Grund abgelehnt. AuRerdem wird der Anwender bei seiner
Auswahl des Rahmens darauf hingewiesen.

Wiederherstellung:

e Gehen Sie zum Ausrichtungs-Schritt fur den ausgewahlten Rahmen zurlck und
stellen diesen fertig, indem Sie die Position des Markers der oberen Kaniile
festlegen. Diese wird entweder automatisch von der Software erkannt oder kann
manuell im linken Ansichtsfenster festgelegt werden.
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Kaniile kann nicht von orthogonaler Platte ermittelt werden

Die ClearPoint-Workstation konnte im Anpassungsschritt die Kanule aus der am
aktuellsten gesendeten Serie nicht automatisch erkennen.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Kein Fluid in der Kandlle.

e Falsche Scanebenenparameter.

¢ Die orthogonale Kanulenplatte wurde von dem Rand der Platte beschnitten. Das
kann auftreten, wenn die Kanilenplatte zu diinn gemacht wurde oder die Kantile
im Ausrichtungsschritt nicht vor der Aufnahme der orthogonalen Platte
ausgerichtet wurde.

Folgen, wenn die Erkennung einer orthogonalen Plattenkaniile fehlschlagt:

e Wenn die Software darin fehlschlagt, die Kanile nur in einer der zwei an die
Anwendung gesendeten Serien zu erkennen, verwendet sie effektiv nur die
Aufteilungsergebnisse von der Serie, die erfolgreich war.

¢ Wenn die Software darin fehlschlagt, die Kanile in beiden zugeschickten Serien
zu erkennen, gibt die Software die letzte bekannte Position der Kanule zurtick.

e Inallen Fallen, in denen die grafische Uberlagerung, die die Kaniile darstellt,
nicht mit der physischen Position der Kandle im Bild Gbereinstimmt, sind die
Bildanweisungen und Fehlerwerte falsch.

Wiederherstellung:

e Schlussendlich liegt es in lhrer Verantwortung, sicherzustellen, dass die
automatische Erkennung der Kaniile korrekt durchgefiihrt wird. Zoomen Sie dazu
in die Ansichten Orthogonal 1 und Orthogonal 2 auf die Kanlle und verifizieren,
dass die von der Software erzeugte 2D-Grafikiberlagerung mit der Kanule in den
zugrunde liegenden Bildern (ibereinstimmt. Andern Sie, stimmen diese nicht
Uberein, die Position der 2D-Grafikuberlagerung in einem oder in beiden
Ansichtsfenstern manuell, um sie besser mit der Kantile in den zugrunde
liegenden Bildern auszurichten. Mdglicherweise mdchten Sie auch die Layouts
andern, um 3D-Darstellungen der Kaniile anzuzeigen. Das kann bei der
Visualisierung der Position der Kanlle relativ zur aufgenommenen Platte helfen.

e Ziehen Sie, wenn die Kanulenerkennung weiterhin fehlschlagt, in Erwagung, die
Grole der orthogonalen Platten zu erhéhen, um ein unnétiges Beschneiden der
Zielkanule auszuschlief3en.

o Stellen Sie sicher, dass sowohl im Ballmarker als auch im Schaft der Zielkanule
ausreichend Fluid vorhanden ist. Die Software verfligt Gber spezifisches Wissen
Uber die physischen Abmessungen der Kaniile und des zugehdrigen
Ballmarkers. Erscheinen diese Komponenten also nicht eindeutig in den
aufgenommenen Bildern, hat die Software keine Méglichkeit, sie automatisch
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zuverlassig zu erkennen. Wenn innerhalb dieser Komponenten Probleme mit
dem Fluid auftreten, sollten Sie in Erwagung ziehen, den Rahmen
auszuwechseln.

e Prifen Sie, ob die Scanebenenparameter fir die orthogonalen Kanilenscans
korrekt sind.

Rahmenkaniile vor dem Einsetzen nicht ausreichend an der
Trajektorie ausgerichtet

Wenn der aktuell ausgewahlte SmartFrame vor dem Einsetzen nicht innerhalb von
1,5 mm an der ausgewahlten Trajektorie ausgerichtet ist, zeigt der Eintrittsschritt eine
Warnmeldung an. Die Warnmeldung dient dazu, den Anwender darlber zu
informieren, dass bei der Anpassung der Zielkaniile des Rahmens an die geplante
Trajektorie ein erheblicher Restfehler verblieben ist, der vor dem Einsetzen behoben
werden sollte.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

e Es verbleibt ein ziemlich groRer Restfehler in den Schritten der
Rahmenausrichtung.

¢ Positionsinkonsistenzen der Kaniile in den orthogonalen Platten im
Anpassungsschritt.

o Die Trajektorienauswahl ohne Anpassung der Kanile andern.

Wenn der ausgewahlte Rahmen nicht gut an der Trajektorie ausgerichtet ist:

o Daraus konnte eine schlechte Gerateplatzierung resultieren.

Wiederherstellung:

e Stellen Sie sicher, dass der ausgewahlte Rahmen gut an der geplanten
Trajektorie ausgerichtet ist, indem Sie alle Anweisungen zur Rahmenjustierung
ausfuhren, die in den Schritten zur Rahmenjustierung angegeben sind. Lassen
Sie kleine Restfehler in der Ebene vor dem Einsetzen stehen.

e Stellen Sie, wenn die Warnung von inkonsistenten Kanulenpositionen in den
orthogonalen Kanllenplatten verursacht wurde, sicher, dass die korrekten
Impulsfolgen und damit verbundenen Scanebenenparameter verwendet werden.
Stellen Sie insbesondere:

o wenn im Scanner eine 3D-Fehlerkorrektur verflgbar ist, sicher, dass
diese eingeschaltet war und dass die 3D-korrigierte Serie verschickt
wurde.

o Verifizieren Sie, wenn der Scanner Tischbewegungen unterstiitzt, dass
der Wert fur die Tischposition korrekt eingegeben wurde.
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o Stellen Sie flr Siemens-Scanner sicher, dass die Richtung der
Phasenkodierung mit dem Winkel ,In-Ebene-Rotation“ des Dialogs von
ClearPoint mit den Parametern der Scanebene korrekt eingestellt wurde.
Dadurch wird sichergestellt, dass die rdumliche Genauigkeit fur die
orthogonalen Scans erhalten bleibt und dass Wrap-around-Artefakte
minimiert werden.

o Fuhren Sie alle mdglichen Schritte durch, um Rauschen im Scan zu
reduzieren.

Einsetzspur erscheint nicht gerade

Die ClearPoint-Workstation hat festgestellt, dass die erkannte Signalliicke, die das
Gerat da lasst, gekrimmt zu sein scheint. Das kdnnte darauf hinweisen, dass
geometrische Verzerrungsartefakte in den aufgenommenen Bildern vorhanden sind
oder dass eine physische Gerateauslenkung stattgefunden haben kénnte.

Kann von Folgendem verursacht worden sein:

¢ Geometrische Bildverzerrungsartefakte, die das Geratesignal in den
aufgenommenen Bildern ungerade erscheinen lassen.

e Eine Ablenkung des Gerats beim Einsetzen.

o Das Gerat ist wahrend des Einsetzens gebrochen, wodurch es sich verbogen
hat.

Folgen der erkannten Gerétespur, die nicht gerade erscheint:

o Diese Warnmeldung kann ohne direkte Folgen ignoriert werden. Der Anwender
kann die Position der Geratespitze auf dem Satz an aufgenommenen Bildern, die
die Warnung verursacht haben, festlegen. Es wird jedoch dringend davon
abgeraten, das zu tun, da die Bilder selbst Gegenstand geometrischer
Verzerrungsartefakte sein kdnnten, die sich auf die Position der Geratespitze
auswirken kénnten, wodurch die schlussendlichen Platzierungsfehler ungultig
werden kénnten.

Wiederherstellung:

e Prifen Sie die Bilder und analysieren, ob die Geratespur tatsachlich gekrimmt
ist oder nicht (verwenden Sie die ,Gerateansicht®). Versuchen Sie, zwischen
moglicher geometrischer Verzerrung und physischer Gerateauslenkung zu
unterscheiden.

e Ziehen Sie, wenn Sie ein grof3es Volumen aufgenommen haben, um die
Platzierung der Geratespitze zu beurteilen, in Erwagung, eine kleine Platte
aufzunehmen, die den Bereich unmittelbar rund um die Geratespitze umfasst.
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Eine kleine Platte, die in der Iso-Mitte des Scanners zentriert ist, weist
wahrscheinlich eine minimale geometrische Verzerrung auf.

o Stellen Sie sicher, dass die 3D-Verzerrungskorrektur auf dem Scanprotokoll
aktiviert ist, das zur Aufnahme der Einsetzplatte verwendet wird.

Erkennung eingesetzte Geratespur fehlgeschlagen

Die ClearPoint-Workstation hat die Signalliicke, die die Geratespur in den
aufgenommen Bildern da Iasst, nicht erkannt.
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Kann von Folgendem verursacht worden sein:

o Die Geratespur erscheint nicht in den aufgenommenen Bildern.

e Der Bildstapel kann zu diinn sein und / oder die Geratespitze abschneiden.

e Geometrische Bildverzerrungsartefakte, die das Geratesignal in den
aufgenommenen Bildern ungerade erscheinen lassen.

Folgen der Nicht-Erkennung der Geratespur:

e Der Anwender kann die Geratespitze immer noch manuell einstellen, sodass es
keine wirkliche Auswirkung auf die Software gibt.

Wiederherstellung:

o Wenn die Software die Geratespur nicht erkennt, Sie aber trotzdem die
Signalliicke in den aufgenommenen Bildern sehen kénnen, kdnnen Sie die
Geratespitze manuell Uber die Schaltflache ,Gerat einstellen” im Einsetz-Schritt
einstellen. Sie sollten diese Vorgehensweise nur anwenden, wenn Sie bestatigen
kénnen, dass die Geratespur in den aufgenommenen Bildern gerade erscheint.

e Uberpriifen Sie, auch wenn die Aufteilung erfolgreich war, immer die erkannte
Position der Geratespitze.

e Nehmen Sie, wenn die Geratespur nicht in den aufgenommenen Bildern
erscheint und / oder die Einsetzplatte zu diinn ist, einen neuen Scan auf und
beurteilen die Position der Spitze auf diesem Scan.

VOI-Feld auBerhalb der Grenzen der Bilder gezeichnet

Diese Warnmeldung wird angezeigt, wenn ein Teil des VOI-Felds auf3erhalb der
aktuellen Serie liegt. Das VOI-Feld muss vollstandig innerhalb der Grenzen der Bilder
festgelegt sein, damit es verwendet werden kann.

Wurde verursacht von:

e VOI-Feld auRerhalb der Grenzen der Bilder gezeichnet.

Folgen, wenn sich das VOI-Feld auBerhalb der Grenzen der Bilder befindet:

o Das VOI-Feld kann, wenn es aul3erhalb der Grenzen der Bilder liegt, nicht
verwendet werden.

Wiederherstellung:

e Bearbeiten Sie das VOI-Feld so, dass es innerhalb der Grenzen der Bilder liegt
oder l6schen das Feld.

ClearPoint Neuro ClearPoint 2.0 Workstation Benutzerhandbuch ED-201499 Rev. 08 11/2023



Seite 227 von 230

Anhang 1 — Kopffixierungsrahmen,
Bildgebungsspule(n) und MRT-Scanner-
Anforderungsspezifikationen

Spezifikation der Kopffixierungsanforderungen

Ein geeigneter Kopffixierungsrahmen fiir die Verwendung mit dem ClearPoint-
System muss:

1. fur die starre kraniale Stabilisierung/Immobilisierung wahrend neurochirurgischer
Eingriffe vorgesehen sein;

2. MRT-Conditional sein;
3. mindestens 3 Fixierungspunkte (Schadelstifte) aufweisen;

4. im fixierten Zustand jeder Bewegung des Kopfes des Patienten mit einer
Belastung von ca. 5 Pfund in jeder Richtung vermeiden.

Anforderungsspezifikation fur Bildgebungsspule(n)

Die eine oder mehreren geeigneten Bildgebungsspule(n) zur Verwendung mit dem
ClearPoint-System mussen die in diesem Abschnitt genannten Anforderungen
erfllen.

Abmessungen/Mechanik

Die Bildgebungsspule(n) sollte(n) den Zugang zum Bereich von Interesse
(typischerweise die Oberseite des Schadels des Patienten) nicht blockieren und die
Anpassung des SMARTFrame nach der Platzierung auf dem Schadel des Patienten
nicht behindern. Die Vorgaben finden Sie in der Gebrauchsanweisung fir den
SMARTFrame-MRT-gefuhrten Laufbahnrahmen, das Handsteuergerat und den
Zubehdrsatz.
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Sichtfeld (FOV)

Das FOV muss das Volumen des Kopfes des Patienten und einen Bereich von 152,4
cm uber dem Kopf des Patienten abdecken, um den SMARTFrame mit zu erfassen.
Fur einen typischen Patienten ist dies ein zylindrisches Volumen von etwa 17,8 cm
Durchmesser und 30 cm Lange.

Bildqualitat:

e Rauschabstand (SNR):

Der SNR in der Mitte einer Bildgebungsspule(n), die fir ein ClearPoint-Verfahren
verwendet wird (werden), sollte mindestens 80 % der im System installierten
.Birdcage“-Kopfspule betragen. Der Wert wird unter Verwendung der
entsprechenden NEMA-Normen: MS — 1- 2008, MS 6- 2008 und MS 9- 2008
gemessen.

e Einheitlichkeit'Homogenitat:

Die Bildeinheitlichkeit/-homogenitat sollte iber das gesamte FOV hinweg nicht
mehr als 30% variieren, gemessen unter Verwendung der entsprechenden
NEMA-Standards: MS — 3- 2008, MS 6- 2008 und MS 9- 2008 gemessen.

MRT-Scanner-Anforderungsspezifikationen

Ein geeigneter MRT-Scanner zur Verwendung mit dem ClearPoint muss die
folgenden Anforderungen erfillen:

Feldstarke 1,5T oder 3T

Bohrungsdurchmesser 60-70 cm

Impulsfolgen T1, T2, Fast-Spin-Echo, Gradienten-
Echo

Abbildungsmodi 2D, 3D

Sichtfeld (FOV) 30 cm Minimum

Scheibendicke 1 mm oder weniger

Wiederholungszeit (TR) 20 ms Minimum

Echozeit (TE) 3 ms Minimum
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Flip-Winkel bis zu 90°
Messmatrix Minimum 512 X 512
SYMBOL DEFINITION SYMBOL DEFINITION
Consult instructions for use Keep away from sunlight
Consulte las instrucciones de uso ¥aqte\n%abe! groldulcto _Ifajos de la luz solar
Consulter le mode d'emploi Tenlr a ? rde s h’ml'ere |
Consultare le istruzioni per 'uso QM Venege a r'ﬁ’?'ﬁ ah?t uce solare
Gebrauchsanweisung beachten f/)T‘--.. Por znnen leht schutzen .
Zapoznac sie w instrukcji uzytkowania ~ rzechowywac w miejscu nienarazonym na
) dziatanie swiatta stonecznego

Se brugsvejledningen

Zie de gebruiksaanwijzing

Se bruksanvisningar

Consultar as instrugdes de utilizagdo
Consulte as instrugdes de uso

Ma ikke udseettes for sollys

Buiten direct zonlicht bewaren
Skydda mot solljus

Manter fora do alcance da luz solar
Mantenha longe da luz solar

REF

Catalogue number
Numero de catalogo
Numéro de référence
Numero di catalogo
Artikelnummer
Numer katalogowy
Katalognummer
Catalogusnummer
Katalognummer
Numero de encomenda
Numero de catalogo

L
‘g

Keep dry

Mantenga el producto seco
Garder au sec

Conservare in luogo asciutto
Trocken aufbewahren
Przechowywaé¢ w suchym miejscu
Skal holdes tgr

Droog bewaren

Hall torrt

Manter seco

Mantenha seco

LOT

Batch code

Cédigo de lote
Code du lot
Codice del lotto
Fertigungslosnummer
Kod partii
Batch-kode
Partijnummer
Satskod
Designacgéo do lote
Cédigo do lote

Manufacturer
Fabricante
Fabricant
Produttore
Hersteller
Producent
Producent
Fabrikant
Tillverkare
Fabricante
Fabricante

MD

Medical Device
Dispositivo médico
Dispositif médical
Dispositivo medico
Medizinprodukt
Wyréb medyczny
Medicinsk anordning
Medisch hulpmiddel
Medicinsk utrustning
Dispositivo médico
Dispositivo Médico

Date of Manufacture
Fecha de fabricacion
Date de fabrication
Data di produzione
Herstellungsdatum
Data produkc;ji
Produktionsdato
Fabricagedatum
Tillverkningsdatum
Data de Fabrico
Data de fabricacéo
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SYMBOL

DEFINITION

SYMBOL

DEFINITION

MR Unsafe

No apto para MR

Non compatible avec I'lRM
Non sicuro per RM

Nicht MR-sicher
Niebezpieczny w srodowisku RM
MR-usikker

MR-onveilig

Ej saker for MR

Nao em RM

Incompativel com RM

EC (REP

Authorized Representative
Representante autorizado
Représentant agréé
Rappresentante autorizzato
Bevollméachtigter Vertreter
Autoryzowany przedstawiciel
Autoriseret repreesentant
Vertegenwoordiger
Auktoriserade representant
Representante autorizado
Representante Autorizado

Do not use if the product sterilization barrier
or its packaging is compromised

No usar si la barrera de esterilizacion del
producto o el empaque estan dafiados

Ne pas utiliser si la barriére stérile du
produit ou son emballage est compromis
Non utilizzare se la barriera di
sterilizzazione del prodotto o il suo
imballaggio sono compromessi

Bei beschadigter Verpackung nicht
verwenden

Nie uzywad, jesli bariera sterylizacyjna
produktu lub jej opakowanie jest
uszkodzone

Ma ikke benyttes, hvis produktets
steriliseringsbarriere eller emballage er
brudt

Niet gebruiken als de sterilisatiebarriére of
de verpakking van het product aangetast is
Anvand inte om produktens
steriliseringsskydd eller férpackningen ar
skadad

Nao utilizar caso a barreira de esterilizagdo
se encontre comprometida ou a embalagem
se apresente danificada

Nao utilizar caso a barreira de esterilizagdo
se encontre comprometida ou a
embalagem se apresente danificada

R only

Prescription Device
Dispositivo de uso con receta
Dispositif sur ordonnance
Dispositivo su prescrizione

Z przepisu lekarza
Receptpligtigt udstyr
Hulpmiddel op voorschrift
Receptbelagd utrustning
Sujeito a receita médica
Somente sob prescricao

Verschreibungspflichtiges Medizinprodukt

Manufactured by:
ClearPoint Neuro, Inc.
6349 Paseo Del Lago
Carlsbad, CA 92011
USA

949-900-6833

Emergo Europe

Westervoortsedijk 60,

6827 AT Arnhem,
The Netherlands
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