ClearPoint 2.0

Guia del usuario

C € oz



Pagina 2 de 240

Precaucion: La ley federal de los EE. UU. establece restricciones para la venta de
este dispositivo y especifica que sélo un médico puede venderlo o solicitarlo para
compra.

El software que es el tema de este documento es un dispositivo de asesoramiento y
no esta disefiado para sustituir la habilidad, el conocimiento ni la experiencia de los
usuarios del software.

Copyright © 2018 de ClearPoint Neuro Inc.
Queda prohibido el uso, la reproduccion o la divulgaciéon no autorizados.

ClearPoint Neuro Inc.
6349 Paseo Del Lago Carlsbad, CA 92011 USA
Tel: 949-900-6833 e Fax: 949-900-6834

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 3 de 240

Contenido
Descripcion general del sistema............ccceviiiiiiiiinine, 11
TgTo Toz=Te7 (0] g 1= 1S3 (TR U <] 2P 12
CoNtraiNniCACIONES ......coeiiiiiie ettt et e e sttt e e e ettt e e e sbae e e e sbeeeeesnneeeeeans 12
Y=o UL To F= To TS PRPRRR 12
Descripcién general del procedimiento del sistema ClearPoint..............ccocccieeeeni. 13
Planificacion prequIrtirgiCa.........cuueeeeiiiiee it 14
Preparacion del paciente ... 15
Planificacion del tratamiento...........c..oeeiviiiiiiie e 15
Posicionamiento de la Canula ..o 16
1 TS o7 T o 18
Uso de la vaina desprendible..............ooooviviiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee e 19
L0 TT ROPRR 19
Exactitud de [a NAVegacion ............cooiiiii i 19
Componentes del sistema ClearPoint ............cccccooiviiiiiiiie e 20
Interoperacion con el explorador de MRI ... 20
Notas importantes para el uso de exploradores de Siemens ........cccccoeveccviieeeeeeennnn. 24
Asegurar la sefal y la direccidn correctas ..........ccccceeveviviii 24
Introduccion de un valor de posicién de lamesa........c..occoeeeiiiiiiinie e 24
Introduccion de la rotacion en el plano ... 25
Notas importantes para el uso de exploradores de Philips...........ccceeeeieiiii. 25
Asegurar la orientacion correcta del Corte ........oovvviiiiiiiiiei e 25
Cambio del plano de exXploracion................ueieieieiiiiiiiiieieiieie . 25
Notas importantes para el uso de exploradores de IMRIS ...........ccccoiiiiiiiiiiineeeeens 27
Introduccion de un valor de posicion de la mesa........cccceveeeveciiiieieee e, 27
Flujo de trabajo de ClearPoint...........cooi i 28
L= T 1 7= F= o L= | o T R 28
Flujo de trabajo del procedimiento ..............uiiiiiiiiiii e 28
Paso Pre-Op (PreqUIrtrgiC0) . ... uueeueiiueeeeiiieeeeeieeeeesitee e e st e e e sieeee e sbbeeeessneeeeeaas 28
Paso ENtry (INGreS0) ...ttt e e e e e e 29
Paso Target (ODJELIVO) ....ccoiuuiiii e 31
Paso AlIgN (AlINEAI)........coiiiiiei et e e e 32
Paso Adjust (QJUSTAT)..........eiiiiieii e 33
Paso INSErt (INSEMLAr) ........ocueeiiiiiee e e 34
Paso Re-Adjust (ajustar nuevamente) ... 35

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 4 de 240

Informacion sobre esta gUIa .........c.eeiiiii 35
SENAAIES VISUAIES .....ooiiiiiiiiie ettt 36
Descripcion general de la aplicacion............ccccceiiiiiiiiiiiiiinnenn, 37
Herramientas de NIVl SUPETIOr........ccoo oo 37
Uso del explorador de Medios.......coooie e e 39
Uso de la ventana SesSion (SESION) ........ueii i 40
Uso de la ventana Report (INfOrMe) ..........oiiiiiiiiiii e 43
Uso de la ventana Log (re€gisStro) ........cooiuuviiiiiii et 44
Configuracion del sistema y ajustes del usuario ...........cccccecoeeeiiiiieeii e, 45
Uso del selector de flujo de trabajo ...........cooiiiiiiiiiiiiie e 50
Uso de la etiqueta del paciente ..o 50
Uso de los controles especificos del PasO .........coovciiiiiiiieci i 52
Seleccion de UN 1adO0..........cociiiiiiiiie e 52
SeleCCion d€ UN MAICO ....ccciuiiiieiiiiie e ceiieee ettt et e e et e e st e e e snnaeeessnneeas 52
Seleccion de una trayeCtOria.........ccoocuiiiiiiie e 52
Seleccion del disefio de visualizaCion ...........ccccovieeiiiiiiic e 53
Seleccion de UNA TAr€a ........c.ueiveiieiiii et 53
MensSajes de €STAUO .......veiiiiiee e 53
Uso de la barra de herramientas ...........occcveeiiiieei i e e 55
Uso de barras de herramientas personalizadas..............c.ccccoeeieiiii e, 56
Uso del menl emMergente .......cccooiiiiiiii i 56
Teclas de acceso rapido a las herramientas.........ccccoovecciieiiie e, 57
Herramientas interactivas ........cooo oo 57
Herramienta AMTOW ... e e e e 57
Herramienta Window Width and Level (ancho y nivel de la ventana) ................. 58
Herramientas Zoom (aCercamiento) ..........ooouuuiiiiieaeiiiiieie e 58
Herramienta “panorama’...........ocueei i 60
Herramienta Invert Grayscale (invertir escala de grises).......c...cccceeeviiieeeiineenenne 60
Herramienta Measure Line (linea de medida) ...........ooccoveeeeieiiiiiiiiiiiee 60
Herramienta Circle Measure (linea del circulo de medida) ..........ccccocveeeiiiieeenne 61
Herramientas Image Blend (mezcla de imagenes)........ccccceeeeiiiiiiiiiieeiee e 62
Mostrar/ocultar miras, comentarios e indicadores de orientacion ....................... 64
Herramienta Reset Viewports (restablecer ventanas de visualizacion) .............. 65
Herramienta Screen Capture (captura de pantalla)..........cccccoiiiiiiiiiiiiiie 65
Herramienta Single/Multi VIEWPOTrt...........oooiiiiiiiiiiee e 66
Herramienta Drag Viewport (arrastrar ventana de visualizacién)....................... 66
Herramienta Define Landmarks (definir puntos de referencia)...........c.cccceeveeeee 67

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 5 de 240

Herramienta Viewport Resizing (cambio de tamafio de la ventana de

VISUANIZACION).....eeieeie e 68
Colocacion de miras y edicion de comentarios ..............eeeveeeviiiiiiiieee e 68
Cambio de la posicion de la Mira...........ccceeeeeiiiiiiiiiiiee e 69
Edicion de CoOmMENtarios. ...t 70
Menu Trajectory Line Context (contextual de la linea de trayectoria)........................ 71
Cambio de la orientacién de una ventana de visualizacion ............ccccccovieiiiiieennns 73
Uso del indicador de orientacCion ............ceeii i 74
Gestion de puntos de referenCia ..........cooocviiiiiie i 74
USO de MINIALUIAS .......eeiiiiiiiii e e e e e e e e e e 76
APAGAT Y SAIIT...eeii e 80
INICHO e —————— 81
Pantalla de iNICIO .......cooiiiiiiiiie e 81
Configuracion y conectividad DICOM .........ccooiiiiiiiiiiei e 84
Configuracion del eXplorador.............oooiii i 84
Instalacién de una licencia del SiStema ... 85
Carga d€ IMAGENES .....oeiiiiiiie ettt ettt e e bt e e e sb e e e e sbb e e s abeeeeeaas 85
Planificacion prequirlrgica ...........cccoereeeeccciisiisssecceesesss s e e s eeeeennns 86
IMAGENES PreQUINUIGICAS ..coeiueeeeieiiiiie ettt e et e et e st e s s e e e e nbee e e e nees 86
Paso Pre-Op, Ajuste de trayectorias prequirlrgicas ..............ccccouuceeeincienesnseeeeennnn 87
Disefio Pointwise (en referencia al punto) ..........ccccoviiieiiiiiei i 88
ReVISAr €] dISEM0. ......ciiiiiiie it 93
Disefio oblicuo y en referencia al punto............occeiiiiiiii i 98
Definicion de objetivos contralaterales ..o 100
Localizar los puntos de montaje.........ccccccceiimmeencirireeencsserseesnseeeens 102
Imagenes de cuadricula intraoperatoria...........cccueeiiiieiiiiii e 102
Paso Entry (ingreso), localizar el punto de montaje..............cccccevieeeiiiieeennieenenn. 104
Revision de las trayectorias planificadas............ccccooviiiiiiiii e, 107
Localizacién de los puntos de montaje ............eeevviieiiiiiiiieiiee e 107
Creacion de 10s puntos de MONtAJE .........evvviiiiiiiiiiiee e 113
Montaje del MArCO ... e 115
Finalizar trayectorias.......ccccccccciiiiiiiiiiniie e 115
Imagenes del marco intraoperatorio....... ..o 116
Paso Target (objetivo), finalizar trayectorias ...............cccceoiiiiiiiieieieeee e, 117

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 6 de 240

Finalizacion de las trayectorias planificadas..........cccoceeiiiiiiiiiie, 120
Verificacion A€ MArCOS........couiiiuiiee ettt ettt e et e e e st eee e s sbee e e e sbaeeeeans 121
Alineacion y ajuste de la canula.............ccccceiiiiiiiiiininiinininnnns 125
Paso Align (alinear), ajuste el angulo de la canula ................cccocceveeeeiiiiiiiieenneeeeen, 125
Panel Frame Adjustments (ajustes del marco)..........ccccuvveeeeeeiiiiciiiieeee e 126
Panel Error Measurements (mediciones de error)..........ccccceeeeeeviiveeeeeeeeeeecnnnnen 127
Alineacion de 1a CANUIA ...........ooiiiiiiii e 128
Paso Adjust (ajustar), finalice la posicién de la canula ................cc.ccooeeioeeeiaennnnn, 131
DiSERA0 AQJUST ... 132
Disefio 3D-Adjust (QJuSte 3D) .......evveiiiiiee i 137
Insertar el diSPOSItiVO .........cciiiiiiiiiiiccc s 139
Preparacion del diSPOSItiVO.........ccoiiuiiii i 139
Medicion del limitador de profundidad del disSpoSitivo...........cccceeiiiiieiiiiiiieiiiieeee 140
Paso Insert (insertar), supervisién y evaluacion de la colocacion del dispositivo.... 141
Supervisar el avance de 18 INSEIrCION .............ccccuiiiiiiee i 143
Evalle la colocacion del diSpOSitivo..........ocueeiiiiiiiiiiiiiie e 144
Aceptar o volver a ajustar la colocacion ............ccccccoeveiiii 150

Repeticion de la insercion de dispositivos y compensacion de

L= 17 o o 151
Determinacion de la compensacion del S€SgO0..........oeviiiieiiiiiiii i 151
Paso Re-Adjust (ajustar nuevamente), manejo de una repeticién de la insercion del
QISPOSIHVO ...ttt e e e e e e e e e e e e e 153
Tareas OpCioNAles .........cceeeeeiiiiieeii i e 159
Tarea Fusion (fusion), fusion de iIMAgenes ............cccouccveiiiiii i 159
Fusion automatica...........ooooviiiiiiiiie 160
Anulacién manual de la fusion .............cccc 163
Tarea ACPC, revision de puntos de referencia.................cuuueeeveveveeiiiiiieneiiiininanannnn, 164
Tarea VOI, definicion de VOIUMENES ..............coooeeeveieiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 166
Creacion de VOIUMEN .........uuuuiieiiiiiiiiiiieiet ettt babebabebabeberesesssaserassrarsrereranes 167
Deteccion automatica del volumen ... 168
Deteccion semiautomatica de VOIUMEN ...........eevvveeeiiiciiiiiiee e 170
Edicion de VOIUMEN ........cooooiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 171
Revision del VOIUMEN ..........ooooiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 174

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 7 de 240

Tarea Compare (comparar), comparacion de imagenes ............ccccccceeeeeeeeeccennennnn 175
Tarea Grid (cuadricula), edicion de las cuadriculas de marcado............................. 177
Revisar las cuadriculas de marcado...........ccuuviiiiiiiniiiiiie e 178
Modificar las cuadriculas de Marcado ...........cocovieiiiiiiiie i 179
Gestion de la cuadricula de Marcado .........occveveiiiiiie i 180
Tarea Frame (marco), edicion de marcadores del marco............ccccccceeeeeecccenennnn... 182
Revisar marcadores del MarCo ...t 183
Modificar marcadores del Marco..........ccccoooiiiiiiiiee e 185
GESHON B MAMCOS ....ccieiiie ittt e e e nbee e e e 186
Tarea Pre-Adjust (ajuste previo), ajuste previo de la canula ...............cccccoecueenn.e. 189
Solucion de problemas..........ccceieeeeccrcin e ———— 193
DICOM Association Lost (asociacion DICOM perdida)...........ccceeevvvveeeeiiieeeesiineeenne 193
“Data Rejected by Workstation” (datos rechazados por la estacién de trabajo)...... 194
Failed to Load Data into Workstation (error al cargar datos en la estacion de trabajo)
.................................................................................................................................. 195
Data Received Older Than One Hour (datos recibidos con mas de una hora de
=T a1 [0 ]=To F=To ) T PP PR PP 195
Data Received Older Than Previously Loaded Data (los datos recibidos son mas
antiguos que los datos cargados anteriormente) .........ccoccvveeeviciieeiniiiee e, 197
Busy Indication Window Dismissed by User (ventana de indicacion de ocupado
descartada POr €l USUEAIIO)......ccouiuiiieiiiiieiiiiie e eiee e st ee e e eaee e e e nbae e e e snree e e e e 198
Scanner Bore Size Not Configured (tamafio del tunel del explorador no configurado)
.................................................................................................................................. 199
Failed to Detect AC-PC Points (error al detectar los puntos AC-PC) .........ccccee..... 199
AC Point Posterior to PC (punto AC posterior a PC) .........cocociiiiiiiiiiiieee e 200
Mid-Sagittal Plane Point Too Close to AC-PC Line (el punto del plano longitudinal
medio esta demasiado cerca de la linea AC-PC) ... 201
Mid-Sagittal Plane Set Below AC-PC Line (plano longitudinal medio establecido por
debajo de 18 1IN€a AC-PC)....co e 202
SMARTGrid Not Found/Detect Incorrectly (no se encuentra la SmartGrid/se detecta
INCOITECIAMENTE).... . et e e e e e e e e e e e e e 203

Failed to Segment Volume of Interest (error al segmentar el volumen de interés).. 205
Trajectory May Cause Device to be Obstructed by Scanner (la trayectoria puede

hacer que el explorador obstruya el diSpositivo)..........cocceeiiiiiiiiiiiiiie e 206
Device is Not Long Enough to Reach Target (el dispositivo no es lo suficientemente
largo para alcanzar €l ODJELIVO) ......uuiiiiiiiiii e 208
Trajectory Depth is Beyond Maximum Validated System Depth (la profundidad de la
trayectoria supera la profundidad maxima validada del sistema) ................cccccco..... 210
Trajectory Crosses Mid-Sagittal Plane (la trayectoria cruza el plano longitudinal
197 To [T SR PURRT 211

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 8 de 240

SMARTFrame Not Found/Detected Incorrectly (no se encuentra el SMARTFrame/se

detecta INCOrreCtameENnte)........coo i 212
SMARTFrame Ball Marker Not Found (marcador de la esfera de SMARTFrame no

L2 gTeTe] 01 1= To o ) RO U OPUPPOPI 213
SMARTFrame Frame Markers Not Defined (marcadores de marco SMARTFrame no
[o =1 0T [0 1= I SRRSO 214
SMARTFrame Markers Inconsistent with Hardware Specifications (los marcadores
SMARTFrame no coinciden con las especificaciones del hardware)...................... 215
Frame Cannula Not Locked Down (la canula del marco no esta bloqueada).......... 217
Frame Ball Marker Appears Out of Position (el marcador de la esfera del marco
aparece fuera de SU POSICION) .......uuuiiiieeeiiiiiiiiie e et e e e e e e e e e e e e enneeeeeeeens 218
Trajectory Not Within X-Y Limits of the Frame (la trayectoria no esta dentro de los
[IMites X-Y del MArCO) .....ueeeiiiiiiie e 220
Trajectory Not Close Enough to SMARTFrame (la trayectoria no esta lo
suficientemente cerca del SMARTFIame) ......ccccueviiiiiiieiiiiiee e 221
SMARTFrame Markers Defined on Opposite Side of Head (marcadores
SMARTFrame definidos en el lado opuesto de la cabeza)..........cccccvevevviierennnnnen. 221
Actualizacion de los punto(s) de ingreso para coincidir con el marcador de la esfera
.................................................................................................................................. 223
DICOM Frame of Reference UID Has Changed (el identificador de referencia del
marco DICOM ha cambiado).........ccueieiiiiiiieeiiiiee ettt sneeee e 224
No Trajectories Defined for Selected Frame (no se han definido trayectorias para el
(9 F=T (el IR F=Y ot o1 T ] o T- o [0 ) SRR 225
Failed to Detect SMARTFrame Upper Cannula Marker (error al detectar el marcador
de la canula superior del SMARTFrame) ..o 225
Selected Trajectory Needs Pre-Adjustment (la trayectoria seleccionada necesita un

E= Y153 (S0 o] =1V (o ) S 227
SMARTFrame Upper Cannula Marker Not Defined (marcador de la canula superior
del SMARTFrame no definido) .........ueioiiiiii e 229
Failed To Identify Cannula From Orthogonal Slab (error al identificar la cadnula del

o] oTo U TN o] (oo o] o F= ) PR PRRTPR 230

Frame Cannula Not Sufficiently Aligned to Trajectory Pre-Insertion (la canula del
marco no esta suficientemente alineada con la trayectoria antes de la insercion).. 231

Insertion Track Does Not Appear Straight (la via de insercidn no parece recta)..... 232
Failed to Detect Inserted Device Track (error al detectar la via del dispositivo

1 ET=T o =T (o) TR PP PSRRI 233
VOI Box Drawn Outside the Limits of the Images (cuadro VOI dibujado fuera de los
[IMites de 1asS IMAGENES) .....cii e e e e e 234

Apéndice 1: Especificaciones de los requisitos del marco de
fijacion para la cabeza, las bobinas de imagen y el explorador

Para MRI ......... e 235
Especificaciones de los requisitos de fijacion de la cabeza................ccccvvveeeieennnns 235
Especificaciones de los requisitos de las bobinas de imagenes............ccccccccceees 235

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 9 de 240

DimensionaleS/MECANICOS ........ooouuiiiiieie e 235
Campo de visién (FOV, por su sigla eninglés) ......c.cccccoevvieieeieeiiiiiiiieieee e 235
Calidad de IMAGEN: ..o 236
Especificaciones de los requisitos del explorador para MRI ..................ccuueee. 236

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023

ClearPoint Neuro






Pagina 11 de 240

Descripcion general del sistema

ADVERTENCIA: Esta guia del usuario esta disefiada para usarse unicamente

junto con las instrucciones de uso (IFU, por su sigla en inglés)
especificas que se proporcionan con cada uno de los
componentes de hardware mencionados, asi como con la
orientacion y la capacitacion del médico respecto a los aspectos
clinicos del procedimiento. Cualquier otro componente
proporcionado por un tercero se debe utilizar tnicamente de
acuerdo con sus IFU especificas.

PRECAUCION: El sistema ClearPoint se puede usar con electrodos de DBS

NOTA:

compatibles con MR en determinadas condiciones, pero no con
aquellos que no sean seguros para este procedimiento ni con
electrodos de DBS para los que no se han realizado pruebas de
MR. Los electrodos de estimulaciéon cerebral profunda (DBS,

por su sigla en inglés) compatibles con MR en determinadas
condiciones mediante el sistema ClearPoint se deben colocar de
acuerdo con las instrucciones de uso de esos electrodos de
DBS. El usuario debe revisar detenidamente las instrucciones de
uso de dichos electrodos de DBS compatibles con MR en
determinadas condiciones antes de realizar un procedimiento
con el sistema ClearPoint. Realizarle una exploracioén a un
paciente en condiciones distintas de las indicadas en las
instrucciones de uso del electrodo de DBS puede causar
lesiones graves o la muerte.

Durante la instalacion del sistema ClearPoint, un especialista
calificado de ClearPoint Neuro realizara las pruebas de exactitud
del sistema utilizando un simulador Phantom calibrado.

Se realizara un minimo de dos colocaciones del dispositivo
(estilete ClearPoint): 1 en el lado izquierdo y 1 en el lado derecho.
La prueba de instalacion del sistema demostrara que este puede
colocar la punta del estilete ClearPoint a menos de 1.5 mm del
objetivo. Una vez finalizada la instalacion del sistema, el cirujano
debera confirmar que la instalacién cumple con los requisitos
del usuario.

El usuario también debe consultar la seccion Exactitud de la
navegacion de la Guia del usuario para evaluar si la exactitud del
sistema es adecuada para sus necesidades.

La estacion de trabajo ClearPoint esta disefnada para usarse con
el sistema operativo Windows 10.
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Indicaciones de uso

Durante la instalacion del sistema ClearPoint, un especialista calificado de
ClearPoint Neuro realizara las pruebas de exactitud del sistema utilizando un
simulador Phantom calibrado. El sistema ClearPoint esta disefiado como parte
integral de los procedimientos en los que tradicionalmente se ha utilizado la
metodologia estereotactica. Estos procedimientos incluyen biopsias y la insercion de
catéteres y electrodos, incluida la colocacion de electrodos de estimulacion cerebral
profunda (DBS). El sistema esta disefiado para utilizarse Unicamente con
exploradores de MRI de 1.5y 3.0 tesla e implantes y dispositivos compatibles con
MR en determinadas condiciones.

Contraindicaciones

El uso del sistema ClearPoint esta contraindicado en exploradores de MRI de mas
de 3.0 tesla.

Seguridad

La estacién de trabajo ClearPoint se configurd previamente con ajustes de seguridad
del sistema operativo para evitar el acceso no autorizado al sistema. Para garantizar
el funcionamiento seguro:

No desactive ni modifique los ajustes de configuracion del centro de
seguridad de Windows Defender. Se ha configurado para garantizar que la
estacion de trabajo esté protegida de forma activa contra malware, virus y
otras amenazas de seguridad.

No instale otro software en la estacion de trabajo.

No acceda a internet desde la estacién de trabajo. Conecte la estacion de
trabajo unicamente a una conexiéon de TCP/IP privada y segura de la red del
hospital para recibir las imagenes del explorador.

No apague, desactive ni modifique ninguno de los ajustes de configuracion
del Firewall de Windows Defender. Se ha configurado para bloquear el
trafico de red no autorizado hacia la estacion de trabajo.

Restrinja el acceso de usuarios a la estacién de trabajo para evitar el acceso
accidental. Se deben utilizar las mejores practicas al configurar las politicas
sobre las contrasefas de los usuarios e incluir longitudes minimas, cifrado
de almacenamiento, complejidades adecuadas (es decir,

“contrasefias seguras”) y periodos frecuentes de renovacion de las
contrasefas. Consulte las pautas de la Ley de Responsabilidad y
Portabilidad de Seguro Médico (Health Insurance Portability and
Accountability Act, HIPAA) para obtener informacion adicional sobre las
mejores practicas para la gestion de usuarios.
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¢ No modifique ni altere ningun ajuste del sistema relacionado con el bloqueo
de la estacion de trabajo por medio del protector de pantalla. El sistema esta
configurado previamente para solicitar una contrasefa para reanudar el flujo
de trabajo después de 30 minutos de inactividad.

o |Instale siempre las actualizaciones y los parches de seguridad mas recientes
para el sistema operativo de la estacién de trabajo.

e Considere la posibilidad de utilizar el sistema de cifrado de archivos
(EFS, por su sigla en inglés) de Windows para almacenar la informacion
protegida sobre la salud en la estacion de trabajo de manera segura.
La carpeta de datos de la estacion de trabajo
(C:\ProgramData\ClearPoint\sessions) almacena imagenes del explorador
gue contienen informacion protegida sobre la salud. Se recomienda que esta
carpeta se cifre para evitar el acceso no autorizado.

e Permita que Unicamente el personal de ClearPoint Neuro instale las
actualizaciones y los parches mas recientes para el software de ClearPoint.
Un empleado de ClearPoint Neuro instalara las actualizaciones de
software in situ.

¢ Tenga cuidado al conectar medios extraibles, como unidades USB,
a la estacion de trabajo. La estacion de trabajo se ha configurado para
analizar también el dispositivo extraible en busca de malware y virus.
No modifique ningun ajuste de configuracion relacionado con el antivirus de
Windows Defender.

e Utilice siempre la funcionalidad Session Export (exportar sesion) del
software de ClearPoint (consulte la Uso de la ventana Session (sesion),
pag. 40) cuando saque datos de la estacion de trabajo sobre procedimientos
quirargicos. Exportar una sesion quirurgica de esta forma garantiza que
todos los datos se anonimicen de manera adecuada para que no se exporte
informacion protegida sobre la salud.

Descripcion general del procedimiento del
sistema ClearPoint

A continuacion se muestra un resumen de los pasos de un procedimiento del
sistema ClearPoint, que se dividen en seis secciones: planificacion prequirurgica,
preparacion del paciente, planificacion del tratamiento, posicionamiento de la canula,
insercién y cierre.
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Planificacion prequirurgica

La planificacién prequirurgica es un paso opcional en ClearPoint que permite
planificar los puntos de ingreso y objetivo antes del dia del tratamiento con imagenes
obtenidas previamente mediante MR o CT en diferentes marcos de referencia.
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Con cualquier estacién de trabajo ClearPoint, las imagenes se cargan desde medios
de DICOM o se pueden insertar en ClearPoint desde PACS o desde otro archivo de
DICOM. El cirujano planifica cualquier cantidad de trayectorias posibles. Una vez
que se haya completado el plan, se puede utilizar el dia de la cirugia para importar
las trayectorias planificadas en el espacio de coordenadas definido por las imagenes
del dia de tratamiento.

ClearPoint traducira las trayectorias prequirdrgicas al volumen de imagen actual en
funcién de la transformacion de fusion definida entre los volumenes de imagen
prequirurgicos y actuales. Posteriormente, el cirujano podra hacer ajustes en
cualquiera de sus trayectorias planificadas antes de la cirugia y continuar con

el procedimiento.

Preparacién del paciente

El paciente esta preparado para la cirugia, lo que puede incluir anestesia local o
general. A continuacion, el cirujano colocara y asegurara al paciente en la mesa del
explorador con el sistema de fijacion de cabeza y las bobinas de obtencion de
imagenes que desee'. Luego, el paciente pasara por el proceso adecuado de
preparacion para la esterilizacion y colocacion de pafios y sabanas?. La cuadricula
SMARTGrid estéril se colocara sobre el lugar aproximado de la incisiéon®. Se puede
administrar un agente de contraste para visualizar la vasculatura. Luego, se
trasladara al paciente al isocentro del explorador y se obtendra una exploracion del
volumen de toda la cabeza.

Planificacion del tratamiento

La exploracion volumétrica de toda la cabeza se transfiere a la estacion de trabajo
ClearPoint mediante transferencia de red DICOM*. Con el software de la estacion de
trabajo, el cirujano planifica un objetivo y una trayectoria para determinar un punto
de ingreso. Esto se puede hacer en el momento o mediante la importaciéon de un
plan prequirargico.

! Consulte las instrucciones de uso del fabricante

2 Consulte el documento: IFU, pafio estéril para procedimiento de neurologia con MR.

3 Consulte el documento: IFU, SMARTGrid.

4 Consulte el documento: Declaracién de cumplimiento de DICOM de ClearPoint 2.0.
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El cirujano confirma que el software ha identificado correctamente la cuadricula e
identifica las coordenadas de fila y columna de la cuadricula SMARTGrid del punto
de ingreso como se muestra en el volumen de la imagen.

A continuacion, se saca al paciente del explorador para permitir el acceso directo al
lugar de la incision. Se retira la capa superior de la cuadricula SMARTGrid, dejando
una cuadricula subyacente conectada al paciente. Luego, el punto de ingreso se
identifica haciendo coincidir las coordenadas de la cuadricula del punto de ingreso
que se muestran en el software de la estacion de trabajo ClearPoint con la
cuadricula fisica que esta colocada en el paciente.

En este momento, el cirujano puede optar por realizar un paso adicional para
verificar que el punto de ingreso se haya identificado con precision. Para ello,

se coloca un marcador estéril en el punto de ingreso identificado y se obtienen uno o
mas bloques de imagenes adicionales. Cuando la estacién de trabajo muestra los
nuevos bloques de imagenes, la posiciéon del marcador se puede comparar con el
punto de ingreso planificado. Este paso puede ser Util en los casos en los que el
cuero cabelludo esta especialmente sujeto a movimiento en relacién con el craneo.

La herramienta de marcado se utiliza para marcar la ubicacién del punto de ingreso®
y después se puede retirar y desechar la cuadricula subyacente. El cirujano utiliza la
marca que deja la herramienta de marcado para hacer una incisiéon y una
trepanacion del tamafio adecuado. A continuacion, el cirujano centra el dispositivo
SMARTFrame y lo fija al paciente’. Luego, el controlador manual opcional se conecta
al dispositivo SMARTFrame y se vuelve a colocar al paciente en el isocentro del
explorador. Se hace una segunda exploracion volumétrica de toda la cabeza que
incluye el dispositivo SMARTFrame y se transfiere a la estacién de trabajo
ClearPoint. El cirujano vuelve a confirmar la planificacion y realiza los ajustes
necesarios debido a posibles cambios dindmicos (es decir, desplazamiento del
cerebro). Si lo desea, el cirujano puede optar por obtener bloques de imagenes de
alta resolucién adicionales para conseguir una mejor visualizacion.

Posicionamiento de la canula

En las secciones de posicionamiento de la canula del software ClearPoint,

la estacion de trabajo le proporciona al usuario los parametros del plano de
exploracién necesarios para obtener imagenes que el soffware pueda utilizar para
identificar la ubicacion de la canula de direccion conectada al dispositivo
SMARTFrame. Al transferir estas imagenes a la estacion de trabajo ClearPoint,

3 Consulte el documento: IFU, marco de trayectoria guiado por MRI SMARTFrame, controlador manual
y kit de accesorios.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 17 de 240

el software mostrara los ajustes necesarios para alinear la canula de direccion con la
trayectoria seleccionada actualmente.
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El angulo de la canula se ajusta girando la inclinacion (rueda selectora azul) y el
balanceo (rueda selectora anaranjada) en la cantidad especificada. Al ajustar las
ruedas selectoras X (amarilla) y Y (verde), la canula se desplaza en la direccién

correspondiente y se mantiene paralela al angulo original.

La obtencion de imagenes y los ajustes se repiten una y otra vez hasta que el
objetivo proyectado sea aceptable desde el punto de vista clinico.

Insercion

Para conocer los procedimientos en los que se utiliza una vaina desprendible para
acceder al lugar objetivo, consulte Uso de |la vaina desprendible, pag. 19

Si se inserta un dispositivo compatible con MRI en determinadas condiciones
(consulte las instrucciones de uso del fabricante), la estacion de trabajo ClearPoint
ofrece la opcién de supervisar y evaluar la insercion. Esto sélo se puede hacer con
un dispositivo que permita la obtencion de imagenes de forma segura en el
explorador de MR. Si se inserta un dispositivo que no sea de ese tipo, se debera
trasladar al paciente a la parte posterior del explorador para mejorar el acceso y la
insercion se realizara sin ninguna obtencion de imagenes adicional.

En cualquier caso, la estacién de trabajo ClearPoint proporciona un valor de
profundidad de insercién, que es la distancia desde la parte superior del dispositivo
SMARTFrame hasta el objetivo planificado. El cirujano mide y marca la distancia en
el dispositivo que se va a insertar y luego establece el limite en ese lugar. Se puede
utilizar un tubo guia para acomodar dispositivos que tengan diferentes diametros (se
admiten dispositivos de varios calibres). El cirujano introduce manualmente el
dispositivo en el cerebro para permitir la retroalimentacion tactil.

Si se utiliza un dispositivo compatible con MRI en determinadas condiciones, se
pueden hacer exploraciones para verificar que el dispositivo siga la trayectoria
planificada y también para comprobar si hay alguna hemorragia. Con las
exploraciones realizadas durante la insercion o al finalizarla, la estacion de trabajo
ClearPoint también proporciona mediciones entre la posicion de la punta del
dispositivo y el objetivo planificado.

Una vez que se haya insertado el dispositivo en el lugar objetivo, el procedimiento
continua con el dispositivo insertado siguiendo las instrucciones de uso del
fabricante del dispositivo y se completa como se describe en Cierre, pag. 19.
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Uso de la vaina desprendible

Una vez que se haya insertado la combinacion de estilete/vaina desprendible,*

el estilete se retira de la cabeza del paciente y se deja la vaina desprendible en su
lugar como conducto hacia el objetivo. El valor de profundidad de insercién se mide
en el dispositivo que se va a insertar y se establece el limite. Posteriormente,

el dispositivo se inserta en el cerebro a través de la vaina desprendible. Si asi lo
requiere el procedimiento, el dispositivo insertado se puede bloquear en su lugar y
retirar la vaina desprendible, con lo que se deja el dispositivo en su posicién.
Complete el procedimiento segun las instrucciones de uso del fabricante

del dispositivo.

Cierre

Una vez que se complete el procedimiento, se retirara el dispositivo SMARTFrame
del paciente. Primero se retira la seccién de la torre y luego la base. EI médico
finaliza el procedimiento con técnicas quirurgicas estandar de cierre de heridas y se
puede retirar el sistema de fijacion de cabeza del paciente.

Consulte también: Apéndice 1: Especificaciones de los requisitos del marco de
fijacion para la cabeza, las bobinas de imagen v el explorador para MRI.

Exactitud de la navegacion

Los resultados de las pruebas de exactitud en banco de la compafia demostraron
que la media de error en las configuraciones de los dispositivos fue inferior a 1 mm,
con la desviacion estdndar mas alta de 0.30 mm y el limite de confianza mas alto del
99 % de 0.79 mm. Todos los errores angulares estuvieron por debajo de 1°, con la
desviacion estandar mas alta en 0.08° y el limite de confianza mas alto del 99 % de
0.40°. Todos estos valores observados estan por debajo de los limites de exactitud
de 2 mmy 2° para un dispositivo estereotactico destinado al uso

neurolégico general.

6 Consulte el documento: IFU, marco de trayectoria guiado por MRI SMARTFrame, controlador manual
y kit de accesorios.
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Componentes del sistema ClearPoint

1. El sistema ClearPoint utiliza componentes reutilizables y desechables.
Componentes reutilizables:

e Computadora portatil de la estacion de trabajo con software para la
estacion de trabajo.
e Componentes desechables:
o Cuadricula de planificacion guiada por MRI SMARTGrid.
o Marcos de trayectoria guiados por MRl SMARTFrame o
SMARTFrame XG.
o Kit de accesorios SMARTFrame.
o Pano estéril para procedimiento de neurologia con MR.

2. Otros articulos necesarios:

e Marco de fijacion de cabeza: para inmovilizar la cabeza del paciente con
respecto a la mesa del explorador.

e Bobinas de obtencion de imagenes: para obtener la calidad de
imagen deseada.

3. Articulos opcionales:

Control manual SMARTFrame.

Equipo de extensién de rueda selectora SMARTFrame.
Tubos guia SMARTFrame.

Base de montaje para cuero cabelludo SMARTFrame.
Taladro manual CLPT SmartTwist.

Kit de brocas CLPT SmartTip.

Monitor para MR ClearPoint.

Marcador de referencia ClearPoint.

Interoperacién con el explorador de MRI

Configure la estacion de trabajo ClearPoint en la sala de control del explorador cerca
de la consola de MR. El sistema esta disefiado para utilizarse unicamente con
exploradores de MRI de 1.5y 3.0 tesla e implantes y dispositivos compatibles con
MR en determinadas condiciones.

La estacién de trabajo ClearPoint debe estar conectada a la red para que funcione.
La consola de MRI debe estar configurada para reconocer la estacion de trabajo
ClearPoint como un dispositivo de almacenamiento de DICOM valido.

e Direccion IP (configurada por el administrador de la institucion).
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e Titulo de AE: SVDBG
e Puerto: 4467

Después de conectar la estacion de trabajo ClearPoint al explorador por primera vez,
se debe utilizar el cuadro de dialogo de configuracion del sistema

(consulte Configuracion del sistema vy ajustes del usuario, pag. 45) para especificar
informacion determinada sobre el explorador, incluidos el diametro del tunel y el
fabricante. El diametro del tunel le indica a la estacién de trabajo ClearPoint cuanto
espacio libre habra al insertar un dispositivo. El campo del fabricante del explorador
determina el formato que utilizara la estacion de trabajo ClearPoint al proporcionar
parametros especificos del plano de exploracion para las imagenes que se van a
obtener. Durante todo el procedimiento, la estacion de trabajo ClearPoint
proporcionara varias veces conjuntos muy especificos de parametros del plano de
exploraciéon que se deben introducir manualmente en la interfaz de usuario de la
consola utilizada para ejecutar el explorador. La estacion de trabajo puede mostrar
estos parametros en un formato adecuado sélo para los tres fabricantes de
exploradores de MR siguientes:

e Siemens Healthcare.
e Philips Medical Systems.
e GE Healthcare.

Los parametros que muestra la estacion de trabajo ClearPoint se pueden introducir
manualmente en la consola del explorador utilizada para realizar la obtencion de
imagenes durante el procedimiento. Por ejemplo, con los exploradores de Siemens
Healthcare, los parametros del plano de exploracion se especifican como valores
dobles-oblicuos, como se muestra a continuacion.
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Precaucién Para garantizar la seguridad del paciente, debe asegurarse de
que el explorador de MR esté bien calibrado y haya recibido el
mantenimiento adecuado antes de utilizarlo con el sistema
ClearPoint. Si el explorador no se ha calibrado, esto puede
provocar una colocacion incorrecta del dispositivo insertado.
Incluso en un sistema calibrado, las imagenes se pueden
distorsionar debido a factores especificos del caso, como
implantes del paciente. Inspeccione cuidadosamente las
imagenes obtenidas para detectar distorsiones visibles.

Si el explorador no esta correctamente calibrado y la distorsion geométrica afecta a
las imagenes obtenidas utilizadas en las siguientes circunstancias, el software
proporcionara las advertencias adecuadas en cada caso:

¢ Imagenes utilizadas para identificar los marcadores de referencia
fijados en la base del marco. Consulte SMARTFrame Markers
Inconsistent with Hardware Specifications (los marcadores
SMARTFrame no coinciden con las especificaciones del hardware),
pag. 217.

e Imagenes utilizadas para detectar la posicion de la punta distal del
marco (marcador de la esfera). Consulte Frame Ball Marker Appears
Out of Position (el marcador de |la esfera del marco aparece fuera de su
posicion), pag. 218.

e Imagenes utilizadas para detectar la posicion de la canula de direccion.
Consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicidn de la canula, pag.
131.

¢ Imagenes utilizadas para identificar la via del dispositivo insertado.
Consulte Insertion Track Does Not Appear Straight (la via de insercién
no parece recta), pag. 232.
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Notas importantes para el uso de exploradores de Siemens

Asegurar la senal y la direccidén correctas

Al introducir los parametros del plano de exploracion en la interfaz de la consola de
MR de Siemens, es necesario asegurarse de que la direccién positiva indicada
(L/R, P/A, H/F) coincida con las direcciones proporcionadas por la estacion de
trabajo ClearPoint. La estacion de trabajo especifica las direcciones con base en las
direcciones positivas que son izquierda, posterior y cabeza. Cada vez que se
introduce un valor negativo en la consola de Siemens, se cambiara a un valor
positivo y se invertira el sentido de la direccién positiva.

Por ejemplo, si introduce: L= -32.5, la consola cambia esta entrada a R=32.5.
Ademas, la proxima vez que abra ese cuadro de dialogo, solicitara un valor para R
en lugar de L. Ahora interpreta la direccidn hacia la derecha del paciente como
positiva. En este caso, introducir el valor “L” proporcionado tal cual daria un
resultado incorrecto.

Existen dos soluciones para evitar introducir valores incorrectos:

1. Silas direcciones positivas no concuerdan, simplemente invierta el signo del
valor numérico proporcionado por la estacion de trabajo ClearPoint.

2. Antes de abrir el cuadro de dialogo, restablezca primero la posicion a
ISOCENTER (isocentro). Esto hace que la consola configure L, P y H como
direcciones positivas.

Introduccién de un valor de posicidon de la mesa

Al introducir parametros del plano de exploracion en la interfaz de la consola de MR
de Siemens, el cuadro de dialogo para introducir valores de posiciéon también tiene
un campo opcional para introducir un valor de posicion de la mesa. Este valor
permite controlar el movimiento automéatico de la mesa y configurar su posicién antes
de realizar la exploracion.

La aplicacion proporciona un valor de posicion de la mesa para el paso Adjust
(ajustar) (consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula, pag. 131)
de las exploraciones para garantizar que los bloques de la canula se muevan lo méas
cerca posible del isocentro del explorador con el fin de reducir la probabilidad de
distorsion geométrica.

El valor de posicién de la mesa debe introducirse antes de introducir el valor H/F.

De lo contrario, la interfaz de Siemens modificara el valor H/F para reflejar el valor de
posicion de la mesa que se esta ingresando y tendra que volver a introducir el

valor H/F.
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Introduccién de la rotacion en el plano

Cuando se introducen parametros del plano de exploracion en la interfaz de la
consola de MR de Siemens, hay un campo denominado “Phase Enc Dir”

para referirse a la direccion de codificacion de fase; este tiene un menu desplegable
asociado para configurar una direccion aproximada. Este campo también tiene un
botdn asociado con la etiqueta “...” que abre un cuadro de dialogo para configurar
numéricamente la rotacion en el plano. Esto proporciona un control preciso sobre la
direccion de codificacion de fase para la exploracion.

La aplicacion proporciona un valor de rotacion en el plano en el paso Adjust
(consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula, pag. 131) de los
parametros del plano de exploracién que se deben introducir en la consola de MR de
Siemens. Este valor se calcula para reducir al minimo los efectos de la distorsion
geomeétrica en la precision, lo que garantiza que la direccién de codificaciéon de fase
sea perpendicular al eje largo de la canula.

Notas importantes para el uso de exploradores de Philips

Asegurar la orientacion correcta del corte

Al introducir los parametros del plano de exploracion en la interfaz de la consola de
Philips, es necesario asegurarse de que la orientacion del corte especificada por la
estacion de trabajo ClearPoint se introduzca correctamente antes de realizar cada
exploracion. El valor de orientacion del corte proporcionado por la estacion de
trabajo ClearPoint debe introducirse en la pestaia “Geometry” (geometria) de la
interfaz de la consola de Philips. El valor especificado sera uno de los siguientes:
transversal, frontal o longitudinal. Los parametros restantes del plano de exploracion
deben introducirse en la pestafia “Offc/Ang” de la interfaz de la consola de Philips.

Cambio del plano de exploracion

En casos muy poco comunes, es posible que los valores de orientacion que
especifique la estacion de trabajo ClearPoint para introducirlos en la consola de
Philips sean incorrectos, segun la orientacion de la trayectoria planificada. En estos
casos, el signo +/- de uno o mas de los valores de orientaciéon puede ser incorrecto.

Si esto ocurre, se puede hacer que la estacién de trabajo ClearPoint calcule los

valores correctos haciendo clic en el botén (invertir parametros). Si lo

hace, “invertira” de manera eficaz la direccion del plano de exploracién de forma que
los valores de orientacion que se deben introducir en la interfaz de la consola Philips
sean correctos.

Precaucion: Utilice esta solucion alternativa sélo si se confirma que todos
los parametros del plano de exploraciéon proporcionados por la
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estacion de trabajo ClearPoint se introdujeron correctamente en
la consola del explorador de Philips y que estos parametros
produjeron imagenes que no estaban bien orientadas.
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Notas importantes para el uso de exploradores de IMRIS

Introduccién de un valor de posicion de la mesa

Al introducir parametros del plano de exploracién durante el paso Adjust

(consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula, pag. 131) en la
interfaz de la consola de MR de IMRIS, el cuadro de dialogo para introducir valores
de posicion también tiene un campo opcional para introducir un valor de posicion de
la mesa. Este valor permite controlar el movimiento automatico de la mesa 'y
configurar su posicion antes de realizar la exploracion.

Precauciéon: Puesto que los sistemas de IMRIS no permiten mover la mesa
subyacente durante un procedimiento, no se debe introducir el
valor de posicion de la mesa proporcionado por ClearPoint.

Para evitar que el valor de la posiciéon de la mesa se muestre con los parametros del
plano de exploracion, indique que se esta utilizando un quiréfano de IMRIS por
medio de la ventana de configuracion del sistema (consulte Configuracion del
sistema y ajustes del usuario, pag. 45).

o: Configuracion del sistema

SIEES DICOM  PREFEREMNCIAS

TAMARNO DEL TUBO DEL EXPLORADOR

70

FABRICANTE DEL EXPLORADOR

Siemens

L

INTEGRACION DE IMRIS

W Uso de IMRIS Surgical Suite

NIVEL DE REGISTRO

Mormal
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Flujo de trabajo de ClearPoint

La aplicacion de la estacion de trabajo ClearPoint presenta el flujo de trabajo clinico
como un conjunto ordenado de pasos que se pueden realizar para llevar a cabo un
procedimiento neurolégico. Cada paso del flujo de trabajo muestra un conjunto de
tareas opcionales a las que se puede recurrir para realizar una actividad especifica y
centrada en el flujo de trabajo.

Pantalla de inicio

Antes de continuar con el flujo de trabajo clinico, la estacion de trabajo ClearPoint
muestra una pantalla de inicio que se puede utilizar para comenzar un nuevo flujo de
trabajo clinico en una nueva sesion de software o, de forma alternativa, cargar una
sesion de software existente en la que ya se hayan completado partes del flujo de
trabajo clinico (consulte Pantalla de inicio, pag. 81). Si se inicia una nueva sesion de
software, la pantalla de inicio se utiliza para recopilar informacion basica sobre el
procedimiento, incluida la lateralidad, el nombre del objetivo, las longitudes del
dispositivo y el tipo de montaje de la base. Si se carga una sesién de software
existente, la pantalla de inicio permite especificar qué sesion de software se

debe cargar.

Flujo de trabajo del procedimiento

Paso Pre-Op (prequirurgico)

El paso Pre-Op le permite crear una o mas trayectorias utilizando imagenes
obtenidas antes del dia del tratamiento. Puede fusionar imagenes con diferentes
marcos de referencia para complementar el proceso de definicion/modificacion de la
trayectoria. El paso Pre-Op proporciona las siguientes tareas opcionales:

o Fusionar. Registre en el plano espacial una o mas series de imagenes
obtenidas en marcos de referencia diferentes con fines de planificacion
prequirurgica. Consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de imagenes, pag.
159 para obtener detalles.

e Comparar. Realice una comparacion visual de dos series de imagenes
cargadas en la estacién de trabajo con fines de planificacién
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prequirurgica. Consulte Tarea Compare (comparar), comparacion de
imagenes, pag. 175 para obtener detalles.

e AC-PC. Revise y edite los puntos de referencia anatdmicos necesarios
para definir y utilizar las coordenadas de Talairach. Consulte Tarea
ACPC, revision de puntos de referencia, pag. 164 para obtener detalles.

e VOI. Cree o edite volumenes de interés dentro de cualquier serie de
imagenes cargada con fines de planificaciéon prequirirgica.
Consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166 para
obtener detalles.

Una vez que continte con el flujo de trabajo clinico del dia que lleve a cabo los
pasos del tratamiento, todas las trayectorias y/o volimenes de este paso se
importaran al marco de referencia del paciente en el explorador durante el
procedimiento. Esta operacién se realiza fusionando el volumen prequirurgico con el
volumen del dia de tratamiento principal. Una vez que finalice el proceso de
importacion, puede continuar modificando las trayectorias en las imagenes obtenidas
durante el procedimiento.

Para obtener mas detalles, consulte Paso Pre-Op, Ajuste de trayectorias
prequirdrgicas, pag. 87.

Paso Entry (ingreso)

Antes de comenzar en este paso, asegurese de que el paciente esté preparado para
el procedimiento (es decir, las cuadriculas SMARTGrid deben estar colocadas sobre
las zonas de ingreso previstas y el paciente debe encontrarse en el explorador de
MR).

El paso Entry le permite identificar los objetivos y determinar los puntos de ingreso
en la cabeza del paciente. Se utilizan las cuadriculas SMARTGrid para localizar la
posicion de los puntos de montaje del marco en el paciente en funcién de los puntos
de ingreso planificados. Si se cre6 un plan prequirirgico antes de este paso,

la estacion de trabajo ClearPoint requerira que el volumen de imagen que contiene
las cuadriculas SMARTGrid se fusione con la serie principal de imagenes del paso
Pre-Op. Esto define un mecanismo por medio del cual las anotaciones
prequirurgicas (incluidas las trayectorias y los puntos de referencia anatémicos)

se pueden importar en el marco de referencia del paciente el dia de la cirugia.

El paso Entry proporciona las siguientes tareas opcionales:

e Fusionar. Registre en el plano espacial una o mas series imagenes
adicionales obtenidas en marcos de referencia diferentes después de
que se hayan colocado las cuadriculas SMARTGrid. Consulte Tarea
Fusion (fusion), fusion de imagenes, pag. 159 para obtener detalles.
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e Comparar. Realice una comparacién visual de dos series de imagenes
cargadas en la estacién de trabajo con fines de planificacién del
ingreso. Consulte Tarea Compare (comparar), comparacion de
imagenes, pag. 175 para obtener detalles.

e AC-PC. Revise y edite los puntos de referencia anatdmicos necesarios
para utilizar las coordenadas de Talairach. Consulte Tarea ACPC
revision de puntos de referencia, pag. 164 para obtener detalles.

e VOIL. Cree o edite volumenes de interés dentro de cualquier serie de
imagenes cargada con fines de planificacion de la trayectoria.
Consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166 para
obtener detalles.

e Cuadricula. Revise y/o edite las posiciones/orientaciones de cualquier
cuadricula SMARTGrid definida. Cree cuadriculas SMARTGrid
adicionales si no se detectaron correctamente en el paso Entry.
Consulte Tarea Grid (cuadricula), edicién de las cuadriculas de
marcado, pag. 177 para obtener detalles.

En este punto, la posicion del paciente se encuentra lo suficientemente avanzada en
la parte posterior del explorador como para permitir el acceso a la cabeza y se
desprende la capa visible para MRI de la cuadricula SMARTGrid. Hay dos opciones
para fijar el dispositivo SMARTFrame:

Fijacidon en la superficie del craneo:

Si el dispositivo SMARTFrame se fija directamente en la superficie del craneo,

la herramienta de marcado se utiliza para marcar el craneo justo debajo del punto de
montaje identificado en el modelo 3D de la cuadricula SMARTGrid mostrado por la
estacion de trabajo ClearPoint.

Una vez que se complete la incisién y se retire el cuero cabelludo, se realiza una
trepanacion centrada en el punto previamente marcado. El dispositivo SMARTFrame
se centra en el orificio de trepanacion (con la herramienta de centrado si se realiza
una trepanacion de 14 mm) y se fija al craneo con tornillos éseos.

Fijacién en el cuero cabelludo:

Si va a fijar el dispositivo SMARTFrame en el cuero cabelludo (con la base de
montaje para cuero cabelludo opcional), esto se debe hacer utilizando el punto de
centrado de montaje en el cuero cabelludo proporcionado por la estacién de trabajo.
Para obtener mas detalles, consulte las IFU de la base de montaje para

cuero cabelludo.
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Una vez que se fije el marco, el controlador manual se conecta al dispositivo
SMARTFrame y luego se regresa al paciente al tinel del explorador.

Para obtener detalles, consulte Paso Entry (ingreso), localizar el punto de montaje,
pag. 104.

Paso Target (objetivo)

El paso Target le permite reajustar los puntos de referencia anatémicos, los objetivos
y las trayectorias identificadas en el paso Entry después de fijar los dispositivos
SMARTFrame. En este punto del flujo de trabajo, la estacion de trabajo ClearPoint
requerira que el volumen de imagen que contiene los dispositivos SMARTFrame se
fusione con el volumen de imagen que contiene las cuadriculas SMARTGrid,

de modo que las anotaciones definidas en el paso Entry (incluidas las trayectorias y
los puntos de referencia anatomicos) se puedan importar en el marco de referencia
del paciente con los marcos fijados.
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El paso Target proporciona las siguientes tareas opcionales:

Fusionar. Registre en el plano espacial una o0 mas series imagenes
adicionales obtenidas en marcos de referencia diferentes después de
que se hayan fijado los dispositivos SMARTFrame. Consulte Tarea
Fusion (fusion), fusion de imagenes, pag. 159 para obtener detalles.

Comparar. Realice una comparacion visual de dos series de imagenes
cargadas en la estacion de trabajo con fines de reajuste de la
trayectoria. Consulte Tarea Compare (comparar), comparacion de
imagenes, pag. 175 para obtener detalles.

AC-PC. Revise y edite los puntos de referencia anatdmicos necesarios
para utilizar las coordenadas de Talairach. Si el paciente se ha movido
durante el proceso de fijacion y/o se ha producido un desplazamiento
del cerebro después de fijar el dispositivo SMARTFrame, estos valores
requeriran un reajuste. Consulte Tarea ACPC, revision de puntos de
referencia, pag. 164 para obtener detalles.

VOI. Cree o edite volumenes de interés dentro de cualquier serie de
imagenes cargada con fines de reajuste de la trayectoria.

Consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166 para
obtener detalles.

Marco. Revise y/o edite las posiciones de cualquier dispositivo
SMARTFrame definido. Defina dispositivos SMARTFrame adicionales si
no se detectaron correctamente en el paso Target. Consulte Tarea
Frame (marco), edicion de marcadores del marco, pag. 182 para
obtener detalles.

Para obtener detalles, consulte Paso Target (objetivo), finalizar trayectorias,

pag. 117.

Paso Align (alinear)

El paso Align permite realizar una alineacion rapida y aproximada de la canula con
respecto a los objetivos previstos modificando una y otra vez su angulo. Este flujo de
trabajo sirve para colocar la canula de modo que se puedan realizar ajustes mas
detallados del marco para alinearla con precisiéon con los objetivos planificados
(consulte Paso Adjust (ajustar), pag. 33).

El paso Align proporciona las siguientes tareas opcionales:

Ajuste previo. Realice un ajuste previo de la canula antes de modificar
su angulo para alinear la parte inferior de la canula con el punto de
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ingreso planificado de la trayectoria actual. Si el punto de ingreso
planificado no se alinea con la parte inferior de la canula, la estacion de
trabajo ClearPoint solicitara al usuario que lleve a cabo esta tarea.
Consulte Tarea Pre-Adjust (ajuste previo), ajuste previo de la canula,
pag. 189 para obtener detalles.

e Comparar. Realice una comparacion visual de las dos series de
imagenes cargadas en la estacion de trabajo para detectar el
movimiento accidental del paciente/de la mesa durante el proceso de
alineacion de la canula. Consulte Tarea Compare (comparar),
comparacion de imagenes, pag. 175 para obtener detalles.

e VOIL. Cree o edite volumenes de interés dentro de cualquier serie de
imagenes cargada con fines de revisién de la trayectoria.
Consulte Tarea VOI, definicion de volimenes, pag. 166 para
obtener detalles.

Para obtener detalles, consulte Paso Align (alinear), ajuste el anqulo de la canula,
pag. 125.

Paso Adjust (ajustar)

El paso Adjust permite confirmar la posicién/orientacion de la canula y adaptarla con
precisién mediante los ajustes de angulo o desplazamiento X-Y para alinearla con
precisién con los objetivos previstos.

El paso Adjust proporciona las siguientes tareas opcionales:

e Comparar. Realice una comparacion visual de las dos series de
imagenes cargadas en la estacién de trabajo para detectar el
movimiento accidental del paciente/de la mesa durante el proceso de
ajuste de la canula. Consulte Tarea Compare (comparar), comparacion
de imagenes, pag. 175 para obtener detalles.

e VOIL. Cree o edite volumenes de interés dentro de cualquier serie de
imagenes cargada con fines de revision de la trayectoria.
Consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166 para
obtener detalles.

Para obtener detalles, consulte Paso Adjust (ajustar), pag. 33.
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Paso Insert (insertar)

El paso Insert permite supervisar, analizar y evaluar la exactitud de la insercion de
un dispositivo en relacién con su trayectoria planificada. Se trata de un paso
opcional del flujo de trabajo que sélo se puede realizar al insertar dispositivos
compatibles con MRI en determinadas condiciones.
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El paso Insert proporciona las siguientes tareas opcionales:

o Fusionar. Registre en el plano espacial una o mas series imagenes
adicionales obtenidas en marcos de referencia diferentes después de
que se haya insertado el dispositivo Esta tarea puede ser necesaria al
evaluar la exactitud de la colocacion de un dispositivo mediante un
sistema de IMRIS, con el cual se mueve la mesa del paciente (lo que
provoca un cambio en el marco de referencia) para ajustarse a la
insercién de un dispositivo. Consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de
imagenes, pag. 159 para obtener detalles.

e Comparar. Realice una comparacion visual de las dos series de
imagenes cargadas en la estacion de trabajo fin para detectar el
movimiento accidental del paciente/de la mesa durante el proceso de
insercion del dispositivo. Consulte Tarea Compare (comparar),
comparacion de imagenes, pag. 175 para obtener detalles.

e VOIL. Cree o edite volumenes de interés dentro de cualquier serie de
imagenes cargada con fines de evaluacion del tratamiento (por ejemplo,
definicién de la cubierta de administracion de farmacos).

Consulte Tarea VOI, definicion de volimenes, pag. 166 para
obtener detalles.

Para obtener detalles, consulte Paso Insert (insertar), supervision y evaluacion de la
colocacion del dispositivo, pag. 141.

Paso Re-Adjust (ajustar nuevamente)

El paso Re-Adjust permite corregir la posicion/orientacion de la canula después de
que la colocacién de un dispositivo se haya considerado inaceptable. Si se rechaza
la colocacién del dispositivo, el paso Re-Adjust lo guiara a través del flujo de trabajo
para volver a ajustar la posicién de la canula y volver a insertar el dispositivo.

Para obtener detalles, consulte Paso Re-Adjust (ajustar nuevamente), manejo de
una repeticion de la insercion del dispositivo, pag. 153.

Informacién sobre esta guia

En esta guia del usuario se asume que esta familiarizado con el funcionamiento
basico de computadoras personales, por ejemplo, coémo encenderlas, como utilizar el
ratéon y como trabajar en el entorno del sistema operativo Microsoft Windows. Si no
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esta familiarizado con estas operaciones, consulte la documentacion que se
proporciona con la estacion de trabajo.

Senales visuales

Las palabras que se muestran en texto grande y en negrita, como Done (hecho),
indican los botones y las herramientas en los que se puede hacer clic con
el raton.

Las palabras que se muestran en Times New Roman y en negrita, como exit
(salir), indican caracteres que debe escribir en el teclado exactamente como
aparecen (es decir, si se le indica que escriba exit, debe escribir los caracteres
tal como se ven).

Las palabras que aparecen en mayusculas, como ENTER, indican las teclas del
teclado que deben oprimirse. Si varias teclas aparecen juntas, pero separadas
con signos de mas (por ejemplo, CTRL+ALT+DELETE), significa que debe
presionar las tres teclas simultaneamente.

Las palabras que aparecen en cursiva se utilizan para enfatizar.
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Descripcion general de la aplicacion

En este capitulo se describen las funciones generales de la interfaz de usuario de la
aplicacion, que cgJInsisterg en <hal selectgr de flu'o de trabajo, el selector de tareas, la
setector el nujo 0s wabaio €tiqUEta del paciente, el §51eiafé?rrmlg?éraﬁg%se{eecﬁgggfe trayegtoria, el selectord pcene
distribucion, la barra de herramientas general, el control del punto actual,
Selector los controles especificos del paso y el conjunto de herramientas de nivel supeyi
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Panel de la Ul del paso
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Barra de herramientas Indicador de
personalizada orientacion
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Ventanas de Visyalizacion

Herramientas de nivel superior

La aplicacion tiene las siguientes herramientas de nivel superior:

= Mirror (espejo): Duplica la ventana de la aplicacién actual en el monitor de la
computadora de la sala compatible con MRI, sin comprometer la resolucion de la
pantalla de la estacion de trabajo. Si se muestra una ventana de dialogo,
se duplicara en lugar de la ventana de la aplicacion y se modificara la escala
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para llenar el monitor de la sala con el fin de garantizar la legibilidad.
Esta funcionalidad se puede activar o desactivar segin sea necesario.

» Load (cargar): Ventana interactiva del explorador de medios que permite cargar
imagenes en la sesion actual. Los archivos cargados deben codificarse en el
formato de DICOM para que se puedan reconocer. Sélo se admiten imagenes
con un tipo de modalidad de MR y CT; el resto de los tipos de modalidades
estan restringidos y no se cargaran en la estacion de trabajo (consulte Uso del
explorador de medios, pag. 39).

= Session (sesion): Le permite gestionar la lista de sesiones del software
almacenadas en la estacion de trabajo (consulte Uso de la ventana Session
(sesion), pag. 40). En concreto, puede hacer lo siguiente:

o Editar la sesion actual.
e Crear una sesion nueva.

e Mostrar una lista de todas las sesiones para que se carguen, se
exporten o se eliminen de forma individual.

= Report (informe): Genera y muestra el informe del procedimiento actual en una
ventana independiente. Puede utilizar el informe del procedimiento para revisar
informacion detallada sobre el procedimiento, incluidos todos los valores de
coordenadas pertinentes, las propiedades de la sesion del software,
la informacion del sistema y cualquier captura de pantalla realizada durante el
procedimiento (consulte Uso de la ventana Report (informe), pag. 43).

= Log (registro): Muestra el contenido del archivo de registro de la aplicacion,
incluidos todos los mensajes de error/advertencia, recordatorios informativos y
declaraciones de seguimiento de depuracién detalladas. Puede utilizar esta
herramienta para ayudar a analizar problemas o situaciones que puedan surgir
durante un procedimiento (consulte

= Uso de la ventana Log (registro), pag. 44).

= Configuration (configuracién): Permite cambiar los ajustes especificos del
sistema y del usuario de la estacién de trabajo (consulte Configuracion del
sistema vy ajustes del usuario, pag. 45). Estos ajustes se dividen en
3 agrupaciones independientes:

e Sistema: Tamano del tunel del explorador y fabricante,
informacion sobre licencias del sistema.

o DICOM: Titulo y numero de puerto de la entidad de aplicacion (AE)
del sistema, informacion de red remota para hacer ping a una
entidad externa.
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e Preferencias: Preferencias del usuario, como los colores de anotacion
predeterminados y las ubicaciones de los puntos de referencia
del objetivo.

Uso del explorador de medios

Para cargar imagenes en la estacion de trabajo, puede insertar imagenes a través
de una conexién de red DICOM o cargar imagenes desde medios de DICOM.

> Para cargar imagenes desde medios

1.
2.

5.

Seleccione Load (cargar) en la lista de herramientas de nivel superior.

Aparecera una ventana flotante en la que se le pedira que busque un directorio
que contenga una 0 mas series de imagenes.

Seleccione Browse (examinar) en la ventana.

Desplacese a un directorio que contenga una o mas series de imagenes.

Nota: Si selecciona un dispositivo lento con una gran cantidad de datos de
DICOM, puede haber un retraso al leer los datos. Los datos guardados en los
medios desde un explorador normalmente se guardan con un archivo de
directorio DICOMDIR que evita este retraso. Sin embargo, si la carga de datos
tarda demasiado, puede cancelarla y seleccionar una subcarpeta especifica que
So6lo incluya los datos de interés.

Seleccione una 0 mas series de imagenes que quiera cargar marcando la
casilla de verificacion que esta junto a cada descripcion correspondiente a la
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serie de imagenes deseada. Puede obtener una vista previa de la serie de
imagenes colocando el ratdn sobre la descripcion de la serie.

6. Seleccione Load (cargar) en la parte inferior de la ventana.

Uso de la ventana Session (sesidn)

La ventana Session le permite gestionar sesiones del software almacenadas en la
estacion de trabajo.
> Para modificar la sesién actual
1. Seleccione Session en la lista de herramientas de nivel superior.

2. Aparecera una ventana flotante con 3 pestafas distintas que le brindaran
opciones para gestionar la lista de sesiones en la estacion de trabajo.

3. Seleccione la pestafia CURRENT SESSION (seccion actual).

4. Edite o modifique una de las propiedades asociadas a la sesion actual o varias
de ellas.

5. Seleccione Save Session (guardar sesion) para guardar los cambios realizados
en la sesion cargada actualmente.
> Parainiciar una sesién nueva:
1. Seleccione Session en la lista de herramientas de nivel superior.

2. Aparecera una ventana flotante con 3 pestafas distintas que le brindaran
opciones para gestionar la lista de sesiones en la estacién de trabajo.
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3. Seleccione la pestafia NEW SESSION (sesion nueva).

4. Llene todas las propiedades de campo necesarias para crear una sesion nueva.

5. Seleccione Start New Session (iniciar sesién nueva) para cerrar la sesion
cargada actualmente e iniciar una nueva con las propiedades de
campo indicadas.
> Para cargar una sesion existente

1. Seleccione Session en la lista de herramientas de nivel superior.

2. Aparecera una ventana flotante con 3 pestanas distintas que le brindaran
opciones para gestionar la lista de sesiones en la estacion de trabajo.

3. Seleccione la pestafia SESSION LIST (lista de sesiones).

4. Seleccione la sesién que desea cargar de la lista de sesiones que se muestra.
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Seleccione Load Session (cargar sesion) para cerrar la sesion cargada
actualmente y cargar la que se haya seleccionado en la ventana.

> Para exportar una sesion

1.

N o g M ow

Seleccione Session en la lista de herramientas de nivel superior.

Aparecera una ventana flotante con 3 pestafnas distintas que le brindaran
opciones para gestionar la lista de sesiones en la estacion de trabajo.

Seleccione la pestafia SESSION LIST.

Seleccione la sesion que desea exportar de la lista de sesiones que se muestra.
Seleccione Export Session (exportar sesion).

Busque la ubicacion en la que desea exportar la sesion seleccionada.

Seleccione OK (aceptar). La sesion se exportara en formato anonimizado en la
ubicacion seleccionada.

Siempre que se exporte una sesion, el nombre y la ID del paciente incluidos en
la sesion se sustituiran utilizando la hora de registro actual cuando se inicie el
proceso de exportacion. En el caso de todos los datos de imagenes de DICOM
asociados con la sesién, los campos del encabezado que contengan
informacion protegida sobre la salud se eliminaran de los archivos de imagen de
DICOM fisicos. Esto garantiza que los datos de las sesiones se puedan
compartir sin el riesgo de exponer la informacién protegida sobre la salud.

> Para eliminar una sesion

1.
2.

Seleccione Session en la lista de herramientas de nivel superior.

Aparecera una ventana flotante con 3 pestafas distintas que le brindaran
opciones para gestionar la lista de sesiones en la estacion de trabajo.

Seleccione la pestafia SESSION LIST.

Seleccione la sesion que desea eliminar de la lista de sesiones que se muestra.

Haga clic en el botdn @ .

Seleccione Yes (si) para confirmar la eliminacién de la sesion.
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Uso de la ventana Report (informe)

Al abrir la ventana Report, la aplicacion genera automaticamente un informe del
procedimiento y lo muestra con fines de revision. El informe incluye informacion
detallada sobre el procedimiento, incluidas todas las coordenadas pertinentes,
informacion de la sesién, informacion del paciente, mediciones del volumen de
interés, notas especificas del procedimiento y enlaces a cualquier captura de
pantalla realizada durante el procedimiento.

> Pararevisar el informe
1. Seleccione Report en la lista de herramientas de nivel superior.
2. Una ventana flotante mostrara el informe en una sola pagina continua (de forma

predeterminada). Las siguientes herramientas de informe se mostraran en la
parte inferior de la ventana:

Guardar informe. Modo de dos paginas.
19 GUARDAR

Pagina del informe. Modo de desplazamiento.

3. Utilice los siguientes controles para cambiar el disefio del informe:
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e Modo de dos paginas: Seleccione este modo para mostrar el informe en
dos paginas a la vez. Utilice los controles de paginacion para
desplazarse por el informe.

e Modo de desplazamiento: Seleccione este modo para mostrar el
informe en una sola pagina continua. Utilice la barra de desplazamiento
para navegar por el informe.

Para agregar notas adicionales al informe, haga clic en el campo Notes (notas)
y escriba sus comentarios.

Para revisar las capturas de pantalla realizadas durante el procedimiento,
vaya a la seccion Screenshots (capturas de pantalla) del informe. Seleccione
Click here to view screenshots (haga clic aqui para ver las capturas de
pantalla) para encontrar la ubicacion de la carpeta de archivos en la que se
almacenan todas las capturas de pantalla asociadas con el informe.

Las imagenes de las capturas de pantalla individuales se pueden revisar en la
ventana del explorador de archivos que se muestra.

> Para guardar el informe

1.
2.

Seleccione Report en la lista de herramientas de nivel superior.

Una ventana flotante mostrara el informe en una sola pagina continua
(de forma predeterminada).

Seleccione Save (guardar) para guardar una copia del informe que se muestra
actualmente. El informe se guardara con un nombre de archivo Unico que refleje
la hora a la que se guardd. Esto permite guardar varias copias del informe en
distintos intervalos durante todo el procedimiento.

La aplicacion genera dos versiones del informe cuando se guarda: una
completa que incluye la informacioén del paciente y una anénima que se puede
distribuir sin comprometer la confidencialidad del paciente. Ambas versiones se
guardan como archivos individuales en la carpeta de informes correspondiente
a la sesion.

Uso de la ventana Log (registro)

La ventana Log le permite revisar el contenido del archivo de registro de la
aplicacién en cualquier momento durante la ejecucion del programa.

> Pararevisar el registro

1.

Seleccione Log en la lista de herramientas de nivel superior.
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2. Aparecera una ventana flotante que muestra el contenido del registro de
la aplicacién.

3. Haga clic en el botén plegable situado junto a la columna Type (tipo) para filtrar
los mensajes por tipo: informacién, advertencia, error, depurar. Si no ve la
opcioén depurar, utilice la ventana System Configuration (configuracion del
sistema) a fin de configurar el sistema para que muestre estos tipos de
mensajes (consulte Configuracion del sistema vy ajustes del usuario, pag. 45).

4. En el caso de los mensajes de tipo advertencia, seleccione HELP (ayuda)
para ver mas informacion sobre el mensaje de advertencia especifico que
se presenta.

Configuracién del sistema y ajustes del usuario

Puede configurar los ajustes especificos del sistema y del usuario de la estacion de
trabajo ClearPoint mediante la ventana System Configuration (configuracién del
sistema) en cualquier momento durante la ejecucién del programa.
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> Para modificar la configuracion del sistema

1. Seleccione Configuration (configuracion) en la lista de herramientas de nivel
superior. Si ejecuta el software por primera vez, puede hacer clic en el botdn

de la pantalla de inicio (consulte Pantalla de inicio, pag. 81).

2. Aparecera una ventana flotante con 3 pestafas distintas que le permitira
modificar los ajustes que se pueden configurar del sistema.

3. Seleccione la pestafia SYSTEM (sistema) para modificar los ajustes
del sistema.

4. Si es necesario, modifique los siguientes campos:

Tamano del tunel del explorador: Introduzca o modifique el diametro del
tunel del explorador en centimetros. La aplicacion utiliza este valor junto
con la longitud total del dispositivo introducida durante el procedimiento
para garantizar que el dispositivo se pueda insertar fisicamente en el
SMARTFrame para una determinada trayectoria planificada sin que el
tunel del explorador lo obstruya.

Fabricante del explorador: Seleccione una opcion de la lista que
represente al fabricante del explorador al que esta conectada la
estacion de trabajo ClearPoint. En el caso de los exploradores de
Siemens, indique si el explorador se encuentra o no en un quiréfano de
IMRIS (consulte Notas importantes para el uso de exploradores de
IMRIS, pag. 27). Para los exploradores de GE, especifique el nUmero
de cortes que se utilizaran para hacer las exploraciones de la canula
ortogonal.

Nivel de registro: Especifique el nivel de registro que se mostrara.

El modo normal permitira visualizar todos los mensajes que se le
muestren durante el procedimiento. El modo de depuracion le permite
ver todos los mensajes del modo normal y mensajes adicionales que se
utilizan para ayudar a solucionar los problemas que pueden ocurrir con
la estacion de trabajo durante el procedimiento.
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5. Seleccione Apply (aplicar) para guardar los cambios realizados.

6. Para instalar una licencia nueva del sistema, seleccione Install New License...
(Instalar licencia nueva...) y busque una ubicacién que contenga un archivo de
licencia valido (consulte Instalacion de una licencia del sistema, pag. 85).

Para que la estacion de trabajo ClearPoint reciba imagenes de DICOM transferidas
desde un origen de imagen como un explorador o PACS, dicho sistema debera
configurarse con el titulo de AE y el nUmero de puerto configurados en el software
ClearPoint.

> Para modificar la configuracion de DICOM

1. Seleccione Configuration en la lista de herramientas de nivel superior. Si

ejecuta el software por primera vez, puede hacer clic en el botén de la
pantalla de inicio (consulte Pantalla de inicio, pag. 81).

2. Aparecera una ventana flotante con 3 pestafas distintas que le permitira
modificar los ajustes que se pueden configurar del sistema.

3. Seleccione la pestafia DICOM para modificar los ajustes de DICOM del sistema.

4. Sies necesario, modifique los siguientes campos:

e Titulo de AE: Especifique el titulo de entidad de aplicacion de la
estacion de trabajo ClearPoint. El explorador intraoperatorio utiliza esta
informacion para establecer un punto final de intercambio de
informacion de DICOM con la estacion de trabajo.

e Numero de puerto: Indique el nimero de puerto por el que se
intercambiara informacién de DICOM entre el explorador intraoperatorio
y la estacion de trabajo ClearPoint.
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5. Seleccione Apply para guardar los cambios realizados.

6. Puede utilizar el botdn Ping para probar la conectividad de DICOM con el
explorador intraoperatorio. Debera especificarse la informacion del nodo de
entidad (direccion IP, titulo de AE remoto y nimero de puerto remoto) del
explorador antes de evaluar la conectividad remota de DICOM de la estacién de
trabajo. Si las imagenes se han enviado anteriormente a la estacion de trabajo,
sé6lo el numero de puerto estara en blanco y debera introducirse. De lo
contrario, si aun no se han enviado datos, se deberan introducir los tres valores.

> Para modificar las preferencias del usuario

1. Seleccione Configuration en la lista de herramientas de nivel superior. Si

ejecuta el software por primera vez, puede hacer clic en el botén dela
pantalla de inicio (consulte Pantalla de inicio, pag. 81).

2. Aparecera una ventana flotante con 3 pestafas distintas que le permitira
modificar las preferencias del usuario del sistema.

3. Seleccione la pestafia PREFERENCES (preferencias) para modificar las
preferencias especificas del usuario del sistema.

4. Si es necesario, modifique los siguientes campos:

e Color de anotacion predeterminado: Indique el color predeterminado que se
mostrara en la interfaz de usuario al crear anotaciones de trayectoria y
punto.

e Color de linea de medicion: Especifique el color que se utilizara para mostrar
las anotaciones de la linea y del circulo de medicion (consulte Herramienta
Measure Line (linea de medida), paqg. 60 y Herramienta Circle Measure
(linea del circulo de medida), pag. 61).
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e Color de VOI predeterminado: Indique el color predeterminado que se

mostrara en la interfaz de usuario al crear anotaciones del volumen de
interés.

5. Active o desactive el interruptor Show Indicator (mostrar indicador) para
configurar la ocultacién o visualizaciéon del indicador de orientacion de la
ventana de visualizacion (consulte Uso del indicador de orientacion, pag. 74).

6. Realice cualquier modificacion en los puntos de referencia del objetivo definidos
para el sistema (consulte Gestion de puntos de referencia, pag. 74).

7. Seleccione Apply para guardar los cambios realizados.
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Uso del selector de flujo de trabajo

El selector de flujo de trabajo muestra la lista de pasos que se pueden utilizar para
completar un procedimiento neurolégico. También indica en qué paso se esta
trabajando actualmente. Puede hacer clic en el boton deseado en cualquier
momento para cambiar el paso del flujo de trabajo actual. Para obtener una
descripcion general de los pasos del flujo de trabajo, consulte Flujo de trabajo del
procedimiento, pag. 28 o consulte el capitulo correspondiente a cada paso
especifico del flujo de trabajo para obtener informacion detallada.

Uso de la etiqueta del paciente
La etiqueta del paciente muestra informacion sobre el paciente que se estéa tratando

actualmente. La aplicacion obtiene esta informacion de las imagenes de DICOM que
recibe la estacion de trabajo.

> Pararevisar la informacién del paciente

1. Coloque el ratén sobre el icono .

2. Aparecera un recuadro de informacion sobre herramientas que le proporcionara
informacion adicional sobre el paciente, incluida la fecha de nacimiento, el sexo
y la edad.

> Para mostrar/ocultar la informacién del paciente
1. Haga clic en el icono l para ocultar la informacion del paciente.

2. Haga clic en el icono < para mostrar la informacion del paciente.

A veces, puede haber discrepancias en el nombre del paciente, el nUmero de
identificacion o ambos datos en las imagenes que recibe el explorador. Si esto
ocurre, la aplicacion ClearPoint le solicitara que confirme la informacién del paciente
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asociada con las imagenes recién recibidas del explorador. Se trata de una medida a
prueba de fallas importante para garantizar que las imagenes cargadas en la
aplicacién coincidan con el paciente que se esta tratando actualmente.

> Para gestionar las discrepancias en la informacién del paciente

1. Observe los valores Expected (esperado) y Received (recibido) para nombre
del paciente y niumero de identificacion en la ventana Validate Patient
Identification (validar identificacidn del paciente).

2. Determine silas imagenes que acaba de recibir la estacion de trabajo coinciden
con el paciente que se esta tratando actualmente.

3. Silas imagenes recibidas coinciden con el paciente actual,
seleccione Accept (aceptar). Si desea que el nombre del paciente y la etiqueta
de identificacién de las imagenes entrantes se muestren en la etiqueta del
paciente, marque la casilla de verificacion On accepting, set new Patient
Name and ID as expected values (al aceptar, se establecera el nombre y la ID
nuevos del paciente como valores esperados). De lo contrario, deje esta casilla
de verificacion sin seleccionar. Las imagenes se cargaran en la aplicacion vy,
en funcién de si la casilla de verificacién se marco o no, se puede actualizar la
etiqueta del paciente.

4. Silas imagenes recibidas no se corresponden con el paciente que se esta
tratando actualmente, seleccione Reject (rechazar). La estacion de trabajo
rechazara las imagenes recién recibidas y no se cargaran (consulte “‘Data
Rejected by Workstation” (datos rechazados por la estacion de trabajo),

pag. 194).
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Uso de los controles especificos del paso

Cada paso contiene controles especificos de la interfaz de usuario que se
personalizan en funcién de la ubicacién actual del flujo de trabajo.

Seleccion de un lado

Algunos pasos proporcionan un Side Selector (selector de lado) para permitir la
seleccién del lado del cerebro para el que desea definir y/o visualizar una trayectoria.
Para los procedimientos unilaterales, el Side Selector contendra una entrada que
siempre estara seleccionada. Para procedimientos bilaterales, puede utilizar el Side
Selector para especificar si se desea trabajar en el lado izquierdo o en el derecho.
Los pasos que tienen Side Selector filtraran la visualizacion de trayectorias para el
lado seleccionado.

Seleccion de un marco

Los pasos que no proporcionan un Side Selector muestran un Frame Selector
(selector de marcos) para permitir la seleccion del marco en el que desee trabajar
actualmente. Para los procedimientos que implican un solo marco montado en el
paciente, el Frame Selector contendra una entrada que siempre estara
seleccionada. Para los procedimientos que implican dos 0 mas marcos montados en
el paciente, puede utilizar el Frame Selector para seleccionar el marco en el que
desee trabajar.

Seleccion de una trayectoria

Cada paso proporciona un Trajectory Selector (selector de trayectoria) para permitir
la seleccién de la trayectoria definida en la que se desee trabajar. Las entradas
dentro del Trajectory Selector se filtran en funcién del lado seleccionado actualmente
(en los casos en los que se muestra el Side Selector) o del marco seleccionado
actualmente (en los casos en los que se muestra el Frame Selector).
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Seleccion del diseio de visualizacion

Cada paso proporciona uno o mas disefios de visualizacion que se pueden utilizar
para completar el flujo de trabajo especifico del paso. El disefio de visualizaciéon
actual se puede cambiar en cualquier momento mediante el Layout Selector
(selector de diseno). Cada disefio de visualizacion seleccionable tiene un nombre
especifico que se utiliza para identificar el disefio en la interfaz de usuario.

Distnbucién: | Punto a punto

Seleccion de una tarea

Cada paso contiene una lista de tareas opcionales que se pueden utilizar para
realizar una actividad especifica y centrada en el flujo de trabajo (consulte Tareas
opcionales, pag. 159). La lista de tareas varia para cada paso, dependiendo de los

requisitos de flujo de trabajo necesarios para completar el paso. Se puede invocar
una tarea de flujo de trabajo opcional en cualquier momento durante la ejecucion del
programa mediante el Task Selector (selector de tareas). Cada tarea se presenta
como un botén dentro del Task Selector que se puede seleccionar para invocar la
tarea. Sélo se puede invocar una tarea en cualquier momento y aparecera como una
ventana emergente sobre la parte superior de la ventana principal de la aplicacion.

Mensajes de estado

Los mensajes de estado aparecen justo debajo del banner superior en la ventana
principal de la aplicacién, asi como en ventanas emergentes que muestran los pasos
o tareas del flujo de trabajo. Estos mensajes indican condiciones importantes de
advertencia o error que pueden surgir a lo largo del procedimiento neurolégico.
Siempre debe tomarse el tiempo necesario para leer y prestar atencién a los
mensajes de estado que muestra la aplicacion.

Cada vez que se presenta un mensaje de estado, tiene la opcién de obtener
sugerencias para la solucién de problemas que pueden ayudarle a resolver los
problemas que encuentre. Para ver una lista de todas las sugerencias de solucién de
problemas proporcionadas por la aplicacion, consulte Solucién de problemas,

pag. 193.
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> Para mostrar sugerencias de solucidon de problemas para un mensaje
de advertencia

1. Seleccione el botén HELP (ayuda) en el area de mensajes del estado.

2. Aparecera una ventana que contiene informacion adicional sobre el mensaje del
estado presentado, incluidas sugerencias para la solucion de problemas y/o
detalles sobre las implicaciones posteriores en el flujo de trabajo. La ventana
también puede contener vinculos a otros temas de informacién de ayuda
asociados con el mensaje de estado que acaba de leer.

Una vez que haya leido el mensaje de estado y haya comprendido perfectamente el
motivo de su aparicidn, puede optar por descartarlo para que ya no aparezca en la
interfaz de usuario. Si se presentan varios mensajes de estado en un momento
determinado, puede optar por descartar individualmente cada mensaje o por
descartar todo el conjunto a la vez, en grupos de 5 mensajes a la vez.

> Para descartar un mensaje de estado

1. Seleccione el botén DISMISS (descartar) en el area de mensajes de estado.
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2. También puede hacer clic en el boton M y seleccionar
DISMISS ALL (descartar todo) para descartar todos los mensajes que se
muestran actualmente, hasta un maximo de 5 mensajes a la vez.

Uso de la barra de herramientas

La Toolbar (barra de herramientas) proporciona el acceso principal a las
herramientas interactivas de la aplicacion. La Toolbar aparece en vertical dentro de
la esquina superior izquierda de la ventana de visualizacion, que esta actualmente
bajo el cursor del ratdon. Algunas herramientas de la Toolbar se agrupan segun su
funcion y se puede acceder a ellas de forma individual al expandir la agrupacion de
herramientas. Todas las herramientas de la Toolbar también estan disponibles en el
menu emergente (consulte Uso del menu emergente, pag. 56). Para obtener
informacion detallada sobre el uso de las herramientas interactivas,

consulte Herramientas interactivas, pag. 57.

Agrupacién de herramientas

> Para seleccionar una herramienta

1. Haga clic con el botdn izquierdo en cualquier boton de herramienta de
la Toolbar.

2. La herramienta se seleccionara y el botéon de herramienta se coloreara para
indicar que se ha seleccionado.
> Para seleccionar una herramienta de un grupo de herramientas

1. Haga clic con el botén izquierdo en el botdn B4 situado junto a la herramienta en
la que existe la agrupacion.

2. Identifique la herramienta para la seleccion.
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3. Haga clic con el botén izquierdo en el botdn de la agrupacion de herramientas.

Uso de barras de herramientas personalizadas

Algunos pasos y tareas proporcionan barras de herramientas personalizadas dentro
de sus ventanas de visualizacion que contienen herramientas que soélo son
relevantes en ese contexto concreto del flujo de trabajo. Estas barras de
herramientas se orientan horizontalmente y se colocan en la parte inferior de la
ventana de visualizacién, debajo del cursor del ratén. A diferencia de las
herramientas incluidas en la Toolbar, estas herramientas no son accesibles desde el
menu emergente, pero pueden estar contenidas en el panel de la interfaz de usuario
especifico para el paso del flujo de trabajo o tarea de interés. Para obtener
informacion detallada sobre las barras de herramientas personalizadas especificas
que ofrece cada paso o tarea del flujo de trabajo, consulte el capitulo
correspondiente a cada una de ellas.

© ® @ 8 “

Uso del menu emergente

Puede hacer clic derecho en una ventana de visualizacion para acceder a un menu
emergente. El menu emergente proporciona acceso a las funciones de visualizacion
y a las herramientas de revisién.

> Para usar el menu emergente

1. Haga clic derecho en cualquier ventana de visualizacién y seleccione la opcion
adecuada en el menu emergente.

Acercar a la region

Captura de pantalla

Definir el punto de ri

Mostrar/ecultar las a
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Teclas de acceso rapido a las herramientas
Ademas de la barra de herramientas y el menu emergente, también hay una forma
de cambiar momentaneamente las herramientas interactivas con el teclado.

Con cualquier herramienta seleccionada para uso, puede cambiar a una de las
herramientas mas utilizadas manteniendo pulsada una tecla del teclado. Al soltar la
tecla, la herramienta vuelve automaticamente a la seleccién anterior.

Las teclas del teclado y sus herramientas interactivas asociadas son las siguientes:

Tecla Herramienta interactiva
a Herramienta predeterminada “flecha”
c Circulo de medida

| Linea de medida

p Herramienta “panorama”
w Herramienta “anchura/nivel”
z Herramienta “aumentar todo”

Herramientas interactivas

Se proporcionan las siguientes herramientas para manipular las imagenes que se
muestran en las ventanas de visualizacion de la aplicacion ClearPoint.

Si esta utilizando un ratén con rueda, puede girar la rueda del mouse para
desplazarse por las imagenes dentro de una ventana de visualizacion.

Herramienta Arrow

dentro de las ventanas de visualizacion. También se puede utilizar para

“ Utilice la herramienta Arrow (flecha) para mover las miras y los comentarios
rotar las imagenes mostradas en las ventanas de visualizacién volumétricas

(3D).

Para seleccionar la herramienta Arrow, realice una de las acciones siguientes:

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Arrow.
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e Haga clic con el botén derecho en una ventana de visualizacién y haga clic
en Arrow.

Herramienta Window Width and Level (ancho y nivel de
la ventana)

imagenes digitales son similares al contraste y brillo de la pantalla de la

computadora, respectivamente. La ventana puede ser ancha (muchos
grises, menos contraste) o estrecha (menos grises, mas contraste). El nivel de la
ventana puede ser alto (oscuro) o bajo (brillante).

Q Los ajustes de la ventana (es decir, el ancho y el nivel de la ventana) de las

Para cambiar los ajustes de la ventana
1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Width/Level (ancho/nivel).
e Haga clic con el botén derecho en la ventana de visualizacion deseada y
haga clic en Width/Level.

2. Ajuste el ancho y/o el nivel de la ventana de la siguiente manera:

e Haga clic y arrastre el ratén verticalmente sobre la imagen seleccionada
para ajustar el nivel de la ventana.

e Haga clic y arrastre el ratdn horizontalmente sobre la imagen para ajustar el
ancho de la ventana.

Nota: Cuando se utiliza la herramienta Width/Level con dos series que se han
mezclado juntas, sélo se ve afectada la serie de fusién. Para cambiar el ancho/nivel
de la serie maestra, debe desactivar la fusion de la serie mediante la barra de
miniaturas para que no se seleccione ninguna serie de fusion. En ese caso,

los cambios de ancho/nivel sélo se aplicaran a la serie maestra.

Herramientas Zoom (acercamiento)

Existen cuatro herramientas independientes para cambiar el nivel de acercamiento.

1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Zoom.
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e Haga clic con el botén derecho en la ventana de visualizaciéon deseada y
haga clic en Zoom.
[ )

2. Haga clicy arrastre el ratdn verticalmente sobre la imagen y el nivel de
acercamiento cambiara sdélo para esa imagen.

Zoom All (acercar todo)
HE

HE I
1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el boton Zoom All .

e Haga clic con el botén derecho en una ventana de visualizacién y haga clic
en Zoom All.
[ ]

2. Haga clic y arrastre el raton verticalmente sobre la imagen en cualquier ventana
de visualizacién. Las imagenes de las otras ventanas de visualizacién se
ampliaran en paralelo con la imagen seleccionada.

1. Realice una de las siguientes acciones:

Zoom To Region (acercamiento de una zona)

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Zoom To Region.

e Haga clic con el botén derecho en la ventana de visualizacion deseada y
haga clic en Zoom To Region.
L]

2. Haga clic y arrastre el ratén sobre la imagen para seleccionar un
area rectangular.

3. Al soltar el botdn del raton, la aplicacién amplia la ventana de visualizacién para
mostrar la zona seleccionada.

Q

1. Realice una de las siguientes acciones:

Zoom to Point (acercamiento de un punto)

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Zoom To Point.

e Haga clic con el botén derecho en la ventana de visualizaciéon deseada y
haga clic en Zoom To Point.
]
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2. Haga clic en un punto de interés de la imagen y arrastre el ratén verticalmente.
La aplicacion amplia el punto seleccionado y realiza una panoramica automatica
para garantizar que el punto inicial en el que se ha hecho clic permanece en
la pantalla.

Herramienta “panorama”

Hacer una imagen panoramica dentro de una ventana de visualizacién

1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el boton Pan.

e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Pan.
[ )

2. Haga clic y arrastre la imagen para cambiar su posicién en la ventana
de visualizacion.

Herramienta Invert Grayscale (invertir escala de grises)

q\ Invierta la escala de grises de la imagen para una visualizacién de
rD imagen negativa.

1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el botdon Invert Gray Scale.

e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Invert Gray Scale.
[ ]

2. La aplicacion invierte la escala de grises de la imagen para todas las ventanas
de visualizacién actuales.

3. Puede volver a hacer clic en el botdn para volver a la configuracién original.

Herramienta Measure Line (linea de medida)

Mida distancias lineales en una imagen
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1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el boton Measure Line.

e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Measure Line.
[ ]

2. Haga clic y arrastre para dibujar una linea a lo largo en la imagen que se va a
medir. La herramienta mostrara la longitud actual de la linea de medida mientras
se dibuja.

3. Cuando suelte el botdn del ratén, la linea de medida y el valor de distancia
permaneceran en pantalla.

4. Las lineas de medida se pueden editar haciendo clic y arrastrando los puntos de
los extremos con la herramienta predeterminada Measure (medir) o Arrow
(flecha). El valor de distancia siempre se mostrara en el punto medio entre los
dos puntos de los extremos.

5. Para eliminar lineas de medida, realice una de las siguientes acciones:

e Haga clic con el botén derecho en la linea de medida y seleccione
Delete (eliminar).

e Con la linea de medida seleccionada, pulse la tecla DELETE del teclado de
la estacion de trabajo.

e Arrastre la linea de medida sobre el icono situado en la esquina inferior
izquierda de la ventana de visualizacion seleccionada actualmente.
Este icono aparece cuando usted comienza a arrastrar la linea de medida.

6. Para mover el valor de medicion desde su ubicacion predeterminada a lo largo
de la linea de medida, haga clic en el valor y arrastrelo fuera de su posicion
actual. Si mueve la linea de medida, el valor de medicion permanecera en su
posicion en la pantalla y no se movera junto con la linea de medida. Si desea
regresar el valor a su posicion original, arrastrelo sobre la parte superior del
icono de reticula situado en el punto medio entre los dos puntos de los extremos
de la linea de medida. En esta posicion, el valor de medicién se movera junto
con la linea de medida mientras se mueve.

Herramienta Circle Measure (linea del circulo de medida)

1. Realice una de las siguientes acciones:

Mida el diametro de un circulo en una imagen

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Circle Measure Line.
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e Haga clic con el boton derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Circle Measure Line.
[ )

2. Haga clic en el centro deseado y arrastre para definir un radio a lo largo de la
regién que se va a medir en la imagen. La herramienta mostrara el diametro
actual del circulo conforme se dibuja.

3. Cuando suelte el boton del ratdn, el circulo de medida y el valor del diametro
permaneceran en pantalla.

4. Los circulos de medida se pueden editar haciendo clic y arrastrando el asa del
radio con la herramienta predeterminada Circle Measure (circulo de medida)
o Arrow (flecha). El valor del diametro se mostrara en el extremo del radio para
que se pueda colocar en cualquier punto deseado alrededor del circulo.
Para mover el circulo, haga clic y arrastre en cualquier otro punto de la
circunferencia del circulo.

5. Para eliminar circulos de medida, realice una de las siguientes acciones:

¢ Haga clic con el botdn derecho en el circulo y seleccione Delete (eliminar).

e Con el circulo seleccionado, pulse la tecla DELETE del teclado de la
estacion de trabajo.

e Arrastre la linea de medida sobre el icono situado en la esquina inferior
izquierda de la ventana de visualizacion seleccionada actualmente.
Este icono aparece cuando usted comienza a arrastrar el circulo.

6. Para mover el valor del didametro desde su ubicacion predeterminada, haga clic
en el valor y arrastrelo fuera de su posicién actual. Si mueve el circulo, el valor
del diametro permanecera en su posicidn en la pantalla y no se movera junto
con el circulo. Si desea regresar el valor a su posicion original, arrastrelo sobre
la parte superior del icono de reticula situado en el asa del radio. En esta
posicion, el valor del diametro se movera junto con el circulo a medida que
se mueva.

Herramientas Image Blend (mezcla de imagenes)
Hay dos herramientas complementarias que se pueden utilizar ademas de la barra

deslizante de miniaturas (consulte Uso de miniaturas, pag. 76) para la mezcla
de imagenes.

E Scope (campo)

1. Realice una de las siguientes acciones:
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e Enla Toolbar, haga clic en el botén Scope.

e Haga clic con el botén derecho en la ventana de visualizaciéon deseada y
haga clic en Scope.
[ )

2. Haga clic en la ventana de visualizacién en la que desee colocar el campo de
mezcla de imagenes.

3. Aparece una ventana de campo de insercion centrada en la posicion del ratén,
que muestra la imagen de fusién. La serie maestra se muestra fuera de los
limites de la ventana del campo.

4. Si esta utilizando un ratén con rueda, puede girar la rueda del raton para
cambiar el tamafo de la ventana del campo. Gire hacia delante para aumentar el
tamano de la ventana y hacia atras para reducirlo.

5. Ademas de girar la rueda del ratén, puede utilizar la tecla CTRL para agregar
cuadrados alternos que muestren el contenido de la imagen de fusién seguido
del contenido de la serie maestra, respectivamente. El nimero de cuadrados
alternos cambia a medida que se gira la rueda del ratén. Gire hacia delante para
reducir el nimero de cuadrados y hacia atras para aumentar el nimero
de cuadrados.

6. Hagaclicenelicono para cerrar la ventana del campo.

1. Realice una de las siguientes acciones:

Line (linea)

e Enla Toolbar, haga clic en el botén Line.

e Haga clic con el botén derecho en la ventana de visualizaciéon deseada y
haga clic en Line.
L]

2. Haga clic en la ventana de visualizacién en la que desee colocar una linea que
represente una vista de fusién dividida entre la serie maestra y la serie de fusién.

3. Enla pantalla se dibuja una linea bidimensional. A la izquierda de la linea, se
muestra el contenido de la imagen de la serie maestra. A la derecha de la linea,
se muestra el contenido de la imagen de la serie de fusion.

4. Si esta utilizando un ratén con rueda, puede girar la rueda del ratdon para
fusionar y hacer que las series maestras cambien de lugar. Si ain no ha hecho
clic en la ventana de visualizacién o ya ha descartado la linea de fusién, al girar
la rueda del ratén se alternara toda la ventana de visualizacién entre la serie
maestra y la serie de fusion.

5. Hagaclicen elicono para descartar la linea de fusion, mostrando asi sélo el
contenido de la imagen de la serie maestra en la ventana de visualizacion.
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Mostrar/ocultar miras, comentarios e indicadores
de orientacion

Puede alternar entre mostrar y ocultar miras, comentarios e indicadores de
orientacién para cada ventana de visualizacion.

Para mostrar u ocultar las miras

1. Realice una de las siguientes acciones:

e En la barra de herramientas, haga clic en el botén Show/Hide Viewport
Annotations (mostrar/ocultar comentarios de la ventana de visualizacion).

e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Show/Hide Viewport Annotations.

2. Aparece un menu emergente junto al botén Show/Hide Viewport Annotations.

3. Haga clic en el icono del menu emergente correspondiente a
Crosshairs (miras).

Para mostrar u ocultar los comentarios

1. Realice una de las siguientes acciones:

e En la barra de herramientas, haga clic en el botén Show/Hide Viewport
Annotations (mostrar/ocultar comentarios de la ventana de visualizacion).

e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Show/Hide Viewport Annotations.
[ ]

2. Aparece un menu emergente junto al botén Show/Hide Viewport Annotations.

3. Haga clic en el icono del menu emergente correspondiente a
Annotations (comentarios).

Para mostrar u ocultar los indicadores de orientacion

1. Realice una de las siguientes acciones:

e En la barra de herramientas, haga clic en el botén Show/Hide Viewport
Annotations (mostrar/ocultar comentarios de la ventana de visualizacion).
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e Haga clic con el boton derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Show/Hide Viewport Annotations.
[ )

2. Aparece un menu emergente junto al botén Show/Hide Viewport Annotations.

3. Hagaclic en el icono del menu emergente correspondiente a
Orientation (orientacion).

Herramienta Reset Viewports (restablecer ventanas
de visualizacion)

Restablecer los parametros de visualizacién de la ventana
de visualizacion

1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el botdn Reset Viewports.
e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga clic
en Reset Viewports.
[ ]

2. Esto restablecera los siguientes atributos de la ventana de visualizacion para
todas las ventanas de visualizacion en el paso o tarea del flujo de trabajo actual.

e anchoy nivel de ventana
e acercamiento
e panoramica

Herramienta Screen Capture (captura de pantalla)

Puede capturar imagenes de la pantalla de la aplicacién en cualquier momento
durante el procedimiento. La herramienta captura la ventana completa de la estacién
de trabajo, incluidas las imagenes que se muestran en las ventanas de visualizacion,
asi como el resto de la interfaz de la aplicacion. La informacién de salud protegida
no se muestra en las imagenes de pantalla capturadas. Todas las imagenes
capturadas se incluyen en el informe final generado automaticamente al final del
procedimiento

(consulte Uso de la ventana Report (informe), pag. 43).

@ Capturar imagenes de pantalla para el informe
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1. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el boton Screen Capture.

e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Screen Capture.
[ ]

2. Aparecera un mensaje emergente en la esquina inferior derecha de la ventana
de la aplicacion, que indica la ubicacién del archivo donde se guardé la captura
de pantalla en la estacion de trabajo. Este mensaje también se puede revisar
utilizando la ventana Log (registro) (consulte

3. Uso de la ventana Log (registro), pag. 44).

Herramienta Single/Multi Viewport

Alternar entre una o varias ventanas de visualizacion

1. Haga clic en el icono B de la esquina superior derecha de la ventana de
visualizacién deseada.

2. Laventana de visualizacién seleccionada se mostrara en una pantalla arriba.
Repita el paso anterior para volver a alternar varias ventanas de visualizacion.

Herramienta Drag Viewport (arrastrar ventana
de visualizacion)

- Arrastre una vista de imagen de una ventana de visualizacion a otra
3

1. Realice una de las siguientes acciones:

En la Toolbar, haga clic en el botén Drag Viewport.

Haga clic con el botdn derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Drag Viewport.

]

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 67 de 240

2. Haga clic y arrastre una imagen de una ventana de visualizacion a otra.
Esto hard que las imagenes de las ventanas de visualizacion de origen y destino
intercambien lugares.

Herramienta Define Landmarks (definir puntos
de referencia)

Definir el punto de referencia

Asegurese de que el sistema de coordenadas Talairach se haya revisado
perfectamente mediante la tarea ACPC (consulte Tarea ACPC, revision de puntos de
referencia, pag. 164) antes de utilizar la herramienta Define Landmarks.

1. Mueva las miras (consulte Cambio de la posicion de la mira, pag. 69) a la
ubicacion anatémica en la que desee definir un punto de referencia.

2. Realice una de las siguientes acciones:

e Enla Toolbar, haga clic en el boton Define Landmark.
e Haga clic con el botén derecho en cualquier ventana de visualizacion y haga
clic en Define Landmark.

3. Aparecera una ventana en la que se le pedira que introduzca un nombre y
confirme las coordenadas anatémicas del punto de referencia que se va a crear.

4. Seleccione Ok (aceptar) para guardar el punto de referencia.

5. Consulte Gestion de puntos de referencia, pag. 74 para obtener informacion
detallada sobre cdmo gestionar los puntos de referencia creados con la
herramienta Define Landmarks.
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Herramienta Viewport Resizing (cambio de tamano de la
ventana de visualizacién)

La aplicacion ClearPoint permite cambiar el tamafo de las ventanas de visualizacién
arrastrando el borde entre dos ventanas de visualizacién. Cuando el ratén se coloca
sobre el borde entre dos ventanas de visualizacion, el cursor cambiara a un icono de
flecha horizontal o vertical. Haga clic y arrastre con el botén izquierdo del ratén para
mover el borde de la ventana y cambiar el tamafio de las ventanas de visualizacion
adyacentes.

Esto se puede hacer con cualquiera de las herramientas interactivas seleccionadas.

Colocacidon de miras y edicidon de comentarios

Algunos disefios de visualizacion proporcionan comentarios en la mira (o lineas de
referencia cruzada) que definen el punto de interseccion entre los planos frontal,
longitudinal y axial. Las miras se definen de la siguiente manera:

e Plano axial
o Lalinea horizontal representa la interseccion con el plano frontal.
o Lalinea vertical representa la interseccion con el plano longitudinal.

e Plano longitudinal
o Lalinea horizontal representa la interseccién con el plano axial.
o Lalinea vertical representa la interseccion con el plano frontal.

¢ Plano frontal
o Lalinea horizontal representa la interseccion con el plano axial.
o Lalinea vertical representa la interseccion con el plano longitudinal.

El Current Point Control (control del punto actual) en la esquina superior derecha de
cada ventana de visualizacion muestra la ubicacién numérica del punto de
interseccion de los planos frontal, longitudinal y axial. Puede alternar entre mostrar el
valor como coordenadas ACPC (Talairach) o MR (DICOM) haciendo clic en la
etiqueta del encabezado.
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Cambio de la posicion de la mira

> Para cambiar la posicion de una mira

1. Seleccione la herramienta Arrow (flecha) (consulte Herramienta Arrow, pag. 57).

2. Realice alguna de las siguientes acciones:

e Haga doble clic para volver a colocar las miras en un punto especifico
de cualquier ventana de visualizacion en la que se muestren las miras.

e Arrastre cualquiera de las lineas para ajustar la posicion del plano
correspondiente.

e Arrastre la cruz pequeia B en el centro de las miras a una ventana de
visualizacion para cambiar los dos planos de referencia perpendiculares.

o Utilice la rueda del raton para desplazar el plano de la ventana de
visualizacion actual perpendicular a su propio plano de visualizacion.

¢ Modifique los valores numéricos en el control del punto actual de la

.
ventana de visualizacién haciendo clic en el icono y editando los
puntos manualmente. Esto se puede lograr escribiendo nuevos valores
para uno de los campos de coordenadas o utilizando los botones +/-
para cada uno.

e Haga clic en la lista desplegable landmarks (puntos de referencia)
situada debajo del control del punto actual de la ventana de visualizacion
para correlacionar las miras con la ubicacién anatomica del punto de
referencia seleccionado (consulte Gestion de puntos de referencia,
pag. 74).

o Utilice los botones Go To (ir a), ya sea en el paso del panel de la interfaz
de usuario o en las barras de herramientas personalizadas para
correlacionar las miras con la ubicacion de un comentario seleccionado.
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Edicion de comentarios

> Para modificar la posicion de un comentario editable

1. Seleccione la herramienta Arrow (flecha) (consulte Herramienta Arrow, pag. 57).

2. Realice una de las siguientes acciones:

e Cambie la ubicacién de la mira (por cualquier medio) a la posicion
deseada por medio del paso del panel de interfaz de usuario o la barra
de herramientas personalizada para hacer clic en Set (establecer) para
el comentario que desee editar.

e Haga clic en el comentario en cualquier ventana de visualizacién y
arrastrela a la ubicacién deseada.

> Para deshacer las ediciones de posiciéon asociadas a un comentario editable

Utilice la barra de herramientas personalizada dentro de la ventana de visualizacion
para deshacer o rehacer cualquier cantidad de cambios de posicion asociados con el
comentario editable.

Edicion de Edicion de
deshacer rehacer
posicién posicién

> Para modificar el color de un comentario

1. Haga clic con el botén derecho en el comentario y seleccione Change color
(cambiar color) en el menu:

2. Seleccione el color deseado de la lista de colores predefinidos.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



>

>

Pagina 71 de 240

Para modificar la opacidad de un comentario

1. Haga clic con el botén derecho en el comentario y seleccione Change Opacity
(cambiar opacidad) en el menu:

2. Ultilice la barra deslizante para cambiar la opacidad del comentario.

Para mover la etiqueta de texto de un comentario

Haga clic en la etiqueta de texto y arrastrela fuera de su ubicacidn predeterminada
como desee. Si mueve el comentario después de mover la etiqueta de texto,

la etiqueta de texto permanecera en su posicidn en la pantalla y no se movera junto
con el comentario. Si desea regresar la etiqueta de texto a su posicion original,
arrastrela sobre la parte superior del icono de reticula situado junto al comentario.
En esta posicién, el valor del texto se movera junto con el comentario a medida que
se mueva.

Menu Trajectory Line Context (contextual de la linea
de trayectoria)

Para mostrar el menu contextual de la linea de trayectoria, haga clic con el boton
derecho en la linea de interés de la trayectoria. Se proporcionaran las
siguientes opciones:

Cambiar color 3
Cambiar opacidad 3
Cambiar el didmetro del dispositivo »

Trayec eferencia 3

Maostrar estado de trayectoria

>

Para cambiar el color

Seleccione un color como lo haria para cualquier comentario (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

Para cambiar la opacidad

Cambie la opacidad como lo haria para cualquier comentario (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).
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> Pararevisar las mediciones del espacio libre del tunel del explorador y la
profundidad de la trayectoria

1. Seleccione Show Trajectory Status (mostrar estado de trayectoria) en el
menu contextual.

2. Aparecera un cuadro de dialogo:

o El espacio libre del tunel del explorador para el dispositivo insertado a lo
largo de la trayectoria seleccionada;

e La cantidad de espacio libre del dispositivo necesaria para alcanzar el
objetivo de la trayectoria;

e La cantidad de espacio libre de la profundidad maxima validada del objetivo
para el sistema;

> Para cambiar el diametro del dispositivo representado por el comentario
de trayectoria

1. Seleccione Change Device Diameter (cambiar didmetro del dispositivo) en el
menu contextual.

2. Escriba un nuevo valor para el diametro del dispositivo o utilice los botones +/-
para comprobar el valor.

3. Seleccione Reset (restablecer) para restaurar el valor predeterminado del
diametro del dispositivo.

4. Utilice el interruptor ON/OFF (encendido/apagado) para alternar entre mostrar la
trayectoria con un grosor equivalente al didmetro del dispositivo 0 no mostrarla.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 73 de 240

Si se establece en OFF (apagado), la trayectoria se mostrara como una linea
singular sin ningun valor de espesor establecido.

> Para comparar una trayectoria creada utilizando una de un paso diferente

1. Asegurese de que la trayectoria seleccionada se ha creado a partir de un paso
de flujo de trabajo anterior. Esto significa que se importd/cred en un paso de flujo
de trabajo diferente y se transformé en el marco de referencia del paso de flujo
de trabajo actual.

2. Visualice la trayectoria en cualquier ventana de visualizacion denominada
Trajectory Axial (trayectoria axial) o Trajectory Perpendicular
(trayectoria perpendicular). La comparacion entre trayectorias de esta manera
so6lo se puede realizar en ventanas de visualizacion con estos identificadores.

3. Seleccione Reference Trajectory (trayectoria de referencia) en el
menu contextual.

4. Alterne entre Hide (ocultar) y Show (mostrar) para mostrar la trayectoria que se
utilizé para crear la trayectoria seleccionada actualmente.

5. La trayectoria de un paso de flujo de trabajo anterior que se utilizé para crear la
trayectoria seleccionada actualmente se mostrara de la siguiente manera:

Cambio de la orientacion de una ventana de visualizacion

La orientacion del disefio de visualizacion se puede cambiar seleccionando el menu
desplegable situado en la parte superior central de cada ventana de visualizacion.

La cantidad de opciones disponibles dependera del paso o de la tarea en la que se esté
trabajando actualmente. Al cambiar esta selecciéon se cambiara la orientacion de la
ventana de visualizacién actual y de cualquier otra ventana de visualizacién cuya mira
esté vinculada a la actual.

> Para cambiar la orientacion de la ventana de visualizacion

1. Identifique la ventana de visualizacion para la que desee cambiar la orientacion.
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2. Haga clic en el control desplegable de orientacion situado en la parte superior
central de la ventana de visualizacion.

3. Una vez realizada la seleccion del menu desplegable, cambiara la orientaciéon de

la ventana de visualizacién actual y de cualquier otra ventana de visualizacién
cuya mira esté vinculada a la actual.

Uso del indicador de orientacion

Cada ventana de visualizacién proporciona la capacidad de mostrar un modelo
tridimensional que retrata visualmente la orientacién de la ventana de visualizacion
seleccionada. Este modelo tridimensional es una representacion wireframe de una

cabeza humana cuya orientacién coincide con la de la ventana de
visualizacion seleccionada.

> Para activar o desactivar el indicador de orientacion

Cambie la visibilidad del indicador de orientacion por medio de las preferencias del
usuario (consulte Configuracion del sistema y ajustes del usuario, pag. 45).

Gestidon de puntos de referencia

Puede guardar y gestionar cualquier cantidad de ubicaciones anatdomicas predefinidas
en el espacio Talairach, denominadas “landmarks” (puntos de referencia), en cualquier
paso o tarea del flujo de trabajo. Una vez guardadas, estas ubicaciones predefinidas
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estaran disponibles para usted u otros usuarios para todos los
procedimientos posteriores.

> Para guardar un punto de referencia

1.

Asegurese de que se han verificado las ubicaciones de su AC/PC
(consulte Tarea ACPC, revision de puntos de referencia, pag. 164).

Utilice la herramienta Define Landmarks (definicion de puntos de referencia)
(consulte Herramienta Define Landmarks (definir puntos de referencia), pag. 67).

> Para correlacionar con un punto de referencia

1.

4.

Asegurese de que la ventana de visualizacién admita la visualizacidon de miras y
que se han verificado las ubicaciones de AC/PC (consulte Tarea ACPC, revision
de puntos de referencia, pag. 164).

Localice el control del punto actual y haga clic en el icono (consulte
Colocacion de miras y edicion de comentarios, pag. 68).

Haga clic en el control desplegable landmarks y seleccione el punto de
referencia en el que desee volver a colocar las miras.

Las miras de la ventana de visualizacion se correlacionan con la ubicacion del
punto de referencia en el espacio Talairach.

> Para modificar un punto de referencia

1.

Abra la pestafia PREFERENCES (preferencias) en la ventana
System Configuration (configuracién del sistema) (consulte Configuracion del
sistema v ajustes del usuario, pag. 45).

Seleccione el punto de referencia de interés filtrando en funcion del lado vy,
después, eligiendo uno de la lista.

Cambie cualquiera de los valores de campo: LATERAL, A/P, VERTICAL.

Seleccione Apply (aplicar) para guardar los cambios realizados.
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> Para eliminar un punto de referencia

1. Abra la pestafia PREFERENCES (preferencias) en la ventana
System Configuration (configuracion del sistema) (consulte Configuracion del
sistema y ajustes del usuario, pag. 45).

2. Seleccione el punto de referencia de interés filtrando en funcion del lado y,
después, eligiendo uno de la lista.

3. Haga clic en el icono @

4. Seleccione Apply (aplicar) para guardar los cambios realizados.

Uso de miniaturas

Tanto los pasos como las tareas le permiten cambiar las imagenes que se muestran
en los disefos de visualizacion. Cada serie de imagenes aparece como una imagen
en miniatura en la barra de miniaturas. Se organizan en grupos segun los pasos del
flujo de trabajo en los que se adquirieron. Los grupos se pueden expandir y contraer
y, dentro de cada grupo, las imagenes en miniatura se ordenan del momento de
adquisicién mas antiguo al mas reciente.

Algunos pasos y tareas permiten seleccionar dos series para que se muestren en el
disefio de visualizacion, como una mezcla entre los dos conjuntos de imagenes.

La serie de imagenes principal (0 “maestra”) se muestra como la miniatura situada
mas arriba en la barra de miniaturas y siempre se muestra en el disefio de
visualizacién. La serie de imagenes secundaria (o “fusién”) se muestra como una
miniatura secundaria debajo de la miniatura superior y se mezclara/fusionara con la
serie primaria en el disefio de visualizacién. La aplicacion utiliza el borde alrededor
de las dos miniaturas para ilustrar las dos series que se muestran actualmente y su
contribucién relativa a la imagen de salida combinada que se muestra en las
ventanas de visualizacion. También se puede utilizar una barra deslizante que indica
la ponderacion relativa de las dos series combinadas para cambiar la mezcla de la
imagen mostrada.

Nota: Al pasar el ratén sobre una miniatura se mostrara informacién sobre
herramientas adicional sobre la serie de imagenes que se esta representando.
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NUmero de serie

Descripcion de la serie

Serie maestra

>_ Para fusionar dos imagenes
El borde refleja’la

mezclaéelatliva .. . Deslizador rel ﬁivo de mTcha . .
1. n la agrupacion de miniaturas Isponibles, seleccione una que desee fusionar

con la serie maestra de imagen@selar la mezcla de imagenes

2. Haga clic en la imagen en miniatura seleccionada.

Fusionar serie
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Serie maestra

Hagaclicenla
miniatura para fusionar
con la serie maestra

Serie
disponible para
fusionar

3. La miniatura seleccionada se movera a la ranura de la miniatura de fusion de la
barra de miniaturas. Se activara el control deslizante de mezcla relativa.

4. La miniatura seleccionada ahora tendra su serie de imagenes correspondiente
mezclada con la serie maestra en las ventanas de visualizacién de la aplicacion.
> Para cancelar una fusién de imagenes

1. Con una serie de imagenes seleccionada en la ranura de miniaturas de fusion,
haga clic en el icono i

2. La serie de imagenes ya no se mezclara con la serie maestra en las ventanas de
visualizacion de la aplicacion.
> Para cambiar la imagen de la serie maestra

1. En la agrupacién de miniaturas disponibles, seleccione una que desee designar
con la serie maestra/primaria.
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2. Haga clic y arrastre la miniatura seleccionada a la ranura de miniatura de la serie
maestra de la barra de miniaturas.

3. La miniatura seleccionada ahora tendra su serie de imagenes correspondiente
mostrada en las ventanas de visualizacioén de la aplicacién.

Algunos pasos y tareas solo proporcionan capacidades de seleccion de series de
imagenes no relacionadas con la fusion. En estos casos, sélo se muestra la serie de
imagenes primaria (0 “maestra”) como la miniatura superior, con todas las miniaturas
disponibles agrupadas debajo. No hay miniaturas de fusién, control deslizante de
mezcla relativa ni bordes alrededor de las miniaturas que representan la mezcla de
imagenes relativa.

Para seleccionar una imagen que mostrar cuando no hay capacidades
relacionadas con la fusiéon

1. Enla agrupacién de miniaturas disponibles, seleccione una que desee mostrar
en las ventanas de visualizacion.

2. Haga clic en la imagen en miniatura seleccionada.

3. La miniatura seleccionada ahora tendra su serie de imagenes correspondiente
mostrada en las ventanas de visualizacion de la aplicacion.

Para habilitar una imagen en miniatura deshabilitada

Las miniaturas se desactivaran si no se ha definido ninguna transformacion de fusion
entre ella y la serie maestra. La transformacién de fusion es necesaria para mostrar
dos series en el mismo espacio de coordenadas y debe establecerse mediante la
tarea Fusion (fusién). Consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de imagenes, pag. 159
para obtener detalles.

Para contraer toda la barra de miniaturas en el panel de pasos

Seleccione COLLAPSE (contraer) en el area sobre la miniatura maestra del
panel paso.
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Apagar y salir

Si sale de la aplicacién, indica que ha finalizado el procedimiento neuroldgico y que
ha terminado de trabajar con la estacion de trabajo ClearPoint.

> Para salir de la aplicacion

Seleccione en la esquina derecha de la ventana principal de la aplicacién o en la
pantalla de inicio (consulte Pantalla de inicio, pag. 81).
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Inicio

En esta seccién se describe como empezar a utilizar la aplicacién para la
planificacién prequirurgica o para iniciar/revisar una sesién de
tratamiento intervencionista.

Para iniciar la aplicaciéon, haga doble clic en el icono ClearPoint del escritorio
de Windows.

Si la estacién de trabajo ClearPoint se ha apagado de forma inesperada, al reiniciar
la estacion de trabajo, la aplicacion muestra un mensaje. Tiene la opcion de
reanudar la sesién anterior o iniciar una nueva.

Pantalla de inicio

Al iniciar, ClearPoint mostrara una pantalla de inicio que le permite iniciar una nueva
sesion o cargar una existente. Se puede utilizar una sesidn para iniciar un plan
prequirdrgico o para continuar con el tratamiento intervencionista. La pantalla de
inicio también muestra el estado actual de las licencias del sistema, asi como el
numero de identificacién del dispositivo exclusivo asociado al producto.

Ademas, puede utilizar la pantalla de inicio para modificar la configuracion del
sistema antes de iniciar o cargar una sesion.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023

ClearPoint Neuro



Pagina 82 de 240

> Para iniciar una sesién nueva

1. Seleccione el boton NEW SESSION (sesion nueva).

2. Llene todas las propiedades de campo necesarias para crear una nueva sesion:

Lateralidad: Especifique si el procedimiento planificado debe insertar
dispositivos a la izquierda, a la derecha 0 a ambos lados.

Obijetivo: Especifique un nombre para el punto de destino al que se va a
dirigir durante el procedimiento.

Longitud total del dispositivo: Para que el dispositivo se inserte en el cerebro,
introduzca la longitud rigida total. Este valor se utiliza para comprobar si el
dispositivo encaja fisicamente dentro del tunel del explorador.

Esta comprobacion no se realiza antes de la cirugia debido a las diferencias
esperadas en la posicién del paciente.

Longitud del dispositivo insertable: Para que el dispositivo se inserte en el
cerebro, introduzca la longitud que se puede insertar a través de la canula
de direccién. Si una parte de la longitud total del dispositivo no se puede
insertar, no incluya esa parte en este valor de longitud. Este valor se utiliza
para verificar que el dispositivo sea lo suficientemente largo como para
alcanzar un objetivo especificado.

Base: En la lista proporcionada, seleccione la base que se utilizara para
montar el SMARTFrame en el paciente durante el procedimiento.

L]

ADVERTENCIA: La eleccion correcta de la base de montaje afecta los calculos

que comprueban si el dispositivo cabra en el tanel del explorador
y si el dispositivo alcanzara el objetivo. Esta eleccion también es
importante para asegurar una trayectoria viable.

Compruebe siempre que el numero de referencia del hardware y
la imagen mostrados coincidan con el hardware que va a utilizar.
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3. Seleccione Start (iniciar) para iniciar una nueva sesién con las propiedades de
campo enumeradas. Si no desea iniciar una nueva sesion, pero desea cargar
una sesioén existente, haga clic en el botén <.

4. Después de iniciar una nueva sesioén, puede modificar las propiedades de
campo asociadas a esa sesion en cualquier momento durante el flujo de trabajo
mediante la ventana de sesién (consulte Uso de |la ventana Session (sesion),

pag. 40).

> Para cargar una sesion existente

1. Seleccione el botén LOAD SESSION (cargar sesion).

2. Seleccione la sesién que desee cargar de la lista de sesiones que se muestra.

3. Seleccione Load (cargar) para continuar con la sesion seleccionada en la
ventana. Si no desea cargar una sesion, pero desea iniciar una sesion nueva,
haga clic en el botén <.

> Para configurar los ajustes del sistema antes de iniciar una sesion

1. Haga clic en el botdn

2. Configure los ajustes del sistema y del usuario mediante la ventana
System Configuration (configuracion del sistema) (consulte Configuracion del
sistema y ajustes del usuario, pag. 45).

> Para salir de la aplicacion.

Haga clic en el botén
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Configuracién y conectividad DICOM

Para que la estacion de trabajo ClearPoint reciba imagenes DICOM transferidas
desde un explorador intraoperatorio, el explorador debera configurarse con el titulo
de AE y el numero de puerto configurados en la aplicacion. Estos valores se pueden
establecer, ver y editar por medio de la ventana System Configuration

(consulte Configuracion del sistema y ajustes del usuario, pag. 45).

Para probar la conectividad DICOM, utilice el boton Ping de la pestafia DICOM en la
ventana System Configuration (consulte Configuracion del sistema vy ajustes del
usuario, pag. 45). Si las imagenes se han enviado correctamente a la estacion de
trabajo, solo el numero de puerto estara en blanco y debera introducirse. De lo
contrario, si aun no se han enviado los datos, se deberan introducir los tres valores
del explorador intraoperatorio remoto.

Configuracién del explorador

Antes de iniciar una sesién de tratamiento intervencionista por primera vez,

debe especificar la informacion sobre el explorador que transferira los datos a la
estacion de trabajo ClearPoint durante el procedimiento. Si la estacion de trabajo se
conecta a diferentes exploradores intraoperatorios dentro de la misma institucion,
esta informacion debe cambiarse cada vez que se cambie la conexién entre el
explorador y la estacion de trabajo.

> Para configurar el tamano del tunel del explorador

Configure el tamafo del tunel del explorador en la pestafia SYSTEM (sistema) de la
ventana System Configuration (consulte Configuracion del sistema y ajustes del
usuario, pag. 45).

ADVERTENCIA: La aplicacidn utiliza el tunel del explorador al que esta conectada
la estacion de trabajo (junto con la longitud total del dispositivo)
para garantizar que para una trayectoria planificada determinada
en una sesion de tratamiento intervencionista, el dispositivo se
puede insertar fisicamente en el SMARTFrame sin ser bloqueado
por el tanel del explorador.

Asegurese siempre de que el valor introducido en la ventana
System Configuration sea correcto antes de proceder con la
planificacion de la trayectoria.
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> Para configurar el fabricante del explorador

Configure el fabricante del explorador en la pestafia SYSTEM (sistema) de la
ventana System Configuration (consulte Configuracion del sistema y ajustes del
usuario, pag. 45).

ADVERTENCIA: El fabricante del explorador especificado en la ventana System
Configuration se utiliza para determinar el formato de los
parametros del plano de exploracion que muestra la aplicacion
en varios pasos del flujo de trabajo clinico.

Asegurese siempre de que el valor introducido en la ventana
System Configuration sea correcto antes de proceder con la
planificacién de la trayectoria.

Instalacion de una licencia del sistema

La estacién de trabajo ClearPoint debe contar con una licencia valida y permanente para
uso clinico y debe ser distribuida por ClearPoint Neuro, Incorporated. Si no dispone de
una licencia de sistema valida o no esta seguro de cdmo obtener una, péngase en
contacto con su representante de ventas clinico.

ADVERTENCIA: Se requiere una licencia de sistema valida y que no caduque para
utilizar la estacién de trabajo ClearPoint durante un
procedimiento neurolégico. No se permiten licencias de
demostracioén ni versiones de software no publicadas para
procedimientos clinicos.

Carga de imagenes

Para comenzar con el flujo de trabajo clinico, debera cargar la imagen en la estacion
de trabajo ClearPoint. Se admiten las modalidades de imagen de MR y CT. Antes de
cargar los datos, debera elegir un paso del flujo de trabajo desde el que desee iniciar
el flujo de trabajo (consulte Flujo de trabajo del procedimiento, pag. 28). Si ha
iniciado una nueva sesion, pero aun no ha cargado ninguna imagen, debe elegir uno
de los siguientes pasos del flujo de trabajo antes de hacerlo:

e Paso Pre-Op (prequirurgico) (consulte Paso Pre-Op, Ajuste de trayectorias
prequirdrgicas, pag. 87).

e Paso Entry (ingreso) (consulte Paso Entry (ingreso), localizar el punto de
montaje, pag. 104).
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e Paso Target (objetivo) (consulte Paso Target (objetivo), finalizar
trayectorias, pag. 117).

Para cargar datos, puede insertar datos en la estacion de trabajo por medio de una
conexion de red DICOM (consulte Configuracion y conectividad DICOM, pag. 84)
o cargar imagenes desde medios DICOM (consulte Uso del explorador de medios,

pag. 39).

Planificacion prequirurgica

En este capitulo se describe cémo utilizar la estacion de trabajo ClearPoint para la
planificacién prequirurgica.

Imagenes prequirurgicas

Para crear un plan prequirdrgico para ClearPoint, necesitara los datos de imagen
adecuados (consulte

Carga de imagenes, pag. 85). El paso Pre-Op del flujo de trabajo admite la mezcla
de imagenes para series de imagenes en el mismo marco de referencia o en otro
distinto.

> Para cargar imagenes prequirargicas

1. Seleccione el paso Pre-Op con el Workflow Selector (selector de flujo de trabajo)
(consulte
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2. Uso del selector de flujo de trabajo, pag. 50).

3. Cargue los datos en la estacion de trabajo ClearPoint (consulte

4. Carga de imagenes, pag. 85). Si desea utilizar coordenadas Talairach, al menos
un conjunto de imagenes prequirurgicas debe admitir la identificacion precisa de
los puntos de referencia AC y PC y del plano longitudinal medio.

5. Los datos se cargaran y se mostraran en el paso Pre-Op. Si se seleccionan
varias series para la carga, la aplicacién seleccionara la serie de MR con el
mayor nimero de cortes como la serie maestra. Si s6lo se cargan imagenes de
CT, se seleccionara la serie de CT mas grande como serie maestra. El usuario
puede seleccionar una serie maestra diferente utilizando la barra de miniaturas
(consulte Uso de miniaturas, pag. 76). Cualquier serie adicional cargada puede
mezclarse sin accion adicional si se encuentran en el mismo marco de referencia
que la serie maestra. Si no estan dentro del mismo marco de referencia que la
serie maestra, utilice la tarea Fusion (fusion) (consulte Tarea Fusion (fusion),
fusion de imagenes, pag. 159) para fusionar la serie para permitir la
funcionalidad de mezcla de imagenes en este paso.

6. La aplicacién detectara automaticamente los puntos de referencia anatémicos de
las series maestras seleccionadas automaticamente.

Paso Pre-Op, Ajuste de trayectorias prequirurgicas

El paso del flujo de trabajo Pre-Op permite crear o completar un plan prequirirgico
utilizando imagenes adquiridas antes del dia del tratamiento. Puede crear un plan
prequirurgico definiendo cualquier cantidad de trayectorias en el cerebro,

donde cada trayectoria se compone de un par de puntos de ingreso y objetivo
planificados mediante la aplicacion. El paso Pre-Op proporciona un conjunto
completo de herramientas que se pueden utilizar para definir, planificar y revisar
cualquier cantidad de trayectorias en imagenes prequirurgicas.

Cuando las imagenes se cargan en la estacion de trabajo ClearPoint con el paso
Pre-Op seleccionado, la aplicacion detecta e identifica automaticamente las
posiciones candidatas para los puntos de referencia anatémicos de la serie maestra.
Juntos, estos puntos definen el sistema de coordenadas ACPC (Talairach)

utilizado por la aplicacién para alinear sus ventanas de visualizacion con las
orientaciones anatdmicas, a la vez que le proporcionan la capacidad de establecer
trayectorias relacionadas con este sistema de coordenadas.

En el paso Pre-Op, tiene la opcion de realizar las siguientes tareas especificas del
flujo de trabajo:

e Latarea Fusion (consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de imagenes,
pag. 159) se puede utilizar para fusionar series de imagenes prequirurgicas
adquiridas en diferentes cuadros de referencia, con fines de planificacién de
la trayectoria.
]
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e Latarea ACPC (consulte Tarea ACPC, revision de puntos de referencia,
pag. 164) se puede utilizar para revisar y/o modificar los puntos de
referencia anatomicos detectados automaticamente por el software.

Al hacerlo, se habilita la capacidad de establecer trayectorias relacionadas
con el sistema de coordenadas Talairach.

o Latarea de VOI (consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166)
se puede utilizar para definir uno o mas volumenes de interés en las
imagenes prequirurgicas con fines de planificacion de la trayectoria.

[ )

e Latarea Compare (consulte Tarea Compare (comparar), comparacion de
imagenes, pag. 175) se puede utilizar para comparar series de imagenes
prequirurgicas en sus planos de adquisicion individuales o planos de
explorador estandar.

[ )

El paso Pre-Op proporciona 3 disefios de visualizacion que se pueden seleccionar
mediante el Layout Selector (consulte Seleccion del disefio de visualizacion,
pag. 53): En referencia al punto, revisién y oblicua y en referencia al punto.

Diseio Pointwise (en referencia al punto)

Este disefo le permite crear y editar trayectorias editando individualmente los
comentarios de ingreso y objetivo asociados. Pointwise proporciona 3 orientaciones
de ventana de visualizacion: Explorador, anatémico y trayectoria

(consulte Cambio de la orientacion de una ventana de visualizacion, pag. 73):

e Vista Scanner (explorador): Alinea las ventanas de visualizacion con los ejes
del explorador.
[ ]

o Vista Anatomical (anatémica): Alinea las ventanas de visualizacion con los
planos ACPC (Talairach).
L]

o Vista Trajectory (trayectoria): Alinea las ventanas de visualizacion de forma
que los planos frontal y longitudinal de la trayectoria sean perpendiculares y
se encuentren a lo largo de la trayectoria y la trayectoria axial sea
perpendicular a la trayectoria. Esta opcién sélo funciona después de que se
haya definido al menos una trayectoria.
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> Para crear una trayectoria nueva

1. Cambie la posicién de la mira a una ubicacién que desee establecer para el
objetivo o el punto de ingreso de la trayectoria propuesta (consulte Cambio de la
posicion de la mira, pag. 69).

¢ NUEVO

2. Seleccione en la interfaz de usuario del paso.

3. Aparecera una ventana flotante en la que se le solicitara que defina los
siguientes atributos para la trayectoria que se vaya a crear.

o Name (nombre): Especifique un nombre Unico que identifique la trayectoria
en la interfaz de usuario.
¢ Nota: La aplicacion evitara la asignacién de nombres idénticos a las

trayectorias definidas en el mismo lado de la cabeza del paciente.
L]

e Color: Especifique un color que defina cdmo se mostrara el comentario de
trayectoria en la interfaz de usuario.
[ ]

e Set Current Point As (establecer el punto actual como): Indique si se debe
utilizar la posicion actual de la mira para definir el objetivo o el punto de
entrada de la trayectoria que se va a crear. Para el punto del extremo que no
esta definido explicitamente, se asignara una posicion predeterminada
apropiada con base en el paso actual. Este punto del extremo se
debera editar.

[ ]
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4. Seleccione Add (afiadir) para crear una trayectoria planificada en la interfaz de
usuario. Seleccione Cancel (cancelar) para cancelar la creacion de la
trayectoria planificada.

> Para seleccionar una trayectoria

1. Seleccione la trayectoria con la que desee trabajar en la interfaz de usuario
mediante uno de los siguientes métodos:

o Utilice el Trajectory Selector (selector de trayectoria) (consulte Seleccion de
una trayectoria, pag. 52).

e Utilice el panel del paso

2. El nombre de la trayectoria seleccionada se mostrara en el panel de pasos para
indicar cual ha seleccionado.

> Para editar una trayectoria
1. Seleccione la trayectoria que desee editar.
2. Edite la trayectoria seleccionada utilizando los siguientes mecanismos:

e Vuelva a colocar las miras en las ventanas de visualizacién (consulte
Cambio de la posicion de la mira, pag. 69) en la ubicacioén en la que desee
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establecer el punto objetivo o de ingreso. Utilice el botén . del panel del
paso o de la barra de herramientas personalizada (consulte

e Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56) para establecer el

punto objetivo en la posicion actual de la mira. Haga clic en el boton del
panel del paso o de la barra de herramientas personalizada (consulte

e Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56) para establecer el
punto de ingreso en la posicién actual de la mira.

e Sila ventana de visualizacion esta ajustada a la orientacion de la
trayectoria (consulte Cambio de la orientacion de una ventana de
visualizacion, pag. 73), se pueden utilizar los siguientes mecanismos para
editar la trayectoria en las ventanas de visualizacién de la trayectoria
frontal y de la trayectoria longitudinal:

o Arrastre el extremo de la trayectoria que desee editar a una nueva
ubicacion dentro de la ventana de visualizacion (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

¢ Mantenga presionada la tecla CTRL mientras mueve el extremo de la
trayectoria para restringir el movimiento a desplazarse a lo largo de la
direccién actual de la trayectoria.

¢ Arrastre entre los extremos de la trayectoria (es decir, en la seccion
transversal de la trayectoria) para hacer que el punto de ingreso de la
trayectoria gire sobre su punto objetivo.

¢ Mantenga pulsada la tecla ALT mientras arrastra entre los extremos de
la trayectoria (es decir, en la seccion transversal de la trayectoria) para
desplazar toda la trayectoria. Esto hace que tanto los puntos de ingreso
como los objetivo cambien por la misma cantidad.

e Sila ventana de visualizacion esta ajustada a la orientacion de la
trayectoria (consulte Cambio de la orientacion de una ventana de
visualizacion, pag. 73), se pueden utilizar los siguientes mecanismos para
editar la trayectoria en las ventanas de visualizacion de la trayectoria axial:

o Arrastre la seccién transversal a cualquier lugar de la trayectoria
para hacer que el punto de ingreso de la trayectoria gire sobre
su punto objetivo.

e Sise coloca exactamente en el punto objetivo, arrastre la
seccidn transversal para que el punto objetivo de la trayectoria
gire sobre su punto de ingreso.

[ ]

o Cambie una de las siguientes propiedades de trayectoria en el panel
del paso:

e Trajectory Angles (angulos de trayectoria): Edite los valores del
angulo de enfoque frontal y/o longitudinal para hacer que el
punto de ingreso de la trayectoria gire sobre el punto objetivo
definido actualmente con el fin de crear el angulo especificado
con el plano anatémico especificado. Puede introducir
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manualmente un nuevo valor de angulo o hacer clic en los
botones +/- para cambiar el valor.

e Target Depth (profundidad objetivo): Edite el valor de Target
Depth para cambiar el punto objetivo de la trayectoria
seleccionada a lo largo de la trayectoria de forma que la
distancia entre la entrada y el objetivo coincida con la que se
muestra en el panel del paso. Puede introducir manualmente un
nuevo valor de profundidad o hacer clic en los botones +/- para
cambiar el valor.

Frontal

Sagital

Profundidad del
objetivo

> Para deshacer o rehacer las modificaciones realizadas en una trayectoria

1.
2.

Seleccione la trayectoria para la que desee deshacer o rehacer las ediciones.

Utilice la barra de herramientas personalizada en cualquiera de las ventanas de
visualizacion para deshacer o rehacer cualquier cantidad de ediciones realizadas
en la trayectoria desde que se creo por primera vez (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

> Para copiar una trayectoria existente

1.

2.

Seleccione la trayectoria que desee copiar.

Seleccione IMBESEE en |2 interfaz de usuario del paso.

Aparecera una ventana flotante en la que se le solicitara que defina los
siguientes atributos para la trayectoria que se va a crear.

¢ Name (nombre): Especifique un nombre unico que identifique la trayectoria
en la interfaz de usuario. De forma predeterminada, el nombre de la
trayectoria que se va a copiar se utiliza combinado con un numero de indice.
o Nota: La aplicacion evitara la asignacién de nombres idénticos a las

trayectorias definidas en el mismo lado de la cabeza del paciente.

[ ]

e Color: Especifique un color que defina como se mostrara el comentario de
trayectoria en la interfaz de usuario.
]
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4. Seleccione Add (agregar) para crear una copia de la trayectoria seleccionada
actualmente. Seleccione Cancel (cancelar) para cancelar la copia de
la trayectoria.

> Para eliminar una trayectoria

1. Seleccione la trayectoria que desee eliminar.

2. Seleccione NSRS |a interfaz de usuario del paso.

3. Se le pedira que confirme si desea eliminar la trayectoria seleccionada o no.
Seleccione Yes (si) para confirmar la eliminacion de la trayectoria.
Seleccione No para evitar que se elimine la trayectoria seleccionada.

> Para navegar hasta los extremos de una trayectoria

1. Seleccione la trayectoria que desee revisar.

2. Seleccione )] para navegar hasta el punto objetivo de la trayectoria
seleccionada, desde el panel del paso o desde la barra de herramientas
personalizada (consulte

3. Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56).
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Seleccione . para navegar hasta el punto de ingreso de la trayectoria
seleccionada, desde el panel del paso o desde la barra de herramientas
personalizada (consulte

Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56).

> Para cambiar las propiedades de la trayectoria

1.
2.

Seleccione la trayectoria con las propiedades que desee cambiar.

Utilice el menu contextual de linea de trayectoria para cambiar las siguientes
propiedades: Color, opacidad y diametro del dispositivo (consulte Menu
Trajectory Line Context (contextual de la linea de trayectoria), paq. 71).

Cambie la visibilidad de las trayectorias individuales haciendo clic en el icono de
ojo () correspondiente a la trayectoria que desee mostrar u ocultar.

Cambie la visibilidad de todas las trayectorias para el lado dado alternando entre
SHOW ALL (mostrar todo) y HIDE ALL (ocultar todo).

Cambie el color de una trayectoria individual haciendo clic en su circulo
coloreado correspondiente.

Revisar el diseno

Este disefio le permite crear y editar trayectorias mediante la visualizacién de los
comentarios de ingreso y objetivo al mismo tiempo. También proporciona una vista
de representacién de volumen para revisar las trayectorias planificadas en

tres dimensiones. El disefio Review (revisar) proporciona una orientacion unica de
visualizacion, alineada a lo largo de la trayectoria seleccionada actualmente y
muestra todas las trayectorias definidas en el lado seleccionado actualmente.
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> Para crear una trayectoria nueva

Utilice las técnicas para crear una nueva trayectoria, como se describe en el disefio
Pointwise (en referencia al punto) (consulte Disefio Pointwise (en referencia al
punto), pag. 88). La ventana flotante en la que se le solicita que defina los atributos
no incluira Set Current Point As (establecer punto actual como) porque al crear una
trayectoria en el modo Review (revisar), los puntos de ingreso y de destino se
establecen simultdneamente. Por lo tanto, las ubicaciones predeterminadas para los
puntos de ingreso y de destino se utilizaran al crear una nueva trayectoria en

este modo.

> Para seleccionar una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise

(en referencia al punto) (consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88).
Ademas, también puede seleccionar cualquier otra trayectoria definida en el mismo
lado haciendo clic en la linea punteada que representa esa trayectoria.
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> Para editar una trayectoria
1. Seleccione la trayectoria que desee editar.
2. Edite la trayectoria seleccionada utilizando los siguientes mecanismos:

e En las ventanas de visualizacién trayectoria ortogonal 1 y trayectoria
ortogonal 2:

o Arrastre el extremo de la trayectoria que desee editar a una nueva
ubicacion dentro de la ventana de visualizacion (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

o Arrastre la extension de la trayectoria sobre el punto de ingreso para
hacer que el punto de ingreso de la trayectoria gire sobre su
punto objetivo.

e Arrastre la extension de la trayectoria por debajo del punto de
ingreso para que el punto objetivo de la trayectoria gire sobre su
punto de ingreso.

e Arrastre entre los extremos de la trayectoria (es decir, en la seccion
transversal de la trayectoria) para hacer que el punto de ingreso de
la trayectoria gire sobre su punto objetivo.

e Mantenga presionada la tecla CTRL mientras mueve el extremo de
la trayectoria para restringir el movimiento a desplazarse a lo largo
de la direccion actual de la trayectoria.

e Mantenga pulsada la tecla ALT mientras arrastra entre los extremos
de la trayectoria (es decir, en la seccién transversal de la trayectoria)
para desplazar toda la trayectoria. Esto hace que tanto los puntos de
ingreso como los objetivo cambien por la misma cantidad.

]
e En laventana de visualizacion de trayectoria perpendicular:
e Arrastre la seccion transversal a cualquier lugar de la trayectoria
para hacer que el punto de ingreso de la trayectoria gire sobre
su punto objetivo.
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¢ Arrastre la seccién transversal cuando se encuentre sobre el
punto de ingreso para hacer que el punto de ingreso de la
trayectoria gire sobre su punto objetivo.

e Arrastre la seccién transversal cuando se encuentre por debajo
del punto objetivo para que el punto objetivo de la trayectoria
gire sobre su punto de ingreso.

[ ]

o Cambie los angulos del enfoque de la trayectoria (frontal/longitudinal) y/o
las propiedades de la Target Depth (profundidad objetivo) asociadas con la
trayectoria actual, del mismo modo que utilizaria el disefio Pointwise
(en referencia al punto) (consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto),
pag. 88).

> Para deshacer o rehacer las modificaciones realizadas en una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(en referencia al punto) (consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88).

> Para copiar una trayectoria existente

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefo Pointwise
(en referencia al punto) (consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88).

> Para eliminar una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88).

> Para navegar hasta los extremos de una trayectoria
1. Seleccione la trayectoria que desee revisar.

2. Utilice los siguientes mecanismos para desplazarse a lo largo de la trayectoria
hasta cada uno de los extremos de la trayectoria seleccionada:

e Arrastre la linea horizontal que se muestra perpendicular a la
trayectoria en las ventanas de visualizacién trayectoria ortogonal 1
o trayectoria ortogonal 2 para desplazarse por la trayectoria.

e En el cuadro de grupo Fly Through (secuencia visual), seleccione
para navegar hasta el punto objetivo de la trayectoria
seleccionada.

e En el cuadro de grupo Fly Through, seleccione | 4] para navegar
hasta el punto de ingreso de la trayectoria seleccionada.
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e Para desplazarse automaticamente desde el punto de ingreso de la

trayectoria seleccionada hasta el punto objetivo mediante el
botdn del cuadro de Fly Through. Para detener el desplazamiento
automatico a lo largo de la trayectoria seleccionada, utilice el

boton kel

> Para cambiar las propiedades de la trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88).

El disefio Review (revisar) también proporciona varios valores de medicion
adicionales que no se muestran en el disefio Pointwise (en referencia al punto):

e To Target Point (a punto objetivo): Distancia, en milimetros, desde la
ubicacion actual de la mira hasta el punto objetivo, medida en la direccion de
la trayectoria seleccionada actualmente.

e To Anatomical Axial Plane [al plano anatémico axiall:
Distancia, en milimetros, desde la ubicacion actual de la mira hasta el plano
anatémico axial que pasa por el punto objetivo. Esta distancia se mide a lo
largo del eje cabeza-pie.

e To Anatomical Sagittal Plane (al plano anatémico longitudinal):
Distancia, en milimetros, desde la ubicacion actual de la mira hasta el plano
frontal anatémico que pasa por el punto objetivo. Esta distancia se mide a lo
largo del eje anterior-posterior.

e To Anatomical Coronal Plane (al plano frontal anatémico):
Distancia, en milimetros, desde la ubicacién actual de la mira hasta el plano
longitudinal anatémico que pasa por el punto objetivo. Esta distancia se mide
a lo largo del eje izquierda-derecha.
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Distancia del punto de trayectoria
Al objetivo 664 mm

A planos objetivo anatomicos
Acaal 595 mm
Longitudinal L 5 mm
Frontal 29.0 mm

Diseio oblicuo y en referencia al punto

Este disefio combina la funcionalidad en los disefios Pointwise (punto a punto)
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review (revisar)
(consulte Revisar el diseno, pag. 93) con seis ventanas de visualizacion que se
pueden utilizar para crear, editar o revisar trayectorias planificadas.

Las tres ventanas de visualizacion de la parte superior del disefio de visualizacion
son analogas a las ventanas de visualizacion orientadas hacia la trayectoria oblicua
que se muestran en el disefio Review (revisar). Las tres ventanas de visualizacion de
la parte inferior del disefio de visualizacién son analogas a las que se muestran en el
disefio Pointwise. En este disefio de visualizacién, hay dos ubicaciones distintas
para las miras; una ubicacién de mira vincula la fila superior de las ventanas de
visualizacion y la otra ubicacién de mira vincula la fila inferior de las ventanas de
visualizacion. Si lo desea, puede decidir vincular las seis ventanas de visualizacion.
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Para crear una trayectoria nueva

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefo, pag. 93).

Para seleccionar una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el diseio, pag. 93).

Para editar una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefo Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefio, pag. 93).

Para deshacer o rehacer las modificaciones realizadas en una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefo Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefio, pag. 93).

Para copiar una trayectoria existente

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefio, pag. 93).

Para eliminar una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefio, pag. 93).

Para navegar hasta los extremos de una trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefo, pag. 93).
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> Para cambiar las propiedades de la trayectoria

Utilice los mismos mecanismos que se describen al utilizar el disefio Pointwise
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) y Review
(consulte Revisar el disefo, pag. 93).

> Para vincular las ubicaciones de las miras
1. Para vincular las miras entre las 6 ventanas de visualizacion, haga clic en el
. e
botén .

2. Para desvincular las miras entre las 6 ventanas de visualizacién y dejar las
3 ventanas de visualizacion superiores con una ubicacidn de mira distinta a la de

las 3 ventanas de visualizacién inferiores, haga clic en el botén .

Definicion de objetivos contralaterales

Si intenta guardar una trayectoria de forma que el punto objetivo sea contralateral al
punto de ingreso asociado, aparecera la siguiente advertencia.

Si la edicidn fue accidental, seleccione Cancel (cancelar) y el cambio se descartara.

Para utilizar la trayectoria modificada, debe escribir la palabra “yes” (si) en el cuadro
de respuesta.
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Al hacerlo, se habilitara el boton OK (aceptar). Haga clic en OK para guardar la
trayectoria actualizada.

Una vez aceptada la nueva trayectoria, el area de estado seguira mostrando el
siguiente recordatorio a menos que se descarte explicitamente.

Precauciéon: Cuando se planifiquen trayectorias contralaterales, tenga en
cuenta que las estructuras superiores a 125 mm desde el punto
de ingreso no se deben seleccionar, ya que no se ha validado la
exactitud de colocacién superior a 125 mm. Si se seleccionan
estructuras superiores a 125 mm, se mostrara la siguiente
advertencia en el area de estado.

Consulte Trajectory Depth is Beyond Maximum Validated
System Depth (la profundidad de la trayectoria supera la
profundidad maxima validada del sistema), pag. 210 para
conocer mas detalles.
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Localizar los puntos de montaje

En este capitulo se describe como utilizar la estacion de trabajo ClearPoint para
determinar donde se colocaran los SMARTFrame. Para ello, es necesario completar
la planificacion de la trayectoria para que se puedan identificar los puntos de ingreso
previstos en el paciente.

Imagenes de cuadricula intraoperatoria

Para iniciar una sesién de tratamiento intervencionista para ClearPoint,

debera cargar los datos de las imagenes en los pasos Entry (ingreso) (consulte Paso
Entry (ingreso), localizar el punto de montaje, pag. 104) o Target (destino)

(consulte Paso Target (objetivo), finalizar trayectorias, pag. 117). La carga de datos
en el paso Entry implica que utilizara las imagenes para identificar una o mas
ubicaciones de puntos de montaje en la cabeza del paciente. El paso Entry del flujo
de trabajo admite la mezcla de imagenes para series en el mismo marco de
referencia o en otro distinto.

Para cargar imagenes intraoperatorias utilizadas para determinar el punto
de montaje

1. Seleccione el paso Entry con el Workflow Selector (selector de flujo de trabajo)
(consulte
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2. Uso del selector de flujo de trabajo, pag. 50).

3. Cargue los datos en la estacién de trabajo ClearPoint (consulte

4. Carga de imagenes, pag. 85). Al menos un conjunto de imagenes debe admitir la
identificacion de las SMARTGrid y los puntos de ingreso y objetivo deseados (es
decir, un volumen de imagen de cabeza completa con cuadricula de marcado
fijada). Si no se ha creado un plan prequirargico, al menos un conjunto de
imagenes también debe admitir la identificacion precisa de los puntos de
referencia de AC/PC y el plano longitudinal medio.

5. Siha creado un plan prequirargico, el paso Entry le pedira que fusione la serie
maestra del paso Pre-Op (prequirurgico) con cada una de las series de
imagenes cargadas.

6. Utilice la tarea emergente Fusion (fusion) (consulte Tarea Fusion (fusion), fusion
de imagenes, pag. 159) para fusionar la serie maestra del paso Pre-Op con cada
una de las series que acaba de cargar en el paso Entry (ingreso).

Si intenta descartar la tarea emergente Fusion antes de aceptar explicitamente
la fusién entre la serie maestra del paso Pre-Op y cada una de las series de
imagenes cargadas, no podra hacerlo. El motivo es que la aplicacion debe
transformar las trayectorias prequirurgicas y los puntos de referencia anatdémicos
en el espacio de coordenadas definido por las imagenes intervencionistas.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 105 de 240

7. Después de fusionar la serie maestra del paso Pre-Op con cada serie de
imagenes recibida, los datos se cargaran y mostraran en el paso Entry y todas
las trayectorias del paso Pre-Op y los puntos de referencia anatémicos se
importaran al espacio de coordenadas definido por las
imagenes intraoperatorias.

8. La aplicacién seleccionara la serie con la mayor cantidad de cortes (se prefiere
la modalidad de MR en lugar de la modalidad de CT) y la establecera
automaticamente como serie maestra en la barra de miniaturas (consulte Uso de
miniaturas, pag. 76). Cualquier serie adicional cargada puede mezclarse sin
accion adicional si se encuentran en el mismo marco de referencia que la serie
maestra. Si no estan dentro del mismo marco de referencia que la serie maestra,
utilice la tarea Fusion (consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de imagenes,
pag. 159) para fusionar la serie para permitir la funcionalidad de mezcla de
imagenes en este paso.

9. A continuacion, la aplicacién realizara una busqueda exhaustiva de todas las
SMARTGrid que se pueden montar en el paciente desde la serie maestra
seleccionada autométicamente. Si no se cred un plan prequirdrgico antes de
cargar las imagenes en el paso Entry, la aplicacion también detectara
automaticamente los puntos de referencia anatémicos de la serie maestra.

Paso Entry (ingreso), localizar el punto de montaje

El paso Entry permite importar trayectorias prequirurgicas y/o planificar cualquier
cantidad de trayectorias nuevas para determinar las ubicaciones de los puntos de
montaje de los SMARTFrame en la cabeza del paciente durante el procedimiento.
En este paso también se proporcionan las mismas herramientas que se
proporcionan para la definicién, planificacion y revisién de la trayectoria en el paso
Pre-Op (prequirargico) (consulte Paso Pre-Op, Ajuste de trayectorias prequirurgicas,

pag. 87).

Cuando las imagenes se cargan en la estacidn de trabajo ClearPoint con el paso
Entry seleccionado, la aplicacion detecta automaticamente la posicion de cualquier
SMARTGrid que esté montada en el paciente. La revision y verificacion de la
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ubicacion de estas cuadriculas dentro de la aplicacién garantiza la localizacion
correcta de los puntos de montaje necesarios para fijar los SMARTFrame
al paciente.

En el paso Entry, tiene la opcién de realizar las siguientes tareas especificas del flujo
de trabajo:

La tarea Fusion (fusion) (consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de imagenes,
pag. 159) se puede utilizar para fusionar series de imagenes adicionales que
se pueden utilizar con fines de planificacién de trayectoria o de verificacion
del punto de ingreso que no se encuentren en el mismo marco de referencia
que la serie maestra del paso. Si carga series de imagenes adicionales que
se encuentren en el mismo marco de referencia que la serie maestra, no es
necesario realizar ninguna accion.

[ ]

La tarea ACPC (consulte Tarea ACPC, revision de puntos de referencia,
pag. 164) se puede utilizar para revisar y/o modificar los puntos de
referencia anatdmicos detectados automaticamente por el software. Si se
cred un plan prequirudrgico, los puntos de referencia anatémicos se importan

desde el paso Pre-Op.

La tarea de VOI (consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166)
se puede utilizar para definir uno o0 mas volumenes de interés en las
imagenes intraoperatorias con fines de planificacion de la trayectoria.

[ ]

La tarea Compare (comparar) (consulte Tarea Compare (comparar),
comparacién de imagenes, pag. 175) se puede utilizar para comparar
series de imagenes intraoperatorias en sus planos de adquisicion
individuales o planos de explorador estandar.

L]

La tarea Grid (cuadricula) (consulte Tarea Grid (cuadricula), edicion de las
cuadriculas de marcado, pag. 177) se puede utilizar para revisar y/o
modificar las posiciones de cualquier cuadricula de marcado definida en el
paciente. También se puede utilizar para definir cuadriculas de marcado
adicionales que no se detectaron originalmente en el paso Entry.

L]

El paso Entry es muy similar al paso Pre-Op (consulte Paso Pre-Op, Ajuste de
trayectorias prequirurgicas, pag. 87), pero con las siguientes diferencias:

El paso buscara automaticamente todas las SMARTGrids al recibir datos por
primera vez.

]

El paso importara cualquier trayectoria prequirargica y puntos de referencia
anatémicos tras recibir los datos por primera vez.

[ ]

En el disefio Review (revisar) (consulte Revisar el diseio, pag. 93),

existen las siguientes diferencias:

L]
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o Se proporciona un mecanismo de seleccion de SMARTGrid para
quien desee revisar, verificar y definir trayectorias.

Cuadricula

‘ Izquierdo Posterior

lzquierdo Anterior

MOSTRAR TODO OCULTAR TODO

o Se muestra una ventana de visualizacion 3D adicional que ilustra un
modelo de la SMARTGrid seleccionada, alineada en la direccion de
la cuadricula de marcado para que pueda revisarse/verificarse
mientras se muestren las imagenes subyacentes utilizadas
para detectarla.

o Se proporcionan herramientas adicionales para confirmar la
colocacién de la cuadricula de marcado, cambiar la visibilidad del
modelo de cuadricula y mostrar/ocultar las ubicaciones de los
puntos de montaje.

| Liquide

| Imégenes
Punto central de trepanacién

Punte central de la base para cuero cabel

[ ]

e Al crear una trayectoria en disefios Pointwise (en referencia al punto)
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) u Oblique &
Pointwise (oblicuo y en referencia al punto) (consulte Disefio oblicuo y en
referencia al punto, pag. 98), la ubicacién de ingreso predeterminada se
definira automaticamente por el software en el centro de la
SMARTGrid seleccionada.
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o El paso advertira cuando las trayectorias no se entrecrucen con la cuadricula
de marcado seleccionada. La linea de trayectoria se dibujara en rojo y se
mostrara el siguiente mensaje de estado.

[ ]

]
e El paso proporciona los parametros del plano de exploracion
(consulte Interoperacion con el explorador de MRI, pag. 20) para las
siguientes exploraciones adicionales:
o Target: Parametros para adquirir una exploracién que encapsula
areas objetivo de las trayectorias planificadas.

o Entry: Parametros para adquirir una exploracién que se pueda
utilizar para verificar los puntos de montaje después de retirar las
SMARTGrid del cuero cabelludo del paciente.

Revision de las trayectorias planificadas

Puede utilizar exploraciones adicionales, como bloques objetivo o de ingreso,
para proporcionar una mejor visualizacion de las estructuras a lo largo de la
trayectoria seleccionada.

Para revisar las trayectorias planificadas

1.

Seleccione cualquier disefio de visualizacion (consulte Seleccion del disefio de
visualizacion, pag. 53).

Navegue por todas las trayectorias definidas utilizando el Trajectory Selector
(selector de trayectoria) (consulte Seleccion de una trayectoria, pag. 52) y las
herramientas de trayectoria descritas en el paso Pre-Op (consulte Paso Pre-Op,
Ajuste de trayectorias prequirurgicas, paqg. 87) para revisar o editar cada
trayectoria. También puede optar por agregar o eliminar trayectorias

segun corresponda.

Si lo desea, adquiera bloques objetivo utilizando los pardmetros del plano de
exploracién Target para revisar la posicion objetivo de una o mas trayectorias.

Si lo desea, adquiera bloques del punto de ingreso utilizando los parametros del
plano de exploracion Entry para verificar las posiciones de los puntos de
montaje (consulte Creacion de los puntos de montaje, pag. 113).

Si ha completado el paso Pre-Op, utilice el menu contextual de la linea de
trayectoria para comparar visualmente los cambios entre la trayectoria
seleccionada actualmente y la que se importé del paso Pre-Op (consulte Menu
Trajectory Line Context (contextual de la linea de trayectoria), pag. 71).
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Localizacion de los puntos de montaje

Utilice el disefio Review del paso Entry para localizar los puntos de montaje del
SMARTFrame en el paciente. La ventana de visualizacion inferior derecha se utiliza
para mostrar una vista 3D del paciente con un modelo que representa la SMARTGrid

seleccionada actualmente.
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Hay dos opciones cuando se monta el SMARTFrame: Puede montar el marco
directamente en la superficie del craneo después de retraer el cuero cabelludo o
puede montar el marco en el cuero cabelludo utilizando la base para cuero
cabelludo opcional.

ADVERTENCIA: Si monta el marco en el craneo, monte el marco alrededor del

punto de centrado del orificio de trepanacion. Si utiliza la base
para cuero cabelludo, monte el marco en el punto de centrado de
la base para cuero cabelludo.

>

>

La base para cuero cabelludo desplaza el marco verticalmente desde la superficie
del cuero cabelludo. Esto puede crear una desviacion en el punto de montaje del
marco para poder alinear la canula con los puntos de ingreso y objetivo. Por esta
razén, el paso Entry proporciona dos comentarios: el punto de centrado del orificio
de trepanacion y el punto de centrado del montaje del cuero cabelludo.

Si el software no ha detectado la SMARTGrid o la encontré en una ubicacién
incorrecta, no sera posible mostrar el punto de centrado del soporte para cuero
cabelludo. Si esto ocurre y esta utilizando la base para cuero cabelludo, tendra que
corregir la posicién de la cuadricula de marcado o definir una nueva mediante la
tarea Grid (cuadricula) (consulte SMARTGrid Not Found/Detect Incorrectly (no se
encuentra la SmartGrid/se detecta incorrectamente), pag. 203)

Para seleccionar una cuadricula

1. Seleccione el disefo de visualizacion Review (consulte Seleccion del disefio de
visualizacién, pag. 53).

2. Utilice el selector del cuadro de grupo Grid para seleccionar una cuadricula de
marcado para la que desee revisar, verificar y/o definir trayectorias.

Cuadricula

‘ lzquierdo Posterior ‘

|zquierdo Anterior

MOSTRAR TODO OCULTAR TODO

3. La ventana de visualizacion inferior izquierda del disefio de visualizacion Review
se alineara con la cuadricula seleccionada.

Nota: Cualquier trayectoria que se defina en el paso donde se define primero el
punto objetivo utilizara el centro de la cuadricula seleccionada como punto de
ingreso predeterminado.

Para verificar la deteccion de la cuadricula

1. Seleccione una cuadricula de marcado cuya posicion/orientacién desee verificar.
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Si por cualquier razén el software no pudo detectar la posicion de la
SMARTGrid, vera un mensaje de advertencia y el modelo de cuadricula no se
dibujara en la ventana de visualizacion inferior derecha. Tiene la opcion de
proceder manualmente si esta seguro de poder identificar visualmente las
ubicaciones de la cuadricula.

Si no puede identificar la cuadricula en el volumen, puede adquirir y mezclar
bloques de imagenes adicionales que se pueden utilizar para ver la cuadricula.
Utilice los parametros del plano de exploracion Entry que se proporcionan en el
paso para adquirir estas exploraciones. A continuacién, puede utilizar la tarea
Grid para intentar identificar la cuadricula en las imagenes recién adquiridas.

2. Active o desactive el icono Fluid (liquido) (@) para mostrar y ocultar las celdas
de liquido del modelo de cuadricula de marcado. Se puede utilizar para
determinar si el modelo de la cuadricula de marcado coincide con las imagenes
subyacentes que muestran la cuadricula adquirida con la exploracién. Es posible
que la atenuacion de la sefial o los artefactos en el volumen de la imagen
provoquen que la aplicacién identifique incorrectamente la cuadricula
de marcado.

Precauciéon: Es importante asegurarse de que el cuadrado adicional de la
cuadricula por encima de la posiciéon A-6 en la cuadricula sea
correcto porque es utilizado por el software para determinar la
orientacion de la cuadricula para proporcionar las etiquetas
correctas de fila y columna.

3
3. Active o desactive el icono Images (imagenes) (Q) para mostrar y ocultar las
imagenes subyacentes adquiridas en la exploracion.

4. Seleccione Confirm (confirmar) para verificar la posicion y orientacién de la
cuadricula de marcado seleccionada.

Confirme que los puntos de ingreso para todas las trayectorias que se
entrecrucen con la cuadricula seleccionada se hayan definido correctamente
como se muestra en el cuadro de dialogo siguiente. Si no se establece el punto
de ingreso en la superficie del craneo, se puede producir un error de paralaje al
identificar la ubicacién del montaje del marco.
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5. Sila posicién y la orientacién de la cuadricula de marcado seleccionada no
coinciden con las imagenes subyacentes, utilice la tarea Grid (consulte Tarea
Grid (cuadricula), edicién de las cuadriculas de marcado, pag. 177)
para modificar su posicién y orientacion segun corresponda.

> Para encontrar el punto de montaje del marco en el paciente

1. Después de confirmar la posicion y orientacion de la cuadricula de marcado
seleccionada, se mostrara un modelo de la cuadricula subyacente en la ventana
de visualizacion inferior derecha, junto con el punto de montaje propuesto. Si se
especificd el montaje del craneo al crear (consulte Pantalla de inicio, pag. 81) o
editar (consulte Uso de la ventana Session (sesion), pag. 40) la sesidn, se
mostrara el punto central del orificio de trepanacién. Si el soporte para cuero
cabelludo se especificé al crear o editar la sesion, se mostrara el punto central
de montaje para cuero cabelludo.

Punto central del orificio de Punto central de la base para cuero
trepanacion cabelludo
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2. Puede alternar la visualizacion del punto central del orificio de trepanacion

con el boton independientemente de la base de montaje que haya
especificado en la sesion actual.

3. Puede alternar la visualizacién del punto central de montaje para cuero

cabelludo mediante el botén independientemente de la base de montaje
que haya especificado en la sesion actual.

Creacion de los puntos de montaje

Una vez identificados los puntos de montaje mediante la estacion de trabajo
ClearPoint, localice la posicion fisica de los puntos de montaje en el paciente.

> Para correlacionar fisicamente los puntos de montaje en el paciente

1. Mueva al paciente a la parte posterior del tunel del explorador para acceder a
la cabeza.

2. Retire la capa superior de la cuadricula que contiene los cuadrados llenos de
liquido para acceder a la capa inferior. Esta capa tiene cuatro orificios para cada
cuadrado de cuadricula. Identifique el orificio en la cuadricula de marcado fisica
que coincide con el orificio en la representacién del modelo mostrado en

el software.
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Capa superior de la Cuadricula sin porcién
cuadricula y etiquetas llena de liquido

Precauciéon: No continte con el siguiente paso del flujo de trabajo hasta que
se haya montado todo el hardware del marco (ambos lados en
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un caso bilateral) y el paciente esté listo de nuevo para
la exploracion.

El paso Entry también permite verificar los puntos de montaje después de retirar
las SMARTGrid del paciente. Existe la posibilidad de que se produzca un error al
realizar los puntos de montaje, debido a causas como el desplazamiento del
cuero cabelludo del paciente entre la adquisicién del volumen de la imagen y el
marcado del punto de montaje.

> Para verificar los puntos de montaje en el paciente

1.

Después de marcar el punto de montaje de interés, coloque un marcador estéril
que aparecera en una imagen de MR adquirida directamente en el punto de
montaje marcado.

Seleccione los parametros Entry del plano de exploracion proporcionados en el
paso Entry para adquirir un bloque de imagen que contenga el marcador
(consulte Interoperacion con el explorador de MRI, pag. 20).

Parametros del plano de exploracion

Objetivo Entrada

Cargue el bloque de imagen en el paso Entry y compare el marcador que se
muestra en la imagen con el comentario que se muestra en el software.

4. Siel marcador no se encuentra dentro de los 2 mm del punto central del orificio

de trepanacion (para el montaje en el craneo) o del punto central del montaje
para cuero cabelludo (para montaje en cuero cabelludo), vuelva a colocar el
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marcador y realice una nueva exploracion. Repita segun sea necesario. Utilice la
herramienta Measure Line (linea de medida) (consulte Herramienta Measure
Line (linea de medida), pag. 60) para determinar la distancia del marcador de la
imagen con respecto al comentario que se muestra en el software.

5. Una vez que el marcador aparezca en la ubicacion correcta, utilice el punto
modificado para montar el marco.

Montaje del marco

Después de revisar y verificar los puntos de montaje por medio de la estacién de
trabajo ClearPoint, realice los pasos necesarios para montar el hardware del marco.

Montaje en el craneo:

e Marcado del punto de ingreso: Antes de crear la incision, utilice la
herramienta de marcado que se proporciona con la SMARTGrid para crear
una marca reconocible en el craneo en la posicion deseada para el punto de
ingreso anterior.

e Incisién y trepanacion: Realice la incision y trepanacion segun corresponda.

e Montaje del SMARTFrame: Monte el SMARTFrame de acuerdo con las
instrucciones de uso proporcionadas. Cuando haya finalizado, regrese al
paciente al explorador y vaya al paso Target (objetivo)

(consulte TIM_INSERT LINK).

Montaje en cuero cabelludo:

¢ Fijacion de la base para cuero cabelludo: Consulte las instrucciones de uso
que se proporcionan con la base para cuero cabelludo.

Finalizar trayectorias

En este capitulo se describe como utilizar la estacion de trabajo ClearPoint para
finalizar la planificacion de la trayectoria después de montar uno o mas
SMARTFrames en el paciente.

Antes de iniciar este flujo de trabajo, se deben cumplir las siguientes condiciones
para cada trayectoria que requiera un marco independiente:

e Se han montado SMARTFrames.

e Lacanula de cada marco se ha bloqueado en la posicion “abajo”.

e Se regresé al paciente al isocentro del explorador.
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Imagenes del marco intraoperatorio

La carga de datos en el paso Target (objetivo) indica que se finalizaran las
trayectorias planificadas en funcién de cada uno de los SMARTFrames montados en
el paciente. El paso Target admite la mezcla de imagenes para series en el mismo
marco de referencia o en otro distinto para finalizar las trayectorias.

> Para cargar imagenes intraoperatorias utilizadas para la finalizacion de la
trayectoria con marcos montados

1. Seleccione el paso Target con el Workflow Selector (selector de flujo de trabajo)
(consulte
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2. Uso del selector de flujo de trabajo, pag. 50).

3. Cargue los datos en la estacién de trabajo ClearPoint (consulte

4. Carga de imagenes, pag. 85). Al menos un conjunto de imagenes debe admitir la
identificacion de SMARTFrames y puntos de ingreso y objetivo deseados
(es decir, un volumen de imagen de cabeza completa con cuadricula de
marcado fijada). Si no se completaron los pasos Entry (ingreso)
o Pre-Op (prequirurgico), al menos un conjunto de imagenes también debe
admitir la identificacion precisa de los puntos de referencia de AC/PC y el plano
medio longitudinal.

5. Sicomplet6 el paso Entry, el paso Target le pedira que fusione la serie maestra
del paso Entry con cada una de las series de imagenes cargadas.
Esta operacion es similar a la que se realiza en el paso Entry al recibir los datos
por primera vez (consulte Imagenes de cuadricula intraoperatoria, pag. 102).

6. Utilice la tarea emergente Fusion (fusion) (consulte Tarea Fusion (fusion), fusion
de imagenes, pag. 159) para fusionar la serie maestra del paso Entry con cada
una de las series que acaba de cargar en el paso Target.

Si intenta descartar la tarea emergente Fusion antes de aceptar explicitamente
la fusién entre la serie maestra del paso Entry y cada una de las series de
imagenes cargadas, no podra hacerlo. El motivo es que la aplicacion debe
transformar las trayectorias y los puntos de referencia anatémicos definidos en el
paso Entry en el espacio de coordenadas definido por las imagenes
intervencionistas que contienen los SMARTFrames.

7. De forma similar al paso Entry, el paso Target transformara todas las
trayectorias y los puntos de referencia anatémicos en el espacio de coordenadas
definido por las imagenes intraoperatorias que contienen los marcos.

8. Aligual que el paso Entry, el paso Target seleccionara automaticamente la serie
maestra. Cualquier serie adicional cargada puede mezclarse sin accién adicional
si se encuentran en el mismo marco de referencia que la serie maestra. Si no
estan dentro del mismo marco de referencia que la serie maestra, utilice la tarea
Fusion (consulte Tarea Fusion (fusién), fusién de imagenes, pag. 159)
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para fusionar la serie para permitir la funcionalidad de mezcla de imagenes en
este paso.

9. A continuacion, la aplicacién realizara una busqueda exhaustiva de todos los
SMARTFrames que se pueden montar en el paciente desde la serie maestra
seleccionada automaticamente. Si no se han completado los pasos Pre-Op ni
Entry, la aplicacién también detectara automaticamente los puntos de referencia
anatémicos de la serie maestra.

Paso Target (objetivo), finalizar trayectorias

El paso Target permite finalizar las trayectorias planificadas después de montar uno
o mas SMARTFrames en el paciente. Si completé el paso Entry (ingreso) (consulte
Paso Entry (ingreso), localizar el punto de montaje, pag. 104), las trayectorias
planificadas se importaran al cargar primero los datos en este paso. La
replanificacion de las trayectorias puede ser necesaria debido a un cambio en el
cerebro que puede haber ocurrido debido a la creacién de uno o mas agujeros de
trepanacion en el paciente.

Al igual que el paso Entry, el paso Target es también similar al paso Pre-Op
(prequirurgico) (consulte Paso Pre-Op, Ajuste de frayectorias prequirurgicas, pag.
87) en las herramientas proporcionadas para la definicion, planificacion y revisiéon de
la trayectoria. Cuando las imagenes se cargan en la estacion de trabajo ClearPoint
con el paso Target seleccionado, la aplicacién detecta automaticamente la posicion
de cualquier SMARTFrame que esté montado en el paciente. Es necesario revisar y
verificar la ubicacion de los marcadores de referencia del marco para garantizar la
definicién correcta de cada SMARTFrame montado en el paciente.

En el paso Target, tiene la opcién de realizar las siguientes tareas especificas del
flujo de trabajo:

e Latarea Fusion (fusion) (consulte Tarea Fusion (fusion), fusiéon de imagenes,
pag. 159) se puede utilizar para fusionar series de imagenes adicionales que
se pueden utilizar con fines de planificacidon de trayectoria o
deteccioén/verificacion del marco que no se encuentren en el mismo marco
de referencia que la serie maestra del paso. Si carga series de imagenes
adicionales que se encuentren en el mismo marco de referencia que la serie
maestra, no es necesario realizar ninguna accion.

L]

e Latarea ACPC (consulte Tarea ACPC, revision de puntos de referencia,
pag. 164) se puede utilizar para revisar y/o modificar los puntos de
referencia anatomicos detectados automaticamente por el software. Si se
han completado los pasos Entry o Pre-Op (prequirurgico), es posible que
estas ubicaciones deban modificarse para tener en cuenta el
desplazamiento del cerebro que puede haber ocurrido como resultado de la
creacion de un orificio de trepanacion.
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e Latarea de VOI (consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166)
se puede utilizar para definir uno o mas voliumenes de interés en las
imagenes intraoperatorias con fines de planificacion de la trayectoria.

[ )

e Latarea Compare (comparar) (consulte Tarea Compare (comparar),
comparacion de imagenes, pag. 175) se puede utilizar para comparar series
de imagenes intraoperatorias en sus planos de adquisicién individuales o
planos de explorador estandar.

[ )

e Latarea Frame (marco) (consulte Tarea Frame (marco), edicién de
marcadores del marco, pag. 182) se puede utilizar para revisar y/o modificar
las posiciones de los marcadores de referencia para cualquier marco
definido montado en el paciente. También se puede utilizar para definir
marcos adicionales que no se detectaron originalmente en el paso Target.

El paso Target es muy similar al paso Pre-Op (consulte Paso Pre-Op, Ajuste de
trayectorias prequirurgicas, pag. 87), pero con las siguientes diferencias:

e El paso buscara automaticamente todos los SMARTFrames al recibir datos
por primera vez. Si se han completado los pasos Entry o Pre-Op, los puntos
de ingreso de las trayectorias planificadas se utilizan como puntos de inicio
para buscar los SMARTFrames.

[ ]

e El paso importara cualquier trayectoria y puntos de referencia anatémicos
desde el paso Entry (si se ha completado) o el paso Pre-Op (si el paso Entry
no se ha completado) al recibir los datos por primera vez.

[ ]
e En el disefio Review (revisar) (consulte Revisar el disefio, pag.93),
existen las siguientes diferencias:
L]
o Se proporciona un mecanismo de seleccion de SMARTFrame para
quien desee revisar, verificar y definir trayectorias.

@ Izquierdo Posterior

|zquierdo Anterior

MOSTRAR TODO OCULTAR TODO

4.

Confirmar

o Se muestra una ventana de visualizacion 3D adicional que ilustra un
modelo del SMARTFrame seleccionado para que pueda
revisarse/verificarse mientras se muestren las imagenes
subyacentes utilizadas para detectarlo.
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e Al crear una trayectoria en disefios Pointwise (en referencia al punto)
(consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88) u Oblique &
Pointwise (oblicuo y en referencia al punto) (consulte Disefio oblicuo y en
referencia al punto, pag. 98), la ubicacién de ingreso predeterminada se
definira automaticamente por el software en la parte inferior de la canula de
direccion del marco seleccionada.

[ ]

o El paso advertira cuando se definan trayectorias de modo que los puntos de
ingreso no se puedan realizar con un ajuste X-Y del SMARTFrame. La linea
de trayectoria se dibujara en rojo y se mostrara el siguiente mensaje de
estado.

[ ]

[ ]
e El paso proporciona los parametros del plano de exploracién
(consulte Interoperacion con el explorador de MRI, pag. 20) para las
siguientes exploraciones adicionales:
o Target: Parametros para adquirir una exploracién que encapsula
areas objetivo de las trayectorias planificadas.

o Marco: Parametros para adquirir una exploracion que se puede
utilizar para detectar y verificar los marcadores de referencia del
marco seleccionado. Esto permite al software refinar la identificacion
de un marco existente o definir uno nuevo.

Finalizacion de las trayectorias planificadas

Puede utilizar exploraciones adicionales, como bloques objetivo o marco, para
proporcionar una mejor visualizacion de las estructuras a lo largo de la trayectoria
seleccionada.
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> Para finalizar las trayectorias planificadas para la alineaciéon del marco

1.

Seleccione cualquier disefio de visualizacion (consulte Seleccion del disefio de
visualizacion, pag. 53).

Navegue por todas las trayectorias definidas utilizando el Trajectory Selector
(selector de trayectoria) (consulte Seleccion de una trayectoria, pag. 52) y las
herramientas de trayectoria descritas en el paso Pre-Op (consulte Paso Pre-Op,
Ajuste de trayectorias prequirurgicas, pag. 87) para revisar o editar cada
trayectoria. También puede optar por agregar o eliminar trayectorias segun
corresponda. Asegurese de que el punto de ingreso planificado de cada
trayectoria se encuentre dentro de los limites fisicos X-Y del marco

(consulte Verificacion de marcos, pag. 121).

Si lo desea, adquiera bloques objetivo utilizando los parametros del plano de
exploracion Target para finalizar la posicion de destino de una o mas
trayectorias (consulte Interoperacion con el explorador de MRI, pag. 20).

Si lo desea, adquiera bloques de marcos para el marco seleccionado utilizando
los parametros del plano de exploracién del marco para verificar la posicion del
marco en el paciente (consulte Verificacion de marcos, pag. 121).

Si ha completado el paso Entry, utilice el menu contextual de linea de trayectoria
para comparar visualmente los cambios entre la trayectoria seleccionada
actualmente y la que se import6 del paso Entry (consulte Menu Trajectory Line
Context (contextual de la linea de trayectoria), paqg. 71).
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Verificacion de marcos

Utilice el disefio Review (revisar) del paso Target para verificar la posicion y
orientacion de todos los SMARTFrames montados en el paciente. Este proceso
implica garantizar que los tres marcadores de referencia de la base del marco,

asi como el marcador de la esfera del extremo distal de la canula de direccion,

se hayan identificado correctamente mediante la aplicacion. Las ventanas de
visualizacion 3D de los disefos de visualizacion muestran un modelo que representa
el SMARTFrame seleccionado actualmente, que puede utilizarse para verificar la
posicion y orientacion de sus marcadores de referencia subyacentes.

> Para seleccionar un marco

1. Seleccione el disefio de visualizacion Review (consulte Seleccion del disefio de
visualizacion, pag. 53).

2. Utilice el selector del cuadro de grupo Frame (marco) para seleccionar un marco
para el que desee revisar, verificar y/o definir trayectorias.

Marco

| @ Izquierdo Posterior

lzquierdo Anterior

MOSTRAR TODO OCULTAR TODO

4.

Confirmar

3. La ventana de visualizacion inferior derecha del disefio de visualizacion
Review (revision) mostrara un modelo 3D de la base de marcos seleccionada al
crear (consulte Pantalla de inicio, pag. 81) o editar la sesién (consulte Uso de la
ventana Session (sesidn), pag. 40).

Nota: Cualquier trayectoria que se defina en el paso donde se define primero el
punto objetivo utilizara el marcador distal de la canula de direccién del marco
seleccionada como punto de ingreso predeterminado.

> Para verificar la deteccion de marcos

1. Seleccione un marco cuya posicidn/orientacion desee verificar.

Si el software no pudo detectar la posicién de uno o mas SMARTFrames
montados en el paciente, aparecera un mensaje de advertencia y el modelo de
marco no se dibujara en la ventana de visualizacion inferior derecha.

Para continuar con el flujo de trabajo, debe definir la ubicacién de cada marco no
detectado en el software. Utilice los parametros del plano de exploracion Frame
para adquirir un bloque de imagen que contenga los marcadores de referencia
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del marco seleccionado y enviarlo a la estacion de trabajo. Al recibir el bloque de
imagen, la aplicacion intentara identificar automaticamente el marco.

También puede utilizar la tarea Frame para identificar manual o
automaticamente el marco en cualquier serie de imagenes cargada con el paso
Target activo.

Active o desactive el icono de visibilidad del marco (@) en el cuadro de grupo
Frame para mostrar y ocultar el modelo de marco mostrado en las ventanas de
visualizacion 3D. Este proceso se puede utilizar para determinar si el modelo
base del marco coincide con los marcadores de referencia de las imagenes
subyacentes. Es posible que los artefactos de distorsion o la atenuacion de la
sefal en el volumen de la imagen puedan causar que la aplicacién identifique
incorrectamente el marco.

Utilice la barra deslizante del cuadro de grupo Frame para cambiar la opacidad
del modelo de marco mostrado en las ventanas de visualizacién 3D.

Este proceso puede complementar la alternancia de la visibilidad del modelo
para observar si los marcadores de referencia del marco en la imagen coinciden
correctamente con la posicién y orientacion del modelo de marco.

Seleccione Confirm (confirmar) para verificar la posicion y orientacion del
marco seleccionado.

Se dibujara un comentario cuadrado bidimensional en la ventana de
visualizacion perpendicular de trayectoria que representa las extensiones
fisicas de la etapa X-Y del marco. Esto proporciona una indicacion visual de si el
punto de ingreso planificado puede ser accesible mediante un ajuste X-Y del
SMARTFrame o no.
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ADVERTENCIA: Debe asegurarse de que el punto de ingreso de la trayectoria
planificada se encuentre dentro de las extensiones X-Y de su
marco asociado. Si no es asi, es posible que el punto de ingreso
planificado no se pueda realizar mediante ajustes del marco.

Punto de ingreso valido Punto de ingreso no valido y
dentro de los limites X-Y. fuera de los limites X-Y.

6. Sila posicién y la orientaciéon de los marcadores de referencia del marco
seleccionado no coinciden con las imagenes subyacentes, utilice la tarea Frame
(consulte Tarea Frame (marco), edicidon de marcadores del marco, pag. 182)
para modificar sus posiciones segun corresponda. También puede adquirir
bloques de marcos para el marco seleccionado mediante los parametros del
plano de exploracion Frame del panel de pasos y cargarlas en la estacion de
trabajo. El paso Target detectara automaticamente las nuevas posiciones de los
marcadores de referencia del marco y le preguntara si desea actualizar el marco
con las nuevas posiciones detectadas o no. Seleccione Yes (si) para actualizar
el marco con las posiciones recién detectadas. Seleccione No para dejar intacta
la posicion anterior del marco.

Precaucion Cada vez que actualice la posicion del marcador de la esfera de
la canula de un marco, todas las trayectorias planificadas
asociadas con ese marco tendran sus puntos de ingreso
actualizados automaticamente para reflejar esta posicion del
marcador de la esfera. Revise todas las trayectorias planificadas
después de actualizar la posiciéon del marcador de la esfera de la
canula del marco.
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Alineacién y ajuste de la canula

En este capitulo se describe como utilizar la estacion de trabajo ClearPoint para
colocar la canula de modo que quede alineada con la trayectoria deseada.

Antes de iniciar este flujo de trabajo, deben cumplirse las siguientes condiciones:

Se han definido, revisado y verificado todas las trayectorias planificadas.

Se han definido, revisado y verificado los marcadores de referencia de
cada marco.

La canula de cada marco se ha bloqueado en la posicién “abajo”.

Paso Align (alinear), ajuste el angulo de la canula

Utilice el paso Align para modificar el angulo de la canula hasta que esté
aproximadamente alineada con el punto objetivo planificado. La precision requerida
en este paso es simplemente alinear la canula de modo que caiga completamente
dentro del estrecho bloque que se adquiere en el paso de ajuste posterior

(consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula, pag. 131). Un valor
de error proyectado por debajo de 2 mm debe lograr esto.

En el paso Align, tiene la opcién de realizar las siguientes tareas especificas del flujo
de trabajo:

La tarea Pre-Adjust (ajuste previo) (consulte Tarea Pre-Adjust (ajuste
previo), ajuste previo de la cénula, pag. 189) se puede utilizar para realizar
una serie de ajustes del marco X-Y con el fin de alinear el marcador de la
esfera del marco seleccionado con el punto de ingreso de la trayectoria
planificada, antes de modificar el angulo de la canula. Si la posicién del
marcador de la esfera no coincide con el punto de ingreso de la trayectoria
planificada, se le advertira que puede ser necesario un ajuste previo de la
canula.

[ ]

La tarea VOI (consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166)

se puede utilizar para definir uno o mas voliumenes de interés en las
imagenes intraoperatorias con fines de supervision de la trayectoria.

[ ]

La tarea Compare (comparar) (consulte Tarea Compare (comparar),
comparacion de imagenes, pag. 175) se puede utilizar para comparar series
de imagenes intraoperatorias en sus planos de adquisicién individuales o
planos del explorador estandar.
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Para alinear aproximadamente la posicién de la canula con el punto objetivo
planificado, el paso se utiliza para adquirir una Unica imagen 2D a través del extremo
superior de la canula con cada ajuste al angulo de la canula. En los casos en que la
adquisiciéon de un corte de 2D esté prohibida en el explorador, se puede adquirir un
bloque de imagen completo de forma alternativa. El paso Align utiliza esta obtencion
para detectar automaticamente el extremo superior de la canula de direccion en el
marco seleccionado actualmente. Las imagenes obtenidas se mostraran en la
ventana de visualizacién izquierda, lo que le permitira evaluar el resultado de
deteccion de la canula superior superpuesto en las imagenes obtenidas.

Puede anular el resultado de la deteccion si el software ha identificado
incorrectamente la posicion de la canula superior.

Si el extremo superior de la canula se adquiri6 como parte del volumen del marco
(maestro) en el paso Target (objetivo) (consulte Paso Target (objetivo), finalizar
trayectorias, pag. 117), el paso Align lo detectara automaticamente para
proporcionar un conjunto de instrucciones de ajuste inicial del marco antes de las
obtenciones de la canula.

Panel Frame Adjustments (ajustes del marco)

El panel Frame Adjustments muestra la direccion y cantidad de rotaciones de los
botones de inclinacién y balanceo necesarios para alinear la canula con el objetivo.
A medida que cambia el dngulo de la canula, también lo hacen los valores de ajuste
del marco asociados. Este panel se puede ampliar para que se muestre en una
ventana flotante mas grande para su visualizacion en el monitor de la sala.
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En el ejemplo anterior, el panel Frame Adjustments muestra que el boton de
balanceo naranja se debe girar 3 y 3/8 de vuelta hacia la derecha. El botén de
inclinaciéon azul se debe girar 1y 1/4 de vuelta hacia la derecha.

Panel Error Measurements (mediciones de error)

El panel Error Measurements permite ver como se compara la proyeccion de la
canula actual con el objetivo planificado en el plano de error seleccionado. A medida
que cambia el angulo de la canula, también lo hacen las mediciones de

errores asociadas.

En el ejemplo anterior, el panel Error Measurements muestra que el angulo actual
de la canula produce una colocacion que esta:
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¢ A 2.1 mm del objetivo en el plano Trajectory Axial (de trayectoria axial).
La direccion del error se detalla para mostrar cuanto contribuyen los
componentes X e Y del marco seleccionado para el punto objetivo de la
trayectoria seleccionada actualmente.

e A 2.3 mm del objetivo en el plano Anatomical Axial ( anatémico axial).
La direccion del error se detalla para mostrar cuanto se contribuye en las
direcciones media y posterior para el punto objetivo de la trayectoria
seleccionada actualmente.

e A 6.5 mm del objetivo en el plano Anatomical Coronal (anatéomico frontal).
La direccion del error se detalla para mostrar cuanto se contribuye en las
direcciones lateral y superior para el punto objetivo de la trayectoria
seleccionada actualmente.

e A 2.7 mm del objetivo en el plano Anatomical Sagittal
(anatémico longitudinal). La direccion del error se detalla para mostrar
cuanto se contribuye en las direcciones posterior y superior para el punto
objetivo de la trayectoria seleccionada actualmente.

La aplicacion siempre muestra de forma predeterminada las mediciones de errores
proyectadas de la canula en relacion con el plano Trajectory Axial para evitar
posibles confusiones con respecto a los valores mostrados. Si decide cambiar la
seleccion, tenga en cuenta qué plano se ha utilizado para calcular estas mediciones
de error.

Alineacion de la canula

El paso Align (alinear) se puede utilizar para alinear la canula aproximadamente con
el punto objetivo planificado de la trayectoria seleccionada actualmente.
> Para alinear la canula

1. Seleccione el marco que desee alinear con una trayectoria planificada
(consulte Seleccion de un marco, pag. 52).

2. Seleccione una trayectoria planificada asociada con el marco
(consulte Seleccion de una trayectoria, pag. 52).

3. Determine si se requieren ajustes previos de la canula antes de modificar su
angulo. La aplicacion mostrara un mensaje de advertencia en los casos en los
que se recomienden ajustes previos de la canula. Utilice la tarea Pre-Adjust
(consulte Tarea Pre-Adjust (ajuste previo), ajuste previo de la canula, pag. 189)
para realizar los ajustes previos de la canula adecuados.
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Cambie la orientacion de la ventana de visualizacién a la orientacion de
visualizacién deseada (consulte Cambio de la orientacion de una ventana de
visualizacion, pag. 73).

Explore la parte superior de la canula utilizando los parametros del plano de
exploracion proporcionados en el panel de pasos (consulte Interoperacion con el
explorador de MRI, pag. 20).

Parametros del plano de exploracion

Planc de exploraciéon

Envie o cargue las imagenes en la estacion de trabajo.

La aplicacion detectara automaticamente la posicion de la canula superior a
partir de las imagenes recibidas.

Con cada obtencion, la nueva posicion detectada para la parte superior de la
canula provoca que la estacion de trabajo ClearPoint vuelva a calcular la ruta
proyectada que se seguiria si se insertara un dispositivo en el angulo actual.
Estatiert@ senéxdtapola a la orientacion de la ventana de visualizacion
seleccionada que contiene el objetivo planificado.

La aplicacion hace comentarios en el plano de destino en el que:

. . ., ologacion rogfectada actlllal . i
e Un circulo azul muestra la ubicacion proyectada actudl para el dispositivo.

e Un circulo que coincide con el color de la trayectoria planificada muestra el
objetivo planificado.
[ )

Nota: El diametro de los circulos se dibujara para reflejar cualquier
personalizacion del didametro del dispositivo que se haya establecido antes al
trabajar con la trayectoria. Haga clic con el botén derecho en un circulo para
personalizar aun mas el diametro del dispositivo o para volver al diametro
predeterminado del dispositivo de 2.1 mm.

La aplicacion muestra el error resultante en el panel Error Measurements
(mediciones de error) (consulte Panel de Panel Error Measurements (mediciones

de error), pag. 127).

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023

ClearPoint Neuro



Pagina 131 de 240

10. Siga las instrucciones proporcionadas en el panel Frame Adjustments
(ajustes del marco) para realizar los ajustes (consulte Panel de Panel Frame
Adjustments (ajustes del marco), pag. 126). Los colores del panel coinciden con
el color de los botones del controlador manual y el SMARTFrame.

11. Repita el ajuste y la nueva obtencién hasta que el ajuste residual sea inferior a
un 1/8 de vuelta para la inclinacion y el balanceo y/o el error total previsto sea
inferior a 1.0 mm.

> Para anular manualmente la posicion de la canula

1. Sila posicion de la canula superior detectada por el software parece incorrecta
en la ventana de visualizacion izquierda, puede editar su posicién mediante las
siguientes técnicas:

o Arrastre el comentario de la seccion transversal superior de la
canula en la ventana de visualizacion izquierda (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

e Cambie la ubicacion de la mira (por cualquier medio) a la posicion
deseada y utilice la herramienta Set Cannula Marker Point

(establecer el punto del marcador de la canula) () de la barra de
herramientas personalizada del paso.

2. Para deshacer cualquier edicién de posicion realizada en la posicién de la
canula superior del marco seleccionada actualmente, utilice las herramientas
deshacer/rehacer incluidas en la barra de herramientas personalizada
(consulte Edicion de comentarios, pag. 70)

> Para navegar hasta los extremos de una trayectoria

1. En el cuadro de grupo Fly Through (secuencia visual), seleccione ] para
navegar hasta el punto objetivo de la trayectoria seleccionada.

2. En el cuadro de grupo Fly Through, seleccione | 4] para navegar hasta el punto
de ingreso de la trayectoria seleccionada.

3. Para desplazarse automaticamente desde eﬁunto de ingreso de la trayectoria

seleccionada hasta el punto objetivo utilice el botdn del cuadro de grupo Fly
Through. Para detener el desplazamiento automatico a lo largo de la ruta de la

trayectoria seleccionada, utilice el boton ksl
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Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula

El paso Adjust permite ajustar con precision el angulo de la canula y la posicion del
SMARTFrame para alinearlo con el punto objetivo deseado. Para ello, utilice el
explorador de MR para adquirir bloques de imagen perpendiculares a lo largo de la
canula. Al identificar la posiciéon de la canula dentro de los bloques de imagen,

se calcula un punto proyectado que representa el punto en el plano de destino que
se alcanzaria si se insertara en la posicion actual.

En el paso Adjust, tiene la opcion de realizar las siguientes tareas especificas del
flujo de trabajo:

e Latarea VOI (consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166)
se puede utilizar para definir uno o mas volumenes de interés en las
imagenes intraoperatorias con fines de supervision de la trayectoria.

[ ]

e Latarea Compare (comparar) (consulte Tarea Compare (comparar),
comparacion de imagenes, pag. 175) se puede utilizar para comparar
series de imagenes intraoperatorias en sus planos de adquisicion
individuales o planos del explorador estandar.

El paso Adjust proporciona 2 disefios de visualizacién que se pueden seleccionar
mediante el Layout Selector (selector de disefio) (consulte Seleccion del disefio de
visualizacion, pag. 53): Adjust y 3D-Adjust.
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Diseno Adjust

El disefio Adjust se utiliza para realizar un ajuste detallado de la canula de direccién
de forma que esté alineada con el punto objetivo de la trayectoria
seleccionada actualmente.

> Para ajustar la canula

1.

Seleccione el marco que desee alinear con una trayectoria planificada
(consulte Seleccion de un marco, pag. 52).

Seleccione una trayectoria planificada asociada con el marco
(consulte Seleccion de una frayectoria, pag. 52) a la que desee alinear la canula.

Cambie la orientacion de la ventana de visualizacion a la orientacion de
visualizacion deseada (consulte Cambio de la orientacion de una ventana de
visualizacion, pag. 73).

Adquiera dos secuencias independientes de la canula, alineadas ortogonalmente
con la trayectoria planificada utilizando los parametros del plano de exploracion
proporcionados en el panel de pasos (consulte Interoperacion con el explorador
de MRI, pag. 20).

Parametros del plano de exploracion

Ortogonal 1 Ortogonal 2

En los exploradores de Siemens, se muestra un valor de posicion de la mesa
como parte de los parametros del plano de exploracién para este paso. En la
interfaz de la consola del explorador, asegurese de introducir el valor de posicion
de la mesa antes de introducir el valor H/F. De lo contrario, la interfaz del
explorador modificara el valor H/F y no sera correcto. Consulte Introduccion de
un valor de posicién de la mesa, pag. 24.

Para los exploradores de IMRIS, no se debe introducir la posicion de la mesa en
este paso. Consulte Notas importantes para el uso de exploradores de IMRIS,

pag. 27.

Introduzca los valores en la consola del explorador, realice la exploracion y
transfiera o cargue las imagenes en la estacion de trabajo.

6. Al recibir los bloques de imagen ortogonales, la aplicacion verifica lo siguiente:

¢ Que la trayectoria planificada esté completamente contenida dentro
del bloque. Si no es asi, la pantalla muestra una advertencia.

e Que el bloque de imagen se haya obtenido utilizando los parametros
del plano de exploracion proporcionados por el paso.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023

ClearPoint Neuro



Pagina 134 de 240

Una vez obtenidos ambos bloques y enviados a la estacién de trabajo,

el software detecta la posicion de la canula en ambos bloques de imagen.

A continuacion, se realiza una comprobacion para verificar que las posiciones
detectadas en los dos bloques coincidan. Si no concuerdan, esto indica que la
canula se movié entre las dos exploraciones o, mas probablemente, que las
imagenes se ven afectadas por la distorsidon geométrica.

Para evaluar la cantidad de discrepancia entre los dos bloques de imagen,

se muestra un mensaje de advertencia con las mediciones de discrepancia en la
parte superior e inferior de la canula. Los valores numéricos mostrados en rojo
indican que estan mas alla de la tolerancia configurada. Un valor verde esta
dentro de la tolerancia.

También se proporciona un tercer valor que muestra la magnitud de la diferencia
cuando se extiende hasta la profundidad objetivo. Esto puede dar una idea del
posible efecto de la distorsion del error radial cuando se inserta el dispositivo.

8. A continuacion, la aplicacién muestra los dos bloques con una superposicion de

contorno de la canula y el objetivo proyectado.
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9. En estos bloques de imagen, compruebe que la superposicion de canula esté
perfectamente colocada en la parte superior de la imagen de la canula en los
dos bloques. Si necesita mover la superposicion:

o Arrastre el comentario de la seccion transversal que representa el marcador
de la esfera para ajustar la imagen del marcador de la esfera esférico en la
parte inferior de la canula en las imagenes subyacentes.

e Una vez ajustado el circulo al marcador inferior, arrastre el comentario de la
seccion transversal del eje de la canula para alinearla con el eje superior de
la canula en las imagenes subyacentes. Ajuste la superposicion comparando
las lineas de superposicion con los bordes del lumen y el borde exterior de la
canula en las imagenes subyacentes.

e Utilice las herramientas de acercamiento (consulte Herramientas Zoom
(acercamiento), pag. 58) y herramienta de ventana de visualizacién
Unica/multiple (consulte Herramienta Single/Multi Viewport, pag. 66)
para garantizar la mejor coincidencia posible en ambas vistas.

e Para deshacer cualquier ediciéon de posicion realizada en la posicion de la
canula del marco seleccionado actualmente, utilice las herramientas
deshacer/rehacer incluidas en la barra de herramientas personalizada
(consulte Edicion de comentarios, pag. 70).
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Arrastre el comentario
del eje de la canula para
girar la superposicion de
la cénula sobre el
marcador inferior.

Arrastre el
comentario del
marcador de la
esfera para desplazar
la superposiciéon de
canula.

10. La aplicaciéon hace comentarios en el plano de destino en el que:

e Un circulo azul muestra la ubicacion proyectada actual para el dispositivo.

e Un circulo que coincide con el color de la trayectoria planificada muestra el
objetivo planificado.

e Dos circulos azules muestran las ubicaciones proyectadas para el
dispositivo si las exploraciones Orthogonal 1 (ortogonal 1) y Orthogonal 2
(ortogonal 2) se consideran aisladas cada una. Esto puede ser util para
entender la diferencia cuando hay una discrepancia entre los dos resultados.
La colocacion total proyectada promedia los dos resultados juntos. Pase el
ratén sobre cada circulo azul para mostrar el bloque de imagen que proyecta
ese punto. Un globo de ayuda indicara si procede de la exploracién
ortogonal 1 o de la ortogonal 2 .

]
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Objetivo
planificado

Colocacién proyectada
Proyecciones actual

individuales de canula

Nota: El diametro de los circulos se dibujara para reflejar cualquier
personalizacién del diametro del dispositivo que se haya establecido antes al
trabajar con la trayectoria. Haga clic con el botén derecho en un circulo para
personalizar aun mas el diametro del dispositivo o para volver al diametro
predeterminado del dispositivo de 2.1 mm.

11. Puede alternar la visibilidad de las anotaciones del plano objetivo mediante los
iconos de ojo del cuadro de grupo Overlays (superposiciones).

La posicion de la superposicion se utiliza para determinar el objetivo proyectado en
el plano objetivo. Una vez colocada la superposicion para que coincida con la canula
de la imagen, el objetivo proyectado representa el resultado esperado si el
dispositivo se fuera a insertar a través de la canula. La interfaz mostrara el error
esperado y los ajustes de balanceo e inclinacién necesarios o los ajustes de
desviacién X e Y necesarios para alcanzar el objetivo planificado.

12. La aplicacidon muestra el error resultante en el panel Error Measurements
(mediciones de error) (consulte Panel de Panel Error Measurements (mediciones
de error), pag. 127).

13. Siga las instrucciones proporcionadas en el panel Frame Adjustments (ajustes
del marco) para realizar los ajustes (consulte Panel de Panel Frame Adjustments
(ajustes del marco), pag. 126). Los colores del panel coinciden con el color de
los botones del controlador manual y el SMARTFrame.

Nota: Si los ajustes X e Y necesarios son demasiado grandes y fisicamente
imposibles, se mostraran los ajustes Pitch/Roll (inclinacién/balanceo).
Puede alternar la visualizacion de los ajustes X/Y o Pitch/Roll segun lo desee.
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Nota: Los ajustes de desplazamiento X e Y produciran un cambio en el punto
de ingreso.

14. Repita este procedimiento (es decir, repita la obtencién de la exploracion, la
colocacién de la superposicion y el ajuste de la canula) hasta que el objetivo
proyectado sea aceptable desde el punto de vista clinico.

> Para navegar hasta los extremos de una trayectoria

1. En el cuadro de grupo Fly Through (secuencia visual), seleccione 2 para
navegar hasta el punto objetivo de la trayectoria seleccionada.

2. En el cuadro de grupo Fly Through, seleccione |4/ para navegar hasta el punto
de ingreso de la trayectoria seleccionada.

3. Para desplazarse automaticamente desde elliunto de ingreso de la trayectoria

seleccionada hasta el punto objetivo utilice el botdn del cuadro de grupo Fly
Through. Para detener el desplazamiento automatico a lo largo de la ruta de la

trayectoria seleccionada, utilice el boton lssl.

Diseiio 3D-Adjust (ajuste 3D)

El disefio 3D-Adjust es muy similar al disefio Adjust (ajuste), excepto que muestra
dos vistas 3D adicionales de los bloques de canula para ayudar a evaluar posibles
artefactos de distorsion geométrica en las imagenes subyacentes. Estas vistas
adicionales muestran representaciones 3D de los bloques de imagen asi como los
modelos de canula para permitir la comparacién visual entre ambos.

Precaucién: Si el bloque de imagen de la canula no aparece recto, puede
indicar que hay una distorsion geométrica en las imagenes
obtenidas. Si esto ocurre, las imagenes no se deben utilizar para
alinear la canula. Necesitara obtener bloques de imagen sin
distorsion para alinear con precision la canula con la trayectoria.
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> Para evaluar los artefactos de distorsion en los bloques de la canula

1. Utilice la herramienta Window Width/Level (ancho/nivel de ventana) (consulte
Herramienta Window Width and Level (ancho y nivel de la ventana), pag. 58)
para ver claramente el modelo de la cénula y el marcador de la esfera asociado
en las imagenes subyacentes.

2. Compare el modelo de la canula con las imagenes subyacentes y evalue si
existen posibles artefactos de distorsion geométrica.
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Insertar el dispositivo

En este capitulo se describe como utilizar la estacion de trabajo ClearPoint para
supervisar y evaluar la colocacion de uno o mas dispositivos en el cerebro.

Precaucion: En este capitulo se describe el flujo de trabajo opcional que no
es necesario para completar un procedimiento neurolégico.
Sélo se debe realizar si las instrucciones del fabricante para el
dispositivo insertado proporcionan un protocolo de exploraciéon
seguro. Si no se proporcionan protocolos seguros,
el procedimiento debe completarse sin necesidad de realizar
mas exploraciones. En este caso, se debe retirar al paciente
del explorador.

Antes de iniciar este flujo de trabajo, deben cumplirse las siguientes condiciones:

e La trayectoria planificada a lo largo de la cual se planea insertar el
dispositivo debe tener su proyecto asociado de canula en una posicién
aceptable desde el punto de vista clinico en el cerebro que haya sido
revisada y verificada.

e La canula del marco debe estar bloqueada en la posicion “abajo”.

e Los protocolos de exploracion segura se deben configurar en el explorador y
verificar que sean seguros para el uso clinico.

Preparacion del dispositivo

Antes de insertar el dispositivo, consulte el Manual de instrucciones del dispositivo
para conocer la preparacidon adecuada del dispositivo y las instrucciones para
realizar exploraciones seguras en un entorno clinico. La estacion de trabajo
ClearPoint le recordara que debe hacerlo antes de continuar con el flujo de trabajo
que implica la supervision y evaluacion de la colocacién del dispositivo.
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ESTILETE CERAMICO EXPUESTO de 1 mm

Medicién del limitador de profundidad del dispositivo

Antes de insertar el dispositivo en la canula, debe medir y marcar la profundidad.

El valor de profundidad necesario para alcanzar el objetivo especificado se
proporciona en el panel Insert step (insertar paso) (consulte Paso Insert (insertar),
supervisién y evaluacién de la colocacién del dispositivo, pag. 141). Si desea
detener la insercidn antes de alcanzar el propio punto objetivo, reste el
desplazamiento deseado de los valores proporcionados y, a continuacion, ajuste el
limitador (consulte Limitador de profundidad si utiliza el estilete/vaina desprendible)
de forma adecuada. Ademas, en cualquier punto durante la insercién, puede adquirir
un nuevo bloque vy utilizar la herramienta Measure (medir) para determinar la
distancia desde la punta hasta el objetivo planificado.
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Resumen de insercion:

Marco: Izquierdo

La trayectoria: Traj-1

Profundidad: 228.6 mm
(22.86 cm)

En este punto, debe introducir el dispositivo en la canula.

A medida que inserte en el cerebro el dispositivo compatible con MRI en
determinadas condiciones, puede continuar explorando y utilizando la aplicacién
para evaluar la insercion.

Paso Insert (insertar), supervision y evaluacién de la
colocacion del dispositivo

El paso Insert permite evaluar inserciones parciales o totales del dispositivo en
el cerebro.

Precauciéon: Este es un paso opcional del flujo de trabajo. Sélo se debe
realizar si las instrucciones del fabricante para el dispositivo
insertado proporcionan un protocolo de exploracién seguro.

Si no se proporcionan protocolos seguros, el procedimiento
debe completarse sin necesidad de realizar mas exploraciones.

En el paso Insert, tiene la opcidn de realizar las siguientes tareas especificas del
flujo de trabajo:

e Latarea Fusion (fusion) (consulte Tarea Fusion (fusion), fusion de imagenes,

pag. 159) se puede utilizar para fusionar series de imagenes adicionales que
contengan los dispositivos de insercion. Si para la insercion del dispositivo
es necesario cambiar el marco de referencia utilizado para explorar al
paciente, la tarea Fusion se puede utilizar para fusionar las exploraciones
mas recientes que contienen el dispositivo con la exploracién de volumen
original que contiene el marco. Esto le permite evaluar el dispositivo en
imagenes en las que el marco de referencia puede haber cambiado.

Este flujo de trabajo es tipico para los exploradores de IMRIS (consulte
Notas importantes para el uso de exploradores de IMRIS, pag. 27).
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La tarea VOI (consulte Tarea VOI, definicion de volumenes, pag. 166)

se puede utilizar para definir uno o mas voliumenes de interés en las
imagenes después de la insercion/posquirdrgicas con fines de supervision
del tratamiento.

[ )

La tarea Compare (comparar) (consulte Tarea Compare (comparar),
comparaciéon de imagenes, pag. 175) se puede utilizar para comparar
imagenes después de la insercion/posquirurgicas en sus planos de
adquisicién individuales o planos del explorador estandar.

[ )

e El paso Insert (insertar) proporciona 4 disefios de visualizacion que se
pueden seleccionar mediante el Layout Selector (selector de disefio)
(consulte Seleccion del disefio de visualizacién, pag. 53).

L]

Insertion (insercién): Disefio de visualizacion especifico del paso Insert, que

permite evaluar cualitativa o cuantitativamente una insercion parcial o

completa del dispositivo.

[ ]

Pointwise (en referencia al punto): Disefio de visualizacién similar a otros

pasos (consulte Disefio Pointwise (en referencia al punto), pag. 88)

que permite establecer de forma individual la posicién de la punta del

dispositivo y compararla con la trayectoria planificada.

[ ]

Review (revisar): Disefio de visualizacion similar a otros pasos

(consulte Revisar el disefo, pag. 93) que permite establecer la punta del

dispositivo en vistas ortogonales con respecto a las rutas de trayectoria

planificada o del dispositivo.

]

Pointwise & Oblique (en referencia al punto y oblicuo): Disefio de

visualizacion similar a otros pasos (consulte Disefio oblicuo vy en referencia
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al punto, pag. 98) que permite configurar la punta del dispositivo en disefios
en referencia al punto o de revision.

Supervisar el avance de la insercion

Puede utilizar el paso Insert para supervisar el avance de la insercion de un
dispositivo. Las exploraciones se pueden obtener con el dispositivo insertado
parcialmente para evaluar cualitativa o cuantitativamente la ruta proyectada del
dispositivo en el cerebro.

> Para supervisar la insercion de un dispositivo

1. Seleccione el marco para insertar el dispositivo (consulte Seleccion de un marco,
pag. 52).

2. En las trayectorias asociadas con el marco seleccionado, seleccione una para la
insercion (consulte Seleccion de una trayectoria, pag. 52).

3. Utilice el cuadro de grupo Scan Plane Parameters (parametros del plano de
exploracion) para obtener bloques oblicuos alineados con la trayectoria
planificada. En el panel Scan Plane Parameters, haga clic en Orthogonal 1
(ortogonal 1) y Orthogonal 2 (ortogonal 2) para obtener los valores del plano de
exploracion para la consola del explorador (consulte Interoperacion con el
explorador de MRI, pag. 20).

Parametros del plano de exploracién

Ortogonal 1 Ortogonal 2

Objetivo

4. Envie o cargue las imagenes en la estacion de trabajo.

5. Al recibir los bloques de imagen ortogonales, la aplicacion verifica que el objetivo
planificado esté contenido completamente dentro del bloque. Si es asi, la
aplicacién muestra los datos de exploracién ortogonal con un grafico
superpuesto que indica la trayectoria planificada. De lo contrario, la aplicaciéon
mostrara una advertencia del sistema y no mostrara los datos.

6. La aplicacién muestra las exploraciones recibidas con la linea de trayectoria
trazada como superposiciéon. En la imagen, la sefal nula del dispositivo
insertado debe aparecer perfectamente alineada con la linea de la trayectoria.
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Precaucion Debe obtener bloques varias veces durante la insercion. Estas
imagenes garantizan que el dispositivo insertado siga realmente
la trayectoria planificada. Las exploraciones frecuentes también
pueden ayudar con la detecciéon temprana de una hemorragia.

Los bloques ortogonales 1 o 2 obtenidos mas recientemente se conectaran
automaticamente al disefio de visualizacion tras recibir nuevos datos. Puede cambiar
la serie de imagenes seleccionada actualmente mediante la barra de miniaturas del
paso.

Evalue la colocacion del dispositivo
El paso Insert también se puede utilizar para evaluar la colocacién de un dispositivo
parcial o totalmente insertado.

> Para evaluar la colocacién del dispositivo

1. Seleccione el marco utilizado para la insercién (consulte Seleccion de un marco,
pag. 52).
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2. Seleccione una trayectoria planificada utilizada para la insercion

(consulte Seleccion de una trayectoria, pag. 52).

Utilice los parametros del plano de exploracion Orthogonal 1 y Orthogonal 2 en
el cuadro de grupo Scan Plane Parameters para adquirir bloques oblicuos
alineados con la trayectoria planificada. En su defecto, utilice los parametros del
plano de exploracion Target (objetivo) para obtener bloques centrados en el
objetivo planificado y que se extiendan lo suficientemente por encima y por
debajo del nivel objetivo para poder visualizar la punta del dispositivo insertado
con el contexto anatémico adecuado.

Parametros del plano de exploracion

Ortogonal 1 Ortogonal 2

Objetivo

Envie o cargue las imagenes en la estacién de trabajo.

Al recibir las exploraciones, la aplicacién verifica que el objetivo planificado esté
contenido completamente dentro del bloque y, de lo contrario, rechazara los
datos. La orientacion de visualizacion del disefio se establece automaticamente
en Trajectory (trayectoria) para evaluar la colocacion del dispositivo a lo largo
de la ruta de la trayectoria planificada. La sefal nula del dispositivo insertado
debe aparecer alineada con la ruta de la trayectoria.

6. Cambie la orientacion de la ventana de visualizacion a la orientacion de

visualizacion que desee utilizar para establecer la punta del dispositivo
(consulte Cambio de la orientacién de una ventana de visualizacion, pag. 73).
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7. Puede optar por identificar manual o automaticamente la punta del dispositivo
insertado mediante el cuadro de grupo Device Tip (punta del dispositivo)
del panel lateral del paso.

Punta del dispositivo

N

AJUSTAR

8. Para identificar automaticamente la punta del dispositivo insertado en la serie de
imagenes seleccionada, seleccione DETECT (detectar) en el cuadro de grupo
Device Tip del panel lateral del paso o utilice Segment Device Tip (punta del

dispositivo en el segmento) en la barra de herramientas personalizada.
Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la interfaz de
usuario de la tarea se vera borrosa.

9. Para establecer manualmente la punta del dispositivo insertado, seleccione SET
(establecer) en el cuadro de grupo Device Tip del panel lateral del paso o utilice

Set Device Tip (establecer punta del dispositivo) en la barra de
herramientas personalizada.

10. Después de identificar la punta insertada del dispositivo, la aplicacién cambiara
automaticamente la orientacion de visualizacién del disefio a Device
(dispositivo). Las ventanas de visualizacion se orientaran a lo largo de la ruta del
dispositivo insertado. Las secciones transversales de comentarios del dispositivo
se reproduciran en las ventanas de visualizacion.
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11. Una vez identificada la punta, el panel Error Measurements (mediciones de
error) (consulte Panel Error Measurements (mediciones de error), pag. 127)
permite seleccionar uno de los siguientes planos de error para ver las
mediciones de error.

Mediciones de errores

Mediciones de errores

-

Plano: Axial anatémico =

-

Plano:  Trayectoria axial =

Medio 0.2 mm
Posterior 1.3 mm
Radial 1.3 mm
Profundidad -1.5 mm

Marco X 0.3 mm
MarcoY -1.1 mm
Radial 1.2 mm
Profundidad -1.0 mm
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Mediciones de errores Mediciones de errores

Plano: | Frontal anatémico > Plano: | Longitudinal anatémico®

Lateral 0.7 mm Posterior 1.0 mm

Superior 3.5 mm Superior 0.6 mm
Radial 3.6 mm Radial 1.2 mm

Profundidad 2.4 mm Profundidad -0.8 mm

Para cada plano de error seleccionado, su error radial 2D en el plano se puede
desglosar en dos componentes:

e Siel plano seleccionado es Anatomical Axial (anatomico axial), los dos ejes
utilizados para la descomposicion son longitudinal y frontal y las etiquetas
correspondientes para el error son lateral/media 'y
anterior/posterior respectivamente.

e Si el plano seleccionado es Anatomical Coronal (anatomico frontal), los dos
ejes utilizados para la descomposicion son longitudinal y axial y las etiquetas
correspondientes para el error son lateral/media 'y
superior/inferior respectivamente.

e Siel plano seleccionado es Anatomical Sagittal (anatémico longitudinal),
los dos ejes utilizados para la descomposicion son frontal y axial y las
etiquetas correspondientes para el error son anterior/posterior y
superior/inferior respectivamente.

o Insertion Depth (profundidad de insercién): Distancia a lo largo del eje del
dispositivo entre la punta del dispositivo y la interseccion del eje del
dispositivo con el plano anatdmico seleccionado a través del objetivo
(plano objetivo). Los valores negativos indican que el dispositivo es poco
profundo en relacion con el plano objetivo, mientras que los valores positivos
indican que se ha insertado mas alla del plano objetivo.

o 2D Radial (radial 2D): La distancia entre el objetivo y la interseccién del eje
del dispositivo con el plano objetivo. Esto también se conoce como error
“en el plano”.

> Pararevisar la posicion de la punta del dispositivo

1. Cambie el diseno de visualizacién al disefio que desee utilizar para revisar la
posicion de la punta del dispositivo (consulte Seleccion del disefio de
visualizacién, pag. 53).

2. Cambie la orientacion de la ventana de visualizacion a la orientacion de
visualizacion que desee utilizar para revisar la punta del dispositivo
(consulte Cambio de la orientacién de una ventana de visualizacion, pag. 73).

3. Seleccione una serie de imagenes para revisar la punta de dispositivo definida
mediante la barra de miniaturas (consulte Uso de miniaturas, pag. 76).
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4. Para volver a colocar las miras en la punta del dispositivo seleccionado
actualmente, utilice la herramienta Go To Device Tip (ir a la punta del

dispositivo) de la barra de herramientas personalizada (consulte

5. Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56).

6. Puede alternar la visibilidad de las anotaciones del objetivo y del dispositivo
mediante los iconos de ojo del cuadro de grupo Overlays (superposiciones).

Superposiciones

» I Trayectonia

Dispositive

> Para modificar la posicién de la punta del dispositivo

1. Cambie el disefo de visualizacion al disefio que desee utilizar para modificar la
punta del dispositivo (consulte Seleccion del disefio de visualizacion, pag. 53).

2. Cambie la orientacién de la ventana de visualizacién a la orientacién de
visualizacion que desee utilizar para establecer la punta del dispositivo
(consulte Cambio de la orientacién de una ventana de visualizacion, pag. 73).
Utilice la orientacion de visualizacion para revisar la posicion de la punta
del dispositivo.

3. Edite la punta del dispositivo utilizando los siguientes mecanismos:

e Vuelva a colocar las miras en las ventanas de visualizacion
(consulte Cambio de la posicion de la mira, pag. 69) en la ubicacién en la

que desee establecer la punta del dispositivo. Utilice Set Device Tip en
la barra de herramientas personalizada (consulte

e Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56) para establecer la
punta del dispositivo en la posicién actual de la mira.

e Sila ventana de visualizacion esta ajustada a la orientacion del dispositivo
(consulte Cambio de la orientacién de una ventana de visualizacion, pag.
73), se pueden utilizar los siguientes mecanismos para editar la punta del
dispositivo en las ventanas de visualizacion Device Coronal (frontal del
dispositivo) y Device Sagittal (longitudinal del dispositivo):

o Arrastre el extremo de la ruta del dispositivo a una nueva ubicacion
dentro de la ventana de visualizacion (consulte Edicién de comentarios,
pag. 70).

e Mantenga presionada la tecla CTRL mientras mueve el extremo de la
ruta del dispositivo para restringir el movimiento a desplazar a lo largo
de la direccion actual del dispositivo.
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o Arrastre la ruta del dispositivo entre sus extremos (es decir, en la
seccion transversal de la ruta del dispositivo) para hacer que el extremo
del dispositivo gire sobre el marcador de la esfera del marco
seleccionado actualmente.

e Mantenga pulsada la tecla ALT mientras arrastra entre los extremos de
la ruta del dispositivo (es decir, en la seccion transversal de la ruta del
dispositivo) para desplazar toda la ruta del dispositivo.

[ ]

e Sila ventana de visualizacion esta ajustada a la orientacién del dispositivo
(consulte Cambio de la orientacién de una ventana de visualizacion, pag.
73), se pueden utilizar los siguientes mecanismos para editar la punta del
dispositivo en la ventana de visualizacion Device Axial (axial del
dispositivo):

e Arrastre la seccién transversal a cualquier lugar de la ruta del dispositivo
para hacer que el extremo del dispositivo gire sobre el marcador de la
esfera del marco seleccionado actualmente.

[ ]

4. Para deshacer cualquier edicién de posicién realizada en la posicién de la punta
del dispositivo seleccionado actualmente, utilice las herramientas
deshacer/rehacer incluidas en la barra de herramientas personalizada (consulte
Edicion de comentarios, pag. 70).

Aceptar o volver a ajustar la colocacién

Si después de evaluar la colocacion del dispositivo en relacién con el objetivo
planificado, determina que la colocacion es aceptable desde el punto de vista clinico,
puede introducir dispositivos adicionales para trayectorias adicionales,

si corresponde.

Precaucion: Siva a insertar otro dispositivo después de confirmar la
colocacioén, debe seguir las directrices del fabricante del
dispositivo para realizar exploraciones de MR con el dispositivo
insertado. De lo contrario, el paciente podria sufrir lesiones o
incluso fallecer.

Si ha determinado que la colocacion del dispositivo no es aceptable desde el punto
de vista clinico, puede optar por volver a ajustar la cadnula y volver a insertar el
dispositivo (consulte Repeticion de |a insercion de dispositivos y compensacion de
sesgo, pag. 151).

> Pararechazar la colocacion de un dispositivo

Seleccione Re-Adjust (volver a ajustar) en el panel Step (paso).
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Repeticidon de la insercion de dispositivos y
compensacion de sesgo

En este capitulo se describe como utilizar la estacion de trabajo ClearPoint para
rechazar la colocacion de un dispositivo y volver a insertarlo.

Determinacién de la compensacion del sesgo

Si decide rechazar la colocacién del dispositivo y volver a insertarlo, puede utilizar la
funcion bias compensation (compensacion del sesgo) para corregir una distorsion de
exploracion sistematica.

Antes de usar la compensacion de sesgo, primero debe determinar si la
compensacion de sesgo mejorara la colocacion. Los puntos que se deben tener en
cuenta son los siguientes:

1. Si el error es inferior a la mitad del grosor del dispositivo insertado, es muy
probable que las inserciones posteriores sigan la primera via de insercion.
En este caso, no se recomienda volver a insertar.

Precaucion:

La repeticion de la insercion del dispositivo conlleva la
posibilidad de seguir una via de inserciéon anterior. Si es
necesario, realice un ajuste X/Y manual para asegurarse de que
el dispositivo se insertara a lo largo de una via nueva.

2. ¢ Cuél es el origen del error? Las posibilidades incluyen:

Movimiento accidental de la canula.

Movimiento del marco en el paciente.

Movimiento del paciente en fijacion.

Movimiento de la mesa en el explorador.

Desviacion del dispositivo en el craneo o la duramadre.

Distorsion geométrica de las imagenes: Este es el Unico caso en el
que se puede esperar que la compensacion del sesgo mejore
el resultado.

Precaucion:

La compensacion del sesgo no corregira errores aleatorios,
unicos ni los errores no lineales. Sélo debe utilizarse cuando se
haya identificado una distorsién geométrica en el volumen de
la imagen.
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El siguiente diagrama de flujo describe como decidir si la compensacion del sesgo

es apropiada.

Flujo de trabajo completado hasta el paso Insert (insertar)...

Es un error radial superior
a la mitad del grosor del
dispositivo insertado.

IS

¢Es aceptable la
colocacion del
dispositivo?

z
o

Inicie el paso Re-Adjust,

deje el estilete adentro.

Vuelva a obtener ambas
exploraciones ortograficas.

¢ Coinciden las
imagenes/mediciones de
error en las exploraciones
previas a la insercion con
las imagenes/mediciones
de error en las secuencias

posteriores
alainsercion?

[

Investigue
detenidamente las
exploraciones
ortogonales. ;Se
sospecha de
desviacion del
dispositivo fisico?

z
S

La causa probable es una
distorsion, UTILICE LA
COMPENSACION DEL

La repeticién de la

No

se desplazara por
misma ruta.

NO UTILICE LA

COMPENSACION DEL SESGO.

La imagen de la canula predice
con precision la colocacion.
Investigue las posibles causas
del error.

Si

insercion probablemente
haria que el dispositivo

No hay mas accion.
la

Causa n.” 1: Accidental
Movimiento de la canula

Verifique que:

- Se haya apretado el tornillo
de balanceo

- Los tomnillos de mariposa de la
base estén apretados.

- Los tornillos de la base

estén apretados.

Alinee la canula con el
objetivo original

Causa n.° 2: Movimiento de la
mesa o del paciente.

Compruebe si el paciente esta
bien sujeto en el marco de la
cabeza. EvalCe el volumen de la
cabeza completa posterior a la
insercion con el volumen del
marco para comprobar si hay
movimiento del paciente/mesa.
En caso afirmativo, fusione los
conjuntos de imagenes y alinee
la cénula con el objetivo original.

Solucione la causa identificada y repita
el flujo de trabajo. Evite el primer punto
de ingreso para evitar que el estilete se
desplace por el primer orificio.
NO UTILICE LA COMPENSACION DEL
SESGO.
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Paso Re-Adjust (ajustar nuevamente), manejo de una
repeticidon de la insercidn del dispositivo

El paso Re-Adjust permite corregir la colocacién de la canula después de que la

colocacion de un dispositivo se haya considerado inaceptable desde el punto de
vista clinico.

Precaucion: Debe retirar el dispositivo insertado antes de realizar cualquier
otro ajuste de la canula.

o El paso Re-Adjust proporciona un disefio de visualizacién similar al paso
Adjust (ajustar) (consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la
canula, pag. 131).

> Para volver a ajustar la canula

1. Inicie el paso Re-Adjust seleccionando Re-Adjust en el paso Insert (insertar)
(consulte Aceptar o volver a ajustar la colocacion, pag. 150).

2. El disefio de visualizacién mostrara el conjunto mas reciente de exploraciones
ortogonales de la canula que se obtuvieron por ultima vez para el marco
asociado a la trayectoria seleccionada. Estas obtenciones se enviaron cuando el
paso Adjust (consulte, Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula,
pag. 131) se completo para la trayectoria seleccionada. El paso mostrara las
mediciones de error residual obtenidas mediante estas exploraciones
ortogonales de la canula.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 155 de 240

Mediciones de error previas a la
insercion

Plano: Trayectoria axial

Marco X 1.6 mm
Marco¥ -1.8 mm
Radial 24 mm

Adquiera dos secuencias independientes de la canula, alineadas ortogonalmente
con la trayectoria planificada utilizando los parametros del plano de exploracion
proporcionados en el panel de pasos (consulte Interoperacion con el explorador
de MRI, pag. 20).

Parametros del plano de exploracion

Ortogonal 1 Ortogonal 2

Introduzca los valores en la consola del explorador, realice la exploracién y
transfiera o cargue las imagenes en la estacion de trabajo.

Al recibir las exploraciones ortogonales, la aplicacion realiza el mismo conjunto
de operaciones que se describe en el paso Adjust (consulte Paso Adjust
(ajustar), finalice la posicion de la canula, pag. 131) para detectar la posicion
actual de la canula de destino.

Utilice cualquiera de las herramientas analizadas en el paso Adjust para revisar
la posicién actual de la canula y colocarla manualmente, si es necesario
(consulte Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion de la canula, pag. 131).

Utilice la barra deslizante del cuadro de grupo Ortho Slab Comparison
(comparacién de bloques ortogonales) para mezclar entre las exploraciones de
canula obtenidas antes de la insercion (Pre-Insert) y las obtenidas
recientemente (Current).

Comparacion de bloques ortogonales

Prewvias a la insercion Actual

.—

M Alinear con el objetivo planificado

B Compensar el sesgo

8. Al mover la barra deslizante hacia el extremo izquierdo bajo Pre-Insert se

mostraran en las ventanas de visualizacion las exploraciones de la canula
obtenidas antes de la insercidon (sin mezcla de imagenes) junto con las
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Pre-Insert Error Measurements (mediciones de error previas a la insercion).

Al mover la barra deslizante hacia el extremo derecho bajo Current se
mostraran en las ventanas de visualizacién las exploraciones de la canula
obtenidas mas recientemente (sin mezcla de imagenes) junto con las

Current Error Measurements (mediciones de error actuales). Si la barra
deslizante se encuentra entre Pre-Insert y Current, se mostrara una mezcla de
las imagenes de las exploraciones de la canula obtenidas antes de la insercién y
las obtenidas recientemente. No se mostraran valores de errores en

estos casos.

Mediciones de error previas a la

insercion
Previas a la insercién Actual Plano: Trayectoria axial
L
e EEE— Marco X 1.6 mm
MarcoY -1.8 mm
Radial 2.4 mm
Mediciones actuales de errores
Plano: Trayectoria axial &
Previas a la insercion Actual
—_—> .
® Marco X 0.2 mm

MarcoY -0.3 mm
Radial 0.4 mm

9. Utilice las imagenes mezcladas de la canula y las mediciones de error
presentadas para determinar como proceder con la recolocacién de la canula:

e Sila colocacion del dispositivo se debié a un movimiento accidental
de la canula, compruebe que el tornillo de bloqueo del balanceo,
los tornillos de mariposa de la base y los tornillos de la base del
marco se hayan apretado correctamente. Seleccione la casilla
Align to planned target (alinear con el objetivo planificado) para
mostrar las instrucciones del marco necesarias para alinear la
canula con el punto objetivo planeado originalmente
(consulte Panel Frame Adjustments (ajustes del marco), pag. 126).

Comparacién de bloques ortogonales

Previas a la insercién Actual

Alinear con el objetivo planificado

W Compensar el sesgo

e Sila colocacién del dispositivo se debié a la mesa del explorador o
al movimiento del paciente dentro de la fijaciéon, compruebe si el
paciente esta sujeto en el marco para la cabeza, obtenga un
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volumen de imagen de cabeza completa después de la insercion y
fusiénela con la serie maestra del paso Target (objetivo) mediante la
tarea Fusion (fusién) del paso Insert (insertar). Seleccione la casilla
Align to planned target (alinear con el objetivo planificado) para
mostrar las instrucciones del marco necesarias para alinear la
canula con el punto objetivo planeado originalmente

(consulte Panel Frame Adjustments (ajustes del marco), pag. 126).

e Sila colocacion del dispositivo se debié a la desviacion del
dispositivo, repita el flujo de trabajo clinico para volver a planificar
una trayectoria lo suficientemente alejada de la ruta existente del
dispositivo como para evitar que una insercién posterior del
dispositivo se desplace por la misma ruta y asi evitar la causa de
la desviacién.

e Sila colocacién del dispositivo no fue causada por ninguna de las
condiciones anteriores, el uso de la compensacién del sesgo es
apropiado para corregir la colocacion. Seleccione la casilla
Compensate for bias (compensar el sesgo) para mostrar las
instrucciones del marco necesarias para alinear la canula con el
objetivo de compensacion del sesgo (consulte Panel Frame
Adjustments (ajustes del marco), pag. 126).

Comparacién de blogues ortogonales

Previas a la insercién Actual

M Alinear con el objetivo planificado
Compensar el sesgo

El objetivo de compensacion del sesgo se definira en el lado opuesto de la punta del
dispositivo, a la misma distancia del objetivo. La aplicacion la utilizara para calcular
las instrucciones del marco necesarias para alinear la canula con una ubicacion
alternativa que tenga en cuenta un sesgo sistematico del explorador, pero que no se
mostrara en las ventanas de visualizacién ni en ningun otro lugar de la interfaz

del usuario.

ADVERTENCIA: La compensacion del sesgo sé6lo funcionara correctamente
cuando el error que se va a corregir sea un sesgo coherente y no
un error aleatorio o Unico. Cuando se utiliza la compensacion del
sesgo, se recomienda realizar exploraciones adicionales durante
la insercién posterior para verificar que el dispositivo insertado
realmente siga la trayectoria deseada.

10. Si se utilizé la compensacion del sesgo para volver a colocar la canula, lea el
cuadro de dialogo del mensaje presentado y seleccione OK (aceptar).
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11. A partir de este punto, puede continuar con el flujo de trabajo desde el ajuste de

12.

la canula colocada como se indica en Paso Adjust (ajustar), finalice la posicion
de la canula, pag. 131.

Nota: Un enfoque alternativo opcional consiste en realizar los ajustes prescritos
necesarios para alinearlos con el objetivo de compensacioén del sesgo vy, luego,
continuar con la insercion del dispositivo sin obtener mas bloques de imagen
para confirmar que se han realizado los ajustes correctamente. Si bien esto tiene
la ventaja de eliminar los efectos de la posible variabilidad en la distorsion entre
las distintas exploraciones de obtencion de imagenes, tiene la desventaja de que
los errores realizados en el ajuste del marco no se detectaran antes de insertar
el dispositivo. Este enfoque requiere un cuidado extremo al girar los botones de
ajuste del marco para garantizar que los giros prescritos se

realicen correctamente.

Después de realizar todos los ajustes de la canula para volver a colocar el marco
en la trayectoria seleccionada, cierre el paso. La aplicacion le pedira que
confirme que ha realizado el ajuste de la canula en este paso. Si es asi,
seleccione Yes (si) y las vias de insercion definidas para la trayectoria
planificada se borraran en la aplicacion. Si no es asi, seleccione No y no se
borraran las vias de insercién.
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13. Continue con la insercién del dispositivo (consulte Insertar el dispositivo,
pag. 139).
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Tareas opcionales

En este capitulo se describe como utilizar las tareas opcionales del flujo de trabajo
proporcionadas por la estacion de trabajo ClearPoint.

Tarea Fusion (fusién), fusion de imagenes

Puede utilizar la tarea Fusion para alinear diferentes conjuntos de imagenes en un
unico sistema de coordenadas de forma que se puedan combinar
independientemente del marco de referencia en el que se obtuvieron. Si se cargan
imagenes con diferentes marcos de referencia, se desactivaran en la barra de
miniaturas del paso hasta que se hayan fusionado con la serie maestra. La estacion
de trabajo ClearPoint le ofrece la posibilidad de realizar automaticamente esta fusion
de imagenes mediante una biblioteca de software integrada o manualmente
mediante varias herramientas proporcionadas en la tarea Fusion. Una vez
fusionadas con la serie maestra, las series de imagenes estaran disponibles para su
seleccion en las barras de miniaturas para todos los demas pasos y tareas.

> Para seleccionar una serie de imagenes para fusionar

1. Seleccione una serie de imagenes del grupo de miniaturas en la barra de
miniaturas (consulte Uso de miniaturas, pag. 76). La serie maestra se
establecera automaticamente en funcién de la serie maestra definida en el paso
del flujo de trabajo subyacente. No se puede cambiar la seleccion de la serie
maestra en la tarea Fusion.
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La serie de imagenes que se fusionara aparecera en la ranura de imagenes en
miniatura de fusion y sus imagenes subyacentes se mostraran a color dentro de
las ventanas de visualizacion para distinguirlas facilmente de la serie maestra
cuando se mezclen.

Para desactivar el color de fusion, seleccione el interruptor de alternar
Fusion Color (color de fusién) en el panel de tareas. Para volver a activar el
color de fusidn, vuelva a seleccionar el interruptor de alternar Fusion Color.

Para seleccionar una nueva serie de imagenes para fusionarla con la serie
maestra, seleccione otra serie de imagenes en la barra de miniaturas.
Cualquier serie de imagenes que no esté registrada con la serie maestra
mostrara un icono de signo de interrogacion junto a la miniatura de la serie de
imagenes en la barra de miniaturas.

Fusion automatica

Puede utilizar la tarea Fusion para fusionar automaticamente una serie de imagenes
en la serie maestra.

> Para utilizar la fusion automatica

1.

Inicie la tarea Fusion con el Task Selector (selector de tareas)
(consulte Seleccion de una tarea, pag. 53).

Seleccione una serie de imagenes para fusionar con la barra de miniaturas
(consulte Uso de miniaturas, pag. 76).
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3. Seleccione Fusion en el panel de tareas.

4. Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la interfaz de
usuario de la tarea se vera borrosa.

5. Una vez finalizada la fusion automatica, los resultados se mostraran en las
ventanas de visualizacidon. Aparecera un mensaje de estado que indica que el
proceso de fusion automatica se ha completado correctamente.
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> Para revisar el resultado de la fusion

1. Ultilice las herramientas de mezcla de imagenes (consulte Herramientas Image
Blend (mezcla de imagenes), pag. 62) dentro de las ventanas de visualizacién
de la tarea para revisar el resultado de la fusion automatica.

2. Revise los valores de desplazamiento de la fusién en el panel de tareas para
comprender las diferencias de distancia lineal (en milimetros) encontradas entre
las dos series de imagenes una vez registradas.

Desplazamiento lineal:  17.5 mm X:-115 ¥:129 7225

3. Sila fusidn resultante parece correcta, seleccione Accept (aceptar) en el panel
de tareas. Aparecera un icono de marca de verificacion junto a la miniatura de la
serie de imagenes en la barra de miniaturas.

4. Sila fusion resultante parece incorrecta, puede utilizar las herramientas de
fusiéon manual (consulte Anulacion manual de |a fusion, pag. 163) para modificar
el resultado hasta que aparezca correcto dentro de las ventanas de
visualizacion. Una vez finalizados los ajustes manuales, seleccione Accept en el
panel de tareas.
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5. Sila fusién resultante parece incorrecta y desea restablecerla a lo que era antes

de realizar una fusion automatica, seleccione Clear (borrar) en el panel
de tareas.

Anulacion manual de la fusion

La tarea Fusion también se puede utilizar para anular un resultado de fusion
automatica o para definir manualmente una fusion entre dos conjuntos de imagenes.

> Para anular manualmente un resultado de fusiéon

1.

Utilice la herramienta Fusion Pan (separar fusién) de la barra de herramientas
personalizada de la tarea para separar la serie de fusion (es decir, introducir un
componente de traslacion a la transformacion de fusidn) en relacién con la serie
maestra. Para utilizar la herramienta Fusion Pan:

e Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada.

e Haga clic y arrastre la imagen de fusién para cambiar su posicién en
relacion con la serie maestra.

Utilice la herramienta Fusion Rotate (girar fusion) de la barra de herramientas
personalizada de la tarea para girar la serie de fusion (es decir, introducir un
componente de rotacién a la transformacion de fusion) en relacién con la serie
maestra. Para utilizar la herramienta Fusion Rotate:

e Seleccione el boton Ei de la barra de herramientas personalizada.

e Haga clic y arrastre la imagen de fusién para cambiar su orientacién
en relacién con la serie maestra.

Utilice las herramientas Fusion Undo (deshacer fusion) y Fusion Redo
(rehacer fusion) para deshacer o rehacer los cambios realizados en la fusion que
se muestren en la pantalla.

e Seleccione el botén - de la barra de herramientas personalizada
para deshacer un cambio en la fusidon que se muestre en la pantalla.

e Seleccione el botén -' de la barra de herramientas personalizada
para rehacer un cambio en la fusidon que se muestre en la pantalla.

> Para revisar una anulacion de fusion

Utilice las mismas técnicas descritas al revisar un resultado de fusién automatica
(consulte Fusion automatica, pag. 160).
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Tarea ACPC, revision de puntos de referencia

Cuando la estacidon de trabajo ClearPoint recibe imagenes por primera vez, detecta e
identifica automaticamente las posiciones candidatas para los puntos de
referencia anatomicos.

e Punto AC: Centro de la comisura anterior.
e Punto PC: Centro de la comisura posterior.

e Punto del plano longitudinal medio: Punto representativo del plano
longitudinal medio.

Juntos, estos puntos se utilizan para definir el sistema de coordenadas ACPC
(Talairach). La aplicacion utiliza este sistema de coordenadas para definir la
orientacion de visualizacion Anatomical (anatémica), a la vez que permite hacer
referencia a las coordenadas del espacio Talairach mediante el control del punto
actual (consulte Colocacion de miras y edicion de comentarios, pag. 68).

La tarea ACPC permite revisar y/o modificar las posiciones de los puntos de
referencia anatdmicos utilizados para definir el sistema de coordenadas Talairach.
Su disefio de visualizacién proporciona 2 orientaciones de ventana de visualizacion:
Scanner (explorador) y Anatomical (anatéomica) y (consulte Cambio de Ia
orientacién de una ventana de visualizacién, pag. 73):

e Vista Scanner: Alinea las ventanas de visualizacién con los ejes
del explorador.
L]

e Vista Anatomical: Alinea las ventanas de visualizacién con los planos
ACPC (Talairach).
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> Pararevisar los puntos de referencia anatémicos

1.

Inicie la tarea ACPC con el Task Selector (selector de tareas)
(consulte Seleccion de una tarea, pag. 53).

->e
Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada (consulte

Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56) para colocar las miras
en el punto AC.

->e
Seleccione el boton k&Ml de la barra de herramientas personalizada (consulte

Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56) para colocar las miras
en el punto PC.

Seleccione el botén k&M de la barra de herramientas personalizada (consulte

Uso de barras de herramientas personalizadas_pag. 56) para colocar las miras
en el punto del plano longitudinal medio.

Revise la distancia (en milimetros) entre los puntos AC y PC que se muestran en
el panel de tareas.

Distancia de la ACPC: 224 mm

> Para editar los puntos de referencia anatémicos

1.
2.

Seleccione el punto de referencia anatémico que desee editar.

Edite las ubicaciones de cada uno de los puntos de referencia mediante los
siguientes mecanismos:

e Vuelva a colocar las miras en las ventanas de visualizacion
(consulte Cambio de la posicion de la mira, pag. 69) en la ubicacién
en la que desee establecer la ubicacion del punto de referencia.
Utilice el botdn de ajuste correspondiente en la barra de
herramientas personalizada (consulte

e Uso de barras de herramientas personalizadas, pag. 56) para
establecer la ubicacion del punto de referencia en la posicidn actual
de la mira.

e Arrastre el punto de referencia de las ventanas de visualizacion de la
tarea a una nueva ubicacion dentro de la ventana de visualizacion
(consulte Edicion de comentarios, pag. 70).
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Nota: De forma predeterminada, la orientacién de la visualizacion se establece
en Anatomical, lo que significa que cada vez que cambian los puntos de
referencia, las tres vistas anatémicas perpendiculares se vuelven a alinear para
coincidir con las nuevas posiciones de referencia. Cambiar la vista a Scanner,
alineara los planos con las direcciones del explorador. Esto puede mejorar la
visualizacion si se requieren correcciones muy grandes en los puntos de
referencia AC-PC detectados.

3. Para deshacer cualquier edicion de posicion realizada a cualquiera de los puntos
de referencia, utilice las herramientas deshacer/rehacer incluidas en la barra de
herramientas personalizada (consulte Edicion de comentarios, pag. 70).

4. Puede editar el color, la opacidad y/o la posicion de las etiquetas de texto como
desee (consulte Edicion de comentarios, pag. 70).

> Para volver a detectar los puntos de referencia anatémicos

1. Seleccione la serie de imagenes que desee utilizar para detectar los puntos de
referencia anatémicos. Si la serie no esta seleccionada como serie maestra o de
fusion en la barra de miniaturas, seleccione esa serie como serie de fusion.

2. Seleccione Detect ACPC (detectar ACPC) en la miniatura.

3. Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la interfaz de
usuario de la tarea se vera borrosa.

4. Los resultados de la deteccion ACPC se reflejaran en las nuevas posiciones de
los puntos de referencia anatomicos mostrados dentro de las ventanas
de visualizacién.
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Tarea VOI, definiciéon de volumenes

La tarea VOI se puede utilizar para crear o editar volumenes de interés dentro de
cualquier serie de imagenes cargada en la estacion de trabajo ClearPoint.
Después de definir un volumen, sera visible en todos los pasos posteriores del flujo
de trabajo para ayudar en la planificacion de la trayectoria o del proceso de
alineacion del marco. La definicién y la edicidn posterior de volimenes sélo se
pueden realizar mediante la orientacion de visualizacion del explorador.

Creacion de volumen

La tarea VOI permite crear nuevos volumenes de interés basados en una agrupacion
de voxeles que se puede definir mediante los siguientes medios:

¢ Automatic Detection (deteccién automatica) (consulte Deteccion automatica
del volumen, pag. 168).

¢ Semi-automatic Detection (deteccidon semiautomatica) (consulte Deteccion
semiautomatica de volumen, pag. 170).

¢ Manual definition using volume editing tools (definicion manual con las
herramientas de edicion de volumen) (consulte Edicion de volumen,

pag. 171).

Para crear un volumen

1.

Inicie la tarea VOI con el Task Selector (selector de tareas) (consulte Seleccién
de una tarea, pag. 53).

Cree una regién de voxeles que desee asociar al volumen de interés que esté
definiendo. Puede crear estas regiones automaticamente (consulte Deteccion
automatica del volumen, pag. 168), semiautomaticamente (consulte Deteccion
semiautomatica de volumen, pag.170) o manualmente (consulte Edicion de
volumen, pag. 171).

D g
. GUARDAR COMO
Seleccione _Qen el panel de tareas.

Aparecera una ventana flotante en la que se le solicitara que defina los
siguientes atributos para el volumen que se va a crear.

o Name (nombre): Especifique un nombre Unico que identifique el volumen en
la interfaz de usuario.
e Nota: La aplicacion impedira la asignacién de nombres idénticos a
los volumenes.
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e Color: Especifique un color que defina la forma en que se mostrara el
volumen en la interfaz de usuario.
[ )

5. Seleccione Create (crear) para definir un volumen en la interfaz de usuario.
Seleccione Cancel (cancelar) para cancelar la creacion del volumen.

> Para borrar voxeles de volumen

1. Sidesea descartar la agrupacion de voxeles asociada a la creacién de un nuevo
. . . BORRAR
volumen de interés, seleccione en el panel de tareas.

2. Se le preguntara si desea borrar el grupo de voxeles o no.

3. Seleccione Yes (si) para borrar todos los voxeles asociados y las anotaciones
del VOI Box (cuadro VOI). Seleccione No para dejar los véxeles asociados en
la pantalla.

Deteccion automatica del volumen

Puede utilizar la tarea VOI para identificar automaticamente un grupo de voxeles de
intensidad similar de una region rectangular tridimensional definida en cualquier serie
de imagenes cargada en la aplicacion.
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> Para definir automaticamente un volumen

1. Utilice la herramienta VOI Box (cuadro VOI) de la barra de herramientas
personalizada de la tarea para definir una region rectangular tridimensional
alrededor del volumen de interés que desee definir. Para utilizar la herramienta
VOI Box (cuadro VOI):

e Seleccione el botén E’ﬂ de la barra de herramientas personalizada.

e Haga clic y arrastre el ratén sobre la imagen para seleccionar un
area rectangular.

e Cuando haﬁa terminado de editar la region rectangular, haga clic en
el botdn para aceptar la regién. También puede hacer clic en el

botén para eliminar la regién rectangular por completo e impedir
que la aplicacién intente buscar un volumen en la region.

¢ Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la
interfaz de usuario de la tarea se vera borrosa.
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2. Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada para detectar
automaticamente una agrupacion de voxeles de intensidad similar a partir del
volumen dentro de la region rectangular.

3. Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la interfaz de
usuario de la tarea se vera borrosa.

4. Elresultado de agrupacion de voxeles detectado automaticamente aparecera en
la pantalla dentro de la region rectangular definida.

5. Utilice la herramienta Volume Brush (pincel de volumen) de la barra de
herramientas personalizada de la tarea para realizar ediciones en la agrupacion
de voéxeles asociados (consulte Edicion de volumen, pag. 171).

6. Cree un volumen de interés utilizando la agrupacién de voxeles
(consulte Creacion de volumen, pag. 167).

7. Sidesea descartar el resultado del volumen detectado, borre los voxeles
asociados (consulte Creacion de volumen, pag. 167).

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 172 de 240

Deteccion semiautomatica de volumen

También se puede utilizar la tarea VOI para llenar semiautomaticamente las regiones
de voxeles en una region rectangular tridimensional definida en cualquier serie de
imagenes cargada en la aplicacion.

> Para definir semiautomaticamente un volumen

1. Utilice la herramienta VOI Box (cuadro VOI) de la barra de herramientas
personalizada de la tarea para definir una region rectangular tridimensional
alrededor del volumen de interés que desea definir (consulte Deteccion
automatica del volumen, pag. 168).

2. Utilice la herramienta Volume Paint Can (bote de pintura del volumen) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para llenar voxeles asociados al
volumen de interés que desee definir. Para utilizar la herramienta Volume
Paint Can:

e Seleccione el botén u de la barra de herramientas personalizada.

e Haga clic con el ratdn sobre un area de la imagen que corresponda
a una regién dentro del volumen de interés que desee editar.
Al hacerlo, se llenaran automaticamente los voxeles conectados de
intensidad similar dentro del volumen de interés.

e Continte haciendo clic dentro de las regiones del volumen de interés
para llenar véxeles adicionales.

3. Utilice la herramienta Volume Brush (pincel de volumen) de la barra de
herramientas personalizada de la tarea para realizar ediciones en la agrupacion
de voéxeles asociados (consulte Edicion de volumen, pag. 171).

4. Cree un volumen de interés utilizando el grupo de voxeles definido
(consulte Creacion de volumen, pag. 167).

5. Sidesea descartar el grupo de voxeles definido, puede borrarlos
adecuadamente (consulte Creacion de volumen, pag. 167).

Edicion de volumen

La tarea VOI se puede utilizar para editar un volumen existente o para definir
manualmente uno nuevo. Editar un volumen implica cambiar la agrupacion de
voxeles asociados al volumen de interés. La creacion manual de un nuevo volumen
implica la definicién de un grupo de voxeles asociados al volumen de interés.
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> Para definir manualmente un volumen

1. Ultilice la herramienta Volume Brush de la barra de herramientas personalizada
de la tarea para definir una agrupacion de voxeles mediante un pincel esférico
de tamanio fijo. Para utilizar la herramienta Volume Brush:

g . .
e Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada.

e Haga clic y arrastre el ratén sobre las areas de la imagen que
correspondan al volumen de interés que desee identificar.
Al hacerlo, se llenaran los voxeles correspondientes al volumen
de interés.

e Mantenga pulsada la tecla CTRL y gire la rueda del raton para
cambiar el tamafio del pincel esférico.

2. Utilice la herramienta Volume Eraser (borrador de volumen) de la barra de
herramientas personalizada de la tarea para eliminar véxeles asociados al
volumen de interés que esta definiendo, utilizando un borrador esférico de
tamano fijo. Para utilizar la herramienta Volume Eraser:

e Seleccione el boton H de la barra de herramientas personalizada.

e Haga clic y arrastre el ratdn sobre las areas de la imagen que
contengan agrupaciones de véxeles definidas anteriormente.
Hacerlo eliminara esos voxeles de la agrupacion.

e Mantenga pulsada la tecla CTRL y gire la rueda del raton para
cambiar el tamafio del borrador esférico.
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Cree un volumen de interés utilizando el grupo de voxeles definido asociado
(consulte Creacion de volumen, pag. 167).

Si desea descartar el grupo de voxeles definido, puede borrarlos
adecuadamente (consulte Creacion de volumen, pag. 167).

> Para editar un volumen existente

1.

Seleccione el volumen que desee editar mediante el selector desplegable del
panel de tareas.

>
. EDITAR
Seleccione en el panel de tareas.

La agrupacion de voxeles asociados al volumen se mostrara en las ventanas de
visualizacion.

Edite el grupo de voxeles con las herramientas Volume Brush o
Volume Eraser.

Utilice la barra de herramientas personalizada en cualquiera de las ventanas de
visualizacion para deshacer o rehacer cualquier cantidad de ediciones realizadas
en la agrupacion de voxeles mientras se edita el volumen (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

Seleccione m para guardar las ediciones realizadas en la agrupacion

de voxeles asociados al volumen seleccionado. Seleccione

descartar estas ediciones.

para

El volumen se mostrara en las ventanas de visualizacion utilizando el color para
el que se ha definido.

> Para eliminar un volumen existente

1.

2.

Seleccione el volumen que desee eliminar mediante el selector desplegable del
panel de tareas.

Se le preguntara si desea eliminar el volumen definido o no.
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3. Seleccione Yes (si) para eliminar el volumen de interés de la aplicacion.
Seleccione No para dejar intacto el volumen de interés seleccionado.

Revision del volumen

Los volumenes creados con la tarea VOI se pueden revisar y sus propiedades se
pueden cambiar en varios lugares de la aplicacion.
> Pararevisar un volumen mediante la tarea VOI

1. Inicie la tarea VOI con el Task Selector (selector de tareas) (consulte Seleccion
de una tarea, pag. 53).

2. Seleccione el volumen que desee revisar mediante el selector desplegable del
panel de tareas.

3. Observe el valor de medicion del volumen en el panel de tareas.

Medicion: 6.348 cm?

> Pararevisar un volumen dentro de un paso

1. Si se han definido uno o mas volimenes mediante la tarea VOI, aparecera un
cuadro de grupo en el panel de pasos que muestra la lista de volimenes.

2. Para cambiar la posicion de las miras de forma que estén centradas en el
volumen que desee revisar, seleccione el volumen en este cuadro de grupo.
> Para cambiar las propiedades del volumen
1. Identifique el volumen con las propiedades que desee cambiar.

2. Puede editar el color, la opacidad del volumen como se desee (consulte Edicion
de comentarios, pag. 70).
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3. Cambie la visibilidad de los volumenes individuales haciendo clic en el icono de
ojo (E) correspondiente al volumen que desee mostrar u ocultar.

4. Cambie la visibilidad de todos los volimenes alternando entre SHOW ALL
(mostrar todo) y HIDE ALL (ocultar todo).

5. Cambie el color de un volumen individual haciendo clic en su circulo
coloreado correspondiente.

> Pararevisar volimenes mediante el informe de procedimientos

1. Abra la ventana Report (informe) (consulte Uso de la ventana Report (informe),
pag. 43).

2. Vaya a la seccion Volumes of Interest (volimenes de interés).

Volumen-1 0.893 cm® Volumen-3 (0.872 cm?)

Volumen-2 0.898 em®

Volumen-3 6348cm® | Volumen-1(0.872 em?)

3. Observe las mediciones de volumen de cada volumen, asi como cualquier
superposicion de medicién entre otros volumenes definidos en la aplicacién.

Tarea Compare (comparar), comparaciéon de imagenes

La tarea Compare ofrece la capacidad de comparar visualmente dos series de
imagenes, una junto a la otra en diferentes orientaciones de visualizacion.

Esta funcionalidad puede resultar til para una serie de necesidades relacionadas
con el flujo de trabajo, como:
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Visualizacién de ubicaciones entre dos series de imagenes adquiridas
mediante diferentes secuencias de pulsos (por ejemplo, comparacion de
imagenes ponderadas de T1y T2).

Visualizacion de una o mas exploraciones con la orientacion exacta en la
que se obtuvieron.

Determinar si el paciente se ha movido de la fijacion entre
dos exploraciones.

Determinar si la mesa se ha movido accidentalmente o no entre
dos exploraciones.

La tarea Compare ofrece las siguientes orientaciones de visualizacion en su disefio:

Vista Acquisition 1 (obtencién 1): Alinea las ventanas de visualizacion con el
plano en el que se obtuvo la primera serie de imagenes seleccionada para
la comparacion.

[ ]

Vista Acquisition 2 (obtencién 2): Alinea las ventanas de visualizacion con el
plano en el que se obtuvo la segunda serie de imagenes seleccionada para
la comparacion.

[ ]

Vista Axial (axial): Alinea las ventanas de visualizacion con el plano axial
del explorador.

L)

Vista Coronal (frontal): Alinea las ventanas de visualizacion con el plano
frontal del explorador.

[ ]

Vista Sagittal (longitudinal): Alinea las ventanas de visualizacién con el plano
sagital del explorador.
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> Para comparar dos series de imagenes

1. Inicie la tarea Compare con el Task Selector (selector de tareas)
(consulte Seleccion de una tarea, pag. 53).

2. Seleccione la primera imagen que desee incluir en la comparacion en la barra de
miniaturas situada en la parte izquierda del panel de tareas (consulte Uso de
miniaturas, pag. 76).

3. La primera serie de imagenes seleccionada aparecera en las ventanas de
visualizacion izquierda y central.

4. Seleccione la segunda imagen que desee incluir en la comparacién en la barra
de miniaturas situada a la derecha del panel de tareas (consulte Uso de
miniaturas, pag. 76).

5. La segunda serie de imagenes seleccionada aparecera en la ventana de
visualizacion derecha y se mezclara con la primera serie de imagenes de la
ventana de visualizacién central.

6. Utilice la barra deslizante del panel de tareas para cambiar la ponderacion
relativa de cada serie de imagenes en la ventana de visualizacién central.

> Para cambiar la orientacion de visualizacion de la comparacion

Cambie la orientacion de la ventana de visualizacion en una de las ventanas de
visualizacion (consulte Cambio de |a orientaciéon de una ventana de visualizacion,
pag. 73). La orientacion de todas las ventanas de visualizacion coincidira con la que
acaba de seleccionar.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 179 de 240

Tarea Grid (cuadricula), edicion de las cuadriculas de
marcado

La tarea Grid se puede utilizar para realizar las siguientes operaciones en relaciéon
con la gestion de la SmartGrid definida en el paso Entry (ingreso) (consulte Paso
Entry (ingreso), localizar el punto de montaje, pag. 104):

o Revise la posicion y la orientacion de cada cuadricula de marcado en el
paso Entry (consulte Revisar las cuadriculas de marcado, pag. 178).

e Edite manualmente la posicién y/o la orientacién de cada cuadricula de
marcado en el paso Entry (consulte Modificar las cuadriculas de marcado,

pag. 179).

e |dentifique una o mas cuadriculas de marcado que no se hayan detectado
automaticamente en el paso Entry y/o que ain no se hayan definido
(consulte Gestion de la cuadricula de marcado, pag. 180).

Revisar las cuadriculas de marcado
Puede revisar la posicion y la orientacion de cada cuadricula de marcado definida en
relacidon con cualquier serie de imagenes cargada en el paso Entry.

> Pararevisar una cuadricula de marcado

1. Inicie la tarea Grid con el Task Selector (consulte Seleccion de una tarea
pag. 53).
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2. Utilice la lista desplegable Selected Grid (cuadricula seleccionada)
para seleccionar la cuadricula que se vaya a revisar.

Cuadricula seleccionada: lzquierdo

3. La orientacién de la ventana de visualizacion se alineara con la
cuadricula seleccionada.

4. Seleccione una serie de imagenes para revisar la cuadricula seleccionada
mediante la barra de miniaturas (consulte Uso de miniaturas, pag. 76).

5. Utilice el interruptor de alternar Grid Underlay (cuadricula subyacente)
para controlar la visibilidad del modelo de marcado de la cuadricula subyacente.

6. Utilice la barra deslizante situada junto al Grid Underlay para controlar la
opacidad del modelo de marcado de la cuadricula subyacente. Arrastre hacia la
izquierda para reducir la opacidad de la cuadricula subyacente. Arrastre hacia la
derecha para aumentar la opacidad de la cuadricula subyacente.

7. Utilice el interruptor de alternar Grid Fluid (liquido de cuadricula) para controlar
la visibilidad de las celdas de liquido de la cuadricula de marcado.

8. Utilice la barra deslizante situada junto a Grid Fluid para controlar la opacidad
de las celdas de liquido de la cuadricula de marcado. Arrastre hacia la izquierda
para reducir la opacidad de las celdas de liquido. Arrastre hacia la derecha para
aumentar la opacidad de las celdas de liquido.

Modificar las cuadriculas de marcado

La tarea Grid también le permite modificar explicitamente la posicién y/u orientacion
de cada cuadricula de marcado definida. Esto puede ser necesario si la aplicaciéon
identifica incorrectamente una o mas SmartGrid en el paso Entry (ingreso), debido a
la atenuacion de la sefial, artefactos de imagen u otros problemas.

> Para modificar una cuadricula de marcado

1. Inicie la tarea Grid con el Task Selector (consulte Selecciéon de una tarea
pag. 53).

2. Utilice la lista desplegable Selected Grid para seleccionar la cuadricula que se
vaya a modificar.

3. Utilice la herramienta Shift Grid Left (desplazar cuadricula a la izquierda) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para desplazar la cuadricula
seleccionada una columna a la vez hacia la izquierda. Para utilizar la
herramienta Shift Grid Left:
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. . Al . .
e Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada.

e Todo el modelo de cuadricula se desplaza una columna a
la izquierda.

Utilice la herramienta Shift Grid Right (desplazar cuadricula a la derecha) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para desplazar la cuadricula
seleccionada una columna a la vez hacia la derecha. Para utilizar la herramienta
Shift Grid Right:

. . > . .
e Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada.

e Todo el modelo de cuadricula se desplaza una columna a
la derecha.

Utilice la herramienta Shift Grid Up (desplazar cuadricula hacia arriba) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para desplazar la cuadricula
seleccionada una fila a la vez hacia arriba. Para utilizar la herramienta

Shift Grid Up:

&~
e Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada.
e Todo el modelo de cuadricula se desplaza una fila hacia arriba.

Utilice la herramienta Shift Grid Down (desplazar cuadricula hacia abajo) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para desplazar la cuadricula
seleccionada una fila a la vez hacia abajo. Para utilizar la herramienta

Shift Grid Down:

e Seleccione el boton de la barra de herramientas personalizada.
e Todo el modelo de cuadricula se desplaza una fila hacia abajo.

Utilice la herramienta Rotate Grid Right (girar cuadricula a la derecha) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para girar la celda de
orientacién (A-6) en el sentido de las manecillas del reloj 90 grados desde su
posicién actual.

N
e Seleccione el boton de la barra de herramientas personalizada.

e Todo el modelo de cuadricula gira 90 grados en el sentido de las
manecillas del reloj, de forma que la celda de orientacion (A-6)
se coloca a la derecha de su posicion original.

Utilice la herramienta Rotate Grid Left (girar cuadricula a la izquierda) de la
barra de herramientas personalizada de la tarea para girar la celda de
orientacion (A-6) en sentido contrario a las manecillas del reloj, 90 grados desde
su posicion actual.
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o
e Seleccione el botén de la barra de herramientas personalizada.

e Todo el modelo de cuadricula gira 90 grados en sentido contrario a
las manecillas del reloj, de forma que la celda de orientacion (A-6)
se coloca a la izquierda de su posicion original.

9. Para deshacer cualquier edicion de posicion u orientacion realizada a cualquiera
de las cuadriculas, utilice las herramientas deshacer/rehacer incluidas en la
barra de herramientas personalizada (consulte Edicion de comentarios, pag. 70).

10. Una vez finalizadas las modificaciones de la cuadricula, vuelva al paso Entry
(ingreso). Tenga en cuenta que las modificaciones realizadas se reflejan en las
representaciones de la cuadricula que se muestran en el paso.

Gestion de la cuadricula de marcado

También puede utilizar la tarea Grid para gestionar las cuadriculas de marcado
definidas en la aplicacion. Especificamente, puede detectar una o mas cuadriculas
de marcado de cualquier serie de imagenes seleccionada y/o eliminar cualquier
cuadricula de marcado existente definida actualmente.

> Para detectar automaticamente una nueva cuadricula de marcado

1. Inicie la tarea Grid con el Task Selector (consulte Seleccion de una tarea,
pag. 53).

2. Seleccione una serie de imagenes de la barra de miniaturas (consulte Uso de
miniaturas, pag. 76) para detectar la nueva cuadricula de marcado.

3. Gire la vista de forma que sea perpendicular al centro de la cuadricula no
identificada que desee detectar.

4. Seleccione el botdn .E de la barra de herramientas personalizada de la tarea.
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Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la interfaz de
usuario de la tarea se vera borrosa.

Los resultados de la deteccién de cuadricula se reflejaran en la nueva cuadricula
definida dentro de las ventanas de visualizacion.

Después de definir una nueva cuadricula, vuelva al paso Entry para observar la
nueva representacion de cuadricula que se muestre en el paso.

> Para eliminar una cuadricula de marcado

1.

Inicie la tarea Grid con el Task Selector (consulte Seleccion de una tarea,
pag. 53).

Utilice la lista desplegable Selected Grid para seleccionar la cuadricula que se
vaya a eliminar. Esto podria deberse a una identificacién incorrecta o a una
posible duplicacion de la cuadricula.

Seleccione el boton de la barra de herramientas personalizada de la tarea.

Se le pedira que confirme la eliminacion de la cuadricula antes de continuar.
Seleccione Yes (si) para continuar con la eliminacion de la cuadricula
seleccionada. De lo contrario, seleccione No para dejar intacta la
cuadricula seleccionada.

5. Vuelva al paso Entry para observar que la cuadricula de marcado existente

anteriormente se haya eliminado.
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Tarea Frame (marco), edicion de marcadores del marco

La tarea Frame se puede utilizar para realizar las siguientes operaciones para
administrar los SMARTFrame definidos en la aplicacion. Cada SMARTFrame consta
de un conjunto de marcadores de referencia: Tres marcadores en forma de anillo
situados en la base del marco, asi como el marcador de la esfera integrado en la
punta distal de la canula de direccién.

e Revise la posicion de los marcadores de referencia dentro de cada marco
definido en la aplicacion (consulte Revisar marcadores del marco, pag. 183).

e Edite manualmente la posiciéon de los marcadores de referencia para cada
marco definido en la aplicacion (consulte Modificar marcadores del marco,

pag. 185).

e Busque uno o mas marcos que no se hayan detectado automaticamente en
el paso Target (objetivo) (consulte Gestion de marcos, pag. 186).

Se puede acceder a la tarea Frame desde el paso Target (consulte Paso Target
(objetivo), finalizar trayectorias, pag. 117). El disefio de visualizacion de la tarea
Frame permite establecer, editar o revisar las ubicaciones de los tres
marcadores del marco con forma de anillo, asi como el marcador de la esfera de
la canula para cada marco definido en la aplicacion, tanto en vistas transversales
como en tridimensionales. También proporciona 3 orientaciones de ventana de
visualizacion: Explorador, anatémica y marco (consulte Cambio de la
orientacion de una ventana de visualizacion, pag. 73):
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e Vista Scanner (explorador): Alinea las ventanas de visualizacién con
los ejes del explorador.

¢ Vista Anatomical (anatomica): Alinea las ventanas de visualizacion
con los planos ACPC (Talairach).

o Vista Frame: Alinea las ventanas de visualizacion con el plano
definido por los tres marcadores con forma de anillo en la base del
marco seleccionado actualmente. Esta opcion solo funciona
después de que se haya definido al menos un marco.

Revisar marcadores del marco

Puede revisar las posiciones de los marcadores de referencia asociados con cada
uno de los marcos definidos en relacidn con cualquier serie de imagenes cargada en
el paso Target.

Para revisar los marcadores del marco

1.

Inicie la tarea Frame con el Task Selector (selector de tareas)
(consulte Seleccion de una tarea, pag. 53).

Utilice la lista desplegable Selected Frame (marco seleccionado) para
seleccionar un marco cuyos marcadores de referencia desee revisar.

Marco
seleccionado:

lzquierdo

La orientacion de la ventana de visualizacién se alineara con el plano creado por
los tres marcadores del marco situados en la base del marco seleccionado.

Seleccione una serie de imagenes para revisar el marco seleccionado mediante
la barra de miniaturas (consulte Uso de miniaturas, pag. 76).

Utilice la lista desplegable Selected Marker (marcador seleccionado)

para seleccionar el marcador de referencia individual asociado con el marco
actual que desee revisar. También puede hacer clic directamente en el marcador
que desee revisar en la ventana de visualizacion 3D para cambiar la seleccion
del marcador.

Marcador
seleccionado:

.

Esfera =
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6. Las miras de las ventanas de visualizacién vinculadas se correlacionaran con el
centro del marcador seleccionado. La aplicacién mostrara comentarios azules
que representan la seccién transversal del marcador seleccionado en cada uno
de estos planos de visualizacién. La ventana de visualizacion 3D resaltara el
marcador seleccionado en azul dentro del modelo de base del marco mostrado.

7. Sialeja la posicion de la mira del marcador seleccionado, puede utilizar los

botones () Go To Marker (ir a marcador) para cada marcador de la barra de
herramientas personalizada de la tarea para volver a correlacionar las miras con
la ubicacion del marcador seleccionado (consulte Cambio de la posicion de la

mira, pag. 69).

8. Utilice el interruptor de alternar Show Model (mostrar el modelo) para controlar
la visibilidad del modelo de la base del marco. Puede utilizar este mecanismo
para determinar si los marcadores de referencia del marco de las imagenes
subyacentes coinciden con el modelo de la base del marco representado en la
ventana de visualizacion.

9. Utilice la barra deslizante situada debajo del interruptor de alternar Show Model
para controlar la opacidad del modelo de la base del marco. Arrastre hacia la
izquierda para reducir la opacidad del modelo de la base del marco. Arrastre
hacia la derecha para aumentar la opacidad del modelo de la base del marco.

Modificar marcadores del marco

La tarea Frame también permite modificar explicitamente la posicién de cada uno de
los marcadores de referencia del marco seleccionado. Esto puede ser necesario si la
aplicacién identifica incorrectamente uno o mas marcadores del marco en el paso
Target, debido a la atenuacion de la sefial, artefactos de imagen u otros problemas.

> Para editar manualmente los marcadores del marco

1. Inicie la tarea Frame con el Task Selector (consulte Seleccién de una tarea,
pag. 53).

2. Utilice la lista desplegable Selected Frame para seleccionar un marco cuyos
marcadores de referencia desee editar.

3. Utilice la lista desplegable Selected Marker para seleccionar el marcador de
referencia individual asociado con el marco actualmente seleccionado que
desee editar.

4. Edite la posicion del marcador de referencia seleccionado en las ventanas de
visualizacion vinculadas arrastrando la anotacién de la seccién transversal del
marcador en cualquiera de las ventanas de visualizacion (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).
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o

5. Utilice la herramienta Set Marker (definir marcador) () de la barra de
herramientas personalizada de la tarea para establecer la posicién del marcador
seleccionado actualmente en la posicion de las miras (consulte Edicion de
comentarios, pag. 70).

6. Utilice los botones Set Marker del panel de tareas para establecer
individualmente la posicién de cualquiera de los marcadores del marco
actualmente seleccionado. Estos botones son Utiles si desea establecer un
marcador de marco sin seleccionarlo como marcador actual:

e Set Marker 1 (establecer marcador 1): Establece la posicion del
marcador de marco 1 en la posicion actual de la mira.

o Set Marker 2 (establecer marcador 2): Establece la posicion del
marcador de marco 2 en la posicién actual de la mira.

e Set Marker 3 (establecer marcador 3): Establece la posicion del
marcador de marco 2 en la posicién actual de la mira.

o Set Ball Marker (establecer marcador de la bola): Establece la
posicion del marcador de la esfera de la canula en la posicién actual
de la mira.

7. Para deshacer cualquier edicidon de posicion realizada a cualquiera de los
marcadores de referencia del marco seleccionado actualmente, utilice las
herramientas deshacer/rehacer incluidas en la barra de herramientas
personalizada (consulte Edicion de comentarios, pag. 70).

8. Una vez finalizadas las modificaciones del marcador de referencia del marco,
vuelva al paso Target (objetivo). Tenga en cuenta que las modificaciones
realizadas se reflejan en las representaciones del marco que se muestran en
el paso.

Gestion de marcos

También puede utilizar la tarea Frame para gestionar los SMARTFrames definidos
en la aplicacion. En concreto, se puede.

e Detectar uno o mas marcos de cualquier serie de imagenes seleccionada.
Proporcionar dos mecanismos para la detecciéon automatica de marcos:

o Local Search (busqueda local): So6lo buscara los marcadores de un
marco dentro de una pequefia region centrada en la posicion actual
de las miras de la ventana de visualizacién.

o Broad Search (busqueda amplia): Buscara los marcadores del
marco en toda la serie de imagenes.
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e Elimine los marcos existentes.

> Para detectar automaticamente un nuevo marco

1.

Inicie la tarea Frame con el Task Selector (consulte Seleccion de una tarea,
pag. 53).

Seleccione una serie de imagenes de la barra de miniaturas (consulte Uso de
miniaturas, pag. 76) para detectar el nuevo marco.

Decida qué tipo de mecanismo de busqueda desea utilizar: Local o amplio.

Si utiliza una busqueda local, coloque las miras en la posicién o cerca de la
posicion del marcador de la esfera del marco que desee detectar. Si se utiliza
una busqueda amplia, no se requiere ninguna accion.

Ty
Seleccione el boton § de la barra de herramientas personalizada de la tarea.

Seleccione el tipo de mecanismo de deteccién automatica de marcadores del
marco que desee utilizar. Seleccione Broad Search (busqueda amplia)

para buscar los marcadores del marco en toda la serie de imagenes.
Seleccione Local Search (busqueda local) para buscar los marcadores del
marco dentro de una pequefia region determinada por la posicién de las miras
del &rea de la ventana de visualizacién. Seleccione Cancel (cancelar)

para finalizar la busqueda de los marcadores del marco en la serie de
imagenes seleccionada.
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Una ventana flotante mostrara el mensaje Please Wait (espere) y la interfaz de
usuario de la tarea se vera borrosa.

Los resultados de la deteccion de marco se reflejaran en el nuevo marco
definido dentro de las ventanas de visualizacion. Revise los resultados de los
marcadores de referencia utilizando adecuadamente todas las ventanas de
visualizacion (consulte Revisar marcadores del marco, pag. 183).

Después de definir un nuevo marco, vuelva al paso Target para observar la
nueva representacion del marco que se muestre en el paso.

> Para eliminar un marco

1.

Inicie la tarea Frame con el Task Selector (consulte Seleccion de una tarea,
pag. 53).

Utilice la lista desplegable Selected Frame para seleccionar el marco que se
vaya a eliminar. Esto podria deberse a una identificacién incorrecta o a una
posible duplicacién del marco.

Seleccione el botdn de la barra de herramientas personalizada de la tarea.

Se le pedira que confirme la eliminacién del marco antes de continuar.
Seleccione Yes (si) para continuar con la eliminacién del marco seleccionado.
De lo contrario, seleccione No para dejar intacto el marco seleccionado.
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5. Vuelva al paso Target para observar que el marco existente anteriormente se
haya eliminado.

Tarea Pre-Adjust (ajuste previo), ajuste previo de la canula

Puede utilizar la tarea Pre-Adjust para realizar ajustes X-Y iterativos en el marco
seleccionado actualmente para alinear el marcador de la esfera de la canula con el
punto de ingreso planificado. La tarea proporcionara las instrucciones de ajuste X-Y
necesarias para colocar el marcador de la esfera en el punto de ingreso de la
trayectoria planificada. Para verificar los ajustes previos realizados, la tarea
proporciona un conjunto de parametros del plano de exploracion que se pueden
utilizar para obtener uno mas bloques de imagen que contengan el marcador de la
esfera del marco seleccionado actualmente. Al cargar los bloques de imagen que
contengan el marcador de la esfera, la tarea de ajuste previo detectara
autométicamente la nueva posicion del marcador de la esfera, mostrara la trayectoria
actualizada/realizada y mostrara el nuevo conjunto de ajustes X-Y necesarios para
alinear el marcador de la esfera con el punto de ingreso planificado. Este proceso se
puede repetir hasta que el marcador de la esfera se situe en el punto de

ingreso planificado.

La tarea Pre-Adjust sélo esta disponible para su seleccion en el paso Align (alinear)
(consulte Paso Align (alinear), ajuste el anqulo de la canula, pag. 125) y se debe
realizar antes de intentar ajustar el angulo de la canula a una trayectoria planificada.
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> Pararealizar un ajuste previo de la canula

1.

Inicie la tarea Pre-Adjust con el Task Selector (selector de tareas)
(consulte Seleccion de una tarea, pag. 53).

Observe los ajustes X e Y que se muestran en el panel de tareas. Estos son los
ajustes necesarios para alinear el marcador de la esfera de la canula con el
punto de ingreso planificado de la trayectoria seleccionada.

Siga las instrucciones proporcionadas para realizar los ajustes. Los colores del
panel coinciden con el color de los botones del controlador manual y
el SMARTFrame.

Explore el marcador de la esfera utilizando los parametros del plano de
exploracion proporcionados en el panel de tareas (consulte Interoperacion con el
explorador de MRI, pag. 20).

Envie o cargue las imagenes en la estacién de trabajo.
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La aplicacion detectara automaticamente la posicion del marcador de la esfera a
partir de las imagenes recibidas. Con cada obtencién, la estacion de trabajo
ClearPoint utilizara la nueva posiciéon detectada para el marcador de la esfera de
la canula para volver a calcular los ajustes del marco necesarios para colocar el
marcador de la esfera en el punto de ingreso planificado.

La aplicacion mostrara las imagenes de obtencién del marcador de la esfera en
la primera fila de las ventanas de visualizacion. La ruta de la trayectoria
actualizada se mostrara en la segunda fila de las ventanas de visualizacion,
que muestra la serie maestra del paso Target combinado con la adquisicion del
marcador de la esfera. Esto permite visualizar la ruta de la trayectoria realizada
con respecto a las imagenes subyacentes.

Siga las instrucciones proporcionadas en el panel de tareas para realizar los
ajustes. Los colores del panel coinciden con el color de los botones del
controlador manual y SMARTFrame.

Repita el ajuste y la nueva obtencion hasta que el ajuste residual sea inferior a
1/4 de vuelta para las etapas X e Y del marco seleccionado.

> Para anular manualmente la posicion del marcador de la esfera de la canula

Si la posicion del marcador de la esfera de la canula detectada por el software
parece incorrecta en las ventanas de visualizacién de la fila superior,
puede editar su posicion mediante las siguientes técnicas:

e Arrastre el comentario de la seccion transversal del marcador de la
esfera en cualquiera de las ventanas de visualizacién de la fila
superior (consulte Edicion de comentarios, pag. 70).
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e Cambie la ubicacién de la mira (por cualquier medio) a la posicion
deseada y utilice la herramienta Set Ball Marker Point

(establecer el punto del marcador de la esfera) () de la barra de
herramientas personalizada del paso.
[ )

Para deshacer cualquier edicion de posicion realizada en la posicién del
marcador de la esfera del marco seleccionada actualmente, utilice las
herramientas deshacer/rehacer incluidas en la barra de herramientas
personalizada (consulte Edicion de comentarios, pag. 70)

> Pararevisar la trayectoria realizada

1.

Revise el resultado de la deteccion del marcador de la esfera en la fila superior
de las ventanas de visualizacion. Las miras para estas ventanas de visualizacion
superiores se correlacionaran con el centro del marcador de la esfera.

La aplicacidon mostrara comentarios azules que representan la seccion
transversal del marcador de la esfera en cada uno de estos planos

de visualizacién.

Si aleja la posicion de la mira del marcador de la esfera , puede utilizar el botdn

Go To Ball Marker Point (ir al punto del marcador de la esfera) () para cada
marcador de la barra de herramientas personalizada de la tarea para volver a
correlacionar las miras con la ubicacion del marcador de la esfera

(consulte Cambio de la posicion de la mira, pag. 69).

Revise la ruta de la trayectoria actualizada como resultado de la deteccién del
marcador de la esfera en la fila inferior de las ventanas de visualizacion de la
tarea. La ruta azul de la trayectoria representa la ruta desde el punto objetivo
planificado hasta la posicion actual del marcador de la esfera. Esta trayectoria
so6lo se puede editar enviando secuencias actualizadas del marcador de la
esfera a la tarea.

Arrastre la linea horizontal que se muestra perpendicular a la trayectoria en las
ventanas de visualizacion trayectoria ortogonal 1 o trayectoria ortogonal 2
para desplazarse por la trayectoria.

Puede cambiar la serie de imagenes mezcladas con la serie del marcador de la
esfera mediante la barra de miniaturas situada en la parte derecha del panel de
tareas (consulte Uso de miniaturas, pag. 76).
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Solucion de problemas

En este capitulo se describe como solucionar problemas que pueden surgir en la
estacion de trabajo ClearPoint. Este contenido también se incluye como temas de
ayuda integrados en la aplicacion siempre que se muestre un mensaje de
advertencia. Consulte Mensajes de estado, pag. 53 para obtener informacion
detallada sobre cdmo ver el contenido de ayuda integrado en la aplicacion.

DICOM Association Lost (asociacion DICOM perdida)

La conexiéon DICOM entre la estacion de trabajo ClearPoint y el explorador se ha
perdido bruscamente, lo que impide una mayor transferencia de las imagenes.
Esto puede deberse a un problema inherente a la conexion de red o a una
conectividad de red intermitente.

Puede deberse a lo siguiente:

o Falla unica en la conexién de red o falla de conexién intermitente que provoca la
pérdida de los paquetes de datos.

¢ Problemas persistentes en la conectividad de la red.

e Errorinesperado en la comunicacién DICOM que impide que la estacion de
trabajo y el explorador se comuniquen entre si.

Consecuencias de la pérdida de una asociacién DICOM entre el explorador y la
estacion de trabajo:

e La transferencia de imagenes del explorador a la estacién de trabajo sera cada
vez mas dificil, dependiendo de la causa.

e Sila asociacion perdida es un evento unico, se pueden enviar imagenes
adicionales sin mas problemas.

e Sila asociacion perdida es persistente, se requiere la resolucion de la
conectividad de la red.

Recuperacion:

e Sila asociacion perdida es un evento Unico, la serie se puede volver a enviar y
cualquier imagen que falte de esa serie se agregara a la aplicacion.

e Sila asociacion perdida es persistente a lo largo de la duracién del caso, se
recomienda enfaticamente hacerlo del conocimiento del equipo de IT del
hospital. En tales casos, el equipo de IT del hospital puede resolver los
problemas de conectividad de la red.

e Siel equipo de IT del hospital no esta disponible o no puede resolver los
problemas de conectividad de la red que provocan la pérdida de la asociacion
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DICOM, la unica solucion es la carga manual de las imagenes con medios
extraibles. Utilice la ventana Load DICOM (cargar DICOM) si las imagenes del
explorador se pueden guardar en medios extraibles.

“Data Rejected by Workstation” (datos rechazados por la
estacion de trabajo)

La serie que acaba de recibir la estacion de trabajo ClearPoint se ha considerado
invalida debido a las condiciones indicadas por el mensaje de advertencia.

Esto indica que la obtencién que se acaba de enviar tiene algun tipo de problema
que impide que se cargue en la estacion de trabajo.

Puede deberse a lo siguiente:

Las imagenes recibidas no cumplen los requisitos de cumplimiento DICOM del
software. Es posible que falte la informacién del encabezado DICOM necesaria
para que se muestre en el software (por ejemplo, nombre/ID del paciente,
fecha/hora de la serie, etc.).

No se ha seleccionado un paso de flujo de trabajo.

La informacién del paciente asociada con las imagenes entrantes no coincide
con la informacién del paciente de la sesién actual y el usuario ha rechazado
aceptarla como equivalente.

El software no admite la modalidad de las imagenes entrantes.

Uso de una licencia no clinica en un entorno clinico. Al utilizar una licencia no
clinica, el software rechazara las obtenciones recientes a menos que la palabra
“TEST” (prueba) esté incluida en el nombre del paciente.

Las imagenes recibidas son mas antiguas que los datos cargados anteriormente.
Esto puede indicar que se han enviado datos incorrectos al software.

Las imagenes recibidas no se ajustan a las restricciones del paso de flujo de
trabajo que recibe los datos.

Consecuencias de los datos rechazados por la estacién de trabajo:

Si la estacién de trabajo rechaza los datos, estos no estaran disponibles para su
visualizacidn o carga. Lea detenidamente el mensaje de rechazo de los datos
para determinar la causa y realizar las correcciones necesarias antes de adquirir
las imagenes de nuevo.

Recuperacion:

Dependiendo de la causa del rechazo de la imagen, la recuperacion puede ser
muy diferente. Analice detenidamente el mensaje de rechazo para comprender
por qué se rechazan los datos en primer lugar.

Independientemente de la causa, si aparece este mensaje, hay algo
intrinsecamente invalido en la obtencién de las imagenes que acaba de realizar,
por lo que debe revisar detenidamente la obtencién con el técnico de MR para
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asegurarse de que todos los parametros se hayan introducido correctamente.
Intente enviar los datos de nuevo después de realizar las
correcciones necesarias.

e Sino entiende completamente el mensaje de rechazo, pédngase en contacto con
el equipo de software para obtener mas ayuda.

Failed to Load Data into Workstation (error al cargar datos
en la estacion de trabajo)

La serie recién recibida no se ha podido cargar en la estacion de trabajo ClearPoint.
Esto indica un problema grave con las imagenes recién recibidas o un error critico
del software.

Puede deberse a lo siguiente:

e Las imagenes recibidas estan dafadas y/o incompletas
e La codificacion de bytes de las imagenes no es valida

Consecuencias del error de carga de imagenes en la estacion de trabajo:

e Sila estacién de trabajo no puede cargar las imagenes que acaba de recibir,
no se podran ver en la aplicacion del software. Es necesario realizar cambios en
la obtencién recibida o reiniciar el software.

Recuperacion:

e Esto puede indicar un problema grave con los datos enviados a la estacion de
trabajo. Revise la adquisicion con el técnico de MR y asegurese de que se
pueda ver en la consola del explorador. Intente volver a enviar la serie si no hay
ningun problema con la obtencién en si.

o Esto también puede indicar un problema grave con el software. Intente reiniciar
el software y volver a enviar la serie.

Data Received Older Than One Hour (datos recibidos con
mas de una hora de antiguedad)

La serie recién recibida tiene una marca de tiempo de obtencién anterior a una hora
desde la hora actual en la que se recibieron los datos. Durante los procedimientos
intraoperatorios, es poco probable que las interrupciones entre las obtenciones de
datos sean extremadamente largas, a menos que se hayan encontrado problemas
durante el procedimiento. Las imagenes se deben revisar cuidadosamente para que
se puedan tomar decisiones clinicas adecuadas en funcién del momento en que se
obtuvieron estos datos.
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La causa es la siguiente:

e Las imagenes recién recibidas tienen mas de una hora. El software analiza las
etiquetas del encabezado DICOM: (0008, 0021) —Series Date (fecha de la serie)
y (0008, 0031) — Series Time (hora de la serie) para realizar esta determinacion.
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Consecuencias de que los datos recibidos tengan mas de una hora
de antigliedad:

¢ No hay consecuencias reales desde el punto de vista del software. Los usuarios
deben tener conocimiento en caso de que por error se envie una serie incorrecta
a la estacion de trabajo.

Recuperacion:

e Siconoce el motivo por el que las imagenes que se acaban de enviar tengan
mas de una hora, el mensaje de advertencia se puede descartar de
forma segura.

e Sisabe por qué recibe este mensaje, seria conveniente comprobar que la
obtencién que acaba de enviar a la estacion de trabajo esté actualizada.

Data Received Older Than Previously Loaded Data
(los datos recibidos son mas antiguos que los datos
cargados anteriormente)

La serie recién recibida tiene una marca de tiempo de obtencién anterior a los datos
cargados previamente en la aplicacion. Esto significa que esta viendo imagenes que
estan “desactualizadas”. Las imagenes se deben revisar cuidadosamente para que
se puedan tomar decisiones clinicas adecuadas en funcién del momento en que se
obtuvieron estos datos.

La causa es la siguiente:

e Las iméagenes recién recibidas son mas antiguas que los datos cargados
anteriormente. El software analiza las etiquetas del encabezado DICOM:
(0008, 0021) — Series Date (Fecha de la serie) y (0008, 0031) — Series Time
(hora de la serie) para realizar esta determinacion.

Consecuencias de que los datos recibidos sean anteriores a los
datos cargados:

e Algunos pasos del flujo de trabajo permitiran que la serie se siga cargando si es
mas antigua que los datos cargados anteriormente. Sin embargo, debe tener
cuidado al utilizar estos datos, ya que estan “desactualizados” en comparacion
con los datos cargados en la sesion.

e Otros pasos del flujo de trabajo evitaran que los datos se carguen si son mas
antiguos que los datos cargados anteriormente. EI motivo es impedir que se
proporcionen instrucciones o se realicen calculos con base en datos que no
estan actualizados.
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Recuperacion:

e Para los pasos que aun permiten cargar datos antiguos, el mensaje de
advertencia se puede descartar de forma segura, siempre que el usuario esté al
tanto de que esta cargando datos antiguos. Revise detenidamente las imagenes
y comprenda que se han cargado otras imagenes mas recientes que esta serie.

e Para los pasos que impiden la carga de datos antiguos, la Unica solucion es
obtener una serie nueva y enviarla a la estacion de trabajo.

Busy Indication Window Dismissed by User (ventana de
indicacién de ocupado descartada por el usuario)

Durante una operacién que requiere mucho tiempo, la ventana de indicacion de
ocupado de la estacion de trabajo ClearPoint se ha descartado pulsando la tecla
ESC. El software utiliza la ventana de indicacién de ocupado para indicar que se
esta realizando un calculo/operacion en segundo plano que requiere mucho tiempo y
que al usuario le interesa permitir que se complete totalmente antes de continuar.
Algunos ejemplos son los siguientes: Buscar una SmartGrid, realizar una fusién de
imagenes, detectar AC/PC, buscar un volumen de interés, etc. Si se cierra la
ventana de indicaciéon de ocupado, el software seguira intentando completar la
operacion en segundo plano, pero devolvera el control de la interfaz de usuario al
usuario para que pueda continuar en el flujo de trabajo.

La causa es la siguiente:

e Pulsar la tecla ESC mientras el software esté realizando una operacion que
requiera mucho tiempo.

Consecuencias si se descarta la ventana de indicaciéon de ocupado:

e El rendimiento del software puede disminuir después de que se descarte la
ventana cuando intente completar la operacién/calculo de interés.

e La sugerencia es dar al software uno o dos minutos para completar el
procesamiento antes de continuar con el flujo de trabajo.

Recuperacion:

e La posibilidad de descartar la ventana de indicacion de ocupado permite al
usuario continuar con el flujo de trabajo si el soffware se bloquea durante una
operacion que requiere mucho tiempo. Esto es extremadamente improbable y
nunca deberia ocurrir, pero proporciona esta capacidad para que el usuario
pueda continuar con el flujo de trabajo si es necesario.

e Sise pulsa accidentalmente la tecla ESC y aparece la ventana de indicacion de
ocupado, deje que el software finalice el procesamiento en segundo plano
durante uno o dos minutos antes de continuar con el flujo de trabajo.
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Scanner Bore Size Not Configured (tamano del tunel del
explorador no configurado)

Si el tamafio del tunel del explorador no se ha establecido en el cuadro de didlogo
System Configuration (configuracién del sistema) de la estacidn de trabajo
ClearPoint, cada vez que la estacion de trabajo recibe una serie, se mostrara un
mensaje de advertencia sobre el tamafio del tinel del explorador. El software utiliza
el tamano del tunel del explorador en combinacion con el valor de longitud del
dispositivo (introducido cuando se crea una nueva sesion) para garantizar que,
para una trayectoria determinada, el dispositivo se pueda insertar fisicamente en el
SmartFrame sin que el tunel del explorador lo bloquee (consulte la Trajectory May
Cause Device to be Obstructed by Scanner (la trayectoria puede hacer que el
explorador obstruya el dispositivo)). Sin esta informacion, el sofftware no estara
equipado con los datos que necesita para proporcionar esta advertencia para una
trayectoria determinada. El tamafio del tinel del explorador sélo se debe especificar
una vez y no es necesario cambiarlo a menos que el explorador con el que
interactue la estacién de trabajo cambie fisicamente.

La causa es la siguiente:

e El tamafio del tinel del explorador no se ha especificado en el cuadro de dialogo
System Configuration (pestafia “SYSTEM” [sistema]).

Consecuencias si el tamaio del tinel del explorador no esta configurado:

o Si el software no sabe cual es el tamano del tunel del explorador, no puede
advertir sobre posibles colisiones del tinel antes de insertar el dispositivo.

Recuperacion:

o Utilice la ventana System Configuration para especificar el tamafio del tunel del
explorador (consulte la pestafa “SYSTEM”).

Failed to Detect AC-PC Points (error al detectar los
puntos AC-PC)

En circunstancias muy poco comunes, puede ser que la estacion de trabajo
ClearPoint no detecte una o todas las posiciones de AC, PC y MSP en la exploracion
de cabeza completa. Si esto ocurre, se trata de un problema muy grave, ya que el
algoritmo de deteccidon AC-PC se ha disefiado para devolver siempre un resultado
no vacio. Si se produce este error, debe definir manualmente estas posiciones en la
tarea AC-PC.

Puede deberse a lo siguiente:
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o Falla extrema en el algoritmo de deteccién AC-PC.

e Carga de datos de serie que la estacién de trabajo no espera recibir.
e Intentar detectar puntos AC-PC desde un bloque muy delgado.

e Corrupcion de la aplicacion del software.

Consecuencias del error al detectar los puntos AC-PC:

e Enla mayoria de los casos, el error al detectar los puntos AC-PC indica una falla
muy grave del software. Varios calculos del software dependen de la definicion
de puntos AC-PC, por lo que no podra continuar en el flujo de trabajo clinico sin
problemas significativos hasta que se definan los puntos AC-PC.

Recuperacion:

e Sugiere reiniciar el software e intentar enviar los datos de nuevo.
o Sila falla persiste y puede definir manualmente los puntos AC, PC y MSP en la
tarea AC-PC, hagalo para continuar con el flujo de trabajo clinico.

AC Point Posterior to PC (punto AC posterior a PC)

La tarea AC-PC puede advertir que el punto AC esta situado en la parte posterior del
punto PC, lo que puede indicar que el sistema de coordenadas AC-PC esta definido
incorrectamente. Si ve este mensaje de advertencia, revise cuidadosamente los
puntos de AC y PC y asegurese de que estén configurados correctamente.

De lo contrario, si este mensaje aparece cuando los puntos de AC/PC son correctos,
indica un problema mas significativo. Este mensaje se muestra siempre que las
posiciones de los puntos AC y PC seleccionadas no coinciden con la orientacion del
paciente que se introdujo en la consola del explorador. Por lo tanto, si los puntos
AC/PC son correctos, el explorador debe tener la orientacidn del paciente ajustada
incorrectamente. Por ejemplo, si la orientacion del paciente introducida en la consola
del explorador era decubito supino con la cabeza primero (HFS, por su sigla en
inglés) y el paciente en realidad estaba decubito prono con la cabeza primero

(HFP, por su sigla en inglés), la direccion anterior-posterior se invertira.

Puede deberse a lo siguiente:

e Los puntos AC y PC no estan configurados correctamente por el usuario.
e Se ha introducido una orientacién incorrecta del paciente en la consola
del explorador.

Consecuencias de los puntos AC/PC configurados incorrectamente:

e Si el usuario configura incorrectamente los puntos de AC/PC, los planos de
visualizacion anatémicos pueden parecer incorrectos.

e Sila orientacion del paciente no se ha ajustado correctamente en el explorador,
hay dos resultados muy graves:
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1) Todas las etiquetas de orientacién del paciente (HF/LR/AP) que se
muestran en el software seran incorrectas porque reflejan la orientacion
del paciente introducida en el explorador. Esto aumenta el riesgo de
confusion izquierda/derecha al planificar trayectorias.

2) La deteccién automatica de la cuadricula de marcado o el marco en el
volumen de cabeza completa fallara de forma constante, incluso cuando
el hardware esté perfectamente claro en las imagenes.

Recuperacion:

e Asegurese de que los puntos AC/PC estén configurados correctamente si se
editan manualmente.

e Sila orientacion del paciente no se ha establecido correctamente, vuelva a
obtener el volumen de interés de la cabeza completa utilizando la orientacion
correcta del paciente e inicie una nueva sesion.

Mid-Sagittal Plane Point Too Close to AC-PC Line (el punto
del plano longitudinal medio esta demasiado cerca de la
linea AC-PC)

Este mensaje de advertencia se muestra cuando la posicion del punto del plano
medio sagital (MSP, por su sigla en inglés) se establece de forma que esté a menos
de 20 mm de la linea AC-PC. Esta condicién indica que el MSP puede haberse
configurado incorrectamente. Compruebe su ubicacién antes de continuar con el
flujo de trabajo.

La causa es la siguiente:
e El punto del plano medio sagital esta situado a 20 mm de la linea AC-PC.
Consecuencias de configurar el MSP demasiado cerca de la linea AC-PC:

e El software utiliza los puntos AC, PC y MSP para calcular una matriz de
transformacion que se utiliza para alinear las ventanas de visualizacién con una
orientacién anatomica. Si el punto MSP se establece demasiado bajo hacia la
linea AC-PC, podria crear un componente rotacional bastante drastico que
probablemente no produjera orientaciones anatémicas de
visualizacion deseables.

e Silas vistas anatdémicas parecen correctas y recibe esta advertencia, se puede
descartar de forma segura si la colocacion del punto MSP es satisfactoria.

Recuperacion:

e Revise la posicion del punto MSP para asegurarse de que se haya establecido
correctamente. Recuerde que el MSP representa otra ubicacion en el plano

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 204 de 240

anatomico medio sagital. Para establecer el punto MSP, seleccione cualquier
otro punto que sea superior a los puntos AC/PC y que se encuentre en el plano
anatomico medio sagital del paciente.

e Siel MSP se ha configurado correctamente, aunque esté a dentro de los 20 mm
de la linea AC-PC, la advertencia se puede descartar de forma segura.

Mid-Sagittal Plane Set Below AC-PC Line (plano longitudinal
medio establecido por debajo de la linea AC-PC)

La estacién de trabajo ClearPoint ha detectado que la posicién del punto del plano
medio sagital (MSP) se ha establecido por debajo de la linea AC-PC. Esta condicion
puede indicar que el MSP se ha configurado incorrectamente o que se ha
establecido inicialmente una orientacion incorrecta del paciente en el explorador.

Puede deberse a lo siguiente:

e El punto del plano medio sagital esta configurado por debajo (en direccién a los
pies) de la linea AC-PC.

e Se haintroducido una orientacion incorrecta del paciente en la consola
del explorador.

Consecuencias de configurar el MSP por debajo de la linea AC-PC:

o El software utiliza los puntos AC, PC y MSP para calcular una matriz de
transformacion que se utiliza para alinear las ventanas de visualizacién con una
orientaciéon anatomica. Si el punto MSP se establece por debajo de la linea
AC-PC, las vistas anatomicas se voltearan hacia abajo.

e Sila orientacion del paciente no se ha ajustado correctamente en el explorador,
hay dos resultados muy graves:

1) Todas las etiquetas de orientacién del paciente (HF/LR/AP) que se
muestran en el software seran incorrectas porque reflejan la orientacion
del paciente introducida en el explorador. Esto aumenta el riesgo de
confusion izquierda/derecha al planificar trayectorias.

2) La deteccidén automatica de la cuadricula de marcado o el marco en el
volumen de cabeza completa fallara de forma constante, incluso cuando
el hardware esté perfectamente claro en las imagenes.

Recuperacion:

e Revise la posicion del punto MSP para asegurarse de que se haya establecido
correctamente. Recuerde que el MSP representa otra ubicacion en el plano
anatomico medio sagital. Para establecer el punto MSP, seleccione cualquier
otro punto que sea superior a los puntos AC/PC y que se encuentre en el plano
anatomico medio sagital del paciente. No ajuste el punto por debajo de los
puntos AC/PC.
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Si la orientacion del paciente no se ha establecido correctamente, vuelva a
adquirir el volumen de interés de la cabeza completa utilizando la orientacién
correcta del paciente e inicie una nueva sesion.

SMARTGrid Not Found/Detect Incorrectly (no se encuentra
la SmartGrid/se detecta incorrectamente)

El software de la estacion de trabajo ClearPoint no ha podido detectar la SmartGrid
indicada presente en la exploraciéon de cabeza completa del paciente.

Puede deberse a lo siguiente:

Pérdida de liquido en la cuadricula.

La exploracién del volumen de la cabeza completa corta parte de la cuadricula.
Senal insuficiente en la cuadricula debido a una mala colocacién de la bobina.
Puntos AC, PC o MSP definidos incorrectamente (consulte AC Point Posterior fo
PC (punto AC posterior a PC)).

La orientacion del paciente se ha introducido incorrectamente en el explorador.
Artefactos de imagen que oscurecen la cuadricula

Las cuadriculas se solapan entre si en un caso bilateral

Consecuencias si el software no detecta la SmartGrid:

El punto de ingreso predeterminado para una ruta de trayectoria no se establece
en el centro de la cuadricula de marcado. En su lugar, se definira directamente
arriba (superior) desde el punto objetivo.

El paso Entry (ingreso) no mostrara un modelo 3D de la cuadricula en su disefio
“Review” (revisar). Es necesario modificar manualmente la posicidn/orientacion
de la cuadricula para poder seguir marcando el punto de ingreso.

No se puede calcular el punto de centrado del soporte para cuero cabelludo.

Si estd utilizando la base para cuero cabelludo y/o es importante atinar con
precision en el punto de ingreso, entonces tendra que asegurarse de que la
cuadricula esté definida correctamente en el software.

Recuperacion:

Utilice la tarea Grid (cuadricula) para modificar manualmente la
posicién/orientacion de la cuadricula detectada incorrectamente.

Si la cuadricula no se detecta en absoluto, utilice la tarea Grid para buscarla
automaticamente en un area de interés mas localizada. Esto se puede lograr
girando la vista de la cuadricula para “ver a lo largo” del eje de la cuadricula y,

a continuacion, haciendo clic en el botén “Segment Grid” (segmentar cuadricula).
Para un procedimiento bilateral, asegurese de colocar el angulo de visualizacion
de forma que vea la cuadricula desde el lado al que pertenece la cuadricula.
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De lo contrario, la cuadricula puede identificarse como perteneciente al otro lado
de la cabeza.

e Utilice los parametros del plano de exploracion proporcionados en el paso Entry
para adquirir un bloque localizado que contenga la cuadricula de interés.
Envie la obtencién a la estacion de trabajo y utilice la tarea Grid para detectar las
cuadriculas en esta obtencién mediante el botén “Segment Grid”.
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o Asegurese de que los puntos AC, PC y MSP estén configurados correctamente.
Si no se han definido correctamente, utilice la tarea AC-PC para corregir sus
posiciones y vuelva a ejercer la segmentacion de la cuadricula en la tarea Grid
mediante el boton “Segment Grid”.

e Silas técnicas mencionadas anteriormente no detectan la cuadricula y la
precision en el punto de ingreso no es crucial, puede averiguar manualmente
qué elemento de la cuadricula contiene el punto de ingreso. Nota: Si esta
utilizando la base para cuero cabelludo, este mecanismo de recuperacion no es
aceptable porque el soffware nunca ordenara el punto de centrado del montaje
para cuero cabelludo.

Failed to Segment Volume of Interest (error al segmentar el
volumen de interés)

El software de la estacion de trabajo ClearPoint no ha podido detectar un volumen
de interés dentro del area del cuadro definido. Esto significa que la intensidad de la
escala de grises del volumen que le interesa dentro del area del cuadro no difiere lo
suficiente de las estructuras que lo rodean.

Puede deberse a lo siguiente:

e El brillo de la escala de grises dentro de la imagen adquirida no es suficiente o lo
suficientemente contrastante dentro del volumen.

e Laregidn del cuadro dibujada no encapsula completamente el volumen.

o Elvolumen de interés es demasiado pequefio en comparacion con la regiéon
del cuadro.

Consecuencias si el software no detecta el volumen de interés:

o Si el software no puede detectar automaticamente el volumen que le interesa,
se le obligara a utilizar la herramienta “Volume Brush” (pincel de volumen) para
definir manualmente el volumen.

Recuperacion:

e Asegurese de que la regién del cuadro que utilizé para indicar al software donde
buscar el volumen se ha definido correctamente. Si el cuadro corta el volumen
de alguna manera, vuelva a dibujar el cuadro e inténtelo de nuevo.

e Se pueden obtener exploraciones adicionales para proporcionar un mayor
contraste de la escala de grises del volumen en comparacién con las estructuras
circundantes y el software se puede utilizar para volver a detectar el volumen en
estas adquisiciones.

e La herramienta “Volume Brush” se puede utilizar para definir manualmente las
regiones del volumen si falla la deteccion automatica.
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Trajectory May Cause Device to be Obstructed by Scanner
(la trayectoria puede hacer que el explorador obstruya
el dispositivo)

La trayectoria mencionada en el mensaje de advertencia tiene un angulo de tal
forma que la insercién del dispositivo durante el procedimiento puede estar obstruida
o bloqueada por el tunel del explorador. El software utiliza la variable

“‘SCANNER BORE SIZE” (tamafo del tunel del explorador) en el cuadro de dialogo
System Configuration (configuracion del sistema), asi como la “Total Device Length”
(longitud total del dispositivo) especificada al iniciar una nueva sesion para
determinar si la trayectoria planificada puede provocar que el tunel del explorador
obstruya el dispositivo durante la insercion.

Ademas de indicar que la trayectoria planificada puede provocar una colision del
tunel del explorador con el dispositivo durante la insercion dentro del tunel, el
software también proporciona valores especificos para el espacio libre del dispositivo
desde el tunel del explorador (en milimetros) en los siguientes casos:

1. Cuando el dispositivo se inserta en el interior del tunel del explorador.
Cuando el dispositivo se inserta en la canula de direccion hasta el punto de
ingreso antes de devolver al paciente al tunel del explorador.

3. Cuando el dispositivo se inserta completamente hasta la profundidad
objetivo antes de regresar al paciente al tunel.

Si la trayectoria planificada no provoca una colision del tinel durante la insercion del
dispositivo, el valor de la distancia indica el espacio libre que tendra el dispositivo
antes de golpear el tunel del explorador. Si la trayectoria planificada va a provocar
una colision del tunel del explorador durante la insercion del dispositivo, el valor de la
distancia indica la longitud adicional que tiene el dispositivo después de golpear el
tunel del explorador. El objetivo de mostrar estos valores es proporcionar orientacién
sobre la medida en que se debe introducir el dispositivo para despejar el tunel del
explorador al volver a introducir al paciente.

La causa es la siguiente:

o Definir una trayectoria que provoque que el dispositivo quede obstruido por el
tunel del explorador durante la insercién.

Consecuencias de proceder con una trayectoria que pueda causar que el
dispositivo quede obstruido por el tinel del explorador:

e Durante la insercion del dispositivo, es posible que el cirujano no pueda insertar
el dispositivo en el paciente. Esto depende de la rigidez/flexibilidad del
dispositivo que se vaya a insertar, asi como de las posibles opciones para
insertar el dispositivo en el paciente.
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e El cirujano puede tener que explorar otras opciones para la insercion del
dispositivo, incluida la insercion de una porcién o de todo el dispositivo con el
paciente fuera del tunel del explorador.
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Recuperacion:

o La advertencia previa acerca de la posible obstruccién del dispositivo es
fundamental para garantizar que no se manifiesten problemas durante la fase de
insercién del dispositivo. Asegurese de que esta advertencia se tome en serio
durante la planificacion de la trayectoria para evitar problemas posteriores en el
flujo de trabajo.

o Utilice el cuadro de dialogo “Trajectory Status” (estado de la trayectoria)

(se obtiene haciendo clic con el boton derecho en el comentario de la
trayectoria) para ver las mediciones de la holgura del dispositivo. Esto indicara
las distintas opciones de insercion de dispositivos que estaran disponibles en el
momento de la insercion.

¢ No utilice una trayectoria planificada que pueda causar la obstruccion del
dispositivo. Planifique una trayectoria alternativa para la que sea menos
probable que se produzca una obstruccion del tunel (es decir, una holgura
significativa del diametro interior).

Device is Not Long Enough to Reach Target (el dispositivo
no es lo suficientemente largo para alcanzar el objetivo)

Este mensaje de advertencia indica que el dispositivo que se va a insertar durante
este procedimiento no sera lo suficientemente largo como para alcanzar el punto
objetivo de la trayectoria mencionada en este mensaje de advertencia. El software
utiliza el pardmetro “Device Insertable Length” (longitud insertable del dispositivo)
especificado al iniciar una nueva sesion, asi como la longitud de la trayectoria
planificada (con el desplazamiento vertical de la base del marco adecuado)

para determinar si el dispositivo puede alcanzar el punto objetivo o no. Si se muestra
este mensaje, se recomienda enfaticamente que se realicen cambios en la
trayectoria planificada para permitir que el dispositivo alcance su objetivo durante la
fase de insercion.

Ademas de proporcionar esta indicacion, el software también indicara distancia
“short-fall” (demasiado corta) o “gap” (separacion) (en milimetros). Esto representa la
distancia adicional necesaria para alcanzar el objetivo si, de hecho, el dispositivo es
demasiado corto para alcanzarlo.

La causa es la siguiente:

e Definir una trayectoria que no permita que el dispositivo alcance el punto objetivo
durante la insercion.

Consecuencias de proceder con una trayectoria que pueda causar que el
dispositivo no alcance el objetivo.
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e Durante la insercion, es posible que el dispositivo no pueda alcanzar el objetivo.
Esto puede provocar que el procedimiento quede incompleto. En estos casos,
puede ser necesario volver a planificar y volver a insertar la trayectoria.
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Recuperacion:

e Prestar atencion a esta advertencia es critico para garantizar que no se
manifiesten problemas durante la fase de insercién del dispositivo. Asegurese de
que esta advertencia se tome en serio durante la planificacion de la trayectoria
para evitar problemas posteriores en el flujo de trabajo.

o Utilice el cuadro de dialogo “Trajectory Status” (estado de la trayectoria)

(se obtiene haciendo clic con el botdn derecho en la anotacion de la trayectoria)
para ver las mediciones de la profundidad de la trayectoria. En los casos en que
el dispositivo que se vaya a insertar pueda alcanzar el objetivo planificado, la
medicién indicara la longitud suficiente que tenga el dispositivo para alcanzar el
objetivo. En otros casos en los que el dispositivo no pueda alcanzar el objetivo,
la medicion indicara cuanta distancia se necesita para alcanzar el objetivo.
Utilice esta informacion para tomar decisiones sobre como planificar su
trayectoria de manera efectiva.

e No utilice una trayectoria planificada que posiblemente no alcance el objetivo.
Realice modificaciones en la trayectoria para que el dispositivo tenga la longitud
suficiente para alcanzar el punto objetivo.

Trajectory Depth is Beyond Maximum Validated System
Depth (la profundidad de la trayectoria supera la
profundidad maxima validada del sistema)

Si se planifica una ruta de trayectoria de modo que se supere la profundidad de
precision de colocacién maxima validada del dispositivo, aparecera este mensaje de
advertencia. El sistema ClearPoint tiene la capacidad de guiar un dispositivo a un
objetivo previsto en el cerebro con errores en el plano inferiores a 1.5 mm,

sin embargo, sélo se ha validado a profundidades de insercion maximas de 125 mm.
Las profundidades de insercidon superiores a 125 mm no estan respaldadas vy, si se
intentan, pueden provocar errores mayores de colocacion de los dispositivos.

Si recibe esta advertencia, realice cambios en la trayectoria planificada para que no
se supere la profundidad maxima validada del sistema.

La causa es la siguiente:

o Definir una trayectoria cuya longitud provoque que se supere la profundidad
maxima validada del sistema (125 mm). Tenga en cuenta que, en los casos en
los que no se haya montado el marco, el soffware calculara la posicién
proyectada del marcador de la esfera basandose en la base del
marco seleccionada.

Consecuencias de proceder con una trayectoria que exceda la profundidad
maxima validada del sistema:
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e Puesto que el sistema ClearPoint no se ha validado a profundidades superiores
a 125 mm, puede experimentar errores mayores de colocacién de dispositivos
en el destino. Factores como la distorsién de la imagen pueden entrar en juego
con mayor facilidad en estas profundidades de insercién incrementadas.

Recuperacion:

e Se recomienda enfaticamente que las trayectorias planificadas no excedan la
profundidad maxima validada del sistema de 125 mm. No utilice trayectorias
planificadas que excedan esta profundidad.

Trajectory Crosses Mid-Sagittal Plane (la trayectoria cruza el
plano longitudinal medio)

La estacioén de trabajo ClearPoint detectara si define una trayectoria que cruce el
plano medio del cerebro. En estos casos, el punto de ingreso de la trayectoria es
contralateral a su punto objetivo correspondiente.

La causa es la siguiente:

o Definir una trayectoria que cruce el plano medio del cerebro. Para que aparezca
la advertencia de estado, los usuarios finales habrian confirmado la colocacién
de objetivos/entradas contralaterales mediante el cuadro de dialogo
Contralateral Warning (advertencia contralateral). En este cuadro de dialogo,
los usuarios finales deben confirmar y reconocer explicitamente que no se ha
evaluado la capacidad del dispositivo insertado para dirigir de forma segura y
precisa las estructuras contralaterales al punto de ingreso.

Consecuencias de proceder con una trayectoria que cruce el plano
medio sagital:

e Sise pretende cruzar el plano medio sagital, esta advertencia se puede
descartar sin consecuencias posteriores.

e Sino se ha previsto cruzar el plano medio sagital, esta advertencia indica al
usuario final que se puede haber producido un error al planificar la
trayectoria indicada.

Recuperacion:

e Una vez que el usuario haya confirmado la definicion de la trayectoria
contralateral, el software entiende que esta ruta de la trayectoria estaba prevista.
El objetivo del mensaje de advertencia es alertar al usuario final de la trayectoria
contralateral en caso de que la trayectoria planificada no sea la que
se pretendia.
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SMARTFrame Not Found/Detected Incorrectly (no se
encuentra el SMARTFrame/se detecta incorrectamente)

El software de la estacion de trabajo ClearPoint no ha podido detectar el
SmartFrame indicado presente en la exploracién de la cabeza completa del paciente.
El marco no se ha detectado en absoluto o se detectd en una posicién incorrecta.

Puede deberse a lo siguiente:

e Los marcadores del marco no estan completamente contenidos en el volumen.

e Puntos AC, PC o MSP definidos incorrectamente (consulte AC Point Posterior fo
PC (punto AC posterior a PC)).

e La orientacién del paciente se ha introducido incorrectamente en el explorador.

o Pérdida de liquido en uno 0 mas marcadores del marco

e Los artefactos de imagen, como el ajuste de imagen o las imagenes fantasma,
provocan que aparezcan varios marcadores del marco uno encima del otro en el
volumen del marco obtenido.

Consecuencias si el software no detecta el SmartFrame:

e Si el software no conoce la ubicacién del marco en el espacio, no puede ordenar
las instrucciones de ajuste para alinear el marco de interés con la trayectoria
planificada deseada.

e Las trayectorias definidas para el marco de interés no tendran sus puntos de
ingreso definidos dentro de los limites X-Y del marco.

e No podra avanzar en el flujo de trabajo con este marco seleccionado hasta que
se haya definido en el software.

Recuperacion:

o Utilice los parametros del plano de exploracion proporcionados en el paso Target
(objetivo) para adquirir un bloque del marco. Envie la obtencién a la estacion de
trabajo para activar la deteccion automatica del marco.

o Establezca manualmente las posiciones de los marcadores mediante la tarea
Frame (marco).

e Utilice la tarea Frame para buscar el marco de interés en un area mas
localizada. Para ello, utilice las miras para identificar un area de busqueda,
haga clic en el botdn “Segment Frame” (segmentar marco) y seleccione
“Local Search” (busqueda local).

o Asegurese de que los puntos AC, PC y MSP estén configurados correctamente.
Si no se ha definido correctamente, utilice la tarea AC-PC para corregir las
posiciones y vuelva a realizar la segmentacion del marco en la tarea Frame
mediante el botén Segment Frame (se pueden utilizar las técnicas de busqueda
“Local” [local] o “Broad” [amplia]).
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SMARTFrame Ball Marker Not Found (marcador de la esfera
de SMARTFrame no encontrado)

La estacioén de trabajo ClearPoint no ha podido detectar el marcador de la esfera del
SmartFrame indicado presente en la exploracién de cabeza completa del paciente.
Este mensaje puede aparecer en combinacion con el mensaje “SmartFrame not
found” (no se ha encontrado el SmartFrame) (consulte SMARTFrame Not
Found/Detected Incorrectly (no se encuentra el SMARTFrame/se detecta
incorrectamente)) o puede aparecer de forma independiente, si, de hecho,

los marcadores del marco se hubieren detectado.

Puede deberse a lo siguiente:

e Los marcadores de la esfera no estan completamente contenidos en el volumen.

e Puntos AC, PC o MSP definidos incorrectamente (consulte la AC Point Posterior
to PC (punto AC posterior a PC)).

e La orientacion del paciente se ha introducido incorrectamente en el explorador.

e Pérdida de liquido en el marcador de la esfera.

e Los artefactos de imagen, como el ajuste de imagen o las imagenes fantasma,
causan que aparezcan varios marcadores de la esfera uno encima del otro en el
volumen del marco obtenido.

Consecuencias si el software no detecta el marcador de la esfera
del SmartFrame:

o El software debe conocer la posicion del marcador de la esfera, de lo contrario,
no puede ordenar las instrucciones de ajuste para alinear el marco de interés
con la trayectoria deseada.

e No podra avanzar en el flujo de trabajo con este marco seleccionado hasta que
el software haya definido/identificado su marcador de la esfera.

Recuperacion:

o Asegurese de que no haya burbujas significativas en el marcador de la esfera.
Cualquier burbuja en el marcador de la esfera debe ser inferior al 25 % de su
tamano total para garantizar una deteccién precisa. Si detecta una burbuja
significativamente grande en el marcador, tome las medidas necesarias para
quitar la burbuja y/o reemplace el marco completamente. Se recomienda
ampliamente no continuar con el flujo de trabajo clinico en los casos en los que
exista una burbuja significativa en el marcador de la esfera.

e Sidecide sustituir el marco por completo, asegurese de enviar la torre
defectuosa de vuelta a ClearPoint Neuro para investigacion.

Después, compruebe también que los marcos se almacenen correctamente para
que la canula esté en posicidn vertical y el aire no suba al marcador de la esfera.

e Sino hay problemas de burbujas con el marcador de la esfera y la deteccién
automatica sigue fallando, utilice otros mecanismos de recuperacion
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especificados en: SMARTFrame Not Found/Detected Incorrectly (no se
encuentra el SMARTFrame/se detecta incorrectamente).

SMARTFrame Frame Markers Not Defined (marcadores de
marco SMARTFrame no definidos)

El SmartFrame que aparece en este mensaje de advertencia tiene uno o mas
marcadores que aun no se han definido. El software no puede proporcionar
instrucciones de marco hasta que se hayan definido todos los marcadores
del marco.
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La causa es la siguiente:

e El marco no se ha detectado correctamente o no se ha detectado en absoluto
(consulte SMARTFrame Not Found/Detected Incorrectly (no se encuentra el
SMARTFrame/se detecta incorrectamente)).

Consecuencias de que no se definan todos los marcadores del marco:

o El software no podra proporcionar instrucciones de ajuste del marco para
ninguna trayectoria asociada con este marco.

e Los usuarios no deben continuar con el flujo de trabajo clinico a menos que
todos los marcadores del marco de todos los marcos se hayan
definido correctamente.

Recuperacion:

e Utilice la tarea Frame (marco) para volver a detectar el marco de interés
(mediante técnicas de busqueda “Local” [local] o “Broad” [amplia]) o definir
manualmente cualquier marcador no definido.

e Utilice los parametros del plano de exploracion proporcionados en el paso Target
(objetivo) para adquirir el bloque del marco de interés. Envie el bloque del marco
al paso Target para que pueda producirse la deteccidén automatica del marco.

SMARTFrame Markers Inconsistent with Hardware
Specifications (los marcadores SMARTFrame no coinciden
con las especificaciones del hardware)

La estacién de trabajo ClearPoint ha determinado que los tres marcadores con forma
de anillo de la base del marco no estan en sus posiciones relativas correctas,

tal como se detectan o definen en las imagenes. El software tiene conocimiento de
las especificaciones del hardware de los marcadores y sus distancias relativas entre
si. Si las posiciones establecidas para los marcadores en las imagenes no coinciden
con estos valores, las posiciones no se configuraron correctamente o las imagenes
no concuerdan con la realidad fisica.

Puede deberse a lo siguiente:

e Los marcadores no estan configurados correctamente por el usuario.
o Distorsion de imagen/artefactos que hacen que los marcadores del marco
aparezcan en ubicaciones fisicas distintas de las reales.

Consecuencias de dejar los marcadores del marco ajustados incorrectamente
y que no concuerden con sus especificaciones de hardware:

e Dependiendo de la distancia entre los marcadores, esto puede afectar
significativamente a una serie de calculos muy importantes realizados por el
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software. En particular, puede verse afectada la exactitud de las instrucciones de
ajuste del marco, lo que hace necesarias repeticiones de ajuste adicionales.
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Recuperacion:

e Sive este mensaje, confirme la ubicacion de todos los marcadores del marco en
la tarea Frame (marco). Es muy importante asegurarse de que los marcadores
del marco se hayan ajustado correctamente, ya que el software utiliza su
posicién para realizar una serie de calculos muy importantes, incluidos los
ajustes de marco y si se muestran otros mensajes de advertencia sobre el marco
o no. Modifique las posiciones de los marcadores del marco si parecen
incorrectas con respecto a las imagenes subyacentes.

e Silas posiciones de los marcadores del marco parecen correctas en relacién con
las imagenes subyacentes, obtenga una banda de marco en la que los
artefactos de distorsiéon se minimicen con mayor probabilidad. Envie este bloque
del marco al paso Target (objetivo) o a la tarea Frame para que se pueda volver
a detectar el marco.

e Sisigue viendo esta advertencia después de intentar detectar el marco desde un
marco.

Frame Cannula Not Locked Down (la canula del marco no
esta bloqueada)

La estacién de trabajo ClearPoint ha detectado que es posible que la canula del
SmartFrame seleccionada no esté bloqueada en la posicion “abajo”. La canula se
debe colocar correctamente en el primer montaje del marco y se debe bloquear en la
posicion “abajo” antes de ajustar la canula. Si es necesario retraer la canula a la
posicion “arriba” durante el procedimiento, asegurese siempre de volver a colocarla
en la posicion “abajo”. Si no lo hace, puede provocar una insercién mas
profunda de lo previsto.

Puede deberse a lo siguiente:

e La canula seleccionada del marco no esta bloqueada fisicamente en la posicién
“abajo”. Si este es el caso, debe corregirse antes de continuar con el flujo
de trabajo.

o Distorsion de la imagen y/o artefactos en las imagenes utilizadas para detectar la
posicion de los marcadores del marco o la canula. Esto hace que el software
detecte una posicion para el marcador de la esfera del marco seleccionado, lo
que hace que aparezca como si la canula no estuviera en la posicion de bloqueo
“abajo”, aunque si lo esté (para otras causas, consulte también Frame Ball
Marker Appears Out of Position (el marcador de la esfera del marco aparece
fuera de su posicion)).

Consecuencias de que la canula del marco seleccionada no esté en la posicion
de bloqueo “abajo”:
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El software utiliza la posicion de la canula para calcular los valores de
profundidad de insercién. Si la canula se encuentra fisicamente en la posicion
“arriba” al ajustar el marco, el valor de profundidad calculado se basaria en esa
posicion. Si la canula se encuentra posteriormente en la posiciéon “abajo” en el
momento de la insercion (como puede ocurrir cuando se utilice un marco XG),
la profundidad de insercién proporcionada por el software dara lugar a una
insercidon mas profunda de la planificada, lo que puede lesionar al paciente.

Si se confirma que la canula esta bloqueada fisicamente a pesar del mensaje,
esto indica que hay un error en la posicion detectada de la canula con respecto a
los marcadores de la base del marco. La consecuencia podria ser un aumento
del error de colocacion si no se corrige.

Recuperacion:

Si la causa de esta advertencia se debe a que la canula se ha dejado en la
posicion “arriba”, asegurese de que esté correctamente bloqueada en la posicion
“abajo” y, a continuacién, obtenga al menos un par de exploraciones de ajuste-
paso mas antes de continuar con la insercién. Esto garantizara que el valor de
profundidad calculado se base en la canula en la posicién “abajo”.

Si la canula esta correctamente bloqueada “abajo” y sigue recibiendo esta
advertencia, asegurese de comprobar la secuencia de pulsos y los parametros
del plano de exploracién asociados a fin de que todos los valores se hayan
introducido correctamente en la consola del explorador. Asegurese de que la
correccion de la distorsiéon 3D para esta secuencia de pulsos esté activada.
Revise las posiciones de los marcadores del marco. Si continda viendo esta
advertencia después de asegurarse de que todos los parametros del plano de
exploracién se hayan introducido correctamente, es muy probable que la causa
sea la distorsién de la imagen, por lo que debe continuar con precaucion.

Frame Ball Marker Appears Out of Position (el marcador de
la esfera del marco aparece fuera de su posicion)

La estacién de trabajo ClearPoint ha detectado que el marcador de la esfera del
SmartFrame seleccionado aparece mas bajo de lo que deberia con respecto a los
marcadores del marco.

Puede deberse a lo siguiente:

Movimiento accidental del paciente entre el paso objetivo y los pasos de
alineacion del marco.

Los marcadores del marco se detectaron incorrectamente en las imagenes del
marco recibidas mas recientemente.

Los marcadores del marco se detectaron en las imagenes del ultimo conjunto de
exploraciones del marco sometidas a distorsiones/artefactos de imagen que
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hicieron que sus posiciones en el espacio no reflejaran donde se
encuentran fisicamente.

e El marcador de la esfera del marco seleccionado se ha detectado
incorrectamente en las imagenes del marco recibidas mas recientemente.

e Las imagenes recibidas més recientemente del marcador de la esfera del marco
seleccionado se sometieron a distorsién/artefactos de la imagen que provocaron
que su posicion en el espacio no reflejara dénde se encuentra fisicamente.

Consecuencias del marcador de la esfera del bastidor seleccionado fuera
de posicién:

e Estoindica que la deteccidn de los marcadores del marco y/o el marcador de la
esfera del marco seleccionado no concuerdan en funcion de obtenciones
anteriores. Esto implicara alguna investigacion para determinar qué imagenes
son la fuente de la discrepancia.

e Sino se corrige, puede producirse un aumento del error de colocacion.

Recuperacion:

e Si el paciente se movié accidentalmente entre las obtenciones de los marcos,
regrese al paso Target (objetivo), vuelva a adquirir un volumen de marco
completo y registrelo en la serie maestra Target. Contintie con la alineacion del
marco después de que esto se haya logrado.

e De lo contrario, si la causa se debe a posiciones del marcador de la esfera que
no concuerden en las exploraciones posteriores del marco, analice todas las
exploraciones del marco para descartar artefactos en las imagenes adquiridas.
Asegurese de que se hayan utilizado los protocolos de exploracion y parametros
asociados correctos, en particular:

o Sila correccion de errores 3D esta disponible en el explorador,
asegurese de que se haya encendido y de que se haya enviado la serie
corregida en 3D.

o Si el explorador admite el movimiento de la mesa, compruebe que el
valor de la posicion de la mesa se haya introducido correctamente.

o Enlos exploradores de Siemens, asegurese de que la direccion de
codificacion de fase se haya establecido correctamente mediante el
angulo de “InPlane Rotation” (rotacion en el plano) proporcionado por el
cuadro de dialogo Scan Plane Parameters (parametros del plano de
exploracién) de ClearPoint. Esto garantizara que se conserve la
precisién espacial para las secuencias ortogonales y que se minimicen
los artefactos envolventes.

o Tome todas las medidas posibles para reducir el ruido en la exploracién

o Sidespués de comprobar la correccion de todas las exploraciones y parametros
asociados sigue apareciendo esta advertencia, continde con precaucién durante
el proceso de insercidn del dispositivo, ya que puede haber distorsion de
la imagen.
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Trajectory Not Within X-Y Limits of the Frame (la trayectoria
no esta dentro de los limites X-Y del marco)

La trayectoria seleccionada especificada en el mensaje de advertencia no esta
dentro de los limites X-Y de su SmartFrame asociado. Esto significa que es posible
que la trayectoria no se pueda realizar por medio de mas ajustes del marco X-Y.

Es posible que sea necesario volver a configurar un conjunto de ajustes de
inclinacion y/o balanceo para realizar la trayectoria planificada y/o colocarla de forma
que se puedan realizar mas ajustes X-Y.

Puede deberse a lo siguiente:

La trayectoria que se esté definiendo esta fisicamente fuera de los limites X-Y
del marco en su posicién actual.

Las imagenes del marco utilizado para identificar su posicidon estan sujetas a
distorsion y/o artefactos de la imagen, lo que causa que el software advierta que
la trayectoria esta mas alla de los limites fisicos X-Y del marco, aunque no

sea asi.

Consecuencias de que la trayectoria seleccionada esté mas alla de los limites
X-Y del marco:

Esto indica que el punto de ingreso planificado no se puede realizar con el
marco en su posicién actual. Para realizar el punto de ingreso, es posible que
sea necesario volver a montar el marco. Si un punto de ingreso alternativo es
aceptable, se pueden utilizar ajustes de inclinacién y/o balanceo para el objetivo
planificado a través del punto de ingreso alternativo.

Esto también puede indicar que hay distorsion u otros artefactos de imagen que
pueden haber afectado la comprension del software de dénde esta el marco.

Recuperacion:

En algunos casos, los ajustes de inclinacién y/o balanceo aun pueden permitir
que el objetivo planificado se alcance sin un gran cambio en el punto de ingreso,
especialmente si el punto de ingreso planificado esta solo ligeramente fuera de
los limites X-Y.

Analice las imagenes utilizadas para detectar la posicion del marco. Puede que
sea necesario obtener bloques de marco para reducir la distorsién o los
artefactos en las imagenes adquiridas.

En los casos en los que se desee un punto de entrada especifico y/o no se
puedan realizar mas cambios de inclinacién y balanceo, puede ser necesario
volver a montar el marco.
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Trajectory Not Close Enough to SMARTFrame (la trayectoria
no esta lo suficientemente cerca del SMARTFrame)

La trayectoria indicada en este mensaje de advertencia no esta lo suficientemente
cerca de un SmartFrame para permitir que el software proporcione instrucciones de
ajuste del marco. Lo mas probable es que esto signifique que uno o0 mas marcos no
se han detectado correctamente, que uno o0 mas marcos se han montado
incorrectamente o que la trayectoria planificada se ha definido errébneamente.

Puede deberse a lo siguiente:

e El marco no se ha detectado correctamente o no se ha detectado en absoluto
(consulte SMARTFrame Not Found/Detected Incorrectly (no se encuentra el
SMARTFrame/se detecta incorrectamente)).

e Latrayectoria planificada no esta fisicamente lo suficientemente cerca de
un marco.

e Error grave al montar el marco.

Si la trayectoria no esta lo suficientemente cerca de un marco:

e Latrayectoria se coloreara en rojo para indicar que no se pueden proporcionar
instrucciones de marco para esta trayectoria.

¢ No se mostraran las instrucciones del marco en pasos posteriores de alineacion
del marco.

Recuperacion:

o Asegurese de que el software detecte todos los marcos de manera correcta.
Si no es asi, realice correcciones manuales en la posicidn/orientacion de los
marcos en la tarea Frame (marco).

e Sjel error se debia a una colocacion incorrecta del bastidor, vuelva a colocarlo
correctamente en funcion del punto de ingreso planificado.
Obtenga exploraciones actualizadas del marco y utilice la tarea Frame para
volver a detectar su posicion/orientacion.

o Realice correcciones en la trayectoria planificada, si es posible, de forma que se
entrecruce con el marco en su posicion actual.

SMARTFrame Markers Defined on Opposite Side of Head
(marcadores SMARTFrame definidos en el lado opuesto de
la cabeza)

El SmartFrame que aparece en este mensaje de advertencia tiene uno o mas
marcadores que residen en lados opuestos de la cabeza del paciente en
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comparacion con los otros marcadores del marco. Se recomienda revisar la posicién
de todos los marcadores del marco antes de continuar con el flujo de trabajo actual.

Puede deberse a lo siguiente:

e Marco situado cerca del plano medio sagital.

e Marco montado en el lado opuesto de la cabeza desde la lateralidad definida
del procedimiento.

e Ladistorsion o los artefactos de la imagen provocan que aparezcan uno o mas
marcadores del marco en ubicaciones donde no se encuentren fisicamente.

Si se encuentran uno o mas marcadores del marco en el lado opuesto de
la cabeza:

e Los usuarios pueden descartar esta advertencia si se entiende bien. Descartar el
mensaje no causara consecuencias relacionadas con el software.
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Recuperacion:

Se recomienda que el usuario confirme la posicién de todos los marcadores del
marco en la tarea Frame (marco) para asegurarse de que la deteccién del marco
se haya realizado correctamente sin errores.

Si los marcadores del marco se encuentran en los lados opuestos del plano
medio sagital, el usuario puede continuar sin ninguna otra accion.

Si este mensaje se refiere al usuario final, puede optar por cambiar la ubicacién
de su punto del plano medio sagital mediante la tarea AC-PC para resolver

esta advertencia.

Actualizacioén de los punto(s) de ingreso para coincidir con
el marcador de la esfera

Durante la planificacién de la trayectoria en el paso Target (objetivo), la estacion de
trabajo ClearPoint ha establecido automaticamente los puntos de entrada de todas
las trayectorias asociadas con el SmartFrame dado en el marcador de la esfera
recién detectado/definido. Dedique tiempo a revisar todas las trayectorias para
asegurarse de que todos los puntos de ingreso asociados con el marco indicado
sean correctos.

Puede deberse a lo siguiente:

Repeticion de la deteccidon del marco con trayectorias ya establecidas en el
paso Target.

Modificacion de la posicion del marcador de la esfera del marco en la tarea
Frame, ya sea mediante definicién automatica o manual.

Consecuencias de permitir que todos los puntos de ingreso de la trayectoria
se fijen en el marcador de la esfera:

La estacién de trabajo ClearPoint ajusta automaticamente todos los puntos de
ingreso en el marcador de la esfera recién definido como medida de precaucion
para garantizar que todos los puntos de ingreso se encuentren dentro de los
limites X-Y del marco. Esto significa que todas las trayectorias asociadas con el
marco tendran sus puntos de ingreso establecidos en el marcador de la esfera.
En la mayoria de los casos, esto es deseable, sin embargo, puede haber casos
en los que los cirujanos deseen mantener fijo su punto de ingreso,
independientemente de la posicion del marco. Se recomienda revisar todas las
trayectorias para asegurarse de que la definicion del punto de ingreso

sea correcta.

En esta instancia, las trayectorias asociadas con otros marcos no tendran sus
puntos de entrada modificados automaticamente.

Recuperacion:
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Este mensaje de advertencia sirve para notificar al usuario que los puntos de
ingreso para esas trayectorias asociadas con el marco se han modificado para
que se encuentren en el marcador de la esfera. Si ve este mensaje de
advertencia, se recomienda ampliamente que revise todas las trayectorias para
asegurarse de que la ubicacion del punto de ingreso para cada trayectoria se
haya definido correctamente.

Cualquier actualizacioén de la posicion del marcador de la esfera del marco con
trayectorias asociadas activara este mensaje, por lo que tenga en cuenta que
debe revisar todas las trayectorias en cualquier momento en que esto ocurra
(por ejemplo, segmentacion del bloque del marco, definicion manual de los
marcadores del marco en la tarea Frame, etc.).

DICOM Frame of Reference UID Has Changed
(el identificador de referencia del marco DICOM
ha cambiado)

En la informacion del encabezado DICOM de las imagenes recién recibidas,

el explorador ha asignado un nuevo identificador del marco de referencia

(UID, por su sigla en inglés). Esto puede indicar que el sistema de coordenadas se
ha modificado, sin embargo, en algunos casos los exploradores pueden asignar un
nuevo identificador sin un cambio medible al sistema de coordenadas.

Puede deberse a lo siguiente:

Reinicio del explorador.
Cambio de los puntos de referencia en el explorador.

Consecuencias de la pérdida del marco de referencia:

Si el sistema de coordenadas no ha cambiado, no hay consecuencias.
Si el sistema de coordenadas ha cambiado, las imagenes nuevas no se
alinearan con las imagenes anteriores. Como resultado, la planificacién,
las mediciones y los ajustes posteriores pueden ser inexactos.

Recuperacion:

Utilice la tarea Compare (comparar) para comprobar si las nuevas imagenes
estan alineadas con la exploracién de cabeza completa mas reciente.

Si las imagenes estan alineadas correctamente, descarte el mensaje de estado.
No se mostrara para las exploraciones posteriores a menos que el UID del
marco de referencia cambie de nuevo.

Si las imagenes estan desalineadas, tendra que obtener un nuevo volumen y
fusionarlo con la exploracién de la cabeza completa anterior.
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e Silas imagenes no son adecuadas para evaluar con precision la alineacion,
obtenga una nueva exploracion lo suficientemente grande como para compararla
con la exploracién de la cabeza completa anterior.

No Trajectories Defined for Selected Frame (no se han
definido trayectorias para el marco seleccionado)

El usuario ha navegado hasta un paso de alineacion del marco y ha seleccionado un
SmartFrame para el que no hay trayectorias definidas. Esto significa que el software
no puede proporcionar instrucciones para alinear el marco con una

trayectoria planificada.

La causa es la siguiente:
¢ Una o mas trayectorias no estan asociadas con el marco seleccionado.

Consecuencias de intentar continuar en el flujo de trabajo cuando no se han
definido trayectorias para un marco determinado:

e El software no puede proporcionar instrucciones para alinear el marco
seleccionado con una trayectoria planificada porque no hay ninguna asociada.

Recuperacion:

¢ Vuelva al paso Target (objetivo) y asegurese de que una o mas trayectorias
estén asociadas con el marco seleccionado. Es posible que una o mas de las
trayectorias planificadas estén asociadas a otro marco, por lo que es mejor
revisar todas las trayectorias en este punto.

Failed to Detect SMARTFrame Upper Cannula Marker (error
al detectar el marcador de la canula superior
del SMARTFrame)

La estacién de trabajo ClearPoint no pudo identificar automaticamente una posicion
en la canula superior de la serie enviada mas recientemente en el paso
Align (alinear).

Puede deberse a lo siguiente:

e Pérdida de liquido en la canula.

e Parametros del plano de exploracién incorrectos.

¢ Ruido excesivo en las imagenes adquiridas.

e Sefial de resonancia magnética nuclear (NMR, por su sigla en inglés)
insuficiente en la posicion donde se esté proyectando la canula.
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e Lasimagenes de la canula se han recortado, se ha cortado una parte de la
seccioén transversal de la canula.

e Las imagenes obtenidas estan sujetas a distorsion y/o artefactos de la imagen,
lo que provoca que el software falle en la deteccion de las secciones
transversales de la canula.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 229 de 240

Consecuencias de proceder sin definir el marcador de la canula superior:

Si el marcador superior de la canula no se ha definido en el software para el
marco seleccionado, la estacion de trabajo ClearPoint no podra proporcionar
instrucciones de ajuste del marco. Ademas, los usuarios no podran continuar
con el paso de ajuste para obtener mas instrucciones de ajuste del marco a
menos que se defina el marcador superior de la canula.

Si la estacién de trabajo ClearPoint no detecta el marcador superior de la canula
después de haber sido definido inicialmente para un marco determinado,

el software utilizara la ultima posicién conocida de la canula para ordenar las
instrucciones del marco.

En todos los casos, si la superposicion grafica que representa la canula no
corresponde con la posicion fisica de la canula en la imagen, las instrucciones
de marco y los valores de error seran incorrectos.

Recuperacion:

Si la seccion transversal de la canula se puede ver en la ventana de
visualizacion “Trajectory Axial” (trayectoria axial), puede definirla manualmente
mediante la herramienta “Set Marker” (establecer marcador) de la ventana

de visualizacion.

Si la seccion transversal de la canula no se puede ver en la ventana de
visualizacion “Trajectory Axial” y no esta seguro de dénde establecer la posicion
del marcador superior, utilice el botdon Scan Plane Parameters (parametros del
plano de exploracion) para confirmar los parametros y obtener otro conjunto de
imagenes de la canula.

Si el ruido excesivo provoca que la deteccion de la canula falle, asegurese de
que haya configurado la bobina correcta para la exploracién (es decir, la bobina
flexible en lugar de la bobina corporal). Es posible que pueda reducir aun mas el
ruido “cargando” la bobina con una bolsa de solucion salina o gel situada en una
posicion superior al paciente, dentro del area de obtencion de imagenes.

Si hay artefactos significativos en la imagen que provocan la falla en la deteccion
de la canula, intente obtener varias imagenes de la parte superior de la canula y
envie todo el conjunto a la estacion de trabajo ClearPoint. El software
seleccionara la imagen central del bloque y realizara la deteccién de la cénula a
partir de esa imagen.

Selected Trajectory Needs Pre-Adjustment (la trayectoria
seleccionada necesita un ajuste previo)

La estacién de trabajo ClearPoint ha detectado que el punto de ingreso de la
trayectoria seleccionada no coincide con el marcador de la esfera del SmartFrame
seleccionado. Si a los usuarios finales les preocupa la precision en su punto de
ingreso, se les recomienda utilizar la tarea de ajuste previo para realizar los ajustes
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X/Y necesarios para alinear el marcador de la esfera del marco seleccionado con el
punto de ingreso planificado.
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Puede deberse a lo siguiente:

e La trayectoria planificada en el paso Target (objetivo) tiene un punto de ingreso
qgue no esta alineado fisicamente con el marcador de la esfera del marco
seleccionado. Esto puede suceder si los usuarios eligen modificar su punto de
ingreso lejos de la ubicacion predeterminada definida por el centro mecanico de
rotacion del marco seleccionado.

o Distorsion/artefactos de imagen presentes en las exploraciones utilizadas para
detectar el marco. Es posible que estos artefactos provoquen que el marcador
de la esfera del marco seleccionado no aparezca donde se encuentra
fisicamente. Esto causa que el software almacene la posicién del marcador de la
esfera en una ubicacion que no refleje fisicamente dénde esta realmente.

Consecuencias de la necesidad de realizar un ajuste previo:

o Esto forma parte del flujo de trabajo clinico normal, sin embargo, no es
obligatorio realizar un ajuste previo del marco. Si los usuarios no se preocupan
por la precision del punto de entrada, pueden elegir continuar con el flujo de
trabajo sin realizar un ajuste previo del marco.

Recuperacion:

e Sila exactitud del punto de ingreso es importante para usted, debe realizar los
ajustes del marco proporcionados por la tarea de ajuste previo y obtener al
menos una exploracion adicional del marcador de la esfera para confirmar que
los ajustes se hayan realizado correctamente. A continuacion, puede ajustar
repetitivamente la posicion del marcador de la esfera hasta que esté alineado en
el punto de ingreso planificado de la trayectoria.

e También puede elegir ignorar esta advertencia si la precisién del punto de
ingreso no es motivo de preocupacion importante. El uso de la tarea Pre-Adjust
(ajuste previo) es estrictamente opcional.

SMARTFrame Upper Cannula Marker Not Defined (marcador
de la canula superior del SMARTFrame no definido)

El SmartFrame seleccionado no tiene la posicion de la canula superior definida en el
software. La alineacidn de este marco no puede comenzar hasta que se
identifique/defina la posicion correspondiente a la parte superior de su canula de
destino. Con mas frecuencia, este mensaje indica que el paso Align (alinear) no se
ha completado correctamente para el marco seleccionado.

La causa es la siguiente:

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 232 de 240

¢ No se ha definido la posicién de la ubicacion de la canula superior del marco
seleccionado. Esto significa que el paso Align no se ha completado para
este marco.

Consecuencias de no definir el marcador de la canula superior del
marco seleccionado:

e Los usuarios no podran continuar con el ajuste del marco en el paso Adjust
(ajustar) si no se ha definido el marcador de la canula superior para el marco
seleccionado. Si se envian datos al paso, se rechazaran con este motivo.
También se advertira a los usuarios de esto al seleccionar el marco.

Recuperacion:

o Vuelva al paso Align del marco seleccionado y complete el proceso definiendo la
posicion del marcador de la canula superior. El software lo detectara
automaticamente o se puede definir manualmente en el visor situado mas a
la izquierda.

Failed To Identify Cannula From Orthogonal Slab (error al
identificar la canula del bloque ortogonal)

La estacioén de trabajo ClearPoint no pudo identificar automaticamente la canula de
la serie enviada mas recientemente en el paso Adjust (ajustar).

Puede deberse a lo siguiente:

e Pérdida de liquido en la canula.

e Parametros del plano de exploracién incorrectos.

e La canula del bloque ortogonal se ha recortado por el borde del bloque.
Esto puede ocurrir si la canula del bloque es demasiado delgada o si la canula
no se ha alineado bien en el paso Align (alinear) antes de obtener el
bloque ortogonal.

Consecuencias de la falla de deteccion de la canula del bloque ortogonal:

o Si el software no detecta la canula en sdélo una de las dos series enviadas a la
aplicacion, sdlo utilizara de forma efectiva los resultados de segmentacion de la
serie que se hayan realizado correctamente.

o Si el software no detecta la canula en ambas series enviadas, devolverd la
ultima posicion conocida de la canula.

e En todos los casos, si la superposicion grafica que representa la canula no
corresponde con la posicion fisica de la canula en la imagen, las instrucciones
de marco y los valores de error seran incorrectos.

Recuperacion:
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e En Ultima instancia, es su responsabilidad asegurarse de que la deteccion
automatica de la canula se haya realizado correctamente. Para ello, amplie la
canula en las vistas Orthogonal 1 (ortogonal 1) y Orthogonal 2 (ortogonal 2) y
compruebe que la superposicion grafica 2D producida por el software coincida
con la canula de las imagenes subyacentes. Si no coinciden, modifique
manualmente la posicidon de la superposicion de la grafica 2D en una o ambas
vistas para alinearla mejor con la canula de las imagenes subyacentes.
También puede cambiar los disefios para ver representaciones 3D de la canula.
Esto puede ayudar a visualizar la posicién de la canula en relacién con el
bloque obtenido.

o Silas fallas de deteccion de la canula contintan, considere aumentar el tamafo
de los bloques ortogonales para descartar recortes innecesarios de la canula
de direccion.

o Asegurese de que el liquido dentro del marcador de la esfera y del eje de la
canula de direccion sea suficiente. El software tiene conocimientos especificos
sobre las dimensiones fisicas de la canula y el marcador de la esfera asociado,
por lo que si estos componentes no aparecen claramente en las imagenes
adquiridas, el software no tendra forma de detectarlos automaticamente de
forma confiable. Si hay problemas de liquido en estos componentes,
considere la posibilidad de sustituir el marco.

e Compruebe que los parametros del plano de exploracion para las exploraciones
ortogonales de la canula sean correctos.

Frame Cannula Not Sufficiently Aligned to Trajectory Pre-
Insertion (la canula del marco no esta suficientemente
alineada con la trayectoria antes de la insercién)

Si el SmartFrame seleccionado actualmente no esté alineado dentro de 1.5 mm de la
trayectoria seleccionada antes de la insercién, el paso Insert (insertar) mostrara este
mensaje de advertencia. El objetivo del mensaje de advertencia es notificar al
usuario que ha dejado un error residual significativo al ajustar la canula de direccion
del marco a la trayectoria planificada y que debe abordarse antes de la insercién.

Puede deberse a lo siguiente:

e Dejar un error residual bastante grande en los pasos de alineacion del marco.

e Incoherencias en las posiciones de la canula en los bloques ortogonales en el
paso Adjust (ajustar).

e Cambiar la seleccion de la trayectoria sin ajustar la canula.

Si el marco seleccionado no esta bien alineado con la trayectoria:

e Esto podria dar lugar a una colocacién incorrecta del dispositivo.
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Recuperacion:

Asegurese de que el marco seleccionado esté bien alineado con la trayectoria
planificada y siga todas las instrucciones de ajuste del marco proporcionadas en
los pasos de alineacién del marco. Deje pequefios errores residuales en el plano
antes de la insercién.

Si la advertencia se debe a posiciones incorrectas de la canula en los bloques
ortogonales, asegurese de que se utilicen las secuencias de pulsos correctas y
los parametros del plano de exploracion asociados. En particular:

o Sila correccion de errores 3D esta disponible en el explorador,
asegurese de que se haya encendido y de que se haya enviado la serie
corregida en 3D.

o Si el explorador admite el movimiento de la mesa, compruebe que el
valor de la posicion de la mesa se haya introducido correctamente.

o En los exploradores de Siemens, asegurese de que la direccion de
codificacion de fase se haya establecido correctamente mediante el
angulo de “InPlane Rotation” (rotacion en el plano) proporcionado por el
cuadro de didlogo Scan Plane Parameters (parametros del plano de
exploracion) de ClearPoint. Esto garantizara que se conserve la
precision espacial para las secuencias ortogonales y que se minimicen
los artefactos envolventes.

o Tome todas las medidas posibles para reducir el ruido en la exploracion

Insertion Track Does Not Appear Straight (la via de
insercidn no parece recta)

La estacion de trabajo ClearPoint ha determinado que el vacio de la sefial detectado
que deja el dispositivo parece curvo. Esto podria indicar que hay artefactos de
distorsion geométrica en las imagenes obtenidas o que puede haber ocurrido una
desviacion fisica del dispositivo.

Puede deberse a lo siguiente:

Artefactos de distorsion geométrica de la imagen que hacen que el vacio de la
sefial del dispositivo parezca no recta en las imagenes adquiridas.

Desviacion del dispositivo durante la insercion.

El dispositivo se ha roto durante la insercidn, lo que provoca que se doble.

Consecuencias de que la via de dispositivo detectada no parezca recta:

Este mensaje de advertencia se puede descartar sin consecuencias directas.
Los usuarios pueden elegir definir la ubicacién de la punta del dispositivo en el
conjunto de imagenes obtenidas que han provocado la aparicion de la
advertencia. Sin embargo, se recomienda ampliamente no hacerlo, ya que las
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imagenes en si podrian estar sujetas a artefactos de distorsion geométrica que
pudieran afectar a la posicion de la punta del dispositivo, lo que podria invalidar
los errores de colocacion finales.

Recuperacion:

o Revise las imagenes y analice si la via del dispositivo es realmente curva
(utilice “Device View” [vista del dispositivo]). Intente distinguir entre la posible
distorsion geométrica y la desviacion fisica del dispositivo.

e Siha obtenido un volumen grande para evaluar la colocacion de la punta del
dispositivo, considere la posibilidad de obtener un pequefio bloque que incluya el
area inmediatamente alrededor de la punta del dispositivo. Es probable que un
pequefio bloque centrado en el isocentro del explorador tenga una distorsién
geomeétrica minima.

o Asegurese de que la correccidn de la distorsiéon 3D esta activada en el protocolo
de exploracion utilizado para obtener el bloque de insercion.

Failed to Detect Inserted Device Track (error al detectar la
via del dispositivo insertado)

La estacion de trabajo ClearPoint no ha podido detectar el vacio de la sefial que deja
la via del dispositivo insertado en las imagenes obtenidas.

Puede deberse a lo siguiente:

e La via del dispositivo no aparece en las imagenes obtenidas.

e La pila de imagenes puede ser demasiado fina y/o cortar la punta del dispositivo.

o Artefactos de distorsiébn geométrica de la imagen que hacen que el vacio de la
sefal del dispositivo parezca no recta en las imagenes obtenidas.

Consecuencias del error en la deteccion de la via del dispositivo:

e Los usuarios todavia pueden configurar la punta del dispositivo manualmente
para que no haya consecuencias reales del software.

Recuperacion:

e Si el software no detecta la via del dispositivo, pero sigue siendo capaz de ver el
vacio de la sefal en las imagenes obtenidas, debe ajustar manualmente la punta
del dispositivo mediante el botdn “Set Device” (ajustar dispositivo) del paso
Insert (insertar). Solo debe utilizar este enfoque si puede confirmar que la via del
dispositivo aparece directamente en las imagenes obtenidas.

e Revise siempre la posicion detectada de la punta del dispositivo, incluso si la
segmentacion se realiza correctamente.

e Sila via del dispositivo no aparece en las imagenes obtenidas y/o el bloque de
insercion es demasiado delgado, vuelva a obtener una nueva exploracion y
evalle la posicion de la punta en esa exploracion.
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VOI Box Drawn Outside the Limits of the Images
(cuadro VOI dibujado fuera de los limites de las imagenes)

Este mensaje de advertencia aparece cuando cualquier parte del cuadro VOI se
extiende fuera de la serie actual. El cuadro VOI debe estar completamente definido
dentro de los limites de las imagenes para que se pueda utilizar.

La causa es la siguiente:
e Cuadro VOI dibujado fuera de los limites de las imagenes.
Consecuencias de tener el cuadro VOI fuera de los limites de las imagenes:

e Cuando se extiende fuera de los limites de las imagenes, no se puede utilizar el
cuadro VOI.

Recuperacion:

o Edite el cuadro VOI para que se encuentre dentro de los limites de las imagenes
o cancele el cuadro para borrarlo.
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Apéndice 1: Especificaciones de los requisitos del
marco de fijacion para la cabeza, las bobinas de
imagen y el explorador para MRI

Especificaciones de los requisitos de fijacion de la cabeza

Un marco de fijacion adecuado para la cabeza para su uso con el sistema
ClearPoint debe:

1. Estar disefiado para la estabilizacion/inmovilizacion rigida craneal durante
procedimientos neuroquirurgicos

2. Ser compatible con MRI.
3. Tener al menos 3 puntos de fijacion (pasadores de craneo).

4. Una vez fijo, debe resistir cualquier movimiento de la cabeza del paciente
cuando se aplique una carga aproximada de 5 |b en cualquier direccion.

Especificaciones de los requisitos de las bobinas
de imagenes

Las bobinas de imagenes adecuadas para su uso con el sistema ClearPoint deben
cumplir los requisitos establecidos en esta seccion.

Dimensionales/Mecanicos

Las bobinas de imagenes no deben obstruir el acceso al érea de interés
(normalmente la parte superior del craneo del paciente) ni impedir el ajuste del
SMARTFrame una vez colocado en el craneo del paciente. Consulte las
especificaciones en las Instrucciones de uso del marco de trayectoria guiado por
MRI del SMARTFrame, el controlador manual y el kit de accesorios.

Campo de visién (FOV, por su sigla en inglés)

El FOV debe incluir el volumen de la cabeza del paciente mas una distancia de
152.4 cm superior a la cabeza del paciente para incluir el SMARTFrame. Para un
paciente tipico esto seria un volumen cilindrico de aproximadamente 17.8 cm en
didmetro por 30 cm en longitud.

Guia del usuario de la estacion de trabajo ClearPoint 2.0 de ED-201499 Rev. 08 Noviembre 2023
ClearPoint Neuro



Pagina 238 de 240

Calidad de imagen:

o Relacion sefial/ruido (SNR, por su sigla en inglés):

La SNR en el centro de las bobinas de imagenes utilizadas para un
procedimiento ClearPoint debe ser como minimo del 80 % de la bobina de
cabeza “Birdcage” instalada en el sistema, medida mediante las normas NEMA
adecuadas: MS - 1-2008, MS 6-2008 y MS 9-2008.

e Uniformidad/Homogeneidad:

La uniformidad/homogeneidad de la imagen no debe variar mas del 30 % en
todo el FOV, segun la medicion utilizando los estandares NEMA adecuados:
MS 3-2008, MS 6-2008 y MS 9-2008.

Especificaciones de los requisitos del explorador
para MRI

Un explorador de MRI adecuado para su uso con ClearPoint debe cumplir los
siguientes requisitos:

Intensidad del campo 1.5T 0 3T

Diametro del tunel 60a 70 cm

Secuencias de pulso T1, T2, secuencia rapida de eco de
espin, eco de gradiente

!\/Io’dos de obtencion de 2D, 3D

imagenes

Campo de visiéon (FOV) 30 cm minimo

Espesor de segmento 1 mm o menos

Tiempo de repeticion 20 ms minimo

(TR)

Tiempo Echo (TE) 30 ms minimo

Angulo de inclinacién hasta 90°

Matriz de medicién 512 x 512 minimo
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Consult instructions for use Keep away from sunlight

Consulte las instrucciones de uso !\I_Aaqte‘n%abell groldulcto .I?JOS de la luz solar

Consulter le mode d'emploi Tenlr a ? ri de 3 ll.llmllere |

Consultare le istruzioni per l'uso QM Veneére a ”Fl).a;]c; ah?t uce solare

Gebrauchsanweisung beachten 4//7"'--... Por znnen Icht schulzen .

Zapoznac¢ sie w instrukcji uzytkowania ~~ rzechowywac w mi€jSCu nienarazonym na
[ dziatanie swiatta stonecznego

Se brugsvejledningen

Zie de gebruiksaanwijzing

Se bruksanvisningar

Consultar as instrugdes de utilizagdo
Consulte as instrugdes de uso

Ma ikke udseettes for sollys

Buiten direct zonlicht bewaren
Skydda mot solljus

Manter fora do alcance da luz solar
Mantenha longe da luz solar

REF

Catalogue number
Numero de catalogo
Numéro de référence
Numero di catalogo
Artikelnummer
Numer katalogowy
Katalognummer
Catalogusnummer
Katalognummer
Numero de encomenda
Numero de catélogo

Keep dry

Mantenga el producto seco
Garder au sec

Conservare in luogo asciutto
Trocken aufbewahren
Przechowywaé¢ w suchym miejscu
Skal holdes tgr

Droog bewaren

Hall torrt

Manter seco

Mantenha seco

LOT

Batch code

Cadigo de lote
Code du lot
Codice del lotto
Fertigungslosnummer
Kod partii
Batch-kode
Partijnummer
Satskod
Designacéao do lote
Cddigo do lote

Manufacturer
Fabricante
Fabricant
Produttore
Hersteller
Producent
Producent
Fabrikant
Tillverkare
Fabricante
Fabricante

MD

Medical Device
Dispositivo médico
Dispositif médical
Dispositivo medico
Medizinprodukt
Wyréb medyczny
Medicinsk anordning
Medisch hulpmiddel
Medicinsk utrustning
Dispositivo médico
Dispositivo Médico

Date of Manufacture
Fecha de fabricacion
Date de fabrication
Data di produzione
Herstellungsdatum
Data produkc;ji
Produktionsdato
Fabricagedatum
Tillverkningsdatum
Data de Fabrico
Data de fabricacdo

MR Unsafe
No apto para MR

Non compatible avec I'lRM

Non sicuro per RM
Nicht MR-sicher

Niebezpieczny w srodowisku RM

MR-usikker
MR-onveilig

Ej saker for MR

Nao em RM
Incompativel com RM

EC

REP

Authorized Representative
Representante autorizado
Représentant agréé
Rappresentante autorizzato
Bevollméchtigter Vertreter
Autoryzowany przedstawiciel
Autoriseret repreesentant
Vertegenwoordiger
Auktoriserade representant
Representante autorizado
Representante Autorizado
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Do not use if the product sterilization barrier
or its packaging is compromised

No usar si la barrera de esterilizacion del
producto o el empaque estan dafiados

Ne pas utiliser si la barriere stérile du
produit ou son emballage est compromis
Non utilizzare se la barriera di
sterilizzazione del prodotto o il suo
imballaggio sono compromessi

Bei beschadigter Verpackung nicht
verwenden

Nie uzywag, jesli bariera sterylizacyjna
produktu lub jej opakowanie jest
uszkodzone

Ma ikke benyttes, hvis produktets
steriliseringsbarriere eller emballage er
brudt

Niet gebruiken als de sterilisatiebarriére of
de verpakking van het product aangetast is
Anvand inte om produktens
steriliseringsskydd eller férpackningen ar
skadad

Nao utilizar caso a barreira de esterilizagao
se encontre comprometida ou a embalagem
se apresente danificada

Nao utilizar caso a barreira de esterilizagao
se encontre comprometida ou a
embalagem se apresente danificada

Prescription Device
Dispositivo de uso con receta
Dispositif sur ordonnance
Dispositivo su prescrizione
Verschreibungspflichtiges Medizinprodukt
Z przepisu lekarza
Receptpligtigt udstyr
Hulpmiddel op voorschrift
Receptbelagd utrustning
Sujeito a receita médica
Somente sob prescrigdo

R( only

Manufactured by:
ClearPoint Neuro, Inc.
6349 Paseo Del Lago
Carlsbad, CA 92011
USA

949-900-6833

Emergo Europe
Westervoortsedijk 60,
6827 AT Arnhem,
The Netherlands
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